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เริม่ต้น ใชง้าน เครื่อง ควบคมุ รุน่ C2/C3
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นี้

© 2025 Azbil Corporation สงวนลิขสทิธิ์



ขอ้กําหนด ด้าน ความปลอดภัย

เพื่อ ลด ความเสีย่ง จาก ไฟฟา้ ชอ็ต ท่ี อาจ ทําให ้ได้รบับาดเจบ็ โปรด ปฏิบติัตาม คําเตือน ด้าน ความปลอดภัย ทกุ ขอ้ ใน เอกสาร นี้

สญัลักษณ์ นี้ เตือน ผูใ้ชง้าน ถึง อันตราย ท่ี อาจ เกิด จาก ไฟฟา้ ชอ็ต

การ ใช ้ผลิตภัณฑ์ ด้วย วธิ ีท่ี ผูผ้ลิต ไม ่ได้ กําหนด อาจ ทําให ้คณุลักษณะ ด้าน ความปลอดภัย ท่ี ม ีอยู ่ทํางาน ได้ ไม ่เต็ม ประสทิธภิาพ หา้ม เปล่ียน ชิน้สว่น ใด เวน้แต่ 
ผูผ้ลิต จะ ระบุ ให ้เปล่ียน ได้

งาน เดิน สายไฟ ต้อง ดําเนินการ โดย ผู ้มปีระสบการณ์ และ ม ีคณุสมบติั เหมาะสม ตาม ขอ้กําหนด ของ ท้องถ่ิน

ต้อง ติดตัง้ สวติช ์ตัด ไฟ หลัก ของ อุปกรณ ์ใน ตําแหน่ง ท่ี ผูป้ฏิบติังาน เอ้ือม ถึง

ต้อง ใช ้ฟวิส ์ตาม พกัิด กับ วงจร จา่ยไฟ ของ อุปกรณ ์สาํหรบั แหล่ง จา่ยไฟ AC/DC ท่ี ต่อ เขา้กับ รุน่ ไฟ เล้ียง DC (24 V DC / 24 V AC) แหล่ง จา่ย นัน้ ต้อง ม ีฉนวน 
สองชัน้ หรอื ฉนวน เสรมิ จาก ไฟฟา้ หลัก และ เป็นไปตาม NEC Class 2 ตาม UL 1310

พกัิด ทาง ไฟฟา้ ของ อุปกรณ์

ประเภท แรงดัน และ ชว่ง การทํางาน กําลัง ไฟ สงูสดุ

รุน่ ไฟ เล้ียง AC 100–240 V AC, 50/60 Hz
ชว่ง ใชง้าน: 85–264 V AC

12 VA

รุน่ ไฟ เล้ียง DC
ใช ้ไฟ DC

24 V DC
ชว่ง ใชง้าน: 20.4–26.4 V DC

6 W

รุน่ ไฟ เล้ียง DC
ใช ้ไฟ AC

24 V AC, 50/60 Hz
ชว่ง ใชง้าน: 20.4–26.4 V AC

9 VA

สภาพแวดล้อม ใน การใชง้าน

หา้ม ใช ้อุปกรณ์ ใน บรเิวณ ท่ี ม ีของเหลว หรอื ไอระเหย ไวไฟ เพราะ การใชง้าน ใน สภาพแวดล้อม ดังกล่าว เป็นอันตราย

อุณหภมู ิขณะ ทํางาน −10 ถึง +55 °C

ความชื้น ขณะ ทํางาน 10–85 % RH (ไม ่เกิด การควบแน่น หรอื น้ําแขง็)

การ สัน่สะเทือน 0–5 m/s² (10–60 Hz)

หมวด แรงดัน เกิน II (IEC 60364-4-443, IEC 60664-1)

ระดับ มลภาวะ 2

สถานท่ี ติดตัง้ ภายใน อาคาร

ระดับความสงู สงูสดุ 2000 m
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การ ติดต้ัง และ มาตรฐาน ท่ี เก่ียวขอ้ง

การ ติดต้ัง อุปกรณ์

ต้อง ติดตัง้ ผลิตภัณฑ์ ใน แผง ควบคมุ เพื่อ ปอ้งกัน ผูป้ฏิบติังาน สมัผสั ขัว้ ต่อ ด้านหลัง โดยไมตั่ง้ใจ

แรงดัน โหมด รว่ม

สาํหรบั สญัญาณ I/O ทกุ จุด ยกเวน้ วงจร จา่ยไฟ และ เอาต์พุต หน้า สมัผสั รเีลย ์แรงดัน เทียบ กับ กราวด์ ต้อง ไม ่เกิน ค่า ต่อไปนี้

30 V rms
ค่าสงูสดุ

42.4 V
ค่า ยอด สงูสดุ

60 V DC
ค่าสงูสดุ

การ ปฏิบติัตาม มาตรฐาน

EN 61010-1 และ EN 61326-1 สาํหรบั การใชง้าน ใน พื้นท่ี อุตสาหกรรม

ระหวา่ง การ ทดสอบ ความ เขา้กันได ้ทาง แมเ่หล็ก ไฟฟา้ (EMC) ค่าท่ี แสดง หรอื ค่า เอาต์พุต อาจ แกวง่ เทียบเท่า ±10 % FS

พกัิด ฟวิส์

ชนิด ฟวิส์ ชนิด หน่วงเวลา (T) ตาม IEC 60127

แรงดัน พกัิด 250 V AC

กระแส พกัิด รุน่ ไฟ เล้ียง AC 1 A

กระแส พกัิด รุน่ ไฟ เล้ียง DC 1 A

หาก แหล่ง จา่ยไฟ ต่อ กราวด์ ให ้ติดตัง้ ฟวิส ์ด้าน ท่ี ไม ่ได้ ต่อ กราวด์

ii



สญัลักษณ์ และ รูปแบบ ขอ้ ความใน คู่มอื

ขอ้ควรระวงั ด้าน ความปลอดภัย ต่อไปนี้ ม ีวตัถปุระสงค์ เพื่อ ปอ้งกัน การ บาดเจบ็ ของ ผูใ้ชง้าน และ ผูอ่ื้น รวมถึง ปอ้งกัน ความเสยีหาย ต่อ ทรพัยส์นิ

ระดับ ความหมาย

คําเตือน การใชง้าน ผดิ วธิ ีอาจ ทําให ้เสยีชวีติ หรอื ได้รบั บาดเจบ็สาหสั

ขอ้ควรระวงั การใชง้าน ผดิ วธิ ีอาจ ทําให ้บาดเจบ็ เล็กน้อย หรอื เกิด ความเสยีหาย ต่อ ทรพัยส์นิ เท่านัน้

ความหมาย ของ สญัลักษณ์

ต้อง ใช ้ความระมดัระวงั ใน การใชง้าน

หา้ม ดําเนินการ ตามท่ี สญัลักษณ์ ระบุ

ต้อง ปฏิบติั ตามคําแนะนํา ท่ี ระบุ

รูปแบบ การ อ้างอิง และ คําอธบิาย

ขอ้ควรระวงั ใน การใชง้าน ขอ้มูล ท่ี ควร ทราบ ขณะ ใชง้าน หรอื จดัการ อุปกรณ์

หมายเหตุ ขอ้มูล ท่ี อาจ เป็นประโยชน์

สญัลักษณ ์อ้างอิง ระบุ หวัขอ้ หรอื หน้าท่ี ใช ้อ้างอิง

(1), (2), (3) ลําดับ ขัน้ตอน หรอื หมายเลข กํากับ สว่น ต่าง ๆ ใน ภาพ

[XXX], [XX] วงเล็บเหล่ียม ระบุชื่อ หน้าต่าง ปุม่ หรอื เมนู บน หน้าจอ คอมพวิเตอร ์อุปกรณ ์ฯลฯ

>> ผล การ ดําเนินการ หรอื สถานะ หลัง การ ดําเนินการ
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รูปแบบ ตัวเลข และ ตัวอักษร บน จอ LCD

จอ LCD แบบ 7 สว่น แสดง ตัวเลข และ ตัวอักษร ตาม รูปแบบ ต่อไปนี้

ตัวเลข 0–9

0 1 2 3 4

5 6 7 8 9

ตัวอักษร

ตัวอักษร บาง ตัว ไม ่สามารถ แสดง บน จอ LCD ได ้รูปแบบ ท่ี รองรบั แสดง ไว ้ด้านล่าง
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ขอ้ควรระวงั ใน การใชง้าน

ตาม รูปแบบ ขา้งต้น เลข 2 กับ ตัวอักษร Z, เลข 5 กับ ตัวอักษร S และ เลข 9 กับ ตัวอักษร Q แสดง ด้วย รูปแบบ เดียวกัน
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ขอ้ควรระวงั ด้าน ความปลอดภัย

คณุลักษณะ

คําเตือน

เพื่อ ปอ้งกัน ไฟฟา้ ชอ็ต ต้อง ติดตัง้ อุปกรณ์ ใน บรเิวณ ท่ี เขา้ถึง ได้ เฉพาะ ผูม้คีวามรู ้เหมาะสม ด้าน ความปลอดภัย ทาง ไฟฟา้ และ ติดตัง้ ใน 
ตู้ ควบคมุ ท่ี เปิด ได้ ด้วย กญุแจ หรอื เครื่องมอื เท่านัน้

หา้ม ใช ้ใน สภาพแวดล้อม ท่ี ม ีสิง่ ปนเป้ือน นํา ไฟฟา้ หรอื สิง่ ปนเป้ือน แหง้ ท่ี ไม ่นํา ไฟฟา้ แต่ อาจ เปล่ียนเป็น นํา ไฟฟา้ เมื่อ เกิด การควบแน่น
ฯลฯ เพราะ อาจ เกิด ทาง นํา ไฟฟา้ บน ผวิ ฉนวน ทําให ้ชิน้สว่น เสยีหาย และ เกิด ไฟไหม้

ต้อง ใช ้ฟวิส ์ตาม ขอ้มูล จาํเพาะ กับ วงจร จา่ยไฟ ของ อุปกรณ์ มฉิะนัน้ อาจ เกิด ทาง นํา ไฟฟา้ บน ผวิ ฉนวน หรอื ชิน้สว่น เสยีหาย จาก ปัจจยั 
อ่ืน จน เกิด ไฟไหม้

ตรวจสอบ การ เดินสาย ให ้ถกูต้อง ก่อน จา่ยไฟ การ เดินสาย ผดิ อาจ ทําให ้อุปกรณ์ เสยีหาย และ เกิด อุบติัเหต ุรา้ยแรง

ก่อน ถอด ติดตัง้ หรอื เดินสาย ต้อง ตัด ไฟ ของ อุปกรณ์ นี้ และ อุปกรณ์ ท่ี เชื่อมต่อ ทัง้หมด หลัง เดินสาย ให ้ติดตัง้ ฝาครอบ ขัว้ ต่อ ท่ี 
จาํหน่าย แยก รุน่ 84525948-001 สาํหรบั C2A/C3A หรอื รุน่ 84525949-001 สาํหรบั C2B/C3B มฉิะนัน้ อาจ เกิด ไฟฟา้ ชอ็ต

หา้ม สมัผสั สว่น ท่ี ม ีกระแสไฟฟา้ เชน่ ขัว้ ต่อ ไฟ เล้ียง เพราะ อาจ เกิด ไฟฟา้ ชอ็ต

หา้ม ถอด แยก ชิน้ สว่นอุปกรณ์ เพราะ อาจ เกิด ไฟฟา้ ชอ็ต หรอื อุปกรณ์ เสยีหาย

ขอ้ควรระวงั

ใช ้อุปกรณ์ ภายใน ชว่ง ท่ี กําหนด ใน ขอ้มูล จาํเพาะ เชน่ อุณหภมู ิความชื้น แรงดัน ไฟฟา้ การ สัน่สะเทือน แรง กระแทก ทิศทาง ติดตัง้
และ บรรยากาศ มฉิะนัน้ อาจ เกิด ไฟไหม ้หรอื อุปกรณ์ เสยีหาย

หา้ม ปิดกัน้ ชอ่งระบายอากาศ เพราะ อาจ เกิด ไฟไหม ้หรอื อุปกรณ์ เสยีหาย

เดินสาย ตาม มาตรฐาน ท่ี ใช ้บงัคับ ใช ้แหล่ง จา่ยไฟ และ วธิ ีติดตัง้ ตาม คู่มอื นี้ มฉิะนัน้ อาจ เกิด ไฟไหม ้ไฟฟา้ ชอ็ต หรอื อุปกรณ์ เสยีหาย

หา้ม ให ้เศษ สายไฟ เศษ โลหะ น้ํา ฯลฯ เขา้ตัว เครื่อง เพราะ อาจ เกิด ไฟไหม ้หรอื อุปกรณ์ เสยีหาย

ขนั สกร ูขัว้ ต่อให ้แน่น ตาม แรง บดิ ท่ี ระบุ ใน ขอ้มูล จาํเพาะ หาก ขนั ไม ่แน่น อาจ เกิด ไฟไหม ้หรอื ไฟฟา้ ชอ็ต

หา้ม ใช ้ขัว้ ต่อ ท่ี ไม ่ได้ ใชง้าน เป็น ขัว้ ต่อ ผา่น สาย เพราะ อาจ เกิด ไฟไหม ้ไฟฟา้ ชอ็ต หรอื อุปกรณ์ เสยีหาย

ใชง้าน รเีลย ์ภายใน อายุการใชง้าน ท่ี แนะนํา มฉิะนัน้ อาจ เกิด ไฟไหม ้หรอื อุปกรณ์ เสยีหาย

ใช ้ฟวิส ์เซอรกิ์ต เบรก เกอร ์หรอื อุปกรณ์ ปอ้งกัน กระแส เกิน ท่ี เหมาะสม และ ม ีความสามารถ ตัด กระแส เพยีง พอกับ สาย วงจร ท่ี ต่อ กับ 
รเีลย ์เพื่อ ปอ้งกัน วงจร มฉิะนัน้ อาจ เกิด ไฟไหม ้หรอื อุปกรณ์ เสยีหาย

v



ขอ้ควรระวงั ด้าน ความปลอดภัย (ต่อ)

ขอ้ควรระวงั

หาก ม ีความเสีย่ง จาก แรงดัน กระชาก เนื่องจาก ฟา้ผา่ ให ้ใช ้อุปกรณ์ ปอ้งกัน แรงดัน กระชาก มฉิะนัน้ อาจ เกิด ไฟไหม ้หรอื อุปกรณ์ เสยีหาย

หา้ม ใช ้วตัถ ุปลาย แหลม เชน่ ปลาย ดินสอกด กดปุม่ เพราะ อาจ ทําให ้อุปกรณ์ เสยีหาย

ใช ้ผา้ นุ่ม แหง้ เชด็ สิง่สกปรก หา้ม ใช ้ตัวทําละลาย อินทรยี ์เชน่ ทินเนอร ์เบน ซนี หรอื สาร ทําความสะอาด

หา้ม ใช ้อุปกรณ์ ใน ท่ี เปียก หรอื ขณะ มอื เปียก เพราะ อาจ เกิด ไฟฟา้ ชอ็ต

หา้ม เปิด หรอื ปิด ตัวควบคมุ ขณะ ต่อสาย USB โหลด เดอร ์เพราะ อาจ ทําให ้ตัวควบคมุ ทํางาน ผดิปกติ

หา้ม ต่อสาย อ่ืน เขา้ ชอ่ง ต่อ โหลด เดอร ์นอกจาก สาย USB โหลด เดอร ์(A-microB รุน่ SLP-ULCJA0) และ สาย แป ลงหวั มุมฉาก (รุน่
SLP-ULLJA0) มฉิะนัน้ อาจ ทําให ้ตัวควบคมุ เสยีหาย หรอื แสดง อุณหภมู ิผดิพลาด

หา้ม ใช ้อินพุต PV, RSP, CT และ VT วดั ใน สถานท่ี ท่ีอยู ่ใน หมวดหมู ่การ วดั II, III หรอื IV เพราะ อาจ เกิด ไฟไหม ้ไฟฟา้ ชอ็ต หรอื 
อุปกรณ์ เสยีหาย
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ขอ้ปฏิบติั ก่อน เริม่ ใชง้าน

แผง ควบคมุ ด้านหน้า ของ อุปกรณ์ ม ีฟล์ิม สาํหรบั ปอ้งกัน ผวิหน้า

หลัง ติดตัง้ และ เดิน สายไฟ เสรจ็ แล้ว ให ้ติด เทป กาว ท่ี มุม ของ แผง ควบคมุ แล้ว ดึง ตาม ทิศทาง ลกูศร ใน ภาพ เพื่อ ลอก ฟล์ิม ปอ้งกัน ออก

เทป กาว

ดึง

ขอ้ควรระวงั ใน การใชง้าน

การ ใช ้เล็บ ลอก ฟล์ิม ปอ้งกัน อาจ ทําให ้แผง ควบคมุ เกิด รอยขดีขว่น

เฟริม์แวร์

เพื่อให ้ใชง้าน ผลิตภัณฑ์ ได้ อยา่ง ปลอดภัย ให ้ใช ้เฟริม์แวร ์รุน่ ล่าสดุ

ประวติั เวอรช์นั ROM: ด ูราย การเปล่ียนแปลง ของ แต่ละ เวอรช์นั ท่ี หน้า App.-12

การ อัปเดต เฟริม์แวร:์ ด ูรายละเอียด ท่ี หน้า 11-7
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ลิขสทิธิ ์สทิธ ิการใชง้าน และ เครื่องหมายการค้า

ซอฟต์แวร ์บางสว่น ของ ผลิตภัณฑ์ นี้ ได้รบั สทิธ ิการใชง้าน จาก Arm Limited และ STMicroelectronics N.V. ขอ้ความ ต่อไปนี ้เป็นไปตาม 
ขอ้ตกลง สทิธ ิการใชง้าน ซึ่ง ไม ่ได ้กําหนด ขอ้จาํกัด การใชง้าน สาํหรบั ผูใ้ช ้ปลายทาง

ลิขสทิธิ ์© 2018–2021 Arm Limited และ STMicroelectronics NV สงวนลิขสทิธิ์

ได้รบัอนุญาต ภายใต้ Apache License รุน่ 2.0 (เรยีก วา่ “สทิธ ิการใชง้าน”) โดย ใช ้ไฟล์ นี้ ได ้เฉพาะ เมื่อ ปฏิบติั ตามเง่ือนไข สทิธ ิการใชง้าน ฉบบั นี้ 
เท่านัน้

ขอรบั สาํเนา สทิธ ิการใชง้าน ได้ท่ี
https://www.apache.org/licenses/LICENSE-2.0

เวน้แต่ กฎหมาย ท่ี ใช ้บงัคับ จะ กําหนด ไว ้หรอื ม ีขอ้ตกลง เป็น ลายลักษณ์อักษร ซอฟต์แวร ์ท่ี เผยแพร ่ภายใต้ สทิธ ิการใชง้าน นี้ จดั ให ้“ตาม สภาพ ท่ี 
เป็นอยู”่ โดย ไม ่ม ีการรบัประกัน หรอื เง่ือนไข ใด ๆ ไม ่วา่ โดยชดัแจง้ หรอื โดยนัย

โปรด ด ูขอ้กําหนด ใน สทิธ ิการใชง้าน เก่ียวกับ การอนุญาต และ ขอ้จาํกัด โดยเฉพาะ

ซอฟต์แวร ์บางสว่น ของ ผลิตภัณฑ์ นี้ ได้รบั สทิธ ิการใชง้าน จาก Renesas Electronics Corporation

ซอฟต์แวร ์บางสว่น ของ ผลิตภัณฑ์ นี้ ได้รบั สทิธ ิการใชง้าน จาก SEGGER Microcontroller GmbH

Modbus™ เป็น เครื่องหมายการค้า และ ทรพัยส์นิ ของ Schneider Electric SE รวมถึง บรษัิท ยอ่ย และ บรษัิท ในเครอื

ชื่อ บรษัิท และ ชื่อ ผลิตภัณฑ์ อ่ืน ใน เอกสาร นี้ อาจ เป็น เครื่องหมายการค้า หรอื เครื่องหมายการค้า จดทะเบยีน ของ เจา้ของ แต่ละ ราย
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คู่มือแต่ละฉบับใช้สําหรับงานใด

เครื ่ องควบคุมแบบลูปเด่ียว รุ่น C2/C3 (ต่อไปน้ีเรี ยกว่า “อุปกรณ์”) มีคู่มื อท่ีเก่ียวข้องท้ังหมด 6 ฉบับ ให้เลื อกอ่าน
ตามลักษณะงานและข้อมูลท่ีต้องการ

หากไม่มีคู่มื อฉบับท่ีต้องการ โปรดติดต่อ Azbil หรื อตัวแทนจําหน่าย หรื อดาวน์โหลดคู่มื อได้จาก https://aa-
industrial.azbil.com/jp/en/download

1. คู่มือการติดต้ังและต้ังค่าเครื ่ องควบคุมแบบลูปเด่ียว รุ่น C2/C3
หมายเลขเอกสาร CP-SP-1478E — คือคู่มือฉบับท่ีกําลังอ่าน
อธิ บายฮาร์ดแวร์และฟังก์ชันท้ังหมดของอุปกรณ์ ผู้รับผิดชอบด้านการออกแบบ การผลิ ต การใช้งาน หรื อการบํารุงรักษาเครื ่ องจักรท่ีติดต้ัง
อุปกรณ์น้ี รวมถึ งผู้พัฒนาซอฟต์แวร์สื ่ อสารท่ีใช้งานร่วมกับอุปกรณ์ ควรอ่านคู่มื อฉบับน้ีอย่างละเอี ยด
เนื ้ อหาครอบคลุมการติดต้ัง การเดินสายไฟ การเชื ่ อมต่อเพ่ือการสื ่ อสาร ฟังก์ชันและการต้ังค่า ข้ันตอนการใช้งาน การสื ่ อสารกับอุปกรณ์แม่
ข่าย เช่น คอมพิวเตอร์ (PC) ท่ีอยู่สําหรับการสื ่ อสาร การแก้ไขปั ญหา และข้อมูลจําเพาะโดยละเอี ยด

2. คู่มือผู้ใช้เครื ่ องควบคุมแบบลูปเด่ียว รุ่น C2A/C2B
หมายเลขเอกสาร CP-UM-6003JEC

จัดให้มาพร้อมผลิ ตภัณฑ์ มีเนื ้ อหาภาษาญ่ีปุ่น อังกฤษ และจี น ผู้รับผิดชอบงานออกแบบหรื อผลิ ตเครื ่ องจักรท่ีติดต้ังอุปกรณ์น้ีควรศึ กษา
คู่มื ออย่างละเอี ยด
อธิ บายข้อควรระวังด้านความปลอดภัย การติดต้ัง การเดินสายไฟ ข้อมูลจําเพาะหลัก และพารามิเตอร์ หากต้องการรายละเอี ยดการใช้งาน
เพ่ิมเติม ให้ดูคู่มื อการติดต้ังและต้ังค่า

3. คู่มือผู้ใช้เครื ่ องควบคุมแบบลูปเด่ียว รุ่น C3A/C3B
หมายเลขเอกสาร CP-UM-6004JEC

จัดให้มาพร้อมผลิ ตภัณฑ์ มีเนื ้ อหาภาษาญ่ีปุ่น อังกฤษ และจี น ผู้รับผิดชอบงานออกแบบหรื อผลิ ตเครื ่ องจักรท่ีติดต้ังอุปกรณ์น้ีควรศึ กษา
คู่มื ออย่างละเอี ยด
ครอบคลุมข้อควรระวังด้านความปลอดภัย การติดต้ัง การเดินสายไฟ ข้อมูลจําเพาะหลัก และพารามิเตอร์ สําหรับรายละเอี ยดการใช้งาน ให้
ดูคู่มื อการติดต้ังและต้ังค่า

4. คู่มืออ้างอิงฉบับย่อสําหรับรุ่น C2/C3
หมายเลขเอกสาร CP-SP-1479E

เหมาะสําหรับผู้ใช้งานอุปกรณ์เป็ นคร้ังแรกและผู้ปฏิบัติงานหน้างาน ใช้เป็ นเอกสารอ้างอิ งในการกําหนดค่าพารามิเตอร์ โดยมีภาพสี
ประกอบข้ันตอนการกดปุ่ม แผนผังลําดับเมนู และการต้ังค่าพารามิเตอร์

ix



คู่มือท่ีเก่ียวข้อง (ต่อ)

5. คู่มือรายละเอียดฟังก์ชันของ Smart Loader Package รุ่น SLP-C1F สําหรับเครื ่ องควบคุมแบบ
ลูปเด่ียว รุ่น C1A/C1M/C2/C3
หมายเลขเอกสาร CP-SP-1463E

คู่มื อฉบับน้ีจัดให้มาพร้อมชุดซอฟต์แวร์ Smart Loader Package รุ่น SLP-C1F โดยอธิ บายซอฟต์แวร์ท่ีใช้ต้ังค่า
เครื ่ องควบคุมรุ่น C2/C3 ผ่านคอมพิวเตอร์ (PC)

ผู้รับผิดชอบงานออกแบบหรื อต้ังค่าเครื ่ องจักรท่ีใช้ C2/C3 ควรศึ กษาคู่มื อฉบับน้ี ซึ ่ งครอบคลุมการติดต้ังซอฟต์แวร์ลง
ในคอมพิวเตอร์ การใช้งานโปรแกรม ฟังก์ชันต่าง ๆ และข้ันตอนการต้ังค่า

6. คู่มือการติดต้ัง Smart Loader Package รุ่น SLP-C1F

หมายเลขเอกสาร CP-UM-5986JEC

คู่มื อฉบับน้ีจัดให้มาพร้อมผลิ ตภัณฑ์ มีเนื ้ อหาภาษาญ่ีปุ่น อังกฤษ และจี น ผู้รับผิดชอบงานออกแบบหรื อผลิ ตเครื ่ องจักรท่ี
ติดต้ังอุปกรณ์น้ีควรอ่านอย่างละเอี ยด

ครอบคลุมข้อควรระวังด้านความปลอดภัย การติดต้ัง การเดินสายไฟ ข้อมูลจําเพาะหลัก และพารามิเตอร์ หากต้องการ
รายละเอี ยดเก่ียวกับการใช้งาน ให้ดูคู่มื อรายละเอี ยดฟังก์ชันของ Smart Loader Package

ข้อแนะนํา: ตรวจสอบหมายเลขเอกสารให้ตรงกับรุ่นอุปกรณ์และซอฟต์แวร์ท่ีใช้งานก่อนดําเนินการติดต้ังหรื อ
กําหนดค่า
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โครงสร้างเนื ้ อหาของคู่มือ

คู่มื อฉบับน้ีจัดแบ่งเป็ นส่วนอ้างอิ งฉบับย่อและเนื ้ อหาหลักท้ังหมด 14 บท ดังต่อไปน้ี

คู่มืออ้างอิงฉบับย่อสําหรับ C2/C3 รวบรวมพารามิเตอร์ การต้ังค่า และตัวอย่างการใช้งานจริ งพร้อมภาพประกอบ ผู้ท่ี
ต้องการทําความเข้าใจอุปกรณ์อย่างรวดเร็ วควรเริ ่ มอ่านส่วนน้ีก่อน

บทท่ี 1 ภาพรวม การใช้งาน คุณสมบัติ การเลื อกรุ่น ชื ่ อช้ินส่วน และหน้าท่ีของช้ินส่วน ควรทําความเข้าใจ
คําศัพท์ในบทน้ี เพราะจะมีการนําไปใช้ในบทต่อ ๆ ไป

บทท่ี 2 ภาพรวมฟังก์ชัน อธิ บายฟังก์ชันและลักษณะการทํางานโดยสรุป

บทท่ี 3 การติดต้ัง สภาพแวดล้อมการใช้งาน ขนาดสําหรับติดต้ัง ข้ันตอนการติดต้ัง และเครื ่ องมื อท่ีจําเป็ น

บทท่ี 4 การเดินสายไฟ ข้ันตอนและข้อควรระวังในการเดินสายไฟ พร้อมตัวอย่างการต่อวงจร

บทท่ี 5 ฟังก์ชัน อธิ บายรายละเอี ยดของฟังก์ชันต่าง ๆ

บทท่ี 6 รายการแสดงผลและการต้ังค่า รายการท่ีแสดงบนหน้าจอและค่าท่ีต้ังได้

บทท่ี 7 ฟังก์ชันสื ่ อสาร CPL การสื ่ อสารกับอุปกรณ์แม่ข่าย เช่น PC หรื อ PLC ผ่าน RS-485 ด้วยโปรโตคอล CPL
มาตรฐานของ Azbil

บทท่ี 8 ฟังก์ชันสื ่ อสาร Modbus การสื ่ อสารกับอุปกรณ์แม่ข่าย เช่น PC หรื อ PLC ผ่าน RS-485 โดยใช้ Modbus

บทท่ี 9 ฟังก์ชัน PLC Link การสื ่ อสารกับ PLC ผ่าน RS-485 โดยไม่จําเป็ นต้องเขียนโปรแกรมพิเศษ
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คู่มืออ้างอิงฉบับย่อ รุ่น C2/C3
ส่วนน้ีสรุปข้ันตอนใช้งานท่ีสําคัญ ผังลําดับพารามิเตอร์ และการต้ังค่าท่ีจําเป็ น เพ่ือให้อ้างอิ งได้สะดวกขณะปฏิบัติงาน ออกแบบไว้สําหรับ
เปิ ดดูบ่อยคร้ัง พ้ืนผิวของคู่มื ออ้างอิ งฉบับย่อสามารถเช็ดคราบสกปรกและลบรอยปากกาเมจิ กชนิดน้ํามันด้วยยางลบได้
หากต้องการรายละเอี ยดเพ่ิมเติม โปรดดูคู่มื อการติดต้ังและต้ังค่า CP-SP-1478E การต้ังค่า C2/C3 ท่ีสะดวกท่ีสุดทําได้ผ่าน Smart
Loader Package รุ่น SLP-C1FJA_ โปรดสอบถามกลุ่มบริ ษัท azbil หรื อตัวแทนจําหน่าย

(1) ช่องแสดงผล 1 แสดงค่า PV (เช่น อุณหภูมิปั จจุบัน) หรื อรายการต้ังค่า เมื ่ อมีการแจ้งเตือน หน้าจอปกติจะแสดง
สลับกับรหัสแจ้งเตือน

(2) ไฟแสดง SP ติดสว่างเมื ่ อช่องแสดงผล 2 กําลังแสดงค่า SP
(3) ไฟแสดง Ramp แสดงสถานะการทํางานตามแพตเทิร์น รวมถึ ง SP Ramp และ RSP Ramp (เฉพาะรุ่น C3)
(4) ช่องแสดงผล 4 แสดงหมายเลขเซกเมนต์ขณะทํางานตามแพตเทิร์น หรื อหมายเลขหน้าจอท่ีผู้ใช้กําหนด
(5) ไฟแสดง RDY ติดสว่างเมื ่ ออยู่ในโหมด READY (หยุดการควบคุม)
(6) ไฟแสดง MAN ติดสว่างเมื ่ ออยู่ในโหมด MANUAL
(7) ช่องแสดงผล 3 แสดงค่า MV (ค่าควบคุมท่ีส่งออก) หรื อค่าปั จจุบันของรายการท่ีกําลังตรวจสอบ
(8) ไฟแสดงการล็อก ติดสว่างเมื ่ อมีการเปิ ดใช้ฟังก์ชันล็อกอย่างน้อยหนึ ่ งรายการ
(9) ไฟแสดง Event ติดสว่างเมื ่ อเอาต์พุต Event ท่ีตรงกันอยู่ในสถานะ ON
(10) ช่องต่อ Loader ใช้สาย USB Loader (USB-A ถึ ง Micro-B) ท่ีมาพร้อม Smart Loader Package เพ่ือเชื ่ อมต่อ

กับ PC
(11) ปุ่ม [MENU] สลับระหว่างหน้าจอการทํางาน หน้าจอเลื อกกลุ่มพารามิเตอร์ และหน้าจอต้ังค่า
(12) ปุ่ม [FUNC] เมื ่ อกดค้างอย่างน้อย 2 วิ นาทีท่ีหน้าจอการทํางาน เครื ่ องจะเรี ยกใช้ฟังก์ชันท่ีกําหนดไว้ (ค่า

เริ ่ มต้นคื อสลับ AUTO/MANUAL)
(13) ช่องแสดงผล 2 แสดงค่า SP (เช่น อุณหภูมิเป้าหมาย) หรื อค่าต้ังอื ่ น ๆ
(14) ไฟแสดง RSP ติดสว่างเมื ่ ออยู่ในโหมด RSP (เฉพาะรุ่น C3)
(15) ไฟแสดง MV ติดสว่างเมื ่ อช่องแสดงผล 3 กําลังแสดงค่า MV
(16) ไฟแสดงหลายสถานะ (MS) กําหนดให้แสดงสถานะ ON/OFF หรื อค่าแอนะล็อก เช่น กราฟ MV ได้ โดยต้ังเงื ่ อนไขและ

รู ปแบบการติดไฟ
(17) ไฟแสดงเอาต์พุตควบคุม ติดสว่างเมื ่ อเอาต์พุตควบคุมท่ีตรงกันอยู่ในสถานะ ON
(18) ไฟแสดงฟังก์ชันผู้ใช้ ติดสว่างตามการต้ังค่าฟังก์ชันแสดงสถานะท่ีผู้ใช้กําหนด
(19) ปุ่ม [ขึ ้ น] [ลง] [<] [>] ใช้เลื ่ อนตําแหน่งหลักของตัวเลข และเพ่ิมหรื อลดค่าตัวเลข
(20) ปุ่ม [ENT] ใช้เริ ่ มแก้ไขค่าท่ีต้ังไว้ และยื นยันค่าท่ีแก้ไข

หมายเหตุ: ภาพประกอบด้านบนเป็ นตัวอย่างของรุ่น C3
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ผังการใชง้านปุ่มและการแสดงผล

เปิดเครื่อง → ทกุสว่นติด → 
ดับ → ไฟ MS ติด → หน้าจอ
ทํางาน (ประมาณ 9 วนิาที)

กด [MENU] ค้าง 2 
วนิาที

กด [MENU] ค้าง 
2 วนิาที

PV กลุ่ม LSP / SP หมายเลข 
Pattern

หมายเลข 
Segment / เวลาท่ี
เหลือ

MV ความรอ้น MV ความเยน็

เวลาคงเหลือของ Timer / 
Event 3

ปุ่ม [ENT]

โหมด AUTO โหมด MANUAL

สลับ MANUAL ↔ AUTO

ปุม่ [MENU] *4

ปุม่ [MENU] *3

ปุม่ [V]

ปุม่ [∧]

[กลุ่ม MODE] [กลุ่ม SP] [กลุ่ม Event] [กลุ่ม PID] [กลุ่ม Parameter] [กลุ่มปรบัจูนขัน้สงู]

[กลุ่ม CT/VT] [กลุ่มหน้าสมัผสัภายใน] [กลุ่ม DO]

[กลุ่มกําหนดการทํางาน 
Pattern] [กลุ่ม Pattern 1] [กลุ่ม Pattern 16]

[กลุ่มยบัยัง้การโอเวอรชู์ต]

ปุม่ [∧] และ [V]
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C088

C115

 TY.01

 LT.16

 T1.TY  ZN-1

 ZN.DF

 UB01  ST01

 UM16 UB16 4.B20

 C001

C012

C014

C028

C042

C056

C057

C063

C064

C070

○ บางรายการอาจไมแ่สดง ขึ้นอยูกั่บฟงัก์ชนัเสรมิ รุน่เครื่อง การตัง้ค่าการแสดงผล C073 ถึง C078 และระดับผูใ้ช ้C079

○ กดปุม่ [PARA] ระหวา่งแก้ไขค่าพารามเิตอร ์เพื่อยกเลิกการเปล่ียนแปลงรายการนัน้ หน้าจอทํางาน

เลือกกลุ่ม Bank

PV / ระหวา่ง AT

ความคืบหน้า AT

CT1 / กระแส

กระแส CT1

CT2 / กระแส

กระแส CT2

VT / แรงดัน

แรงดัน

ความต้านทาน

ค่าความต้านทาน

ปุม่ [MENU]

Event 1
ตัง้ค่าหลัก

Event 1
ตัง้ค่ายอ่ย

Timer 1 / หน่วง
Event 1

Event 3
ตัง้ค่าหลัก

Event 3
ตัง้ค่ายอ่ย

[กลุ่ม Setup] [กลุ่ม Event]

อินพุต ควบคมุ SP ต่อเนื่อง สดัสว่น สื่อสาร ปุม่/จอ อ่ืน ๆ

[กลุ่มลอจกิ] [กลุ่ม Linearization] [กลุ่ม Zone] [กลุ่มบติผูใ้ช]้ [กลุ่มค่าผูใ้ช]้

[กลุ่ม FF-FITTER] [กลุ่มค่า
เอาต์พุตคงท่ี]

[กลุ่ม Virtual PV] [กลุ่ม Virtual RSP] [กลุ่มหน้าจอ
ผูใ้ช]้

[กลุ่มฟงัก์ชนั
ผูใ้ช]้

[กลุ่มล็อก] [กลุ่มขอ้มูล
อุปกรณ์]

*1 ค่าของผูใ้ชใ้นกลุ่ม User Operation (UO) จะแสดงบนหน้าจอการทํางาน

*2 พารามเิตอรแ์ละค่าท่ีลงทะเบยีนในกลุ่ม User Function (UF) จะแสดงขึ้น

*3 หากไมก่ดปุม่ตามเวลาคืนสูห่น้าจอทํางาน (ปกติ 3 นาที) ระบบจะกลับหน้าจอเดิม

*4 กด [<] ขณะกด [MENU] ค้าง เพื่อยอ้นลําดับรายการ

*5 ท่ีกลุ่มแรก กด [∧] ไปกลุ่มสดุท้าย และท่ีกลุ่มสดุท้ายกด [∨] ไปกลุ่มแรก

*6 ในโหมด RSP หน้าจอ RSP และ PID.R จะแสดงก่อน

คําอธบิายสญัลักษณ์ลกูศร

ปุม่ [MENU]

กด [MENU] ค้าง 2 วนิาที

ปุม่ [ENT]

ปุม่ [∨] หรอื [∧]

การเลือกรายการในกลุ่ม

[∨] รายการถัดไป

[∧] รายการก่อนหน้า

[<] เปล่ียนชอ่งสญัญาณ
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    0
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 E1.C1
 0004

 E1.C1
    4

ตัวอยา่งขัน้ตอนการต้ังค่า

การต้ังค่าชว่งอินพุต PV (C001)

1. กด [MENU] หนึ่งครัง้เพื่อเขา้สูห่น้าจอทํางาน
2. กด [MENU] ค้างอยา่งน้อย 2 วนิาที เพื่อเขา้สูห่น้าจอเลือก 
Bank; คําวา่ mODE กะพรบิในชอ่งท่ี 1
3. กด [V] หรอื [∧] จนแสดง STUP
4. กด [ENT] จะแสดงค่า C001 ซึ่งเป็นประเภทชว่งอินพุต PV
5. กด [ENT] ใหห้ลักขวาสดุกะพรบิ เลือกชว่งเซนเซอรต์ามตาราง
ชนิดอินพุตด้วยปุม่ทิศทาง จากนัน้กด [ENT] เพื่อยนืยนั ค่าใหมจ่ะ
หยุดกะพรบิ

การต้ังค่าประเภท Event (E1.C1)

1. กด [MENU] แล้วกดค้างอยา่งน้อย 2 วนิาที เพื่อเขา้สูห่น้าจอ
เลือก Bank
2. กด [V] หรอื [∧] จนแสดง EVCF
3. กด [ENT] จะเหน็ E1.C1 ในชอ่งท่ี 1 และค่า 0 ในชอ่งท่ี 2 ซึ่งหมาย
ถึงยงัไมไ่ด้ตัง้ค่า Event
4. กด [ENT] เพื่อใหค่้ากะพรบิ แล้วกดปุ่มทิศทางจนแสดงค่า 4
5. กด [ENT] บนัทึก ค่า 4 หมายถึงการทํางานแบบเตือนค่าเบีย่งเบน
สงู (Deviation High Limit)
ใช ้E2.C1 และ E3.C1 สาํหรบั Event 2 และ 3

ตัวอักษรสแีดง: ขัน้ตอนการตัง้ค่าเริม่ต้น

ตัวอักษรสน้ีําเงิน: ขัน้ตอนระหวา่งใชง้าน

ต้ังค่าชนิดชว่งอินพุต PV ต้ังค่าประเภทการทํางาน Event

กด [MENU] หนึ่งครัง้
เพื่อแสดงหน้าจอ
การทํางาน

กด [MENU] ค้าง
อยา่งน้อย 2 วนิาที
หน้าจอเลือก Bank
ปรากฏ และ mODE
กะพรบิในชอ่งแสดงผล 1

กด [∨] หรอื [∧]
หลายครัง้ จน STUP
กะพรบิในชอ่งแสดงผล 1

กด [ENT]
หน้าจอตัง้ค่า Bank
จะแสดงค่าของ C001
(ชนิดชว่งอินพุต PV)

กด [ENT]
หลักขวาสดุในชอ่งแสดงผล 2 จะกะพรบิและสามารถเปล่ียนค่าได้
เลือกชว่งของเซนเซอร ์(ดตูารางชว่งอินพุต PV)
ด้วยปุม่ [∧], [∨], [<] หรอื [>]
กด [ENT] ค่าใหมจ่ะหยุดกะพรบิและบนัทึกการตัง้ค่า

กด [MENU] หนึ่งครัง้
เพื่อแสดงหน้าจอ
การทํางาน

กด [MENU] ค้าง
อยา่งน้อย 2 วนิาที
หน้าจอเลือก Bank
ปรากฏ และ mODE
กะพรบิในชอ่งแสดงผล 1

กด [∨] หรอื [∧]
หลายครัง้ จนแสดง
EVCF ในชอ่งแสดงผล 1

กด [ENT]
ชอ่งแสดงผล 1 แสดง
E1.C1 และชอ่ง 2
แสดงค่า 0

กด [ENT]
หลักขวาสดุในชอ่ง
แสดงผล 2 จะกะพรบิ
กด [∧], [∨], [<]
หรอื [>] จนแสดง 4

กด [ENT]
ค่าใหมจ่ะหยุดกะพรบิ
และบนัทึกการตัง้ค่า

หากยงัไมต่่อสาย
เซนเซอร ์หรอืสายหลดุ
อาจมอีะลารม์อินพุต
ผดิปกติรหสัใดรหสัหนึ่ง
ตัง้แต่ AL01 ถึง AL11
ในชอ่งแสดงผล 1

ค่า 0 ในชอ่งแสดงผล 2
หมายถึงยงัไมตั่ง้ Event

ค่า 4 ในชอ่งแสดงผล 2
หมายถึงประเภท Event
แบบเตือนค่าเบีย่งเบนสงู

ใช ้E2.C1 ตัง้ค่าประเภทการทํางานของ Event 2 และ E3.C1 สาํหรบั Event 3
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ขอ้ควรระวงัเก่ียวกับ SP / MV

• ค่าควบคมุ SP คือค่าท่ีต้องการ
• กด [ENT] เพื่อใหห้ลักขวาสดุกะพรบิ จากนัน้ใช ้[∧], [V], [<], [>] 
ปรบัค่า
• หากเปิดขดีจาํกัด SP จะไมส่ามารถตัง้ค่าเกินชว่งท่ีกําหนดได้ ต้อง
ปรบั SP Limit ก่อน
• หากกด [MENU] ระหวา่งแก้ค่า จะยอ้นกลับไปหน้าจอเดิม
• เมื่ออยู ่AUTO จงึแก้ SP ผ่านจอทํางานได้ สว่น MANUAL 
สามารถตัง้ค่า MV ได้

4 สาํหรบัขัน้ตอนท่ีเน้นส ี(เชน่ ขัน้ตอน 4) หากล็อกปุม่ไว ้ค่าตัง้จะไมก่ะพรบิและเปล่ียนค่าไมไ่ด้ ต้องยกเลิกการล็อกปุม่ก่อนจงึจะเปล่ียนค่าได้

เริม่ปรบัจูนอัตโนมติั (AT)
AT บงัคับเปิด/ปิด MV หลายครัง้ (วงรอบลิมติไซเคิล) เพื่อคํานวณค่า PID
ก่อนเริม่ AT ต้องตรวจสอบวา่การทํางานนี้ไมก่่อปัญหาแก่อุปกรณ์ท่ีเก่ียวขอ้ง

การต้ังค่า SP

กด [MENU] หนึ่งครัง้
เพื่อแสดงหน้าจอ
การทํางาน

กด [MENU] ค้าง
อยา่งน้อย 2 วนิาที
หน้าจอเลือก Bank
ปรากฏ และ mODE
กะพรบิในชอ่งแสดงผล 1

กด [ENT]
ชอ่ง 1 แสดง A--M
และชอ่ง 2 แสดง AUTO

กด [∨] สองครัง้
ชอ่ง 1 แสดง AT
และชอ่ง 2 แสดง AT.OF

กด [ENT]
AT.OF จะกะพรบิใน
ชอ่งแสดงผล 2

กด [∧] หนึ่งครัง้
AT.ON จะกะพรบิ
ในชอ่งแสดงผล 2

กด [ENT]
AT.ON หยุดกะพรบิ และเริม่การปรบัจูน AT

หากควบคมุ ON/OFF
ชอ่งแสดงผล 1
จะแสดง r--r

หากควบคมุแบบ
ON/OFF และบติ 3
(แสดงหยุด/เริม่ AT)
ของ C073 (ตัง้ค่า
การแสดงผล mODE)
เป็น 0 (ไมใ่ช)้
จะไมแ่สดงพารามเิตอร์
และค่าตัง้นี้

จอกะพรบิเฉพาะโหมด
RUN และ AUTO
และเมื่ออินพุต PV
ไมม่ขีอ้ผดิพลาด

หากตัง้ C080 (เง่ือนไขการติดของไฟแสดงฟงัก์ชนัท่ีผูใ้ชกํ้าหนด)
เป็น 1600 (สถานะหยุด/เริม่ AT) ไฟ UF จะติดระหวา่งปรบัจูน AT
เมื่อ AT และการคํานวณค่าคงท่ี PID เสรจ็สิน้ ไฟ UF จะดับ

ระหวา่ง AT หากเปล่ียนเป็นโหมด READY หรอื MANUAL, อินพุต PV ผดิปกติ หรอืไฟดับ
AT จะหยุดโดยอัตโนมติั โดยไมเ่ปล่ียนค่าคงท่ี PID
สามารถหยุด AT ได้ด้วยการเปล่ียนค่าจาก AT.ON เป็น AT.OF (กลับไปท่ีขัน้ตอน 3 ขา้งต้น)

กด [MENU] หนึ่งครัง้
เพื่อแสดงหน้าจอ
การทํางาน

ตรวจสอบวา่หน้าจอ
การทํางานแสดง
SP, SP และ MV
หากยงัไมแ่สดง ใหก้ด
[MENU] หลายครัง้
จนแสดงรายการเหล่านี้

กด [ENT]
หลักขวาสดุในชอ่ง
แสดงผล 2 จะกะพรบิ
และสามารถเปล่ียนค่าได้
กด [∧], [∨], [<]
หรอื [>] เพื่อปรบั
เป็นค่าท่ีต้องการ

กด [ENT]
ค่าใหมห่ยุดกะพรบิ
และบนัทึกการตัง้ค่า

หากเปิดใชฟ้งัก์ชนั
จาํกัดค่า SP จะตัง้ค่า
เกินขดีจาํกัดไมไ่ด้
หากต้องการเปล่ียนค่า
ต้องเปล่ียนขดีจาํกัด
SP ก่อน

หากกด [MENU]
ขณะค่าตัง้กะพรบิ
จะกลับสูข่ัน้ตอนท่ี 1

เปล่ียน SP ท่ีหน้าจอการทํางานได้เฉพาะโหมด AUTO
ในโหมด MANUAL สามารถเปล่ียน MV ได้เสมอ และค่าท่ีกําหนด
จะถกูตัง้เป็น MV ทันที

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 27 / 528 | D-5



1 2

 
   25

  0.0

    0
 mOde

3
 

 

4

 A--M
 AUTO

 R--R
  Rdy

5 6

 R--R
  Rdy

 R--R
  RUn

1 2

   25

  0.0

    0
 mOde

3 4

 PID  P-1
   5.0

5 6

 P-1
 005.0

 P-1
  10.0

การเลือกโหมด RUN / READY ต้ังค่าพารามเิตอร ์PID

1. กด [MENU] แสดงจอ
ทํางาน

2. กด [MENU] ค้าง 2 
วนิาที จน mODE กะพรบิ

3. กด [ENT] แสดง A--M 
และ AUTO

4. กด [V] หนึ่งครัง้ จะ
แสดง R--R และ RDY 
หรอื RUN

5. กด [ENT] ใหค่้า RDY/
RUN กะพรบิ แล้วเลือก
โหมดด้วยปุม่ทิศทาง; หาก
ใชห้น้าสมัผสัภายในเลือก
โหมด จะกดเปล่ียนไมไ่ด้

6. กด [ENT] บนัทึก ค่า
ใหมห่ยุดกะพรบิ

1. กด [MENU] แสดงจอ
ทํางาน

2. กด [MENU] ค้าง 2 
วนิาที ให ้mODE กะพรบิ

3. กด [V] หรอื [∧] จน
แสดง PID

4. กด [ENT] แสดง P-1 
(Proportional Band) 
และค่าท่ีตัง้ไว;้ ถ้าควบคมุ 
ON/OFF จะไมแ่สดง

5. กด [ENT] ใหค่้า
กะพรบิ แล้วปรบั P ตาม
ต้องการ

6. กด [ENT] ยนืยนัค่า P; 
ชว่งคือ 0.1–999.9%

ตัง้ I-1 สาํหรบั Integral Time และ D-1 สาํหรบั Derivative Time (0–19999 
วนิาที)

การสลับโหมด RUN / READY

1. กด [MENU] เพื่อแสดงหน้าจอทํางาน
2. กด [MENU] ค้างอยา่งน้อย 2 วนิาที จน mODE กะพรบิ
3. กด [ENT] จะเหน็ A--M ในชอ่งท่ี 1 และ AUTO ในชอ่งท่ี 2
4. กด [V] หนึ่งครัง้เพื่อเลือก R--R ซึ่งแสดงสถานะปัจจุบนั RUN 
หรอื RDY
5. กด [ENT] ใหค่้ากะพรบิ แล้วเลือก RUN หรอื READY ด้วยปุม่
ทิศทาง
6. กด [ENT] เพื่อยนืยนั
หมายเหต:ุ หากเลือกโหมดโดยหน้าสมัผสัภายใน จะเปล่ียนค่าจากปุม่
หน้าเครื่องไมไ่ด้

การต้ังค่า PID

1. กด [MENU] ค้างเพื่อเขา้สูห่น้าจอเลือก Bank แล้วเลือก PID
2. กด [ENT] จะแสดง P-1 (Proportional Band) และค่าปัจจุบนั
ในชอ่งท่ี 2
3. กด [ENT] ใหค่้ากะพรบิ และใชปุ้ม่ทิศทางปรบัค่า P ตามต้องการ
4. กด [ENT] ยนืยนั ค่าจะหยุดกะพรบิ
5. ชว่งตัง้ Proportional Band คือ 0.1–999.9%
6. ใช ้I-1 ตัง้ Integral Time และ D-1 ตัง้ Derivative Time 
ชว่ง 0–19999 วนิาที
หากเลือกการควบคมุ ON/OFF จะไมแ่สดงการตัง้ค่า PID

เมื่อควบคมุแบบ ON/
OFF ชอ่งท่ี 1 จะแสดง
r--r

โหมดปัจจุบนัจะแสดงเป็น
run (RUN) หรอื rdy
(READY)

เมื่อกําหนด RUN/
READY
ผา่นหน้าสมัผสัภายใน
จะกดเปล่ียนโหมดไมไ่ด้

เมื่อควบคมุ ON/OFF
จะไมแ่สดงรายการนี้

ชว่งตัง้ค่า Proportional
Band เท่ากับ 0.1�
999.9%
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 mOde
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 C060
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Event 2 ใช ้E2 และ Event 3 ใช ้E3

Hysteresis ของ Event 2 ใช ้E2.HY และ Event 3 ใช ้E3.HY

การต้ังค่า Event และ Hysteresis

กด [MENU] ค้างเพื่อเขา้สูห่น้าจอเลือก Bank เลือก EV แล้วกด 
[ENT] จนเหน็ E1 และค่าปัจจุบนั
กด [ENT] แล้วใชปุ้ม่ทิศทางเปล่ียนค่า (ตัวอยา่ง 20) กด [ENT] อีก
ครัง้เพื่อยนืยนั
สาํหรบั Event 2 และ 3 ใช ้E2 / E3
หากต้องการกําหนด Hysteresis ใหเ้ลือก E1.HY แล้วปรบัค่าเหมอืน
กัน (ตัวอยา่ง 5 → 3)
สาํหรบั Event 2 และ 3 ใช ้E2.HY / E3.HY

การปรบัเทียบมอเตอรอั์ตโนมติั

ใชเ้มื่อเอาต์พุตควบคมุเป็นชนิดมอเตอร ์R1 และ C057 = 0 หรอื 1
1. เลือก STUP แล้วเลือก C060
2. กด [ENT] ใหค่้ากะพรบิ ปรบัเป็น 1 และกด [ENT] เริม่ปรบั
3. จอ CA.CL แสดงชว่งรเีลยป์ิดและนับค่า MFB
4. เมื่อค่านิ่ง จอ CA.OP แสดงชว่งรเีลยเ์ปิด
5. เมื่อค่านิ่งอีกครัง้ ระบบจะสิน้สดุการปรบัและกลับสูจ่อทํางาน
กด [MENU] เพื่อหยุดการปรบั

การต้ังค่า Event การปรบั Position Proportional อัตโนมติั
หากเลือก R1 (เอาต์พุตรเีลยข์บัมอเตอร)์ ในตัวเลือกรุน่ของเอาต์พุตควบคมุ และตัง้ C057
(Bank การตัง้ค่า) เป็น 0 (ค่าเริม่ต้น) หรอื 1 ต้องปรบัอัตโนมติัสาํหรบัการควบคมุ Position
Proportional ตามขัน้ตอนต่อไปนี้

กด [MENU] หนึ่งครัง้
เพื่อแสดงหน้าจอ
การทํางาน

กด [MENU] ค้าง
อยา่งน้อย 2 วนิาที
หน้าจอเลือก Bank
ปรากฏ และ mODE
กะพรบิในชอ่งแสดงผล 1

กด [∨] หรอื [∧]
หลายครัง้ จนแสดง
EV ในชอ่งแสดงผล 1

กด [ENT]
กด [∨] หลายครัง้
จนแสดง E1 ในชอ่ง 1
และ 0 ในชอ่ง 2

กด [ENT] หลักขวาสดุ
ในชอ่งแสดงผล 2
จะกะพรบิ
กด [<] หรอื [∧]
เพื่อเปล่ียนเป็นค่า
ท่ีต้องการ (ตัวอยา่งนี้
เลือกค่า 20)

กด [ENT]
ค่าใหมห่ยุดกะพรบิ
และบนัทึกการตัง้ค่า

หากต้องการตัง้ค่า
Hysteresis ใหก้ด [∨]
สองครัง้ หรอืกด [∧]
หลายครัง้ จนแสดง
E1.HY ในชอ่ง 1
และ 5 ในชอ่ง 2

เชน่เดียวกับการตัง้ค่า
Event กด [ENT]
ใหค่้าตัง้กะพรบิ
แล้วกด [∨], [∧]
หรอื [<] เพื่อเปล่ียน
เป็นค่าท่ีต้องการ
จากนัน้กด [ENT]
เพื่อบนัทึกค่า

ค่า 0 ในชอ่งแสดงผล 2
หมายถึงค่าตัง้หลัก
ของ Event เท่ากับ 0

ค่า 5 ในชอ่งแสดงผล 2
หมายถึงค่าตัง้
Hysteresis เท่ากับ 5

กด [MENU] หนึ่งครัง้
เพื่อแสดงหน้าจอ
การทํางาน

กด [MENU] ค้าง
อยา่งน้อย 2 วนิาที
หน้าจอเลือก Bank
ปรากฏ และ mODE
กะพรบิในชอ่งแสดงผล 1

กด [∨] หรอื [∧]
หลายครัง้ จนแสดง
STUP ในชอ่งแสดงผล 1

กด [ENT]
กด [∧], [∨], [<]
หรอื [>] หลายครัง้
จนแสดง C060
ในชอ่งแสดงผล 1
และ 0 ในชอ่ง 2

กด [ENT] หลักขวาสดุ
ในชอ่งแสดงผล 2
จะกะพรบิ
กด [∧] หรอื [∨]
เพื่อเปล่ียนค่าเป็น 1
จากนัน้กด [ENT]
เพื่อเริม่การปรบั
อัตโนมติั

ชอ่ง 1 แสดง CA.CL
รเีลยข์บัมอเตอรไ์ป
ทางปิดจะทํางาน
ชอ่ง 2 แสดงค่าการนับ
MFB เมื่อค่านับคงท่ี
ชอ่ง 1 แสดง CA.OP
และรเีลยข์บัมอเตอร์
ไปทางเปิดจะทํางาน
เมื่อค่านับคงท่ีอีกครัง้
การปรบัอัตโนมติั
จะสิน้สดุ และกลับสู่
หน้าจอการทํางาน

กด [MENU] เพื่อหยุดการปรบัอัตโนมติั
ระหวา่งการปรบั จะใชปุ้ม่อ่ืนไมไ่ด้ ยกเวน้ [MENU] สาํหรบัหยุดการปรบั
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รายการพารามิเตอร์ (1)
หน้าจอทํางาน, mODE, SP, EV, PID และ PARA • D-8

หน้าจอการทํางาน (Operation Settings)
รหัส รายการ / ความหมายภาษาไทย ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

ค่าท่ีวัดได้ และค่าเป้าหมาย SP SP ต่ําสุด–สูงสุด; ค่าเริ ่ ม 0
ค่าควบคุมท่ีส่งออก −10.0 ถึ ง +110.0%; เปลี ่ ยนได้ใน

MANUAL

ลําดับกลุ่มค่าเป้าหมาย LSP 1–8 (ตามจํานวนกลุ่ม), เริ ่ ม 1
แพตเทิร์น/SP/เวลาท่ีเหลื อ/
เซกเมนต์

อ่านอย่างเดียว

ค่า MV ขณะให้ความร้อน อ่านอย่างเดียว
ค่า MV ขณะทําความเย็น −10.0 ถึ ง +110.0%
ความคื บหน้าการทํา Auto Tuning อ่านอย่างเดียว
กระแส CT1/CT2 ขณะเอาต์พุต ON อ่านอย่างเดียว
แรงดัน VT / ค่าความต้านทาน อ่านอย่างเดียว
ค่าต้ังหลักของ Internal Event 1–3 −19999 ถึ ง +19999 U หรื อ 0–

19999 U; 0
ค่าต้ังรองของ Internal Event 1–3 ตามประเภท Event; 0
เวลาท่ีเหลื อของ Timer Event 1–3 อ่านอย่างเดียว

mODE • โหมดการทํางาน
รหัส รายการ / ความหมายภาษาไทย ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

สลับควบคุม AUTO / MANUAL AUTO (ค่าเริ ่ มต้น)
สลับ RUN / READY RUN (ค่าเริ ่ มต้น)
สลับ LSP / RSP LSP (ค่าเริ ่ มต้น)
หยุด/เริ ่ ม Auto Tuning AT stop (ค่าเริ ่ มต้น)
สถานะความผิดปกติของ AT Normal

ปลดสถานะค้างแบบ Latch Continue latches

ทํางานค่าคงท่ี / แพตเทิร์น Constant value operation

เลื ่ อนข้ันแพตเทิร์น No ADVANCE

หยุดค้างแพตเทิร์น No HOLD

ล้าง G.SOAK G.SOAK continues

เริ ่ มปรับอัตโนมัติ FF-FITTER No auto-tuning

SP • กลุ่มค่าเป้าหมาย
รหัส รายการ / ความหมายภาษาไทย ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

ค่าเป้าหมายแบบ Remote SP เปลี ่ ยนไม่ได้ในจอน้ี
หมายเลขกลุ่ม PID สําหรับ RSP 1–8; เริ ่ ม 1
ค่าเป้าหมาย LSP 1–8 ขอบเขตต่ํา–สูงของ SP; เริ ่ ม 0
หมายเลขชุด PID ของ LSP 1–8 1–8; เริ ่ ม 1
อัตรา Ramp สําหรับ LSP 1–8 0–19999 U; เริ ่ ม 0

EV • กลุ่ม Internal Event

รหัส รายการ / ความหมายภาษาไทย ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

ค่าต้ังหลัก Event 1–8 −19999…+19999 U หรื อ 0…19999
U; 0

ค่าต้ังรอง Event 1–8 ตามประเภท Event; 0
Hysteresis Event 1–8 0–19999 U; 5
เวลาหน่วงเปิ ด Event 0–19999 U; 0
เวลาหน่วงปิ ด Event 0–19999 U; 0

จํานวนตําแหน่งทศนิยมของค่าต้ัง Event ขึ ้ นกับประเภท Event ส่วนเวลาหน่วงขึ ้ นกับการ
ต้ังตําแหน่งทศนิยมของ Timer

PID • ค่าควบคุม
รหัส รายการ / ความหมายภาษาไทย ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

Proportional Band ของ PID 1–8 0.1–1999.9%; 5.0
Integral Time ของ PID 1–8 0–19999 s; 120 (0=ไม่ใช้)
Derivative Time ของ PID 1–8 0–19999 s; 30 (0=ไม่ใช้)
Manual Reset ของ PID 1–8 −10.0…+110.0%; 50.0
ขีดจํากัดเอาต์พุตต่ําของ PID −10.0…+110.0%; 0.0
ขีดจํากัดเอาต์พุตสูงของ PID −10.0…+110.0%; 100.0
P Band ฝั ่ งทําความเย็น 0.1–1999.9%; 5.0
Integral ฝั ่ งทําความเย็น 0–19999 s; 120
Derivative ฝั ่ งทําความเย็น 0–19999 s; 30
ขีดจํากัดเอาต์พุตต่ําฝั ่ งเย็น −10.0…+110.0%; 0.0
ขีดจํากัดเอาต์พุตสูงฝั ่ งเย็น −10.0…+110.0%; 100.0

PARA • การต้ังค่าพารามิเตอร์
รหัส รายการ / ความหมายภาษาไทย ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

วิ ธี ควบคุม 0: ON/OFF; 1: PID; เริ ่ ม 0/1
ขอบเขต MV ต่ํา/สูงขณะ AT −10.0…+110.0%; 0.0/100.0
ON/OFF Control Differential 0–19999 U; 5
ชดเชย Control Operation Point −19999…+19999 U; 0
ฟิลเตอร์ PV 0.0–120.0 s; 0.0
อัตราส่วน / ไบแอส PV 0.001–199.999 / ±19999 U; 1.000/0
ฟิลเตอร์ RSP 0.0–120.0 s; 0.0
อัตราส่วน / ไบแอส RSP 0.001–19.999 / ±19999 U; 1.000/0
เลื อกแหล่งสัญญาณ PV 0: PV; 1: Virtual PV; 0
เลื อกตาราง Linearization ของ PV 0: ไม่ใช้; 1–4: กลุ่มตาราง; 0
ตาราง Linearization ของ OUT1/
OUT2

0: ไม่ใช้; 1–4: ตาราง; 0

จํากัดอัตราการเปลี ่ ยนแปลงเอาต์พุต 0.0–19999.9%/s; 0.0
SP Ramp ขาขึ ้ น/ลง 0–19999 U (0=ไม่ใช้); 0
เริ ่ ม SP Ramp จาก PV หรื อไม่ 0: อนุญาต; 1: ไม่อนุญาต; 0
RSP Ramp ขาขึ ้ น/ลง 0–19999 U (0=ไม่ใช้); 0
เริ ่ ม RSP Ramp จาก PV หรื อไม่ 0: อนุญาต; 1: ไม่อนุญาต; 0
กําหนดแหล่ง RSP 0: RSP; 1: Virtual RSP; 0
ตาราง Linearization ของ RSP 0: ไม่ใช้; 1–4: ตาราง; 0

PV / SP
MV

LSP1

Pt01

HEAt

COOL

At1

Ct1 / Ct2
VT / RSTR
E1–E3

E1.Sb–E3.Sb
T1.--–T3.--

A--M
r--r
L--r
At

At.Er
BF.Lt
C--P
Adv

HoLd

GSk

FFAt

rSP

PId.r
SP.1–SP.8
PId.1–PId.8
rMP.1–rMP.8

E1–E8

E1.Sb–E8.Sb
E1.Hy–E8.Hy
E1.On–E8.On
E1.OF–E8.OF

P-1–P-8
I-1–I-8
d-1–d-8
rE-1–rE-8
oL-1–oL-8
oH-1–oH-8
P-1C–P-8C
I-1C–I-8C
d-1C–d-8C
oL.1C–oL.8C
oH.1C–oH.8C

CtrL

rL.oL / rL.oH
DI.F
OF.FS
PV.FL
rA / bI
FL2

rRA / bI2
PV.AS
PV.TN
O.TN / C.TN

OUtL

SPU / SPD
SPS

rSPU / rSPD
rSPS

rSAS

rSTN

พารามเิตอรท่ี์จาํเป็นสาํหรบัการวดัและการควบคมุค่า PV

พารามเิตอรพ์ื้นฐาน

จาํเป็นต้องใชเ้มื่อมกีารใชง้านฟงัก์ชนัเสรมิ
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รายการพารามิเตอร์ (2)
ET และ STUP: อิ นพุต, ควบคุม, เอาต์พุต, สื ่ อสาร • D-9

สัญลักษณ์ ● ในต้นฉบับหมายถึ งรายการท่ีแสดงเมื ่ อระดับผู้ใช้เลื อก Standard หรื อ Advanced (การเปลี ่ ยนระดับผู้ใช้ ดูหน้า 10 ของคู่มื ออ้างอิ ง)

ET • กลุ่มปรับจูนข้ันสูง
รหัส รายการ / ความหมายภาษา

ไทย
ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

ประเภทการปรับจูน AT 0: ปกติ; 1: ตอบสนองไว; 2: เสถียร; 0
เวลาหน่วง SP 0.0–1999.9; 0.0
ตัวคูณปรับ Proportional ของ
AT

0.00–199.99; 1.00

ตัวคูณปรับ Integral ของ AT 0.00–199.99; 1.00
ตัวคูณปรับ Derivative ของ AT 0.00–199.99; 1.00
จุดเปลี ่ ยน MV สําหรับ AT 0: ค่าเริ ่ มต้น (2/3 ของคลาดเคลื ่ อน

PV-SP); 1: SP; 2: PV; 0
ค่า PV ณ จุดเปลี ่ ยน MV ใน AT −19999…+19999 U; 0
อัลกอริ ทึมควบคุม 0: PID-A; 1: Ra-PID; 2: PID-B; 0
อัตราขยายฝั ่ งทําความเย็น −10.0…+110.0%; 30.0

STUP • อินพุตและการควบคุม
รหัส รายการ / ความหมายภาษา

ไทย
ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

ประเภทช่วงอิ นพุต PV ดูตาราง PV Input Range; 88

ชดเชย Cold Junction 0: ภายใน; 1: ภายนอก; 0
ตําแหน่งทศนิยม PV 0: ไม่มี; 1–3: ทศนิยม 1–3 ตําแหน่ง;

0
ขอบล่างของช่วง PV −19999…+19999 U สําหรับ DC; 0
ขอบบนของช่วง PV −19999…+19999 U สําหรับ DC;

1000
ขอบล่าง SP ภายในช่วง PV; 0
ขอบบน SP ภายในช่วง PV; 1000

ตัดสัญญาณ PV จากการถอดราก
ท่ีสอง

0.0–100.0%; 0.0

ประเภทช่วงอิ นพุต RSP รหัสชนิดอิ นพุตตามตาราง; 88
ขอบล่างช่วง RSP −19999…+19999 U; 0
ขอบบนช่วง RSP −19999…+19999 U; 1000

ทิศทางการควบคุม 0: Heating/direct; 1: Cooling/
reverse; 0

เอาต์พุตขณะ PV Alarm 0: Continue; 1: ค่า AT Output; 2:
ค่า Output at PV Alarm; 0

เอาต์พุตเมื ่ อ PV Alarm −10.0…+110.0%; 0.0
เอาต์พุตเมื ่ อ READY −10.0…+110.0%; 0.0
เอาต์พุตเมื ่ อ READY (Cool) −10.0…+110.0%; 0.0
พรี เซ็ตเอาต์พุตเมื ่ อสลับ AUTO/
MANUAL

0: Bumpless; 1: Preset; 0

ค่า Preset Manual −10.0…+110.0%; 0.0 หรื อ 50.0
ประเภทเอาต์พุตเริ ่ มต้น PID 0: Automatic; 1: Do not initialize;

2: Initialize; 0
ค่าเอาต์พุตเริ ่ มต้น PID −10.0…+110.0%; 0.0 หรื อ 50.0
ตําแหน่งทศนิยม Integral/
Derivative

0–3 ตําแหน่ง; 0

การควบคุม Zone PID 0: ไม่ใช้; 1: SP change; 2: PV
change; 0

Heat/Cool Control 0: ไม่ใช้; 1: Individual PID; 2:
Shared PID; 0

Dead Zone ของ Heat/Cool −100.0…+100.0%; 0.0
จํานวนกลุ่ม LSP 1–8; 1
ชนิด SP Ramp 0: Standard; 1: Multi-Ramp; 0
หน่วย SP Ramp 0: วิ นาที; 1: นาที; 2: ช่ัวโมง; 1

STUP • เอาต์พุตต่อเนื ่ อง (OUT 1 / OUT 2 / AUX)
รหัส รายการ / ความหมายภาษา

ไทย
ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

ช่วง Continuous OUT1 กระแส 1:4–20mA, 2:0–20mA; แรง
ดัน 1:1–5V, 2:0–5V, 3:0–10V; 1

ประเภทค่าท่ีออก OUT1 0 MV; 1 Heat MV; 2 Cool MV; 3
PV; 4 PV ก่อนชดเชย; 5 SP; 6
Deviation; 7 CT1; 8 CT2; 9 MFB;
10 SP+MV; 11 PV+MV; 0

ขอบล่าง Scaling OUT1 −19999…+19999 U; 0.0
ขอบบน Scaling OUT1 −19999…+19999 U; 100.0
ความกว้าง MV Scaling OUT1 0–19999 U เมื ่ อโหมด 10/11; 200
ช่วง Continuous OUT2 ตัวเลื อกเหมื อน C042; 1
ประเภทค่าท่ีออก OUT2 ตัวเลื อกเหมื อน C043; 3
ขอบล่าง Scaling OUT2 เหมื อน C044; 0
ขอบบน Scaling OUT2 เหมื อน C045; 1000

ความกว้าง MV Scaling OUT2 เหมื อน C046; 200

ช่วง Continuous AUX เหมื อน C042; 1
ประเภทค่าท่ีออก AUX เหมื อน C043; 3
ขอบล่าง Scaling AUX เหมื อน C044; 0
ขอบบน Scaling AUX เหมื อน C045; 1000

ความกว้าง MV Scaling AUX เหมื อน C046; 200

STUP • สัดส่วนตําแหน่ง / การสื ่ อสาร
รหัส รายการ / ความหมายภาษา

ไทย
ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

วิ ธี ควบคุมแบบ Position
Proportional

0: MFB control + ค่า position
ประเมิน; 1: MFB control + error; 2:
Control with estimated position;
3: control with estimated
position + startup adjustment; 0

Dead Zone ตําแหน่ง 0.5–2.5%; 10.0 (ตามต้นฉบับ)
ลําดับความสําคัญ Position
Proportional

0: เน้นความแม่นยําการควบคุม; 1:
เน้นอายุใช้งาน; เริ ่ ม 1

เริ ่ ม Automatic Position
Adjustment

0: หยุด; 1: เริ ่ ม; 0

วาล์วปิ ดสุดจากการปรับตําแหน่ง 0–9999; 1000
วาล์วเปิ ดสุดจากการปรับ
ตําแหน่ง

0–9999; 3000

เวลาปรับตําแหน่งเปิ ดเต็ม 1.0–300.0 s; 30.0
รู ปแบบสื ่ อสาร 0: CPL; 1: Modbus/ASCII; 2:

Modbus/RTU; 3: PLC Link; 0
Station Address 1–127 (0 = ไม่สื ่ อสาร); 0
ความเร็ วส่งข้อมูล 0:4800; 1:9600; 2:19200; 3:38400;

4:57600 bps; 2
Data Length 0:7-bit; 1:8-bit; 1
Parity 0:Even; 1:Odd; 2:None; 0
Stop Bits 0:1-bit; 1:2-bit; 0
Response Timeout 1–250 ms; 3

หมายเหตุจากการตรวจต้นฉบับ: C058 ระบุช่วง 0.5–2.5% แต่ค่าเริ ่ มต้น 10.0 (ไม่
สอดคล้องกัน); คงตัวเลขตามฉบับ Azbil โดยไม่แก้เอง

At.ty

SP.LG

At-P

At-I

At-d

AT.PT

AT.PV

Ctr.A

CLG

C001

C003

C004

C005

C006

C007

C008

C009

C010

C011

C012

C014

C015

C016

C017

C018

C019

C020

C021

C022

C023

C024

C026

C028

C030

C031

C032

C042

C043

C044

C045

C046

C047

C048

C049

C050

C051

C052

C053

C054

C055

C056

C057

C058

C059

C060

C061

C062

C063

C064

C065

C066

C067

C068

C069

C070
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รายการพารามิเตอร์ (3)
STUP: ปุ่ม, การแสดงผล, Event configuration และ CT/VT • D-10

STUP • ปุ่มและหน้าจอ (C072–C087)
รหัส รายการ / ความหมายภาษา

ไทย
ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

ฟังก์ชันปุ่ม [FN] 0 ปิ ด, 1 AUTO/MANUAL, 2 RUN/
READY, 3 เริ ่ ม/หยุด AT, 4 กลุ่ม LSP,
5 ปลด Latch, 6 LSP/RSP, 8 ค่าคงท่ี/
แพตเทิร์น, 9 ADV, 10 HOLD, 11
G.SOAK clear, 12 FF-FITTER, 21–
36 บิตผู้ใช้; 1

เลื อกแสดงโหมดตามผลบวก
น้ําหนัก Bit

bit0 +1 AUTO/MANUAL; bit1 +2
RUN/READY; bit2 +4 LSP/RSP;
bit3 +8 AT; bit4 +16 ปลด Latch;
bit5 +32 Pattern; bit6 +64 ฟังก์ชัน
Pattern; bit7 +128 FF-FITTER; 255

เลื อกแสดง PV/SP ด้วยผลบวก
Bit

bit0 +1 PV, bit1 +2 SP, bit2 +4 LSP
Group, bit3 +8 Pattern, bit4 +16
อื ่ น ๆ; 15

เลื อกแสดง MV ด้วยผลบวก Bit bit0 +1 MV; bit1 +2 Heating MV;
bit2 +4 Cooling MV; bit3 +8 AT;
15

เลื อกแสดงค่า Event 0 ไม่แสดง; 1 Event1; 2 Event1–2;
3 Event1–3; 0

เลื อกแสดงเวลาคงเหลื อ Event 0 ไม่แสดง; 1 Event1; 2 Event1–2;
3 Event1–3; 0

เลื อกแสดง CT/VT ด้วยผลบวก
Bit

bit0 +1 CT1; bit1 +2 CT2; bit2 +4
VT; bit3 +8 Resistance; bit4 +16
AT; 0

ระดับสิ ทธิ ผู้ใช้ 0: Simple; 1: Standard; 2:
Advanced; 1

User-defined Function
Indicator Lighting

รหัสมาตรฐาน 1024–2047; 1024

Multi-Status MS ตัวแรก ความ
สําคัญ

รหัสมาตรฐาน 1024–2047; 1568

รู ปแบบการแสดง MS 0 ON; 1 Slow Blink; 2 Times Blink;
3 Fast Blink; 4 Left→Right; 5
Right→Left; 6 ไป–กลับ; 7 Bar; 8
MV Graph; 9 Heat/Cool MV; 10
Cooling MV; 12 MFB; 13 CT; 14
Internal Contact; 15 Internal
Event; 16 Polarity; 17–19 Pattern/
Time; 1

MS: เงื ่ อนไขแสดงอันดับสอง เหมื อน C081; 1792

MS: เงื ่ อนไขแสดงอันดับสาม เหมื อน C081; 6
MS: เงื ่ อนไขแสดงอันดับสี ่ เหมื อน C081; 1025

MS: เงื ่ อนไขแสดงอันดับห้า เหมื อน C081; 9
MS: ช่วงแสดงกราฟ 0–19999 U; 5

STUP • อื ่ น ๆ (C088–C115)
รหัส รายการ / ความหมายภาษา

ไทย
ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

เปิ ดปรับ Zener Barrier 0–15 (ต้ัง 5 เพ่ืออนุญาต); 0
ค่าปรับ Zener Barrier −20.00…+20.00; 0.00
การตรวจ PV Input Under-
range

0: −10%FS; 1: −5mV เฉพาะ
C001=17 หรื อ 23; 0

รอบ Sampling 0 25ms; 1 50ms; 2 100ms; 3
300ms; 4 500ms; ค่าเริ ่ ม 1, 2

ความถ่ีไฟฟ้า 0: 50Hz; 1: 60Hz; 0
เวลาคื นกลับหน้าจอการทํางาน 0–60 นาที (0 ไม่คื นอัตโนมัติ); 3
การกลับสู่ MANUAL หลังเปิ ด
เครื ่ อง

0: ปกติ; 1: คื น MV ก่อนดับไฟ; 0

จุดทศนิยม SP Ramp 0 ไม่มี; 1–3 ทศนิยม; 1
อนุญาต Pattern Operation 0: ห้าม; 1: อนุญาต; 0
อนุญาต OS 0: ห้าม; 1: อนุญาต; 0
อนุญาต FF-FITTER 0: ห้าม; 1: อนุญาต; 0
ประเภทค่าเพ่ือควบคุม Position
Proportional

2048–3071 รหัสมาตรฐาน; 2416

กําหนดกลุ่มตาราง
Linearization สําหรับตําแหน่ง

0: ไม่ใช้; 1–4: ตาราง; 0

ผลปรับต้ังตําแหน่ง (Position
Adjustment Result)

0: ไม่ทํา; 1: สําเร็ จ; 2: ล้มเหลว; 0

การติดตาม RSP 0: OFF; 1: ON; 0
กลุ่มเอาต์พุตค่าคงท่ี 0: ไม่ใช้; 1–8: กลุ่ม; 0
หน่วยเวลาความชันเอาต์พุตค่า
คงท่ี

0: 1s; 1:1min; 2:1h; 3:1day; 0

จุดทศนิยมเอาต์พุตค่าคงท่ี 0–3 ตําแหน่ง; 0
จํานวนหน้าจอการทํางานของผู้ใช้ 0 ไม่ใช้; 1–8 ใช้ 1–8 หน้าจอ; 0
ลําดับแสดงหน้าจอ 0 แสดงท้ังหมด; 1 + UO/UF; 0
เริ ่ ม/หยุดด้วย READY จากหน่วย
ความจํา

0 ค่าจาก Nonvolatile; 1 RUN; 2
READY; 0

EVCF • กําหนดรู ปแบบ Event

รหัส รายการ / ความหมายภาษา
ไทย

ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

ชนิด Event 1–8 ดูตาราง Event Types; 0
การทํางาน Direct / Reverse 0: Direct; 1: Reverse; 0
โหมด Standby 0: None; 1: Standby; 2:

Standby+SP Changed; 0
สถานะเมื ่ อ READY 0: Remain ON; 1: Forced OFF; 0
หน่วยเวลา Delay 0: 1s; 1: 1min; 2: 1h; 0
ตําแหน่งทศนิยม Delay 0–3 ตําแหน่ง; 1
ข้อกําหนดรหัสอิ นดิเคเตอร์
Event

2048–3071; 2048

CTVT • เซนเซอร์ CT1 / CT2

รหัส รายการ / ความหมายภาษา
ไทย

ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

ประเภทการทํางาน CT1/2 0: Continuous Current; 1: Heater
Burnout; 0

เอาต์พุต CT1/2 0 OUT1; 1 OUT2; 2 Event1; 3
Event2; 4 Event3; 0

ระยะเวลารอวัด CT 30–300 s; 30

จํานวนรอบพันสาย CT 100–6000; 800

C072

C073

C074

C075

C076

C077

C078

C079

C080

C081

C082

C083

C084

C085

C086

C087

C088

C089

C097

C098

C099

C100

C101

C102

C103

C104

C105

C106

C107

C108

C109

C110

C111

C112

C113

C114

C115

E1.C1–E8.C1

E1.C2–E8.C2

E1.C3–E8.C3

E1.C4–E8.C4

E1.C5–E8.C5

E1.C6–E8.C6

E1.C7–E8.C7

C1.ty–C2.ty

C1.do–C2.do

C1.wt–C2.wt

C1.tn–C2.tn
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รายการพารามิเตอร์ (4)
CT/VT, Internal Contacts, DO และ Logical Operation • D-11

CTVT • กระแส/แรงดัน/ฮีตเตอร์
รหัส รายการ / ความหมายภาษา

ไทย
ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

จํานวนรอบสายไฟผ่าน CT 1–6; 1
ฟิลเตอร์ CT 0.0–120.0s; 0.1
อัตราส่วน CT 0.001–19.999; 1.000
ไบแอส CT −1999.9…+1999.9 (CT ท่ัวไป);

−199.99…+199.99 (micro CT); 0
เกณฑ์ตรวจ Heater Burnout 0.0–1999.9 (CT ท่ัวไป); 0.00–

199.99 (micro CT); 0
เกณฑ์ตรวจ Overcurrent 0–1999.9 U; 0
เกณฑ์ตรวจ Short-circuit 0–1999.9 U; 0
Hysteresis CT 0–1999.9 U; 0.5 / 0.05

เวลาหน่วง CT 0.0–1999.9 s; 2.0
เงื ่ อนไขคื นสถานะท่ียังไม่ได้วัด
CT

1024–2047; 1024

ช่วงแรงดัน Primary VT 1.0–500.0; 200.0
ช่วงแรงดัน Secondary VT 1.0–11.0; 10.0
ฟิลเตอร์ VT 0.1–120.0s; 0.1
อัตราส่วน VT 0.001–19.999; 1.000
ไบแอส VT −1999.9…+1999.9 U; 0

IC • Internal Contacts

รหัส รายการ / ความหมายภาษา
ไทย

ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

ประเภทการทํางาน IC1–IC8 0 ไม่ใช้; 1/2/3 เลื อก LSP +1/+2/+4;
4/5/6 เลื อก PID +1/+2/+4; 7 สงวน;
8 PV Hold; 9 PV Max Hold; 10 PV
Min Hold; 11/12/13 เลื อก Fixed
Value Group +1/+2/+4; 14 สงวน;
15/16 เลื อกตาราง Output
Linearization +1/+2; 17–20 สงวน;
21 RUN/READY; 22 AUTO/
MANUAL; 23 LSP/RSP; 24 AT
Start/Stop; 25–30 สงวน; 31–33
เลื อก RUN/READY / AUTO/
MANUAL / LSP/RSP แบบกลับ
สถานะ; 34–40 สงวน; 41 ทิศทาง
ควบคุม; 42 เปิ ด/ปิ ด SP Ramp; 43–
45 สงวน; 46 Timer Stop/Start; 47
ปลด/คง Latch; 48 มอเตอร์เปิ ด; 49
มอเตอร์ปิ ด; 50 สงวน; 51–53 RUN/
READY, AUTO/MANUAL, LSP/RSP
แบบ Edge; 54 RUN; 55 READY; 56
AUTO; 57 MANUAL; 58 LSP; 59
RSP (54–59 ใช้ Edge); 60 ค่าคงท่ี/
แพตเทิร์น; 61 ADVANCE; 62
HOLD; 63 G.SOAK Clear; 64–65
สงวน; 66 สลับค่าคงท่ี/แพตเทิร์น
แบบ Edge; 67 HOLD Edge; 68
G.SOAK Clear Edge; 69 สงวน;
70/71/72/73 เลื อก Pattern
+1/+2/+4/+8; 74 สงวน; เริ ่ ม 0

ประเภทอิ นพุต IC1–IC8 1024–2047 รหัสบิตมาตรฐาน; ค่า
เริ ่ ม 1152–1155 หรื อ 1024

หมายเลขการทํางาน IC1–IC8 เมื ่ อเลื อก Timer Start/Stop: 0=ทุก
Internal Event, 1–8=หมายเลข
Event อื ่ น=ไม่ทํางาน; เมื ่ อเลื อก
Output Linearization: 1 OUT1
Continuous, 2 OUT2 Continuous,
3 AUX Continuous, 11–15 OUT1/
OUT2/EV1–3 Time Proportional;
ค่าเริ ่ ม 0

รหัสฟังก์ชัน IC มีรายการย่อยจํานวนมาก ควรเทียบเลขตัวเลื อกกับตารางต้นฉบับเมื ่ อ
กําหนดงานจริ ง โดยเฉพาะรหัส 11–74

DO • Digital Output

รหัส รายการ / ความหมายภาษา
ไทย

ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

ประเภทการทํางาน OUT1/
OUT2/EV1–3

0 ON/OFF output; 1 Time
Proportional; เริ ่ ม 0,1

รหัสประเภทเอาต์พุต 1024–2047; เริ ่ ม 1024 หรื อ
1088–1090

รหัสการทํางาน Time
Proportional

2048–3071; เริ ่ ม 2416/2418

ให้ความสําคัญกับการควบคุม
หรื ออายุใช้งาน

0 Controllability; 1 Service Life;
เริ ่ ม 0,1

คาบ Time Proportional 0.1–120.0s; เริ ่ ม 10.0 / 2.0
เวลาต่ําสุดท่ี ON/OFF 1–250 ms; ไม่น้อยกว่า 50ms สําหรับ

รี เลย์; 50,1
ตาราง Linearization ของ
เอาต์พุต

0 ไม่ใช้; 1–4 เลขกลุ่มตาราง; 0

BF • Logical Operation

รหัส รายการ / ความหมายภาษา
ไทย

ค่าท่ีกําหนดได้ / ค่าเริ ่ มต้น

ชนิดลอจิ ก 1–16 1 (A AND B) OR (C AND D); 2 (A
OR B) AND (C OR D); 3 A OR B OR
C OR D; 4 A AND B AND C AND D;
5 ((A AND B) OR C) AND D; เริ ่ ม 1

แหล่งอิ นพุตลอจิ ก A 1024–2047; 1024
แหล่งอิ นพุตลอจิ ก B 1024–2047; 1024
แหล่งอิ นพุตลอจิ ก C 1024–2047; 1024
แหล่งอิ นพุตลอจิ ก D 1024–2047; 1024
ข้ัวสัญญาณ A 0 Direct; 1 Invert; 2 Rising; 3

Falling; 0
ข้ัวสัญญาณ B เช่นเดียวกับ A; 0
ข้ัวสัญญาณ C เช่นเดียวกับ A; 0
ข้ัวสัญญาณ D เช่นเดียวกับ A; 0
หน่วยเวลา Delay ของลอจิ ก 0 s; 1 min; 2 h; 0
จุดทศนิยมของเวลา Delay 0 ไม่มี; 1–3 ตําแหน่ง; 1
เวลาหน่วง ON 0–19999 U; 0
เวลาหน่วง OFF 0–19999 U; 0
ข้ัวสัญญาณลอจิ ก 0 Direct; 1 Invert; 0
การล็อกเอาต์พุต 0 No; 1 Yes; 2 Yes (ยกเว้น OFF ตอน

เปิ ดเครื ่ อง); 0

ข้อกําหนดสําคัญ: สําหรับ CT แบบ 2 อิ นพุต/CT-VT ให้ใช้ช่วงท่ีมี *1; สําหรับ micro CT ใช้ช่วง *2. ช่วงทศนิยมของบางรายการขึ ้ นกับ Decimal Point ของ CT, VT และ Timer;
พารามิเตอร์ท่ีมีออปชันเฉพาะจะไม่แสดงในทุกรุ่น

C1.LP–C2.LP

C1.FL–C2.FL

C1.rA–C2.rA

C1.BI–C2.BI

C1.BO–C2.BO

C1.OC–C2.OC

C1.SC–C2.SC

C1.HY–C2.HY

C1.DT–C2.DT

C1.UC–C2.UC

VT.PR

Vt.SE

VT.FL

VT.RA

VT.bI

IC1.1–IC8.1

IC1.2–IC8.2

IC1.3–IC8.3

DO1.1–DO5.1

DO1.2–DO5.2

DO1.3–DO5.3

DO1.4–DO5.4

DO1.5–DO5.5

DO1.6–DO5.6

DO1.7–DO5.7

TY.01–TY.16

A-01–A-16

B-01–B-16

C-01–C-16

D-01–D-16

PA.01–PA.16

Pb.01–Pb.16

PC.01–PC.16

Pd.01–Pd.16

OF.01–OF.16

DU.01–DU.16

ON.01–ON.16

OF.01–OF.16

RE.01–RE.16

LT.01–LT.16
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TBL — ชุดตารางแปลงค่าเชงิเสน้ (Linearization)
รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น

ประเภทการทํางานของ
ตาราง 1–4

0: จุดหกั (Breakpoint); 1:
ค่าไบแอส (Bias)

0

ตําแหน่งทศนิยมตาราง
1–4

0–4: จาํนวนตําแหน่งหลังจุด
ทศนิยม

1

จุดหกั A1 ของตาราง 1–
4

−19999 ถึง +19999 U* −1999.9

จุดหกั A2 ของตาราง 1–
4

−19999 ถึง +19999 U* 1999.9

จุดหกั A3–A20
(ครอบคลมุทกุเลข .03
ถึง .20) ของตาราง 1–4

−19999 ถึง +19999 U* 0.0

จุดหกั B1 ของตาราง 1–
4

−19999 ถึง +19999 U* −1999.9

จุดหกั B2 ของตาราง 1–
4

−19999 ถึง +19999 U* 1999.9

จุดหกั B3–B20
(ครอบคลมุทกุเลข .03
ถึง .20) ของตาราง 1–4

−19999 ถึง +19999 U* 0.0

* จาํนวนตําแหน่งทศนิยมขึ้นกับค่า T1.DP–T4.DP ของตารางนัน้ ๆ

ZONE — ชุดกําหนดโซน

รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น
ค่าแบง่โซน 1–7 −19999 ถึง +19999 U 19999

ฮิสเทอรซีสิของโซน 0–19999 U 5

UDB — บติท่ีผู้ใชกํ้าหนด

รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น
บติผู้ใช ้1–16 0 หรอื 1 0

UDV — ค่าท่ีผู้ใชกํ้าหนด

รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น
ชนิดเครื่องหมายของค่า
1–16

0: มเีครื่องหมาย; 1: ไมม่ี
เครื่องหมาย

0

จาํนวนทศนิยมขณะตัง้ค่า 0–4 ตําแหน่ง 0

ค่าท่ีผู้ใชกํ้าหนด 1–16 มเีครื่องหมาย: −32768 ถึง
+32767 U; ไมม่ี
เครื่องหมาย: 0–65535 U;
ตัง้ด้วยปุม่: −19999 ถึง
+19999 U

0

จาํนวนทศนิยมขณะแสดง
ผล

0–4 ตําแหน่ง 0

ค่ามอนิเตอรท่ี์ผู้ใชกํ้าหนด มเีครื่องหมาย −19999 ถึง
+19999 U; ไมม่เีครื่องหมาย
0–19999 U; อ่านอยา่งเดียว

แก้ไมไ่ด้

ทศนิยม UV และ UM เปล่ียนตาม PS และ PM ของค่าแต่ละชุดตามลําดับ

PTCF — การกําหนดการทํางานตามแพตเทิรน์

รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น
หน่วยเวลาแพตเทิรน์ 0: วนิาที; 1: นาที; 2: ชัว่โมง 0

ทศนิยมของเวลา
แพตเทิรน์

0–3 ตําแหน่ง 0

ทศนิยมขดีจาํกัดการ
เปล่ียน SP

0–3 ตําแหน่ง 0

ขดีจาํกัดการเพิม่ SP 0–19999 U; 0 = ไมจ่าํกัด 0

ขดีจาํกัดการลด SP 0–19999 U; 0 = ไมจ่าํกัด 0

การทํางานเมื่อไฟกลับมา 0: หยุดท่ี READY; 1: ดําเนิน
แพตเทิรน์ต่อ

0

หมายเลขแพตเทิรน์
เริม่ต้น

ไมม่หีน่วยความจาํเสรมิ: 1;
ม:ี 1 ถึงจาํนวนแพตเทิรน์

1

สถานะไฟฟา้กลับหลังดับ 0: ไมใ่ช;่ 1: ไฟกลับหลังดับ 0

จาํนวนรอบท่ีทําแล้ว 0–19999 อ่านอยา่งเดียว

จาํนวนรอบท่ีเหลือ 0–19999 อ่านอยา่งเดียว

เวลาท่ีผ่านไปของ
แพตเทิรน์

0–19999 U* อ่านอยา่งเดียว

เวลาท่ีเหลือของ
แพตเทิรน์

0–19999 U* อ่านอยา่งเดียว

เวลาท่ีผ่านไปของ
เซกเมนต์

0–19999 U* อ่านอยา่งเดียว

เวลาท่ีเหลือของเซกเมนต์ 0–19999 U* อ่านอยา่งเดียว

สถานะเหตกุารณ์
เซกเมนต์

0: ไมม่;ี 1–16: เซกเมนต์
ปัจจุบนั

อ่านอยา่งเดียว

ทศนิยม PC.04–05 อ้างอิง PC.03; PC.11–14 อ้างอิง PC.02

PTN1–PTN8 — แพตเทิรน์ 1–16
รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น

จาํนวนเซกเมนต์ 1–16 16

เริม่จาก PV 0: ปิด; 1: เปิด 0

สถานะเมื่อจบแพตเทิรน์ 0: READY; 1: END; 2:
ควบคมุค่าคงท่ี

0

จาํนวนรอบ 0–19999 0

เชื่อมแพตเทิรน์ มหีน่วยความจาํเสรมิ 0–16;
ไมม่ ี0–1; 0 = ไมเ่ชื่อม

0

ตัวเลขแพตเทิรน์แสดงเป็นเลขฐานสบิหก โดยแพตเทิรน์ท่ี 16 ใช ้G

T1.DP–T4.DP

1.A.01–4.A.01

1.A.02–4.A.02

1.A.03–4.A.20

1.B.01–4.B.01

1.B.02–4.B.02

1.B.03–4.B.20

ZN-1–ZN-7

ZN.DF

UB01–UB16

PS01–PS16

UV01–UV16

PM01–PM16

UM01–UM16

PC.01

PC.02

PC.03

PC.04

PC.05

PC.06

PC.07

PC.08

PC.09

PC.10

PC.11

PC.12

PC.13

PC.14

PC.15

PT1.1–PTG.1

PT1.2–PTG.2

PT1.3–PTG.3

PT1.4–PTG.4

PT1.5–PTG.5

T1.TY–T4.TY ST01–ST16
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PTN / S — พารามเิตอรเ์ซกเมนต์แพตเทิรน์
รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น

เวลา G.SOAK แพตเทิรน์
1–16

0–19999 U* 0

SP เซกเมนต์ 1–16 SP ต่ําสดุ–สงูสดุ; ทศนิยมตาม
ตําแหน่งทศนิยมของ PV

0

เวลาเซกเมนต์ 1–16 0–19999 U* 0
กลุ่ม PID ของเซกเมนต์ เซกเมนต์ 1: 1–8; เซกเมนต์ 2–

16: 0–8
0, 1

เหตกุารณ์ประจาํเซกเมนต์ 0: ไมม่;ี 1–16: หมายเลข
เซกเมนต์

0

ชนิด G.SOAK 0: ไมม่;ี 1: ปลายเซกเมนต์; 2:
ต้นเซกเมนต์

0

ชว่งยอมรบั G.SOAK 0–19999 U* 0
* ทศนิยมของเวลาแพตเทิรน์เป็นไปตาม PC.02

OS — ลดการโอเวอรชู์ต (SPOS / DROS)
รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น

อนุญาตใช ้SPOS 0: ไมอ่นุญาต; 1: อนุญาต 0
เกณฑ์ตรวจจบัการเปล่ียน
SP

0–19999 U; 0: หยุด SPOS 0

ชนิด SPOS 0: อ้างอิงยอดสงูสดุ; 1: อ้างอิง
ค่าคลาดเคล่ือน

0

เกณฑ์เริม่ต้น SPOS 0–19999 U; หยุดโหมดอ้างอิง
ยอดสงูสดุเมื่อค่าเป็น 0 หรอืผล
รวมกับ OS.D.2 ≥ คลาดเคล่ือน
สงูสดุ

0

ค่าคลาดเคล่ือนเริม่ต้น
SPOS

0–19999 U; หยุดโหมดอ้างอิง
คลาดเคล่ือนเมื่อ ≤ OS.D.2
หรอืเป็น 0

0

เริม่ SPOS จาก PV 0: ไมอ่นุญาต; 1: อนุญาต 0
ความแรงการแก้ไข SPOS −1999.9 ถึง +1999.9%;

0.0: หยุด
0.0

ค่าคงท่ีการแก้ไข SPOS 0–1999.9; 0.0: หยุด 0.0
อนุญาตใช ้DROS 0: ไมอ่นุญาต; 1: อนุญาต 0
เกณฑ์ตรวจจบัการรบกวน 0–19999 U; 0: หยุด DROS;

ใชป้ระกอบเกณฑ์ OS.S.4
0

ชนิด DROS 0: อ้างอิงยอดสงูสดุ; 1: อ้างอิง
ค่าคลาดเคล่ือน

0

แก้ไขก่อนเริม่ DROS 0: ไมแ่ก้ไข; 1: ใชก้ารแก้ไข 0
เกณฑ์เริม่ต้น DROS 0–19999 U; 0: หยุดโหมด

อ้างอิงยอดสงูสดุ
0

ค่าคลาดเคล่ือนเริม่ต้น
DROS

−19999 ถึง +19999 U; 0:
หยุดโหมดอ้างอิงคลาดเคล่ือน

0

ความแรงการแก้ไข DROS −1999.9 ถึง +1999.9%;
0.0: หยุด

0.0

ค่าคงท่ีการแก้ไข DROS 0–1999.9; 0.0: หยุด 0.0

FFF — FF-FITTER (ชุด 1)

รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น
ชนิดการทํางาน FF-FITTER 1024–2047: หมายเลขบติ

มาตรฐาน
1024

ชว่งเวลา T1 0.0–1999.9 s 0.0
ชนิด MV ใน T1 0: MV ยอ้นกลับ; 1: MV คงท่ี

แบบไรก้ระแทก; 2: MV คงท่ีท่ี
ตัง้ไว้

0

MV ท่ีกําหนดไวข้อง FF1 −10.0 ถึง +110.0% 0.0
ชว่งเวลา T1A 0.0–1999.9 s 0.0
MV ของ FF1A −10.0 ถึง +110.0% 0.0
ชนิดเอาต์พุตเริม่ต้น PID ใน
T2

0: MV ยอ้นกลับ; 1: MV คงท่ี 0

เอาต์พุตเริม่ต้น PID ใน T2 −10.0 ถึง +110.0% 0.0
ชว่งเวลา T2 0.0–1999.9 s 0.0
MV ของ FF2 / FF3 −120.0 ถึง +120.0% 0.0
สมัประสทิธิจู์นอัตโนมติั T1 0.00–199.99 1.00

FFF — FF-FITTER (ชุด 2)

รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น
สมัประสทิธิจู์นอัตโนมติั T2 0.00–199.99 1.00
เกณฑ์จูนอัตโนมติั T1 0.00–199.99% 1.00
วธิจูีน MV ของ FF3 0: (สงูสดุ−ต่ําสดุ)÷2; 1: สงู

สดุ; 2: ต่ําสดุ; 3: เฉล่ีย
0

สถานะจูนอัตโนมติั FF-
FITTER

0: ไมทํ่า/จบปกติ; 1: กําลังทํา;
2: จบผดิปกติ

0

FO — เอาต์พุตค่าคงท่ี
รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น

ค่า MV ของเอาต์พุตคงท่ี
1–8

−10.0 ถึง +110.0% 0.0

ทางลาดเพิม่ของเอาต์พุต
คงท่ี

0–19999 U; 0: ไมม่คีวามชนั 0

ทางลาดลดของเอาต์พุต
คงท่ี

0–19999 U; 0: ไมม่คีวามชนั 0

หน่วยเวลาและตําแหน่งทศนิยมของทางลาดใชต้ามพารามเิตอรท่ี์กําหนดไวส้าํหรบั Fixed value output slope

VPV — ค่า PV เสมอืน
รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น

ชนิดอินพุต PV เสมอืน รหสัตัวเลขมาตรฐาน 2048–
3071

2048

ตัวกรอง 0.0–120.0 0.0
อัตราสว่น 0.001–19.999 1.000
ไบแอส −19999 ถึง +19999 U 0
สเกลอินพุตต่ํา −19999 ถึง +19999 U* 0
สเกลอินพุตสงู −19999 ถึง +19999 U* 1000
สเกลเอาต์พุตต่ํา −19999 ถึง +19999 U 0
สเกลเอาต์พุตสงู −19999 ถึง +19999 U 1000
จุดตัดการถอดรากท่ีสอง 0.0–100.0 0.0
กลุ่มตารางแปลงเชงิเสน้ 0: ไมใ่ช;้ 1–4: เลขกลุ่มตาราง 0

vRSP — ค่า RSP เสมอืน
รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น

ชนิดอินพุต RSP เสมอืน รหสัตัวเลขมาตรฐาน 2048–
3071

2048

ตัวกรอง 0.0–120.0 s 0.0
อัตราสว่น 0.001–19.999 1.000
ไบแอส −19999 ถึง +19999 U 0
สเกลอินพุตต่ํา −19999 ถึง +19999 U* 0
สเกลอินพุตสงู −19999 ถึง +19999 U* 1000
สเกลเอาต์พุตต่ํา −19999 ถึง +19999 U 0
สเกลเอาต์พุตสงู −19999 ถึง +19999 U 1000
กลุ่มตารางแปลงเชงิเสน้ 0: ไมใ่ช;้ 1–4: เลขกลุ่มตาราง 0

* ทศนิยมของ VI และ VR ขึ้นกับรหสัชนิดอินพุตท่ีเลือก

UO / UF — หน้าจอและฟงัก์ชนัผู้ใช้
รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น

หน้าจอผูใ้ช ้1–8 ฟลิด์ 1 รหสัมาตรฐาน 2048–3071 2048
หน้าจอผูใ้ช ้1–8 ฟลิด์ 2 รหสัมาตรฐาน 2048–3071 2048
หน้าจอผูใ้ช ้1–8 ฟลิด์ 3 รหสัมาตรฐาน 2048–3071 2048
ฟงัก์ชนัท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 1–8 — —

รหสัหน้าจอ UO ของทัง้ 3 ฟลิด์พมิพซ์ํ้ากันในต้นฉบบัหน้านี้ จงึรกัษาตามเอกสารต้นฉบบั

S01.1–S16.1

S01.2–S16.2

S01.3–S16.3

S01.4–S16.4

S01.5–S16.5

S01.6–S16.6

OS.S.1

OS.S.2

OS.S.3

OS.S.4

OS.S.5

OS.S.6

OS.S.7

OS.S.8

OS.D.1

OS.D.2

OS.D.3

OS.D.4

OS.D.5

OS.D.6

OS.D.7

OS.D.8

OP

T1

T1.TY

FF1

T1A

FF1A

T2.TY

T2.MV

T2

FF2 / FF3

A.C.1

A.T.1

A.T.3

A.STS

FO1.1–FO8.1

FO1.2–FO8.2

FO1.3–FO8.3

VI.TY

VI.FL

VI.RA

VI.BI

VI.IL

VI.IH

VI.OL

VI.OH

VI.SD

VI.TN

VR.TY

VR.FL

VR.RA

VR.BI

VR.IL

VR.IH

VR.OL

VR.OH

VR.TN

UO1.1–UO8.1

UO1.1–UO8.1

UO1.1–UO8.1

UF-1–UF-8

PT1.6–PTG.6 A.C.2
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LOC — ชุดล็อก
รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น
LOC ระดับล็อกปุม่ 0: ตัง้ค่าได้ทัง้หมด; 1: ตัง้

Mode/Event/Operation/
SP/UF/Lock/MV แบบ
Manual/ปุม่ FN ได้; 2: ตัง้
Operation/SP/UF/Lock/
MV Manual/FN ได้; 3: ตัง้
UF/Lock/MV Manual/FN
ได้

0

C.LOC ล็อกการสื่อสาร 0: ไมล็่อก; 1: ล็อก 0
L.LOC ล็อก Loader 0: ไมล็่อก; 1: ล็อก 0
PASS หน้าจอรหสัผ่าน 0–15; 5 แสดงรหสัผ่าน 1A–

2B
0

PS1A, PS2A, PS1b,
PS2b

รหสัผ่าน 1A, 2A, 1B, 2B 0000–FFFF (เลขฐานสบิหก) 0000

ID — ขอ้มูลเครื่อง
รหัส รายการ ชว่งค่า / เง่ือนไข ค่าเริม่ต้น
Id01 ROM ID C2A: 18; C2B: 19; C3A: 20;

C3B: 21
อ่านอยา่ง
เดียว

Id02 / Id03 ROM version 1 / 2 แสดงเวอรช์นั ROM อ่านอยา่ง
เดียว

Id04 ขอ้มูล Loader แสดงขอ้มูล อ่านอยา่ง
เดียว

Id05 ขอ้มูล EST แสดงขอ้มูล อ่านอยา่ง
เดียว

Id06 รหสัปีผลิต ปี ค.ศ. − 2000; 2024
แสดง 24

อ่านอยา่ง
เดียว

Id07 รหสัเดือนและวนัผลิต เดือน + (วนั÷100); 1 ธ.ค.
= 12.01

อ่านอยา่ง
เดียว

Id08 หมายเลขประจาํเครื่อง — อ่านอยา่ง
เดียว

Id09 รหสัรุน่ — อ่านอยา่ง
เดียว

Id10 ขอ้มูลรุน่ — อ่านอยา่ง
เดียว

Id11 รหสัฐานการผลิต — อ่านอยา่ง
เดียว

FP01–FP16 รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 1–
16

0000–FFFF (ฐานสบิหก) 0000

AS01 / AS02 จาํนวน ON/OFF เอาต์พุต
ควบคมุ 1 / 2

จาํนวนครัง้จรงิ ÷10; เชน่
110 ครัง้ แสดง 11

อ่านอยา่ง
เดียว

AS03–AS05 จาํนวน ON/OFF ของ
Event 1–3

จาํนวนครัง้จรงิ ÷10 อ่านอยา่ง
เดียว

Modbus เป็นเครื่องหมายการค้าของ Schneider Electric SE และบรษัิทในเครอื

วธิเีปล่ียนระดับการใชง้าน (C079)
ระดับผู้ใชม้ ี3 ระดับ: 0 = Simple, 1 = Standard (ค่าเริม่ต้น), 2 = Advanced โดยระดับ
Advanced แสดงรายการทัง้หมด

กด [MENU] 1 ครัง้ เพื่อเขา้สูห่น้าจอทํางาน
กด [MENU] ค้างอยา่งน้อย 2 วนิาที จนขอ้ความ mODE กะพรบิในฟลิด์ 1
เล่ือนด้วยปุม่ขึ้น/ลงจน STUP ปรากฏ
กด [ENT] เพื่อเขา้สู ่C001
เล่ือนถึง C079 (User level)
กด [ENT] จนฟลิด์ 2 กะพรบิ เลือกระดับ 0/1/2 และกด [ENT] เพื่อยนืยนั

ชว่งอินพุต PV: เทอรโ์มคัปเปิล (C001)
C001 ชนิด °C °F
1 K −200.0…+1200.0 −300…

+2200
2 K 0.0…1200.0 0…2200
3 K 0.0…800.0 0.0…

1500.0
4 K 0.0…600.0 0.0…

1100.0
5 K 0.0…400.0 0.0…700.0
6 K −200.0…+400.0 −300.0…

+700.0
7 K −200.0…+200.0 −300.0…

+400.0
8 J 0.0…1200.0 0…2200
9 J 0.0…800.0 0.0…

1500.0
10 J 0.0…600.0 0.0…

1100.0
11 J −200.0…+400.0 −300.0…

+700.0
12 E 0.0…800.0 0.0…

1500.0
13 E 0.0…600.0 0.0…

1100.0
14 T −200.0…+400.0 −300.0…

+700.0
15 R 0.0…1600.0 0…3000
16 S 0.0…1600.0 0…3000
17 B 0.0…1800.0 0…3300
18 N 0.0…1300.0 0…2300
19 PL II 0.0…1300.0 0…2300
20 WRe5-26 0.0…1400.0 0…2400
21 WRe5-26 0…2300 0…4200
22 Ni-Ni·Mo 0.0…1300.0 0…2300
23 PR40-20 0…1900 0…3400
24 DINU −200.0…+400.0 −300.0…

+700.0
25 DINL −100.0…+800.0 −150.0…

+1500.0
26 Gold iron-Chromel 0.0…360.0 0.0…360.0
28 E −200.0…+800.0 −300.0…

+1500.0

1. 
2. 
3. 
4. 
5. 
6. 
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ตารางรหัสอะลารม์และประเภทเซนเซอร ์(Alarm Codes & Sensor Ranges)

• ขอ้ผิดพลาดของสัญญาณอินพุต (Input Errors)

รหัส คาํอธิบาย สาเหตุ วิธีแก้ไข

AL01 ขอ้ผิดพลาดอินพุต PV

(เกินช่วง)

สายเซนเซอรข์าด, ต่อสายไมถู่กตอ้ง,

ตัÊงค่าประเภทช่วง PV ไม่ถูกตอ้ง ฯลฯ

ตรวจสอบการต่อสาย ตรวจสอบประเภทช่วงอินพุต 

PV (C0D 01) และค่าทีÉตัÊงไว้

AL02 ขอ้ผิดพลาดอินพุต PV

(ตํÉากว่าชว่ง)

สายเซนเซอรข์าด, ต่อสายไมถู่กตอ้ง,

ตัÊงค่าประเภทช่วง PV ไม่ถูกตอ้ง ฯลฯ

ตรวจสอบการต่อสาย ตรวจสอบประเภทช่วงอินพุต 

PV (C0D 01) และค่าทีÉตัÊงไว้

AL03 ขอ้ผิดพลาดการชดเชยจุดอา้ง

อิง (CJ Error)

ขอ้ผิดพลาดช่วงการวดัอุณหภูมขิัÊวต่อ

ทีÉจุดชดเชยอุณหภูมิอา้งองิ

ตรวจสอบใหแ้นใ่จวา่อุณหภูมิโดยรอบอยูใ่นเ

กณฑข์อ้กาํหนดของผลิตภณัฑ์

AL04 ขอ้ผิดพลาดอินพุต RTD สายเซนเซอรข์าด, ต่อสายไมถู่กตอ้ง ตรวจสอบการต่อสาย

AL05 ขอ้ผิดพลาดอินพุต RSP

(เกินช่วง)

สายเซนเซอรข์าด, ต่อสายไมถู่กตอ้ง

หรือตัÊงค่าช่วง RSP ไมถู่กตอ้ง

ตรวจสอบการต่อสาย ตรวจสอบประเภทช่วงอินพุต 

RSP (C0D 10) และค่าทีÉตัÊงไว้

AL06 ขอ้ผิดพลาดอินพุต RSP

(ตํÉากว่าชว่ง)

สายเซนเซอรข์าด, ต่อสายไมถู่กตอ้ง

หรือตัÊงค่าช่วง RSP ไมถู่กตอ้ง

ตรวจสอบการต่อสาย ตรวจสอบประเภทช่วงอินพุต 

RSP (C0D 10) และค่าทีÉตัÊงไว้

AL07 ขอ้ผิดพลาดอินพุต MFB สาย MFB ขาด, ต่อสายไมถู่กตอ้ง ตรวจสอบการต่อสาย

AL10 ขอ้ผิดพลาดการปรบัตัÊงมอเตอ

ร์

การปรบัตัÊงอตัโนมตัิของ MFB ลม้เหลว

หรือตัÊงค่าการปรบัดว้ยตนเองไม่ถูกตอ้ง

ตรวจสอบการต่อสายและทาํการปรบัตัÊงใหม่

ตรวจสอบค่าปรบัตัÊงขณะเปิดสดุและปิดสดุ

AL11 ขอ้ผิดพลาดอินพุต CT1/CT กระแสอนิพุตสงูเกินขีดจาํกัดบนของช่วงการ

แสดงผล หรอืต่อสายไมถู่กตอ้ง

ใชห้มอ้แปลงกระแส (CT)

ทีÉมจีาํนวนรอบตรงกับช่วงการแสดงผล

ตรวจสอบสายไฟและสาย CT 

AL12 ขอ้ผิดพลาดอินพุต CT2/VT กระแส (แรงดนั) อินพุตสงูเกินขีดจาํกัดบน

หรือต่อสายไมถู่กตอ้ง

ตรวจสอบจาํนวนรอบ CT

หรือค่าแรงดนัปฐมภูมิ/ทุติยภูมขิอง VT

และตรวจสอบการต่อสาย 

• ขอ้ผิดพลาดจากการใช้งาน/การตัÊงค่า (Operation/Setting Errors)

รหัส คาํอธิบาย สาเหตุ วิธีแก้ไข

AL50 ขอ้ผิดพลาดสาย Loader ไมไ่ดใ้ชส้าย USB loader (A ถึง micro-B)

ในการเชืÉอมต่อ

ใชส้าย USB loader (A ถึง micro-B)

AL51 ขอ้ผิดพลาด PLC Link ตัÊงค่า PLC link ไม่ถูกตอ้ง, การสืÉอสาร PLC 

ไมถู่กตอ้ง, โครงข่ายไม่ถูกตอ้ง

หรือต่อสายผิด 

ตรวจสอบการตัÊงค่า PLC link, ตรวจสอบสาย RS-

485 หา้มต่ออุปกรณอื์Éนนอกจาก

CIM/C1A/C2/C3/PLC 

• ขอ้ผิดพลาดของตัวอุปกรณ ์(Instrument Errors)

รหัส code คาํอธิบาย สาเหตุ วิธีแก้ไข

AL70 ขอ้ผิดพลาดแปลง PV A/D ชุดแปลงสญัญาณ A/D ลม้เหลว ปิดแลว้เปิดเครืÉองใหม่

หากยงัเกิดอลารม์ใหเ้ปลีÉยนอุปกรณ์

AL71/72 ขอ้ผิดพลาด RSP/MFB A/D ชุดแปลงสญัญาณ A/D ลม้เหลว ปิดแลว้เปิดเครืÉองใหม่

หากยงัเกิดอลารม์ใหเ้ปลีÉยนอุปกรณ์

AL74/80 ขอ้ผิดพลาดหน่วยความจาํ

nonvolatile

การสืÉอสารผิดพลาดชัÉวคราว

ขอ้มลูเสียหาย หรืออุปกรณล์ม้เหลว

รีเซ็ต/คืนคา่การตัÊงค่า เขียนขอ้มลูใหม่

หากไม่หายใหเ้ปลีÉยนอุปกรณ์

AL81/82 ขอ้ผิดพลาดพื ÊนทีÉตัÊงค่า/ปรบัตัÊง

2

ขอ้มลูเสียหายหรอือุปกรณล์ม้เหลว รีเซ็ต/คืนคา่การตัÊงค่า เขียนขอ้มลูใหม่

หากไม่หายใหเ้ปลีÉยนอุปกรณ์

AL83 ขอ้ผิดพลาดระบบภายใน ระบบภายในทาํงานผิดพลาด ปิดแลว้เปิดเครืÉองใหม่

หากยงัเกิดอลารม์ใหเ้ปลีÉยนอุปกรณ์

AL94-96 ขอ้ผิดพลาดการเริÉมตน้/ตัÊงค่า/ปรบัตัÊง ขอ้มลูการตัÊงค่าหรือค่าปรบัตัÊงผิดพลาด ปิดเปิดใหม่ คืนค่าการตัÊงค่า/ค่าปรบัตัÊง (*3) 

เขียนขอ้มลูใหม่

หากไม่หายใหเ้ปลีÉยนอุปกรณ์

AL97/99 ขอ้ผิดพลาดหน่วยความจาํขยา

ย/โปรแกรม

การดาํเนนิงานรูปแบบผิดพลาด

ขอ้มลูเสียหาย

หรือโปรแกรมภายในขดัขอ้ง

ปิดเปิดใหม่ คืนค่าการตัÊงค่า เขียนขอ้มลูใหม่

หากไม่หายใหเ้ปลีÉยนอุปกรณ์

• การตัÊงค่าเซนเซอร ์RTD (C0D 01 Setting - RTD)

ค่าตัÊง C001 ประเภทเซนเซอร์ ช่วงอุณหภูมิ (°C) ช่วงอุณหภูมิ (°F)

41 Pt100 -200.0 ถึง +500.0 -300.0 ถึง +900.0 

42 JPt100 -200.0 ถึง +500.0 -300.0 ถึง +900.0 

43 Pt100 -200.0 ถึง +200.0 -300.0 ถึง +400.0 

44 JPt100 -200.0 ถึง +200.0 -300.0 ถึง +400.0 

45 Pt100 -100.0 ถึง +300.0 -150.0 ถึง +500.0 

46 JPt100 -100.0 ถึง +300.0 -150.0 ถึง +500.0 

47 Pt100 -100.0 ถึง +200.0 -150.0 ถึง +400.0 

48 JPt100 -100.0 ถึง +200.0 -150.0 ถึง +400.0 

49 Pt100 -100.00 ถึง +150.00 -150.0 ถึง +300.0 

50 JPt100 -100.00 ถึง +150.00 -150.0 ถึง +300.0 

51 Pt100 -50.0 ถึง +200.0 -50.0 ถึง +400.0 

52 JPt100 -50.0 ถึง +200.0 -50.0 ถึง +400.0 

53 Pt100 -50.00 ถึง +100.00 -50.0 ถึง +200.0 

54 JPt100 -50.00 ถึง +100.00 -50.0 ถึง +200.0 

55 Pt100 -60.00 ถึง +40.00 -60.00 ถึง +100.00 

56 JPt100 -60.00 ถึง +40.00 -60.00 ถึง +100.00 

57 Pt100 -40.00 ถึง +60.00 -40.00 ถึง +140.00 

58 JPt100 -40.00 ถึง +60.00 -40.00 ถึง +140.00 

59 Pt100 -10.00 ถึง +60.00 -10.00 ถึง +140.00 

60 JPt100 -10.00 ถึง +60.00 -10.00 ถึง +140.00 

61 Pt100 0.00 ถึง 100.00 0.0 ถึง 200.0 

62 JPt100 0.00 ถึง 100.00 0.0 ถึง 200.0 

63 Pt100 0.0 ถึง 200.0 0.0 ถึง 400.0 

64 JPt100 0.0 ถึง 200.0 0.0 ถึง 400.0 

65 Pt100 0.0 ถึง 300.0 0.0 ถึง 500.0 

66 JPt100 0.0 ถึง 300.0 0.0 ถึง 500.0 

67 Pt100 0.0 ถึง 500.0 0.0 ถึง 900.0 

68 JPt100 0.0 ถึง 500.0 0.0 ถึง 900.0 

69 Pt100 -200.0 ถึง +850.0 -300.0 ถึง +1560.0 

70 JPt100 -200.0 ถึง +640.0 -300.0 ถึง +1180.0 

• แรงดัน DC / กระแส DC (C0D 01 Setting - DC)

ค่าตัÊง ประเภทอินพตุ / สัญญาณ ช่วงการปรบัสเกล / หมายเหตุ

81 0 ถึง řŘ mV ช่วงสเกล -řšššš ถึง +řšššš U

82 -10 ถงึ +řŘ mV ช่วงสเกล -řšššš ถึง +řšššš U

83 0 ถึง řŘŘ mV ช่วงสเกล -řšššš ถึง +řšššš U

84 0 ถึง ř V ช่วงจะถูกรีเซ็ตเป็น 0-1000 หากมกีารเปลีÉยนการตัÊงค่า C0D 01

86 1 ถึง ŝ V ช่วงจะถูกรีเซ็ตเป็น 0-1000 หากมกีารเปลีÉยนการตัÊงค่า C0D 01

87 0 ถึง ŝ V ช่วงจะถูกรีเซ็ตเป็น 0-1000 หากมกีารเปลีÉยนการตัÊงค่า C0D 01

88 0 ถึง řŘ V ช่วงจะถูกรีเซ็ตเป็น 0-1000 หากมกีารเปลีÉยนการตัÊงค่า C0D 01

89 0 ถึง ŚŘ mA ช่วงจะถูกรีเซ็ตเป็น 0-1000 หากมกีารเปลีÉยนการตัÊงค่า C0D 01

90 4 ถึง ŚŘ mA ช่วงจะถูกรีเซ็ตเป็น 0-1000 หากมกีารเปลีÉยนการตัÊงค่า C0D 01

91 2 ถึง řŘ V ช่วงจะถูกรีเซ็ตเป็น 0-1000 หากมกีารเปลีÉยนการตัÊงค่า C0D 01

92 -10 ถงึ +řŘ V ช่วงจะถูกรีเซ็ตเป็น 0-1000 หากมกีารเปลีÉยนการตัÊงค่า C0D 01

*1. อาจเกดิอะลารม์พรอ้มกันหลายรายการได้ หากขอ้ใดระบุให้เปลีÉยนอปุกรณ์ ให้ดาํเนินการเปลีÉยนอปุกรณทั์นที

*2. อะลารม์อาจเกิดขึÊนขณะอัปเดตเฟิรม์แวร์

*3. หากพืÊนทีÉหน่วยความจาํสําหรับคืนค่าปรบัตัÊงเสียหาย จะไม่สามารถคืนค่าได้
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ประเภท Event (Event types)

ค่า Setting 0–9 ใชแ้ผนภาพแสดงเง่ือนไขการเปล่ียน ON/OFF แบบ Direct action และ Reverse action โดยรกัษากราฟ จุดตัด และระดับ HYS จากต้นฉบบั

●: เปล่ียน ON/OFF เมื่อถึงค่าอ้างอิง; ○: เปล่ียนเมื่อเกินค่าอ้างอิง; ถ้า Main setting มากกวา่ Sub-setting เครื่อง
จะสลับค่าใหอั้ตโนมติั

Setting ความหมายประเภท 0–9
0 ไมกํ่าหนดเหตกุารณ์; OFF ตลอด
1 PV สงูเกินค่าขดีจาํกัด
2 PV ต่ํากวา่ค่าขดีจาํกัด
3 PV สงู/ต่ําเกินชว่ง
4 สว่นเบีย่งเบนสงู
5 สว่นเบีย่งเบนต่ํา
6 สว่นเบีย่งเบนสงู/ต่ํา
7 สว่นเบีย่งเบนสงู (อ้างอิง SP สดุท้าย)
8 สว่นเบีย่งเบนต่ํา (อ้างอิง SP สดุท้าย)
9 สว่นเบีย่งเบนสงู/ต่ํา (อ้างอิง SP สดุท้าย)

ประเภท Event เพิม่เติม (Setting 10–71)
Setting ความหมาย
10 SP สงู
11 SP ต่ํา
12 SP สงู/ต่ํา
13 MV สงู
14 MV ต่ํา
15 MV สงู/ต่ํา
16 MFB สงู/ต่ํา
20 วเิคราะห ์Loop 1
21 วเิคราะห ์Loop 2
22 วเิคราะห ์Loop 3
26 รหสัมาตรฐานสงู
27 รหสัมาตรฐานต่ํา
28 รหสัมาตรฐานสงู/ต่ํา

Setting ความหมาย
29 อัตราการเปล่ียน PV
55 อัตราการเปล่ียน PV สงู
56 อัตราการเปล่ียน PV ต่ํา
57 อัตราการเปล่ียนรหสัมาตรฐานสงู
58 อัตราการเปล่ียนรหสัมาตรฐานต่ํา
61 Alarm (สถานะ)
62 READY (สถานะ)
63 MANUAL (สถานะ)
64 RSP (สถานะ)
65 อยูร่ะหวา่ง AT
66 อยูร่ะหวา่ง SP Ramp
67 ควบคมุแบบ Direct
70 Timer (สถานะ)
71 กําลังประมาณ MFB
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บทท่ี 1 ภาพรวม — 1-1 ภาพรวม
เครื่องควบคมุแบบลปูเดี่ยวรุน่ C2/C3 มแีผงหน้าขนาด 48 × 96 มม. หรอื 96 × 96 มม. โดยมคีณุสมบติัดังต่อไปนี้

หน้าจอแสดงผลแบบ LED มองเหน็ได้ชดัเจน

ตัง้ค่าได้สะดวกผา่นปุม่ [MENU], [FUNC], [ENT] และปุม่เปล่ียนหลักตัวเลขท่ีแผงหน้า

รองรบัเทอรโ์มคัปเปิลชนิด K, J, E, T, R, S, B, N, PL II, WRe5-26, Ni/Ni-Mo, PR40-20, DIN U, DIN L และ Gold iron-Chromel

รองรบั RTD ชนิด Pt100 และ JPt100

รองรบัสญัญาณกระแส 4–20 หรอื 0–20 mA DC และแรงดัน 0–10, −10 ถึง +10, 0–100 mV DC รวมทัง้ 0–1, 1–5, 0–5, 0–10, 2–10,
−10 ถึง +10 V DC

ชนิดเอาต์พุตควบคมุได้แก่ รเีลย ์พลัสแ์รงดัน และกระแส โดยจดัสรรไปยงัเอาต์พุตควบคมุ 1 และ 2 ตามรหสัรุน่ท่ีสัง่ซื้อ

รองรบัการควบคมุความรอ้นและความเยน็ โดยใชเ้อาต์พุตควบคมุ 2 รว่มกับรเีลย ์Event

รองรบัการควบคมุ ON/OFF และ PID

เอาต์พุต Event เลือกได้ 3 จุดแบบหน้าสมัผสัรว่ม หรอื 2 จุดแบบหน้าสมัผสัอิสระ

เลือกรุน่ท่ีม ีCT, micro CT, VT, อินพุตดิจทัิล, RSP, RS-485 และเอาต์พุตเสรมิได้ รวมถึงการขยายฟงัก์ชนั Pattern operation และบนัทึกขอ้มูล
สนิทรพัย ์(Asset information)

มพีอรต์ Loader เป็นอุปกรณ์มาตรฐาน

ใชแ้พก็เกจ SLP-C1F Smart Loader รว่มกับสาย USB (A to micro-B) เพื่ออ่าน/เขยีนพารามเิตอร ์ตัง้ค่าผา่นตาราง สัง่งาน และดกูราฟ Trend ได้
โดยไมต้่องเขยีนโปรแกรมสื่อสารกับโฮสต์เอง

สอดคล้องขอ้กําหนดสหภาพยุโรปและมเีครื่องหมาย CE ตาม EN 61010-1, EN 61326-1 และ EN IEC 63000

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 
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บทที่ 1. ภาพรวม (Chapter 1. Overview)

ตารางเลือกรุ่นอปุกรณ์ (Model Selection Table) C2A และ C3A แผงหนา้ปัดขนาด 48 × 96 มม. / C2B และ C3B แผงหนา้ปัดขนาด 96 × 96 มม.

รุ่นพืน้ฐาน
(Basic Model)

การเชื่อมต่อ
(Connection)

สัญญาณควบคุม
(Control Output)

ระบบไฟฟ้า
(Power)

ออปชัน
(Options)

กระบวนการเพิ่มเตมิ
(Add'l Proc.)

หลักของรหัสรุ่น
(Model Digits)

คุณลักษณะเฉพาะ (Specifications)

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8) (9) (10) (11) (12) Digits รายละเอียดทางเทคนิค

C 2 A แผงหนา้ปัดขนาด 48 × 96 มม.

C 2 B แผงหนา้ปัดขนาด 96 × 96 มม.

C 3 A แผงหนา้ปัดขนาด 48 × 96 มม.

C 3 B แผงหนา้ปัดขนาด 96 × 96 มม.

T เทอรม์ินลับล็อกแบบขนัสกรู (Screw terminal block)

*2 S เทอรม์ินลับล็อกแบบไม่ใชส้กรู (Screwless terminal block)

สัญญาณควบคุม 1 / 2 รายละเอยีดการแยกสัญญาณควบคุม
(Control Output 1 / Control Output 2)

R 0 รีเลยเ์อาตพ์ตุ (C.O. contacts) | ไม่มี (None)

*3 *5 R 1 รีเลยเ์อาตพ์ตุส ำหรบัขบัมอเตอร์ | ไม่มี (None)

V 0 แรงดนัพลัสเ์อาตพ์ตุ *1 | ไม่มี (None)

V C แรงดนัพลัสเ์อาตพ์ตุ *1 | กระแสเอาตพ์ตุ (Current output)

V V แรงดนัพลัสเ์อาตพ์ตุ *1 | แรงดนัพลัสเ์อาตพ์ตุ *1

C 0 กระแสเอาตพ์ตุ (Current output) | ไม่มี (None)

C C กระแสเอาตพ์ตุ | กระแสเอาตพ์ตุ

A แหล่งจ่ายไฟ AC (100–240 V AC)

*2 D แหล่งจ่ายไฟ DC (24 V DC / 24 V AC)

1 3 รีเลยเ์อาตพ์ตุเหตกุารณ์ (Common contacts)

2 3 รีเลยเ์อาตพ์ตุเหตกุารณ์ (Common contacts) + เอาตพ์ตุเสริม (กระแส)

*3 3 3 รีเลยเ์อาตพ์ตุเหตกุารณ์ (Common contacts) + เอาตพ์ตุเสริม (แรงดนั)

4 2 รีเลยเ์อาตพ์ตุเหตกุารณ์ (Independent contacts)

5 2 รีเลยเ์อาตพ์ตุเหตกุารณ์ (Independent contacts) + เอาตพ์ตุเสริม (กระแส)

*3 6 2 รีเลยเ์อาตพ์ตุเหตกุารณ์ (Independent contacts) + เอาตพ์ตุเสริม (แรงดนั)

0 ไม่มี (None)

1 4 อินพตุดิจิทลั (4 digital inputs)

2 4 อินพตุดิจิทลั + การสื่อสาร RS-485

*3 3 2 อินพตุดิจิทลั + RSP อินพตุ

*3 4 2 อินพตุดิจิทลั + RSP อินพตุ + การสื่อสาร RS-485

0 ไม่มี (None)

*4 1 2 CT อินพตุ

*3 *4 2 CT/VT อินพตุ

*3 *4 3 2 ไมโคร CT อินพตุ

*3 *4 4 2 CT อินพตุ + หน่วยความจ ำขอ้มลูขยาย

*3 *4 5 CT/VT อินพตุ + หน่วยความจ ำขอ้มลูขยาย

*3 *4 6 2 ไมโคร CT อินพตุ + หน่วยความจ ำขอ้มลูขยาย

0 ไม่มี (None)

D พรอ้มรายงานการตรวจสอบ (With inspection report)

Y พรอ้มใบรบัรองการสอบกลบัได้ (With traceability certificate)

0 ไม่มี (None)

*2 A รุน่ท่ีรองรบัมาตรฐาน UL (UL-compatible model)

หมายเหตุประกอบ:

*1. ส ำหรับไดรฟ์ SSR (For SSR drive)

*2. พร้อมจ ำหน่ายเร็วๆ นี้ (Available soon)

*3. เฉพาะรุ่น C3A และ C3B เท่าน้ัน (Models C3A and C3B only)

*4. ไม่สามารถเลือกได้เม่ือเลือก R1 ส ำหรับสัญญาณควบคุม

*5. ไม่สามารถเลือกได้ส ำหรับรุ่นใช้ไฟฟ้า DC
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อุปกรณ์ท่ีจดัมาให้ (Accessories)
รายการ จาํนวน หมายเหตุ
ขายดึติดต้ัง 2 อะไหล่ทดแทน 84525941-001
ปะเก็น 1 อะไหล่ทดแทน 84525942-001 หรอื 84525943-001
คู่มอืการใชง้าน 1 CP-UM-6003JEC หรอื CP-UM-6004JEC

อุปกรณ์เสรมิ (Optional parts)
อุปกรณ์ รหัสรุน่ การใชง้าน
ขายดึติดต้ัง*5 84525941-001 สาํหรบั C2A/C2B/C3A/C3B (2 ชิน้)

ปะเก็น*5 84525942-001 สาํหรบั C2A/C3A (20 ชิน้)

ปะเก็น*5 84525943-001 สาํหรบั C2B/C3B (20 ชิน้)

ฝาครอบแขง็*5 84525944-001 สาํหรบั C2A/C3A

ฝาครอบแขง็*5 84525945-001 สาํหรบั C2B/C3B

ฝาครอบอ่อน*5 84525946-001 สาํหรบั C2A/C3A

ฝาครอบอ่อน*5 84525947-001 สาํหรบั C2B/C3B

ฝาครอบขัว้ต่อ*1 *5 84525948-001 สาํหรบั C2A/C3A

ฝาครอบขัว้ต่อ*1 *5 84525949-001 สาํหรบั C2B/C3B

หมอ้แปลงกระแส CT QN206A*2 800 รอบ รูสอดสาย Ø5.8 มม.
หมอ้แปลงกระแส CT QN212A*2 800 รอบ รูสอดสาย Ø12 มม.
หมอ้แปลงแรงดัน VT 81406725-003*2 ขดปฐมภมู ิ200 V / ทติุยภมู ิ10 V
Smart Loader*3 SLP-C1FJA1 ไมร่วมสาย USB Loader

Smart Loader*3 SLP-C1FJA2 รวมสาย USB A–micro-B รุน่ SLP-ULCJA0 สาํหรบั C1A/C2/C3

Smart Loader*3 SLP-C1FJA3 รวม SLP-ULCJA0 สาํหรบั C1A/C2/C3 และสาย 81441177-001 สาํหรบั C1M

สาย USB Loader*4 SLP-ULCJA0 A-to-micro-B สาํหรบั C1A/C2/C3

สายต่อมุมฉาก SLP-ULLJA0 สาํหรบัสาย SLP-ULCJA0

*1 เฉพาะรุน่ท่ีใชเ้ทอรม์นิัลแบบสกรู • *2 ไมม่กีารรบัรอง UL • *3 Smart Loader เวอรช์นั 2+ รองรบั C1A และเวอรช์นั 3+ รองรบั C2/C3 • *4 ต่อไปในคู่มอืเรยีก “สาย Loader” • *5 ยงัไมเ่ปิดจาํหน่ายตามต้นฉบบั
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1-2 ชื่อและหน้าท่ีของชิน้สว่น
รูปแสดงตําแหน่งหมายเลขชิน้สว่นบนแผงหน้าของรุน่ C2A/C3A และ C2B/C3B โดยรกัษาภาพตําแหน่งหมายเลขจากต้นฉบบั

เลข สว่นประกอบ หน้าท่ี
1 ฟลิด์แสดงผล 1 แสดง PV (เชน่ อุณหภมูปัิจจุบนั) และรายการตัง้ค่า; เมื่อเตือนจะแสดงค่าและรหสั Alarm สลับกัน
2 พอรต์ Loader เชื่อมต่อ PC ด้วยสาย USB A-to-micro-B จาก Smart Loader

3 ปุม่ [<] และ [>] เล่ือนหลักตัวเลข

4 ปุม่ [MENU] สลับหน้าจอทํางาน เลือก Bank และตัง้ค่า

5 [FUNC] / [FUNCTION] กดค้าง ≥2 วนิาทีท่ีหน้าจอทํางานเพื่อสัง่ฟงัก์ชนัท่ีกําหนด (เริม่ต้น AUTO/MANUAL)
6 ปุม่ขึ้น / ลง เพิม่หรอืลดค่าตัวเลข

7 [ENT] / [ENTER] ยนืยนัค่าท่ีปอ้น

8 ไฟ SP ติดเมื่อฟลิด์ 2 แสดง SP

9 ไฟ Ramp แสดงสถานะแพตเทิรน์, SP Ramp และ RSP Ramp

10 ฟลิด์แสดงผล 4 แสดงหมายเลขเซกเมนต์หรอืหน้าจอผูใ้ช้

11 ฟลิด์แสดงผล 3 แสดง MV หรอืค่าท่ีกําลังมอนิเตอร์

12 ไฟ Lock ติดเมื่อเปิดฟงัก์ชนัล็อกใด ๆ

13 ไฟ Event ติดเมื่อ Event Output ท่ีเก่ียวขอ้ง ON

14 ไฟ User-defined ติดตามเง่ือนไขท่ีตัง้ไว้

15 ไฟ Control output ติดเมื่อเอาต์พุตควบคมุท่ีเก่ียวขอ้ง ON

16 ฟลิด์แสดงผล 2 แสดง SP หรอืค่าท่ีตัง้ไว้

17 ไฟ RDY ติดในโหมด READY (หยุดควบคมุ)

18 ไฟ RSP ติดในโหมด RSP

19 ไฟ MAN ติดในโหมด MANUAL

20 ไฟ MV ติดเมื่อฟลิด์ 3 แสดง MV

21 ไฟ Multi-status (MS) แสดงสถานะ ON/OFF หรอืค่าคล้ายแอนะล็อก เชน่ กราฟ MV ตามเง่ือนไขท่ีกําหนด
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ขอ้ควรระวงัในการใชง้าน

• หน้าจอ LCD อาจตอบสนองชา้ลงเมื่อใชง้านท่ีอุณหภมูตํ่ิา แต่ไมส่ง่ผลต่อการควบคมุ

• มุมมองมผีลต่อการมองเหน็ LCD โดยเฉพาะเมื่อมองจากด้านล่าง ควรติดตัง้ใหม้องหน้าจอได้ตรงจากด้านหน้า

• ความสวา่งของไฟพื้นหลัง LCD อาจลดลงเมื่อใชง้านไปนาน หากจาํเป็นใหเ้ปล่ียนตัวเครื่อง

• หา้มกดปุม่ด้วยเล็บหรอืของแขง็ เพราะอาจทําใหปุ้ม่เป็นรูหรอืขอ้ความบนปุม่หลดุลอก

• หา้มกดปุม่หรอืแผงหน้าแรงเกินไป เพราะอาจทําใหจ้อแสดงผลบดิเบีย้วชัว่คราว แต่ไมก่ระทบการควบคมุ

ขัว้ต่อสายไฟ

ใชต่้อไฟเล้ียง อินพุต เอาต์พุต และสายสื่อสาร ขัว้ต่อใชส้กรู M3 และต้องใชห้างปลาแบบย้าํท่ีรองรบัสกรู M3
ขนัสกรูขัว้ต่อด้วยแรงบดิ 0.6 ± 0.1 N·m

รุน่ C2A/C3A

ขัว้ต่อสายไฟ

รุน่ C2B/C3B

ขัว้ต่อสายไฟ

ภาพแสดงตําแหน่งขัว้ต่อสายไฟของรุน่ C2A/C3A และ C2B/C3B ตามต้นฉบบั Azbil
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บทท่ี 2 ภาพรวมฟงัก์ชนั

2-1 การกําหนดค่าอินพุตและเอาต์พุต (Input/Output Configuration)

ผงัการไหลของสญัญาณจากคู่มอืต้นฉบบั (รกัษาสญัลักษณ์และการเชื่อมโยงเดิม)

หัวขอ้ / คํายอ่ ความหมายและเง่ือนไข

PV Input เลือกชนิดเซนเซอรแ์ละชว่งการวดัสาํหรบัค่า PV ได้

Control output เอาต์พุตตามรหสัตําแหน่งท่ี (5)–(6): R0 (รเีลย)์ หรอื V (พลัสแ์รงดัน) รองรบั ON/
OFF หรอื Time-proportional และกําหนดรอบการทํางานได้; C (กระแส) เป็นเอาต์พุต
แอนะล็อกต่อเนื่องและปรบัสเกลได้; R1 เป็นรเีลยข์บัมอเตอรส์าํหรบัควบคมุตามตําแหน่ง

Auxiliary output เฉพาะรุน่ท่ีสัง่ออปชนัเอาต์พุตเสรมิในรหสัตําแหน่ง (8) สามารถกําหนดสเกลของเอาต์พุต
ต่อเนื่องได้

Event output เฉพาะรุน่ท่ีมอีอปชนั Event ในรหสัตําแหน่ง (8) สง่สถานะเตือนหรอืสถานะโหมดควบคมุ
ตามชนิด Event ท่ีตัง้ค่าออกเป็นสญัญาณดิจทัิล (DO)

Digital input เฉพาะรุน่ท่ีมอีอปชนัในรหสัตําแหน่ง (9) ใชส้ญัญาณอินพุตเพื่อสลับฟงัก์ชนัท่ีผกูไวกั้บหน้า
สมัผสัภายใน

CT / VT ออปชนัในรหสัตําแหน่ง (10): CT ตรวจการขาดของฮีตเตอรแ์ละสัง่เตือนผา่นขัว้ Event;
VT ใชว้ดัความต้านทานฮีตเตอร์
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2-1 อินพุตเสรมิ (ต่อ)

หัวขอ้ / คํายอ่ ความหมายและเง่ือนไข

RSP — Remote Set Point เฉพาะรุน่ท่ีมอีอปชนั RSP ในรหสัรุน่ตําแหน่ง (9) สามารถรบัค่า Set Point จาก
ภายนอกเพื่อนํามาใชค้วบคมุได้

MFB — Motor Feedback เมื่อตําแหน่งรหสัรุน่ (5) และ (6) เลือก R1 (เอาต์พุตรเีลยข์บัมอเตอร)์ เครื่อง
สามารถรบัสญัญาณปอ้นกลับตําแหน่งเปิดของมอเตอรค์วบคมุได้

ระบบภายในยงัประกอบด้วยการประมวลผลอินพุต PV, RSP, CT, VT, MFB และสญัญาณดิจทัิล ก่อนสง่ต่อไปยงัสว่นควบคมุ ON/OFF, PID, การควบคมุ
ตามตําแหน่ง, Event และเอาต์พุตท่ีเลือกตามรหสัรุน่

หมายเหต:ุ ความสามารถแต่ละรายการขึ้นกับรหสัรุน่และออปชนัท่ีติดตัง้ ไมไ่ด้หมายความวา่ทกุรุน่มอิีนพุต/เอาต์พุตครบทกุประเภท
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2-2 การใช้งานปุ่มกด
สามารถเรียกดูหน้าจอและค่าการตั้งค่าต่าง ๆ บนคอนโทรลเลอร์ได้ด้วยปุ่มกด
แผนภาพต่อไปนี้แสดงลำดับการเปลี่ยนหน้าจอและการทำงานของปุ่ม

การตั้งค่าการทำงาน การเลือกแบงก์ แบงก์โหมด
PV, SP, MV Mode เลือกโหมด AUTO/MANUAL

การเลือกกลุ่ม LSP SP เลือกโหมด RUN/READY
หมายเลขแพตเทิร์น, SP ของแพตเทิร์น,
หมายเลขเซกเมนต์, เวลาคงเหลือ

Event เลือกโหมด LSP/RSP
PID เลือกหยุด/เริ่ม AT

Heating MV พารามิเตอร์ ข้อผิดพลาด Auto tuning
Cooling MV การจูนเพิ่มเติม ปลดแลตช์ทั้งหมด

MFB ตั้งค่า เลือกการทำงานค่าคงที่ /
การทำงานแบบแพตเทิร์น

PV และความคืบหน้า AT การกำหนดค่า Event การทำงานแบบแพตเทิร์น ADVANCE
กระแส CT1 อินพุต CT/VT การทำงานแบบแพตเทิร์น HOLD
กระแส CT2 หน้าสัมผัสภายใน ล้าง G.SOAK ของแพตเทิร์น
กระแส VT DO เลือกการจูนอัตโนมัติ FF-FITTER

ความต้านทาน การดำเนินการเชิงตรรกะ
การตั้งค่าหลัก Event ภายใน 1 ตารางลิเนียไรซ์ แบงก์ SP
การตั้งค่าย่อย Event ภายใน 1 โซน RSP

เวลาไทเมอร์คงเหลือ 1 บิตที่กำหนดโดยผู้ใช้ หมายเลขกลุ่ม PID (สำหรับ RSP)
การตั้งค่าหลัก Event ภายใน 2 ค่าที่กำหนดโดยผู้ใช้ SP ของกลุ่ม LSP 1
การตั้งค่าย่อย Event ภายใน 2 กำหนดค่าการทำงานแบบแพตเทิร์น หมายเลขกลุ่ม PID (สำหรับ LSP1)

เวลาไทเมอร์คงเหลือ 2 Pattern 1 แรมป์ (สำหรับ LSP1)
การตั้งค่าหลัก Event ภายใน 3
การตั้งค่าย่อย Event ภายใน 3 Pattern 16 SP ของกลุ่ม LSP 8

เวลาไทเมอร์คงเหลือ 3 การลดโอเวอร์ชูต หมายเลขกลุ่ม PID (สำหรับ LSP8)
FF-FITTER แรมป์ (สำหรับ LSP8)

หน้าจอใช้งานผู้ใช้ (เปิดใช้งาน) เอาต์พุตค่าคงที่
หน้าจอการใช้งานผู้ใช้ 1 Virtual PV แต่ละแบงก์
หน้าจอการใช้งานผู้ใช้ 2 Virtual RSP
หน้าจอการใช้งานผู้ใช้ 3 หน้าจอการใช้งานผู้ใช้
หน้าจอการใช้งานผู้ใช้ 4 ฟังก์ชันผู้ใช้
หน้าจอการใช้งานผู้ใช้ 5 ล็อก แบงก์ล็อก
หน้าจอการใช้งานผู้ใช้ 6 ข้อมูลอุปกรณ์ ล็อกปุ่ม
หน้าจอการใช้งานผู้ใช้ 7 ล็อกการสื่อสาร
หน้าจอการใช้งานผู้ใช้ 8

Password 1B
ฟังก์ชันผู้ใช้ (เปิดใช้งาน) Password 2B

ฟังก์ชันผู้ใช้ 1
ฟังก์ชันผู้ใช้ 2 แบงก์ข้อมูลอุปกรณ์
ฟังก์ชันผู้ใช้ 3 ROM ID
ฟังก์ชันผู้ใช้ 4 ROM version 1
ฟังก์ชันผู้ใช้ 5
ฟังก์ชันผู้ใช้ 6 จำนวน ON/OFF ของ Event 2
ฟังก์ชันผู้ใช้ 7 จำนวน ON/OFF ของ Event 3
ฟังก์ชันผู้ใช้ 8
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2-2 ลําดับการเปล่ียนหน้าจอด้วยปุ่ม (ต่อ)

แผนผงัปุม่ MENU, ENT, ▲ และ ▼ จากหน้า 2-4 ของต้นฉบบั

หัวขอ้ / คํายอ่ ความหมายและเง่ือนไข

เมื่อเปิดไฟ เครื่องแสดงทกุสว่น → ดับทกุสว่น → ไฟสถานะติด/ดับตามลําดับ → เขา้หน้าจอการทํางาน
ทัง้หมดประมาณ 9 วนิาที

[MENU] กดเพื่อเล่ือนจากหน้าจอทํางานไปหน้าจอเลือก Bank และรายการภายใน Bank; กดซํ้าเพื่อ
ไล่หน้าจออ่ืน

[MENU] ค้าง 2 วนิาที กลับไปยงัหน้าจอการทํางานจากหน้าจอเลือก/ตัง้ค่า Bank

[ENT] เขา้การตัง้ค่าและยนืยนัรายการท่ีเลือก

[▲] / [▼] เล่ือนชื่อ Bank และรายการหรอืเพิม่/ลดค่า

ไมก่ดปุ่มตามเวลาท่ีกําหนด กลับสูห่น้าจอการทํางานอัตโนมติั โดยค่าเริม่ต้นคือ 3 นาที

ตัวอยา่งหน้าจอ เลือก Mode Bank แล้วตัง้ C001 ชนิดชว่งอินพุต PV; เลือก SP Bank หรอื C003 การ
ชดเชยจุดต่ออ้างอิง

ขอ้ควรระวงั: ผงัแสดงตัวอยา่งเท่านัน้ รายการจรงิอาจต่างกันตามรุน่และการตัง้ค่า อ้างอิงการตัง้ค่าการทํางานในบท 6 หวัขอ้ 6-1 (หน้า 6-1), การตัง้ค่า
พารามเิตอรใ์น 6-2 (หน้า 6-5) และ Setup Bank ใน 6-3 (หน้า 6-18) หา้มกดปุม่ด้วยเล็บหรอืของแขง็เพราะตัวอักษรบนปุม่อาจหลดุลอก
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วธิต้ัีงค่าขอ้มูล (How to set data)

หัวขอ้ / คํายอ่ ความหมายและเง่ือนไข

1. เลือกรายการ กด [▲] หรอื [▼] จนหน้าจอแสดงรายการท่ีต้องการ วธิเีล่ือนหน้าจอแสดงใน
หวัขอ้ 2-2 หน้า 2-3 และ 2-4

2. เริม่แก้ไข กด [ENT] ถ้าฟลิด์แสดงผล 2 เป็นตัวเลข หลักแรกจะกะพรบิ; ถ้าเป็นขอ้ความ
ตัวอักษรทัง้ชุดจะกะพรบิ ใช ้[<], [>] เล่ือนหลัก และ [▲], [▼] เพิม่หรอืลดค่า
/ เปล่ียนขอ้ความ

3. บนัทึกค่า กด [ENT] เพื่อยนืยนัและนําค่าท่ีตัง้ใหมไ่ปใช้

ตัวอยา่งตัง้ C001 ชนิดชว่งอินพุต PV และสลับ RUN/READY; หน้าจอ 0001 และ rUn กะพรบิ

ขอ้ควรระวงัในการแก้ไขค่า

ถ้ากด [ENT] แล้วค่าไมก่ะพรบิ แสดงวา่ไมส่ามารถแก้ไขค่ารายการนัน้ได้
ตัวอยา่ง: ถ้าสัง่สลับ RUN/READY ผา่น Internal Contact Bank จะไมส่ามารถสลับ RUN/READY ด้วยปุม่หน้าเครื่องได้

ถ้ากด [▲] แล้วค่าท่ีกะพรบิไมเ่ปล่ียน ใหล้อง [▼] และกลับกัน

• 
• 
• 
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ขอ้ควรระวงัเก่ียวกับการกะพรบิของหน้าจอ

ขณะค่ากําลังกะพรบิ การกด [ENT] เพื่อยนืยนัจะนําเครื่องกลับสูห่น้าจอการทํางาน สว่นการกด [MENU] จะออกจากหน้าจอตัง้ค่าโดย ไมบ่นัทึกการ
แก้ไข
ในโหมด MANUAL ค่า PV/SP/MV ท่ีแสดงกะพรบิอาจกะพรบิต่อแมป้ล่อยปุม่แล้ว ในกรณีนี้ค่าท่ีกะพรบิคือค่า MV ท่ีกําลังสง่ออกจรงิ

การใชปุ่้ม [FUNC] / [FUNCTION]
เมื่ออยูท่ี่หน้าจอการทํางาน ใหก้ดปุม่ [FUNC] หรอื [FUNCTION] ค้างไวอ้ยา่งน้อย 2 วนิาที เพื่อเรยีกฟงัก์ชนัท่ีกําหนดในพารามเิตอร ์C072 (FN Key
Function) ของ Setup Bank

หัวขอ้ / คํายอ่ ความหมายและเง่ือนไข

ตัวอยา่ง เมื่อกําหนด C072 = 2 เพื่อใหปุ้ม่ FN ทํา
หน้าท่ีสลับ RUN/READY

ขัน้ตอน 1 เมื่ออยูใ่น READY ใหก้ด [FUNC]/
[FUNCTION] แล้ว rUn จะกะพรบิในฟลิด์
แสดงผล 2

ขัน้ตอน 2 กดค้าง ≥2 วนิาที: โหมดเปล่ียนจาก
READY เป็น RUN และขอ้ความ rUn หยุด
กะพรบิ

ขัน้ตอน 3 ปล่อยปุม่: หน้าจอกลับสูห่น้าจอการทํางาน
ตามปกติ

ภาพตัวอยา่งหน้าจอจากต้นฉบบั

ขอ้ควรระวงั: ถ้า C072 = 0 (ปิดใชง้านปุม่ FN) หรอืการสลับโหมดท่ีเลือกถกูปิดไว ้จะไมส่ามารถสัง่เปล่ียนโหมดด้วย [FUNC]/[FUNCTION] ได้

• 

• 

   20
  RUN   0.0

SP

OUT

(2)	  �If [FUNC]/[FUNCTION] is held down for 
two seconds or longer, the mode will 
switch from READY to RUN, and rUn 
stops flashing.   RUN   0.0

SP

OUT

   20

(3)	 When you release [FUNC]/[FUNCTION], the 
operation display is shown again.

  100   0.0
SP

OUT

   20
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ระดับผู้ใช ้(User level)
สามารถเลือกระดับผูใ้ชไ้ด้ 3 ระดับผา่นพารามเิตอร ์C079 ใน Setup Bank

หัวขอ้ / คํายอ่ ความหมายและเง่ือนไข

1 — Simple แสดงเฉพาะรายการพื้นฐาน เหมาะสาํหรบัการตัง้ค่าและใชง้านทัว่ไป

2 — Standard แสดงรายการตามการตัง้ค่ามาตรฐาน

3 — Advanced แสดงรายการขัน้สงูเพื่อปรบัฟงัก์ชนัโดยละเอียด

รายการท่ีปรากฏในแต่ละระดับอธบิายในบทท่ี 6 “รายการแสดงผลและการตัง้ค่า” (หน้า 6-1 ของต้นฉบบั)

ขอ้ควรระวงั

เมื่อเปล่ียนระดับผูใ้ช ้เครื่องจะเปล่ียนเฉพาะ รายการท่ีแสดงบนหน้าจอ แต่ ค่าท่ีต้ังไวก่้อนหน้ายงัคงมผีล ตัวอยา่งเชน่ หากตัง้ค่าฟงัก์ชนัขัน้สงูในระดับ 2
หรอื 3 แล้วลดระดับกลับเป็น 1 เครื่องจะซอ่นรายการขัน้สงูเหล่านัน้จากหน้าจอ แต่ยงัทํางานตามค่าท่ีกําหนดไว้

ก่อนลดระดับผูใ้ช ้ควรตรวจสอบการตัง้ค่าท่ีอาจสง่ผลต่อเอาต์พุตและระบบควบคมุ เพราะการซอ่นรายการไมไ่ด้ยกเลิกฟงัก์ชนันัน้
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2-3 โหมดการทํางาน (Operation Modes)
แผนภาพแสดงการเปล่ียนโหมด RUN/READY, AUTO/MANUAL และ LSP/RSP

โหมด RUN + AUTO

การทํางานค่าคงท่ี / การสลับโหมด LSP/RSP*3

โหมด LSP โหมด RSP

การทํางานแพตเทิรน์

โหมด RUN

AT ทํางาน

โหมด READY + AUTO

การทํางานค่าคงท่ี / การสลับโหมด LSP/RSP*3

โหมด LSP โหมด RSP

การทํางานแพตเทิรน์

โหมด READY

AT หยุด

โหมด RUN + MANUAL

การทํางานค่าคงท่ี / การสลับโหมด LSP/RSP*3

โหมด LSP โหมด RSP

การทํางานแพตเทิรน์

โหมด RUN

AT หยุด

โหมด READY + MANUAL

การทํางานค่าคงท่ี / การสลับโหมด LSP/RSP*3

โหมด LSP โหมด RSP

การทํางานแพตเทิรน์

โหมด READY

AT หยุด

สลับ RUN/
READY

สลับ RUN/
READY

คําอธบิายคําศัพท์และเง่ือนไขการเปล่ียนโหมด (Definitions & Footnotes)

*1 การเปล่ียนโหมดเมื่อ Operation end status = 0 (READY)

*2 การเปล่ียนโหมดเมื่อ Operation end status = 2 (Constant value operation)

*3 ใชง้านได้เฉพาะคอนโทรลเลอร ์C3 รุน่ท่ีมฟีงัก์ชนั RSP

Constant value operation การทํางานแบบค่าคงท่ี ควบคมุโดยใช ้LSP หรอื RSP

Pattern operation การทํางานตามแพตเทิรน์และค่า SP ท่ีบนัทึกตามเซกเมนต์

RUN กําลังควบคมุ (RUN, RUN-HOLD หรอื RUN-END)

READY กระบวนการไมไ่ด้อยูใ่นการควบคมุ

AUTO การทํางานอัตโนมติั อุปกรณ์คํานวณค่า MV

MANUAL ผูใ้ชป้รบัค่า MV ได้ด้วยตนเอง

LSP / RSP Local SP / Remote SP ตามแหล่งสญัญาณท่ีเลือก

AT Auto Tuning ตัง้ค่าคงท่ี PID โดยอัตโนมติั
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2-4 การเชื่อมต่อ Loader (Loader Connection)

ใชส้าย Loader เฉพาะต่อพอรต์ Loader ของเครื่องเขา้กับคอมพวิเตอรท่ี์ติดตัง้ Smart Loader Package รุน่ SLP-C1FJA_ เพื่อจา่ยไฟเล้ียงจาก
คอมพวิเตอรผ์า่นพอรต์นี้ รวมทัง้อ่านและเขยีนพารามเิตอร ์โดยไมจ่าํเป็นต้องต่อไฟเล้ียงเขา้ขัว้ด้านหลังเครื่อง

ขอ้ควรระวงั: หา้มเสยีบสายชนิดอ่ืนท่ีไมใ่ชส่าย Loader เพราะอาจทําใหเ้ครื่องทํางานผดิปกติ

แหล่งจา่ยไฟ (Power)
เครื่องรบัไฟได้จาก ขัว้แหล่งจา่ยหลัก ด้านหลัง (AC หรอื DC ตามรุน่) หรอืจาก พอรต์ Loader ผา่นคอมพวิเตอรแ์ละสาย Loader

เมื่อรบัไฟจากขัว้ด้านหลัง ฟงัก์ชนัทัง้หมดของเครื่องสามารถทํางานได้
เมื่อรบัไฟจากพอรต์ Loader สามารถอ่านและเขยีนพารามเิตอรผ์า่น SLP-C1FJA_ ได้ แต่ฟงัก์ชนัอ่ืนรวมถึง อินพุต PV มขีอ้จาํกัด
ถ้ามไีฟจากแหล่งจา่ยหลักและพอรต์ Loader พรอ้มกัน เครื่องจะให ้แหล่งจา่ยหลักมลํีาดับความสาํคัญสงูกวา่

ขอ้ควรระวงั: หา้มเปิดหรอืปิดไฟเล้ียงหลักขณะต่อสาย Loader อยู่

• 
• 
• 
• 

ตารางฟงัก์ชนัท่ีรองรบัตามวธิจีา่ยไฟอยูท่ี่หวัขอ้ Available functions หน้าต้นฉบบั 54 (หน้า PDF 57)
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ฟงัก์ชนัท่ีใชง้านได้ (Available functions)
ฟงัก์ชนัของเครื่องควบคมุรุน่ C2/C3 ท่ีใชง้านได้จะแตกต่างกันตามวธิกีารจา่ยไฟ ดังตารางต่อไปนี้

ฟงัก์ชนัของเครื่องควบคมุ

ฟงัก์ชนั จา่ยไฟผ่านขัว้ต่อ Loader จา่ยไฟผ่านขัว้จา่ยไฟหลัก

การสื่อสารผา่น Loader ✓ ✓

หน้าจอแสดงผลท่ีแผงหน้า (Console) แสดงขอ้ความ USB ✓

การใชง้านปุม่ท่ีแผงหน้า (Key operation) N/A ✓

ฟงัก์ชนัอินพุต/เอาต์พุต (I/O) N/A ✓

การทํางานภายในเครื่อง (Internal
operation)

N/A ✓

การสื่อสาร RS-485 N/A ✓

สญัลักษณ์: ✓ = ใชง้านได้ · N/A = ใชง้านไมไ่ด้

ฟงัก์ชนัของโปรแกรม Loader

ฟงัก์ชนั จา่ยไฟผ่านขัว้ต่อ Loader จา่ยไฟผ่านขัว้จา่ยไฟหลัก

อ่าน/เขยีนค่าพารามเิตอร์ ✓ ✓

ตรวจติดตามสถานะ (Monitoring) △ ✓

ตัวจาํลองการควบคมุ PID (PID
simulator)

△ ✓

สอบเทียบและตรวจสอบ (Calibration and
checking)

N/A ✓

การเชื่อมต่อการสื่อสาร RS-485 N/A ✓

ความหมายของสญัลักษณ์ตามต้นฉบบั: ✓ = ใชง้านได้ · △ = ใชง้านได้บางสว่น แต่มขีอ้จาํกัดบางฟงัก์ชนั · N/A = ใชง้านไมไ่ด้
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บทท่ี 3 การติดต้ัง — ขอ้กําหนดด้านความปลอดภัย

⚠ คําเตือน (WARNING)

เพื่อปอ้งกันไฟฟา้ชอ็ต ต้องติดตัง้อุปกรณ์ในบรเิวณท่ีผูม้คีวามรูด้้านความปลอดภัยทางไฟฟา้เท่านัน้จงึจะเขา้ถึงได้ และติดตัง้ภายในตู้
ควบคมุท่ีต้องใชก้ญุแจหรอืเครื่องมอืจงึจะเปิดได้

หา้มใชง้านในบรเิวณท่ีมสีิง่ปนเป้ือนซึ่งนําไฟฟา้ หรอืฝุ่นแหง้ท่ีเดิมไมน่ําไฟฟา้แต่สามารถนําไฟฟา้ได้เมื่อเกิดการควบแน่น เพราะอาจเกิด
การไหลรัว่ตามผวิฉนวน (Tracking) ทําใหช้ิน้สว่นเสยีหายและเกิดเพลิงไหม้

ก่อนถอด ติดตัง้ หรอืเดินสายไฟ ต้องตัดไฟของเครื่องและอุปกรณ์ท่ีต่ออยูทั่ง้หมด หลังเดินสาย ใหติ้ดตัง้ฝาครอบขัว้ต่อท่ีจาํหน่าย
แยก: รุน่ 84525948-001 สาํหรบั C2A/C3A และรุน่ 84525949-001 สาํหรบั C2B/C3B เพื่อปอ้งกันไฟฟา้ชอ็ต

หา้มสมัผสัสว่นท่ีมกีระแสไฟฟา้ เชน่ ขัว้จา่ยไฟ เพราะอาจถกูไฟฟา้ชอ็ต

หา้มถอดแยกชิน้สว่นอุปกรณ์ เพราะอาจถกูไฟฟา้ชอ็ตหรอืทําใหอุ้ปกรณ์เสยีหาย

⚠ ขอ้ควรระวงั (CAUTION)

ใชง้านอุปกรณ์ภายในขอบเขตท่ีระบุในขอ้มูลจาํเพาะ เชน่ อุณหภมู ิความชื้น แรงดันไฟฟา้ การสัน่สะเทือน แรงกระแทก ทิศทางติดตัง้
และสภาพบรรยากาศ มฉิะนัน้อาจเกิดเพลิงไหมห้รอือุปกรณ์ขดัขอ้ง

หา้มปิดกัน้ชอ่งระบายอากาศ เพราะอาจเกิดเพลิงไหมห้รอืทําใหอุ้ปกรณ์ขดัขอ้ง

ระวงัไมใ่หเ้ศษสายไฟ เศษโลหะ นํ้า หรอืสิง่แปลกปลอมเขา้ไปในตัวเครื่อง เพราะอาจเกิดเพลิงไหมห้รอือุปกรณ์ขดัขอ้ง

สญัลักษณ์ในชอ่งซา้ยคัดลอกจากคู่มอืต้นฉบบัโดยตรง เพื่อใหค้งความหมายของคําเตือนและเครื่องหมายหา้ม
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สถานท่ีติดต้ังและขอ้ควรระวงัในการยดึติดต้ัง

สถานท่ีติดต้ัง (Installation location)
ติดตัง้เครื่องตามขอ้กําหนดในหวัขอ้ Operating conditions (หน้า 14-12) ของคู่มอืต้นฉบบั และเลือกตําแหน่งท่ีเป็นไปตาม
เง่ือนไขต่อไปนี้

แรงดันโหมดรว่ม (Common-mode voltage): สาํหรบั I/O ทกุจุด ยกเวน้วงจรจา่ยไฟและเอาต์พุตหน้าสมัผสัรเีลย ์แรงดัน
เทียบกราวด์ต้องไมเ่กิน 30 Vrms, 42.4 V peak และ 60 V DC ตามลําดับ
หลีกเล่ียงพื้นท่ีท่ีมอุีณหภมูหิรอืความชื้นสงูหรอืต่ําเกินไป
ไมม่แีก๊สซลัไฟด์หรอืแก๊สกัดกรอ่นชนิดอ่ืน
มฝุ่ีนละอองหรอืเขมา่น้อย
ไมถ่กูแสงแดด ลม และฝนโดยตรง
มแีรงสัน่สะเทือนหรอืแรงกระแทกทางกลน้อย
อยูห่า่งจากสายไฟแรงสงู เครื่องเชื่อม หรอืแหล่งสญัญาณรบกวนทางไฟฟา้อ่ืน ๆ
อยูห่า่งจากเครื่องจุดประกายไฟแรงสงูของหมอ้ไอนํ้าหรอือุปกรณ์ลักษณะเดียวกันอยา่งน้อย 15 เมตร
ได้รบัผลกระทบจากสนามแมเ่หล็กแรงสงูน้อย
ไมม่ขีองเหลวหรอืแก๊สไวไฟ
ติดตัง้ภายในอาคารเท่านัน้

ขอ้ควรระวงัในการติดต้ัง (Mounting precautions)
หา้มปิดกัน้ชอ่งระบายอากาศ
หากใชพ้ดัลมหรอือุปกรณ์ทําความเยน็ ต้องไมใ่หล้มเปา่เขา้ตัวเครื่องโดยตรง
ติดตัง้เครื่องในแนวนอน โดยใหส้ว่นด้านหลังไมเ่อียงขึ้นหรอืลงเกิน 10°
ใชแ้ผงติดตัง้ท่ีแขง็แรงและมคีวามหนาไมเ่กิน 8 mm

หา้มขนัสกรูแน่นเกินไป เพราะอาจทําใหตั้วเรอืนเสยีรูป

• 

• 
• 
• 
• 
• 
• 
• 
• 
• 
• 

• 
• 
• 
• 
• 

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 56 / 528



ขนาดภายนอกของเครื่อง (External dimensions)
ภาพแบบทางเทคนิคจากผูผ้ลิต แสดงรุน่ C2A/C3A และ C2B/C3B โดยใชห้น่วย mm

คําอธบิายขอ้ความในภาพ: Mounting bracket (included) = ขายดึติดตัง้ (อุปกรณ์ท่ีใหม้าพรอ้มเครื่อง) · Terminal screw M3
= สกรูขัว้ต่อขนาด M3 · Unit: mm = หน่วยมลิลิเมตร

คงตัวเลขมติิ เสน้บอกระยะ และภาพตําแหน่งขัว้ต่อของผู้ผลิตตามต้นฉบบัทกุประการ

	� External dimensions

	zModel C2A/C3A

� Unit: mm

65

43.8
Terminal screw
M3

8.6

48

96

Mounting bracket (included)

91
.6

11
4.

6

	zModel C2B/C3B

96

96

8.6 65

91.6

91
.6

11
4.

6

Terminal screw
M3Mounting bracket (included)
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ขนาดชอ่งเจาะแผง (Panel cutout dimensions)
หากติดตัง้เครื่องแบบฝังแผง ใหเ้จาะชอ่งบนแผงตามขนาดในภาพ โดยแยกตามรุน่ C2A/C3A และ C2B/C3B

ขอ้ควรระวงั:
เมื่อติดตัง้หลายเครื่องชดิกัน อุณหภมูแิวดล้อมสงูสดุท่ียอมรบัได้คือ 50 °C สาํหรบั 2 เครื่อง และ 45 °C สาํหรบั 3 เครื่อง
ขึน้ไป
หากต้องการคณุสมบติัปอ้งกันนํ้าและฝุ่น ต้องติดตัง้เครื่องแต่ละตัวแยกกัน การติดตัง้ชดิกันไมส่ามารถคงคณุสมบติันี้ไวไ้ด้
เวน้ระยะเหนือและใต้เครื่องอยา่งน้อย 50 mm

คําในภาพ: Independent mounting = ติดตัง้แยก · Gang mounting = ติดตัง้ชดิกัน · N = จาํนวนเครื่องท่ีติดตัง้ · Unit: mm = หน่วยมลิลิเมตร

• 

• 
• 

	� Panel cutout dimensions

For a panel-mounted model, open a hole in the panel as shown below.

	zModel C2A/C3A

� Unit: mm

50
 m

in
.

92
44 （48×N－4）

92

30 min. 5.0+ 
 0

5.0+ 
 0

5.
0

+  0

5.
0

+  0

Gang mountingIndependent mounting

(N: number of mounted units)

	zModel C2B/C3B

� Unit: mm

50
 m

in
.

30 min.

92
5.

0
+  0

92 5.0+ 
 0

5.
0

+  0

（96×N－4）

92

5.0+ 
 0
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วธิ ีติดต้ัง เครื่อง

ติดตัง้ เครื่องใน แนวนอน โดย ให ้สว่น ด้านหลัง เอียง ขึ้น หรอื ลง ไม ่เกิน 10° และ ใช ้แผง ท่ี แขง็แรง หนา ไม ่เกิน 8 mm

การ ติดต้ัง แบบ ป้อง กันน้ํา (เมื่อ ไม ่ใช ้ฝาครอบ)

เครื่องมอื ท่ี ต้อง ใช:้ ไขควง ปาก แฉก

ชอ่ง เจาะ แผง

ปะ เก็น (ให ้มา พรอ้ม เครื่อง)*

* ใช ้เฉพาะ การ ติดตัง้ แบบ ปอ้ง กันน้ํา

ตัว เครื่อง

ขา ยดึ ติดตัง้

ขา ยดึ ติดตัง้

แผง

ความ หนา แผง:
ไม ่เกิน 8 mm

1. สวม ปะ เก็น จาก ด้าน ขัว้ ต่อ ของ เครื่อง แล้ว เล่ือน ไป จน ชดิ ด้านหลัง แผง 
ควบคมุ ด้านหน้า

2. สอด เครื่อง ผา่น ชอ่ง เจาะ จาก ด้านหน้า ของ แผง

3. ติดตัง้ ขา ยดึ จาก ด้านหลัง แผง

4. ดัน ขา ยดึ เขา้หา แผง จน ปลาย ขา ยดึ สมัผสั แผง และ ไม ่สามารถ เล่ือน ต่อ ได้

5. ตรวจสอบ วา่ เขีย้ว ล็อก ของ ขา ยดึ เขา้ รอ่ง บน ตัว เครื่อง อยา่ง ถกูต้อง

6. ขนั สกรู ท่ี ด้านบน และ ด้านล่าง ของ ขา ยดึ ให ้แน่น

ขอ้ควรระวงั ใน การใชง้าน

ขนั สกรู ท่ี ให ้มา จน ขา ยดึ มัน่คง และ ไม ่ขยบั จากนัน้ ขนั เพิม่ อีก เพยีง 1 รอบ เต็ม ต่อ สกรู หนึ่ง ตัว การ ขนั แน่น เกินไป อาจ ทําให ้ตัวเรอืน เสยีรูป

หาก ติดตัง้ หลาย เครื่อง ชดิ กัน จะ ไม ่สามารถ รกัษา คณุสมบติั ปอ้ง กันน้ํา และ ฝุ่น ได้
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การ ติดต้ัง ปกติ และ การ ถอด ตัว เครื่อง ออกจาก เคส

การ ติดต้ัง ปกติ (เมื่อ ไม ่ใช ้ฝาครอบ)

สาํหรบั การ ติดตัง้ ทัว่ไป ท่ี ไมต้่องการ การปอ้งกัน น้ํา และ ฝุ่น ให ้ขา้มขัน้ ตอนท่ี (1) ใน หน้า 3-5 และ เริม่ ปฏิบติั ตัง้แต่ ขัน้ ตอนท่ี (2) เป็นต้นไป

ขอ้ควรระวงั: ขนั สกรู จน ขา ยดึ มัน่คง และ ไม ่ขยบั แล้ว ขนั เพิม่ อีก เพยีง 1 รอบ เต็ม ต่อ สกรู แต่ละ ตัว การ ขนั แน่น เกินไป อาจ ทําให ้ตัวเรอืน เสยีรูป

การ ดึง ตัว เครื่อง ออกจาก เคส

สามารถ ดึง ตัว เครื่อง ออก ทาง ด้านหน้า เพื่อ ตรวจสอบ ภายใน โดย ไมต้่อง ถอด สาย จาก ขัว้ ต่อ ให ้ทํา เฉพาะ งาน บาํรุงรกัษา หรอื ตรวจสอบ เท่านัน้

ขอ้ควรระวงั ใน การใชง้าน

• หลัง ดึง ตัว เครื่อง ออกจาก เคส การรบัประกัน ด้าน ความแมน่ยาํ รวมถึง คณุสมบติั ปอ้ง กันน้ํา และ ฝุ่น จะ ไม ่ครอบคลมุ อีกต่อไป

• ความเสยีหาย ท่ีเกิด ระหวา่ง ดึง ตัว เครื่อง ออกจาก เคส ไม ่อยู ่ใน เง่ือนไข การรบัประกัน

• หา้ม ดึง ออก เกิน 20 ครัง้ เพราะ แผง หน้ากาก อาจ เสยีหาย

• ถอด สาย โหลด เดอร ์ออก ก่อน ทกุครัง้ และ หลีกเล่ียง การกระแทก แผง วงจร ระหวา่ง ถอด หรอื ใส ่กลับ

• หา้ม นํา เครื่อง รุน่ อ่ืน มา ใส ่ใน เคส ของ อุปกรณ์ นี้

ขัน้ตอน ดึง ตัว เครื่อง ออก ทาง ด้านหน้า

1. ปิด แหล่ง จา่ยไฟ ของ เครื่อง และ อุปกรณ์ ท่ี เชื่อมต่อ ทัง้หมด

2. ใช ้ไขควง ปาก แบน กวา้ง 1.8–3 mm หนา 0.25–0.5 mm สอด ใน ชอ่ง ด้านบน ของ แผง หน้ากาก ทํา มุม ประมาณ 30° กับ แนวนอน แล้ว ง้าง เคส เบา ๆ
เพื่อ ปลด เขีย้ว ล็อก

3. ค้าง ปลาย ไขควง ใน ชอ่ง แล้ว ดึง สว่น บน ของ แผง หน้ากาก เขา้หา ตัว จน เกิด ชอ่งวา่ง ระหวา่ง แผง หน้ากาก กับ เคส ประมาณ 1 mm

หา้ม สอด ไขควง ระหวา่ง แผง หน้า ด้านใน กับ แผง หน้ากาก มฉิะนัน้ แผง หน้า ด้านใน อาจ หลดุ ออก

เคส

แผง หน้ากาก

แผง หน้า ด้านใน
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ภาพขัน้ตอนท่ี (2)–(3) สาํหรบัรุน่ C2A/C3A

ใชไ้ขควงปากแบนสอดชอ่งด้านบนตามมุมและระยะท่ีระบุในภาพต้นฉบบั

ตําแหน่งสาํคัญ
Insertion hole = ชอ่งสอดไขควง
Hook = เขีย้วล็อก
Case = เคสของเครื่อง

ชิน้สว่นด้านหน้า
Front mask = แผงหน้ากาก
Front panel = แผงหน้าด้านใน
Flat-head screwdriver = ไขควงปากแบน

ค่าท่ีต้องคงไวต้ามต้นฉบบั: มุมประมาณ 30° และชอ่งวา่งประมาณ 1 mm อ้างอิงขัน้ตอนท่ี (2) และ (3) จากหน้า 3-6

Flat-head screwdriver
 

Insertion hole Step (3)  
Step (2) 

Approx. 30°

Case
 

Approx. 1 mm Hook
 

Front panel
 

Front mask
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ภาพขัน้ตอนท่ี (2)–(3) สาํหรบัรุน่ C2B/C3B

ตําแหน่งชอ่งสอดไขควงและเขีย้วล็อกของรุน่ C2B/C3B แสดงในภาพจากผูผ้ลิตด้านล่าง

ขอ้ความกํากับภาพ
Step (2)/(3) = ขัน้ตอนท่ี (2)/(3)
Insertion hole = ชอ่งสอดไขควง
Hook = เขีย้วล็อก

ชิน้สว่นของเครื่อง
Case = เคส
Front mask = แผงหน้ากาก
Front panel = แผงหน้าด้านใน

ใชไ้ขควงปากแบนทํามุมประมาณ 30° และดึงจนเกิดชอ่งวา่งประมาณ 1 mm ตามภาพ โดยไมใ่ชแ้รงกระแทกกับตัวเครื่อง

Flat-head screwdriver

Insertion holeStep (3)
Step (2)

Approx. 30°

Flat-head screwdriver

Insertion holeStep (3)

Step (2)

Approx. 1 mm

Case

Front mask

Hook

Front panel

Hook
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การปลดเขีย้วล็อกด้านล่างของแผงหน้ากาก

สอดไขควงปากแบนลงในชอ่งด้านล่างของแผงหน้ากาก โดยทํามุมประมาณ 30° กับแนวนอน แล้วง้างเคสเพื่อปลดเขีย้วล็อกของ
แผงหน้ากากออกจากเคส
เมื่อปลายไขควงยงัอยูใ่นชอ่ง ใหด้ึงสว่นล่างของแผงหน้ากากเขา้หาตัวจนเกิดชอ่งวา่งระหวา่งแผงหน้ากากกับเคสประมาณ 1 mm

ขอ้ควรระวงั: หา้มสอดไขควงเขา้ไปใต้ปุม่กดของเครื่อง

ภาพประกอบขัน้ตอนท่ี (4)–(5): รุน่ C2A/C3A
คํากํากับภาพ: Step (4)/(5) = ขัน้ตอนท่ี (4)/(5) · Flat-head screwdriver = ไขควงปากแบน · Front panel = แผงหน้าด้านใน · Front mask =
แผงหน้ากาก · Hook = เขีย้วล็อก

คงมุม Approx. 30° และชอ่งวา่ง Approx. 1 mm ตามภาพต้นฉบบั

1. 

2. 

 Handling Precautions

•	 Do not insert the screwdriver under the buttons.

	zModel C2A/C3A

Approx. 30°

Flat-head screwdriver
 

Step (4) 
Step (5) 

Hook  

Hook

Approx. 1 mm

 

Front panel  

Front mask
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ขัน้ตอนการถอดตัวเครื่องออกจากเคส — รุน่ C2B/C3B

ภาพด้านล่างแสดงการปลดเขีย้วล็อกบรเิวณด้านล่างของแผงหน้ากาก สาํหรบัรุน่ C2B/C3B โดยเป็นขัน้ตอนท่ี (4) และ (5) ต่อจากหน้า
ก่อน

วธิปีฏิบติั: สอดไขควงปากแบนเขา้ชอ่งของแผงหน้ากากในมุมประมาณ 30° แล้วปลดเขีย้วล็อกอยา่งระมดัระวงั โดยอ้างอิงตําแหน่งและทิศทาง
จากภาพต้นฉบบั

คํากํากับภาพ: Hook = เขีย้วล็อก · Front panel = แผงหน้าด้านใน · Front mask = แผงหน้ากาก · Approx. 1 mm = ประมาณ 1 มม. · 
Flat-head screwdriver = ไขควงปากแบน

ケース

Hook

Front panel

Approx. 1 mmHook

Approx. 30°

Flat-head screwdriver

Step (4) Step (5)

Flat-head screwdriver
Step (4)

Step (5)

Front mask
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ขัน้ตอนท่ี (6) การดึงตัวเครื่องออกจากเคส

(6) จบัปลายทัง้สองด้านของแผงหน้าด้านใน (Front panel) ด้วยนิ้วมอื แล้วค่อย ๆ ดึงตัวเครื่องออกจากเคส ในแนวตรง ดังภาพของ
รุน่ C2A/C3A และ C2B/C3B

ขอ้ควรระวงัในการปฏิบติังาน
การขนัสกรูขายดึติดตัง้แน่นเกินไปอาจทําใหเ้คสเสยีรูปเขา้ด้านใน จนดึงตัวเครื่องออกได้ยาก
สมัผสัเฉพาะแผงหน้าด้านในและแผงหน้ากากเท่านัน้ อยา่สมัผัสชิน้สว่นภายในตัวเครื่อง

• 
• 

(6)	 Hold both ends of the front panel with your fingers and slowly pull this device 
straight out of the case.

•	 Model C2A/C3A

•	 Model C2B/C3B
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วธิใีสตั่วเครื่องกลับเขา้เคส

(1) ตรวจสอบปะเก็น (Gasket) บนแผงหน้ากาก วา่ไมห่ลดุออกและไมบ่ดิตัว

(2) ค่อย ๆ เล่ือนตัวเครื่องเขา้ทางด้านหน้าเคส โดยรกัษาแนวของแผงวงจรใหข้นานกับรางนําภายในเคส

ขอ้ควรระวงั:
ตรวจสอบทิศทางของด้านหน้าและชิน้สว่นภายในหลังถอดออก เพื่อปอ้งกันการใสก่ลับด้าน
หากใสแ่ล้วติดขดั ห้ามฝืนดัน ใหด้ึงกลับเขา้หาตัวเล็กน้อย ขยบัเบา ๆ แล้วจดัแนวแผงวงจรใหต้รงกับรางนําก่อนใสใ่หม่
หากขนัสกรูขายดึแน่นเกินไป เคสอาจบดิเขา้ด้านใน ทําใหใ้สตั่วเครื่องกลับได้ยาก

(3) สอดเขีย้วล็อกของแผงหน้ากากเขา้รูรบั เพื่อใหแ้ผงหน้ากากยดึเขา้กับเคสอยา่งแน่นหนา

(4) ตรวจยนืยนัวา่เขีย้วล็อกทกุตําแหน่งเสยีบเขา้รูของเคสเรยีบรอ้ยแล้ว

ในภาพต้นฉบบั: Gasket = ปะเก็นซลี · Front mask = แผงหน้ากาก

• 
• 
• 

Gasket

Front mask
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บทท่ี 4 การเดินสายไฟ (Wiring)

คําเตือน (WARNING) — สญัลักษณ์อ้างอิงต้นฉบบั

ปอ้งกันอันตรายจากไฟฟา้ชอ็ตโดยติดตัง้เครื่องในพื้นท่ีท่ีผูม้คีวามรูด้้านความปลอดภัยทางไฟฟา้เท่านัน้สามารถเขา้ถึงได้ และอยูใ่นตู้ควบคมุท่ีต้องใช้
กญุแจหรอืเครื่องมอืเปิด

หา้มใชง้านในบรเิวณท่ีมสีิง่ปนเป้ือนนําไฟฟา้ หรอืฝุ่นแหง้ซึ่งอาจนําไฟฟา้เมื่อเกิดการควบแน่น เพราะอาจเกิดการรัว่ไหลตามผวิฉนวน (Tracking)
ทําใหอุ้ปกรณ์เสยีหายและเกิดไฟไหม้

ใชฟ้วิสต์ามขอ้กําหนดสาํหรบัวงจรจา่ยไฟ มฉิะนัน้การรัว่ไหลตามผวิฉนวนหรอืชิน้สว่นชาํรุดอาจทําใหเ้กิดไฟไหม้

ตรวจสอบความถกูต้องของการเดินสายก่อนจา่ยไฟ การต่อสายผดิอาจทําใหอุ้ปกรณ์เสยีหายหรอืเกิดอุบติัเหตรุา้ยแรง

ก่อนถอด ติดตัง้ หรอืเดินสาย ต้องตัดไฟของเครื่องและอุปกรณ์ท่ีต่ออยูทั่ง้หมด หลังเดินสายใหติ้ดตัง้ฝาครอบขัว้ต่อท่ีจาํหน่ายแยก: 
84525948-001 สาํหรบั C2A/C3A และ 84525949-001 สาํหรบั C2B/C3B เพื่อปอ้งกันไฟฟา้ชอ็ต

หา้มสมัผสัชิน้สว่นท่ีมไีฟฟา้ เชน่ ขัว้จา่ยไฟ เพราะเสีย่งต่อการถกูไฟฟา้ชอ็ต

ขอ้ควรระวงั (CAUTION) — สญัลักษณ์อ้างอิงต้นฉบบั

เดินสายใหถ้กูต้องตามมาตรฐานท่ีเก่ียวขอ้ง ใชแ้หล่งจา่ยไฟและวธิติีดตัง้ตามคู่มอื มฉิะนัน้อาจเกิดไฟไหม ้ไฟฟา้ชอ็ต หรอืเครื่องขดัขอ้ง

อยา่ใหเ้ศษสายไฟ เศษโลหะ นํ้า หรอืสิง่แปลกปลอมเขา้ไปในตัวเรอืน เพราะอาจเกิดไฟไหมห้รอืเครื่องขดัขอ้ง

ขนัสกรูขัว้ต่อใหแ้น่นตามแรงบดิในขอ้กําหนด หากขนัไมแ่น่นพออาจเกิดไฟไหมห้รอืไฟฟา้ชอ็ต

หา้มใชข้ัว้ต่อท่ีไมไ่ด้ใชง้านเป็นจุดพกัหรอืต่อผา่นสายไฟ เพราะอาจเกิดไฟไหม ้ไฟฟา้ชอ็ต หรอืเครื่องขดัขอ้ง

ใชร้เีลยภ์ายในอายุการใชง้านท่ีแนะนํา มฉิะนัน้อาจเกิดไฟไหมห้รอืเครื่องขดัขอ้ง

ติดตัง้อุปกรณ์ปอ้งกันกระแสเกิน เชน่ ฟวิสห์รอืเซอรกิ์ตเบรกเกอรท่ี์มคีวามสามารถในการตัดกระแสเหมาะสมกับวงจรท่ีต่อกับรเีลยข์องเครื่อง เพื่อ
ปอ้งกันวงจร

หากมคีวามเสีย่งจากแรงดันกระชากท่ีเกิดจากฟา้ผา่ ใหใ้ชอุ้ปกรณ์ปอ้งกันแรงดันกระชาก (Surge Protector) มฉิะนัน้อาจเกิดไฟไหมห้รอืเครื่อง
ขดัขอ้ง
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สญัลักษณ ์ฟวิส ์และ ขอ้ควรระวงั ใน การ เดิน สายไฟ

สญัลักษณ ์บน ฉลาก แสดง การ ต่อ ขัว้ สายไฟ

สญัลักษณ์ ต่อไปนี้ ปรากฏ บน ฉลาก แสดง การ เดินสาย ท่ี ด้าน ขา้ง ของ เครื่อง

สญัลักษณ์ ความหมาย

ไฟฟา้กระแสสลับ (AC)

ไฟฟา้กระแสสลับ / กระแสตรง (AC/DC)

ขอ้ควรระวงั: เสีย่ง ต่อ การ เกิด ไฟฟา้ ชอ็ต

ขอ้ควรระวงั: การ เดินสาย ผดิ อาจ ทําให ้เครื่อง เสยีหาย เกิด ไฟฟา้ ชอ็ต หรอื ไฟไหม้
ตรวจสอบ ฉลาก และ ผงั การ เดิน สายไฟ

การ ติดต้ัง ฟวิส์

วงจร จา่ยไฟ ของ เครื่อง ต้อง ใช ้ฟวิส ์ชนิด หน่วงเวลา (T) ตาม IEC 60127 พกัิด แรงดัน 250 V AC และ พกัิด กระแส 1 A สาํหรบั ทัง้ รุน่ AC และ รุน่
DC

หาก แหล่ง จา่ยไฟ ต่อ ลง กราวด์ ให ้ติดตัง้ ฟวิส ์ท่ี ด้าน ไม ่ต่อ ลง กราวด์

ขอ้ควรระวงั ใน การ เดิน สายไฟ

• ก่อน เดินสาย ให ้ตรวจสอบ รหสั รุน่ และ หมายเลข ขัว้ ต่อ จาก ผงั การ เดินสาย ท่ี ด้าน ขา้ง เครื่อง

• แยก สายไฟ กําลัง ออกจาก สาย สญัญาณ อินพุต/เอาต์พุต อยา่ง น้อย 50 cm และ หา้ม เดิน รว่ม ท่อ หรอื ราง สาย เดียวกัน

• หา้ม ใช ้ขัว้ ต่อ ของ เครื่อง เป็น จุด พกั สายไฟ และ ต้อง ขนั สกรู ด้วย แรง บดิ ท่ี กําหนด

• หาก ต่อ อินพุต กระแส ของ เครื่อง หลาย ตัว อนุกรม กัน และ ต้อง เปิด/ปิดไฟ ให ้เครื่อง นี้ แยก ต่างหาก ให ้ใช ้ตัว ต้านทาน ท่ี จาํหน่าย แยก รหสั รุน่
81401325 และ ตัง้ ชนิด ชว่ง อินพุต เป็น แรงดัน ไฟฟา้

• ต่อตัว ต้านทาน ปลาย สาย ท่ี ปลาย ทัง้สอง ของ สายสง่ RS-485 (แนะนํา 120 Ω, ½ W หรอื สงู กวา่) หาก อุปกรณ์ อ่ืน ใน สาย เดียวกัน ไม ่ได้ กําหนดให ้
ใช ้ตัว ต้านทาน ปลาย สาย ไมต้่อง ต่อ หาก ม ีการ กําหนด ให ้ใช ้ค่า ความต้านทาน สงูสดุ ท่ี ระบุ แต่ ต้อง ไม ่น้อยกวา่ 120 Ω

• อุปกรณ ์ภายนอก ท่ี ต่อ กับ เอาต์พุต ควบคมุ (ยกเวน้ รเีลย)์ อินพุต PV, RSP, CT, VT, MFB, อินพุต ดิจทัิล และ พอรต์สื่อสาร ต้อง ม ีฉนวน เสรมิ หรอื 
ฉนวน สองชัน้ ท่ี เหมาะกับ แรงดัน ใชง้าน ของ อุปกรณ์ ภายนอก และ แหล่ง จา่ยไฟ ของ เครื่อง
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ขอ้ควรระวงัเพิม่เติมในการเดินสายและเปิดเครื่อง

หลังเดินสายเสรจ็ ใหติ้ดตัง้ฝาครอบขัว้ต่อ
ลอกฟล์ิมปอ้งกันหน้าจอ LCD ออกก่อนใชง้าน
เอาต์พุตควบคมุ 1 และ 2 ไมแ่ยกฉนวนออกจากกัน ใหใ้ชอุ้ปกรณ์แยกวงจรเมื่อจาํเป็น
หา้มใชส้ายไฟท่ีมซีลิิโคน หรอืใชก้าวและจาระบชีนิดซลิิโคน เพราะอาจทําใหห้น้าสมัผสันําไฟฟา้ผดิปกติ
ใชส้ายขนาด 16–22 AWG และระวงัหางปลายํ้าสายสมัผสัขัว้ต่อขา้งเคียง
หางปลายํ้าสายหนึ่งขัว้สกรูต่อได้ไมเ่กิน 2 ชิน้ และควรดัดหางปลาก่อนติดตัง้
เลือกหางปลายํ้าสายท่ีใชกั้บสกรู M3 ได้ (รุน่ท่ีแนะนํา V1.25-MS3 ของ J.S.T. Mfg. Co., Ltd.)

ขนาดตามภาพต้นฉบบั: ความกวา้งไมเ่กิน 5.8 mm และขนาดชว่งอีกด้าน 5.5–7.6 mm (โปรดอ้างอิงภาพท่ีมลีกูศรกําหนดระยะ)

ขอ้ควรระวงัขณะเปิดเครื่อง
เพื่อความมัน่คงของการทํางาน เครื่องจะหยุดการทํางานชัว่คราวหลังจา่ยไฟไมเ่กิน 9 วนิาที และเพื่อใหไ้ด้ความแมน่ยาํตามขอ้กําหนด ต้อง
อุ่นเครื่องอยา่งน้อย 30 นาที

ขอ้ควรระวงัขณะใชง้านเครื่อง
ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่กระแสไฟฟา้ของฮีตเตอรไ์มเ่กินค่ากระแสสงูสดุท่ีกําหนดในขอ้มูลจาํเพาะ

• 
• 
• 
• 
• 
• 
• 

5.8 mm max.

5.5–57.6 mm
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ผังการเดินสายรุน่ C2A/C2B
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ผังการเดินสายรุน่ C3A/C3B

เดินสายเขา้ขัว้ต่อแต่ละหมายเลขในทิศทางตามผงัของผูผ้ลิต: ขัว้ (1)–(12) ใหเ้ดินสายออกทางซา้ย และ ขัว้ (13)–(24)
ใหเ้ดินสายออกทางขวา

ผงัแสดงกลุ่ม Power, Event outputs, PV inputs, CT/VT inputs, MFB inputs, Digital inputs, Control outputs, Auxiliary outputs และ
Communications โดยหมายเลขขัว้ของอุปกรณ์แต่ละกลุ่มต้องอ้างอิงตามภาพต้นฉบบัรุน่ C3A/C3B เท่านัน้
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ตัวอยา่งการต่ออินพุตและเอาต์พุตเขา้ขัว้ต่อ (C3A/C3B)
ภาพจากผูผ้ลิตต่อไปนี้เป็นตัวอยา่งการต่อสญัญาณและอุปกรณ์ภายนอกตามประเภทอินพุต/เอาต์พุตของเครื่อง ใหเ้ลือกวงจรตามชนิด
เอาต์พุตและรหสัรุน่ท่ีใชง้านจรงิ

หมวดวงจรในภาพ: แหล่งจา่ยไฟ AC/DC, Event output, PV input (Thermocouple / RTD / DC voltage / DC current), Control output,
Auxiliary output, DI, CT/VT/MFB input และ RS-485 · คงหมายเลขขัว้ สญัลักษณ์ขัว้บวก/ลบ และ NO/NC ตามต้นฉบบัทกุตําแหน่ง

	z Sample input/output that can be connected to terminals
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หางปลา ย้าํ สาย และ การ ต่อ เอาต์พุต คอ ล เลก เตอร ์เปิด

หางปลา ย้าํ สาย ท่ี แนะนํา

ใช ้หางปลา ย้าํ สาย ท่ี เหมาะกับ สกรู M3 โดย ยดึ ขนาด และ รหสั รุน่ ตาม ตาราง ของ ผูผ้ลิต

A B B

C

การ ติดต้ัง สกรู A
(mm)

B
(mm)

C
(mm)

ขนาด สายไฟ รุน่ อ้างอิง
J.S.T. Mfg. Co., Ltd.

C2, C3
ติดตัง้ บน แผง

M3 6.1 ไม ่เกิน
5.8

5.5–7.6 0.3–1.2 mm²
22–16 AWG

V1.25-MS3 (หางปลา กลม)
V1.25 B3A (หางปลา รูป ตัว Y)

ขอ้ควรระวงั: หาก ติดตัง้ ใน บรเิวณ ท่ี ม ีแรง สัน่สะเทือน หรอื แรง กระแทก มาก ต้อง ใช ้หางปลา กลม เพื่อ ปอ้งกัน สาย หลดุ จาก ขัว้ ต่อ และ หา้ม ให ้
หางปลา สมัผสั ขัว้ ต่อ ขา้งเคียง

การ ต่อ เอาต์พุต คอ ล เลก เตอร ์เปิด เขา้กับ อินพุต ดิจทัิล

แผนภาพ การ เชื่อมต่อ กับ เครื่อง รุน่ C2/C3

18

19

20

21

24

5 V

รุน่ C2/C3
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การ เชื่อมต่อ สื่อสาร RS-485

แผนภาพ การ เชื่อมต่อ สาํหรบั ระบบ ท่ี ใช ้อุปกรณ์ แบบ 3 สาย หรอื อุปกรณ์ แบบ 5 สาย เท่านัน้

ระบบ ท่ี ใช ้อุปกรณ์ แบบ 3 สาย เท่านัน้ ระบบ ท่ี ใช ้อุปกรณ์ แบบ 5 สาย เท่านัน้

22

23

24

22

สถานี หลัก

DA (+)

DA (+)

DB (−)

DB (−)

SG

SG

SG

FG

+

−

รุน่ C2/C3 (สถานี รอง)

รุน่ C2/C3 (สถานี รอง)

สาย ชลีด์

สาย ชลีด์

23

24

22

23

24

22

สถานี หลัก

DA (+)

DA (+)

DB (−)

DB (−)

SG

SG

SG

FG

+

−

+

−

รุน่ C2/C3 (สถานี รอง)

รุน่ C2/C3 (สถานี รอง)
สาย ชลีด์

สาย ชลีด์

23

24

ตัว ต้านทาน ปลาย สาย

• ต่อตัว ต้านทาน ปลาย สาย ท่ี ปลาย ทัง้สอง ด้าน ของ สายสง่ RS-485 (แนะนํา 120 Ω, ½ W หรอื สงู กวา่)

• หาก อุปกรณ์ อ่ืน ใน สาย สื่อสาร เดียวกัน ไม ่ได ้กําหนดให ้ใช ้ตัว ต้านทาน ปลาย สาย ไมต้่อง ต่อ หาก ม ีการ กําหนด ให ้ใช ้ค่า ความต้านทาน สงูสดุ ท่ี ระบุ
แต่ ต้อง ไม ่น้อยกวา่ 120 Ω

ขอ้ควรระวงั ใน การใชง้าน

• หา้ม ต่อ DA (+) เขา้กับ DB (−) เพราะ อาจ ทําให ้อุปกรณ์ เสยีหาย
• ต่อ ลง กราวด์ ท่ี สาย ชลีด ์เพยีง ด้าน เดียว
• ต้อง เชื่อม ขัว้ กราวด์ สญัญาณ (SG) เขา้ด้วยกัน มฉิะนัน้ การสื่อสาร อาจ ไม ่เสถียร
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การต่อโซลิดสเตตรเีลย ์(SSR) — แบบกระแสคงท่ี

การขบั SSR ต้องใชรุ้น่ท่ีม ีเอาต์พุตพลัสแ์รงดันไฟฟา้ (Voltage Pulse Output) โดยเลือกรหสัเอาต์พุตควบคมุ V0, VC หรอื VV ชนิด
SSR แบง่ได้เป็นแบบกระแสคงท่ีและแบบความต้านทาน

การตรวจสอบ SSR แบบกระแสคงท่ี (Constant-current SSR)
กระแสอินพุตสงูสดุ: สามารถต่อ SSR แบบขนานได้ เมื่อผลรวมกระแสอินพุตไมเ่กินกระแสสงูสดุท่ีเอาต์พุตพลัสร์องรบั
แรงดันใชง้าน: ตรวจสอบวา่แรงดันท่ีขัว้ของเอาต์พุตพลัสอ์ยูใ่นชว่งการทํางานท่ี SSR กําหนด

ตัวอยา่ง 1 — Azbil PGM10N / PGM10F
ตัวอยา่งอ้างอิงการต่อรุน่ PGM10N015 กับ C2/C3; หากใชรุ้น่อ่ืนต้องตรวจสอบขอ้มูลจาํเพาะของรุน่นัน้

กระแสอินพุตไมเ่กิน 10 mA ต่อชุด จงึต่อขนานได้สงูสดุ 2 ชุด ต่อเอาต์พุต: 10 mA × 2 = 20 mA < 24 mA
ชว่งแรงดันอินพุต SSR เท่ากับ 3.5–30 V ซึ่งครอบคลมุแรงดันท่ีขัว้เอาต์พุต

ผังการต่อแบบขนานจากผู้ผลิต (ขัว้ +/− ต้องตรงตามภาพ)

ชนิด SSR การต่อ รุน่เอาต์พุต V0/VC รุน่เอาต์พุต VV

PGM10N ขนาน สงูสดุ 2 ชุด สงูสดุ 4 ชุด*

PGM10F ขนาน สงูสดุ 2 ชุด สงูสดุ 4 ชุด*

* สาํหรบัรุน่ VV หมายถึง สงูสดุ 2 ชุดต่อหนึ่งเอาต์พุต (รวม 4 ชุดสาํหรบัสองเอาต์พุต)

• 
• 

• 
• 

Connection diagram

Model C2/C3

+

-

+

-

PGM10N/PGM10F

+

-

PGM10N/PGM10F
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การต่อ SSR รุน่ Omron และ SSR แบบความต้านทาน

ตัวอยา่ง 2 — Omron G3PA, G3PE-_ _ _B และ G3NA
กระแสอินพุตของ SSR ไมเ่กิน 7 mA ต่อชุด จงึต่อขนานได้สงูสดุ 3 ชุดต่อเอาต์พุต: 7 mA × 3 = 21 mA < 24 mA โดยแรงดันพกัิดคือ 5–24 V DC
หรอื 12–24 V DC แล้วแต่รุน่

รุน่ SSR วธิต่ีอ เอาต์พุต V0/VC เอาต์พุต VV

G3PA ขนาน สงูสดุ 3 ชุด สงูสดุ 6 ชุด*

G3PE-_ _ _B ขนาน สงูสดุ 3 ชุด สงูสดุ 6 ชุด*

G3NA ขนาน สงูสดุ 3 ชุด สงูสดุ 6 ชุด*

* รุน่ VV ต่อได้สงูสดุ 3 ชุดต่อหนึ่งเอาต์พุต

SSR แบบความต้านทาน (Resistance SSR)
ต่อ ตัวต้านทานภายนอก R1 แบบอนุกรม เมื่อจาํเป็น เพื่อใหแ้รงดันระหวา่งขัว้อินพุตของ SSR อยูภ่ายในชว่งท่ีกําหนด ภาพด้านล่างเป็นตัวอยา่งการต่อ
SSR จาํนวน 2 ชุด

แรงดันท่ี SSR = (VOUT × R2 + Vf × R1) ÷ (R1 + n × R2)

ตัวอยา่งเมื่อ n = 2, R1 = 220 Ω, R2 = 260 Ω, Vf = 1.1 V, และ VOUT = 12 V ±20%:

(12 × 260 + 1.1 × 220) ÷ (220 + 2 × 260) ≈ 4.5 V

หากชว่งแรงดันอินพุต SSR คือ 3–6 V ค่าแรงดันคํานวณนี้อยูใ่นชว่งท่ีใชง้านได้

•	 Input current: Since the input current is 7 mA or less, up to three units (7 mA × 3 
= 21 mA < 24 mA [maximum allowable current]) can be connected in parallel.

•	 Operating voltage:The rated voltage is 5–24 V DC or 12–24 V DC. Therefore, the 
voltage between the terminals is within the specified range.

Connection diagram
Model C2/C3

+

-

+

-

+

-
G3PA G3PA G3PA

+

-

Model C2/C3

V

R0
R2 Vf R2 Vf

External resistor R1

+

-
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การต่อเอาต์พุตรเีลยข์บัมอเตอรแ์ละอินพุต MFB

ภาพจากผูผ้ลิตแสดงขัว้ MFB (7, 8, 9) และขัว้รเีลยข์บัมอเตอร ์(13, 14, 15) พรอ้มตําแหน่ง Open/Close

ขอ้ควรระวงัในการเดินสายและการต้ังค่า

เมื่อต่อมอเตอร ์100 หรอื 200 V AC กับเอาต์พุตรเีลยข์บัมอเตอร ์ต้องใชร้เีลยช์ว่ยภายนอก และต่อวงจรปอ้งกันแรงดันกระชาก ขนานกับโหลด
เพื่อลดประกายไฟ
หา้มเดินสายรเีลยม์อเตอรข์ัว้ 13, 14, 15 รว่มรางสายเดียวกับสาย MFB ขัว้ 7, 8, 9 และหา้มใชส้ายเคเบลิ 6 แกนชุดเดียวกัน เพราะสญัญาณ
รบกวนขณะเริม่หมุนอาจทําใหเ้ครื่องขดัขอ้ง
หากสญัญาณรบกวนจากมอเตอรก์ระทบการสื่อสาร ใหติ้ดตัง้ตัวลดสญัญาณรบกวน เชน่ Ferrite Core บรเิวณใกล้ขัว้สายระหวา่งเครื่องกับ
มอเตอร์
อยา่ตัง้ค่า PID ท่ีทําใหร้เีลย ์ON/OFF ถ่ีเกินไป เพราะอายุการใชง้านลดลง การตัง้ C059 = 1 (Priority on service life) อาจลดจาํนวนครัง้ท่ี
รเีลยทํ์างาน โดยแทบไมก่ระทบผลควบคมุ
เมื่อ ไมใ่ชก้ารควบคมุ MFB: C057 = 2 (ประเมนิตําแหน่ง) หรอื C057 = 3 (ประเมนิตําแหน่งและปรบัตําแหน่งเมื่อเปิดเครื่อง) ไมจ่าํเป็นต้องต่อ
ขัว้ MFB (4, 5, 6) ตามขอ้ความต้นฉบบั และต้องตัง้ C063 ซึ่งเป็นเวลาท่ีมอเตอรเ์ปิดสดุใหถ้กูต้อง
เมื่อ ใชก้ารควบคมุ MFB: C057 = 0 (MFB + ประเมนิตําแหน่ง) หรอื C057 = 1 (MFB + สัง่ปิดเมื่อผดิพลาด) หลังเดินสายใหส้ัง่ C060 ปรบั
อัตโนมติั อ้างอิงหวัขอ้ 5-114

หมายเหต:ุ หมายเลขขัว้ MFB (4, 5, 6) ในขอ้ 5 คงตามขอ้ความต้นฉบบัซึ่งต่างจากผังขัว้ (7, 8, 9) ด้านบน โปรดตรวจสอบผังขัว้จรงิของรุน่ท่ีใชง้านก่อนต่อสาย

1. 

2. 

3. 

4. 

5. 

6. 

Y

T

G

MFB

Open

Close

Open

Close

Motor drive relay














 


















1–5 V250 Ω

+

-

+ 4–20 mA

-

-

1–5 V250 Ω

+

Model C2/C3

Model C2/C3

Current output device
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Zener Barrier สาํหรบั Thermocouple และการลดสญัญาณรบกวน

การใชง้านรว่มกับ Thermocouple (TC)
เมื่อต่อ Thermocouple เขา้สูอิ่นพุต PV ผา่น Zener Barrier ใหใ้ชรุ้น่ท่ี Azbil แนะนํา ซึ่งใหค้วามแมน่ยาํสงูสดุในการแสดง PV ±0.5% FS
±1 digit ทัง้นี้อาจเปล่ียนแปลงตามเง่ือนไขของระบบวดั

หาก Zener Barrier ไมเ่ป็นไปตามขอ้กําหนด ความแมน่ยาํอาจลดลงมาก ควรปรกึษา Azbil ก่อนใชรุ้น่อ่ืน
แรงดันใชง้าน ≥ 1 V และ กระแสรัว่ ≤ 1 µA (ท่ี 1 V)

ประเภท รุน่แนะนํา / ผู้ผลิต

Thermocouple (TC) NZB2-1R52 — Nakamura Electric Mfg. Co., Ltd.

Thermocouple (TC) MTL7760ac — Cooper Industries Japan K.K. (ยนืยนัความแมน่ยาํ
ในเง่ือนไขท่ี Azbil กําหนด)

DC Current Input MTL7787+ — Cooper Industries Japan K.K.

หมายเหต:ุ เมื่อใช ้MTL7760ac หากเกิดสายขาด อาจใชเ้วลานานกวา่การต่อวดัปกติก่อนสง่สญัญาณเตือน ต้องทดสอบก่อนใช้

มาตรการลดสญัญาณรบกวน (Noise Suppression)
เลือกใชแ้หล่งจา่ยไฟเครื่องมอืวดัแบบ เฟสเดียว เพื่อลดผลกระทบจากสญัญาณรบกวนทางแมเ่หล็กไฟฟา้
หากมสีญัญาณรบกวนจากแหล่งจา่ยไฟมาก ใหใ้ช ้Isolation Transformer รว่มกับ Line Filter (Azbil รุน่ 81442557-001)
หากเป็นสญัญาณรบกวนท่ีมขีอบสญัญาณเพิม่ขึ้นรวดเรว็ ใหใ้ช ้CR Filter (Azbil รุน่ 81446365-001)

ขอ้ควรระวงั: เมื่อใชม้าตรการลดสญัญาณรบกวน หา้มมดัรวมสายไฟด้านปฐมภมูแิละทติุยภมูขิอง Isolation Transformer และหา้มเดินใน
ท่อหรอืรางเดียวกัน

• 
• 

• 
• 
• 
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4-2 สายเคเบลิ (Cables)
สายสญัญาณสาํหรบั Thermocouple
สาํหรบัอินพุต Thermocouple ใหต่้อสาย Thermocouple ชนิดไมหุ่ม้ชลีด์ตรงเขา้กับขัว้ PV ของเครื่อง หากใช ้Thermocouple ท่ีมแีผง
ขัว้ต่อ หรอืมรีะยะเดินสายมาก ใหใ้ช ้สายชดเชยอุณหภมู ิ(Compensating Lead Wire) ชนิดมชีลีด์ เชื่อมมายงัขัว้ต่อของเครื่อง

สายสญัญาณสาํหรบัอินพุต/เอาต์พุตอ่ืน ๆ
สาํหรบัสญัญาณอ่ืนท่ีไมใ่ช ่Thermocouple ใหใ้ชส้ายสาํหรบัเครื่องมอืวดักําลังต่ําตามมาตรฐาน JCS 4364 หรอืเทียบเท่า ซึ่งโดยทัว่ไปเป็น
สาย คู่บดิเกลียวแบบมชีลีด์ (Twisted Shielded Cable)

สายท่ีผู้ผลิตแนะนํา

ผู้ผลิต จาํนวนแกน รหัสสาย / รูปแบบ

Fujikura Dia Cable Ltd. 2 แกน (คู่) IPEV-S-0.9 mm²×1P (Pair)

Fujikura Dia Cable Ltd. 3 แกน (สามสาย) ITEV-S-0.9 mm²×1T (Triple)

Sumiden HST Cable Co., Ltd. 2 แกน (คู่) JKPEV-S-0.9 mm²×1P (Pair)

หมายเหต:ุ รหสัรุน่ของสายท่ีแนะนําอาจมกีารเปล่ียนแปลงโดยไมแ่จง้ล่วงหน้า ควรติดต่อผูผ้ลิตสายเพื่อยนืยนัก่อนจดัซื้อ

หากบรเิวณติดตัง้มสีญัญาณรบกวนจากการเหนี่ยวนําแมเ่หล็กไฟฟา้ค่อนขา้งต่ํา สามารถใชส้ายไมโครโฟนหลายแกนแบบมชีลีด์ (MVVS) ได้
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บทท่ี 5 ฟงัก์ชนั — 5-1 อินพุต PV

แผนภาพต่อไปนี้แสดงการประมวลผลอินพุต PV ของ C2/C3 โดยแยกเสน้ทางจาก Thermocouple, RTD, DC Voltage/Current และ Virtual PV ตามคู่มอืต้นฉบบั

เทอรโ์มคัปเปิล (Thermocouple) RTD แรงดัน/กระแส DC Virtual PV*

ชนิดของอินพุต PV
Setup Bank: C001

ชนิดของอินพุต PV
Setup Bank: C001

ชนิดของอินพุต PV
Setup Bank: C001

ชนิดของอินพุต PV
Virtual PV Bank: VI.TY

ชดเชยจุดต่อเยน็
(Cold junction compensation)
Setup Bank: C003

ถอดรากท่ีสองของ PV
(Square-root dropout)
Setup Bank: C009

ตําแหน่งจุดทศนิยม
ขอบเขต PV ตํ่า/สงู
Setup Bank: C004–C006

การสเกลค่าท่ีสง่ Virtual PV
Virtual PV Bank: VI.SD

การสเกล Virtual PV
VI.LI, VI.HI,
VI.OL, VI.OH

สญัญาณเตือน PV (PV alarm)

PV ก่อนการปรบั Virtual PV ก่อนการปรบั

อัตราสว่น PV (rA) อัตราสว่น Virtual PV (VI.RA)

ค่าไบอัส PV (bI) ค่าไบอัส Virtual PV (VI.BI)

ลิเนียไรเซชนั PV (TN)* ลิเนียไรเซชนั Virtual PV (VI.TN)

ตัวกรอง PV (FL) ตัวกรอง Virtual PV (VI.FL)

ขดีจาํกัด PV

PV Virtual PV

กําหนดแหล่ง PV (PV.AS)

ตัง้ค่า PV (IC1.1–IC8.1)

Loop PV

* ใชเ้ฉพาะรุน่ C2A/C2B
รกัษารหสัและลําดับการประมวลผลตามแผนผงัต้นฉบบั

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 81 / 528 | 5-1



ชนิดชว่งสญัญาณอินพุต PV (PV Input Range Type)

สาํหรบั Thermocouple และ RTD สามารถเลือกชนิดเซนเซอรแ์ละชว่งอุณหภมูไิด้ สาํหรบัอินพุตแรงดัน DC และกระแส DC สามารถเลือก
ชนิดสญัญาณได้ โดยตัง้ค่าท่ีพารามเิตอร ์C001

รายการ / Bank รหัสแสดงผล คําอธบิาย ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ชนิดชว่งอินพุต PV
(Setup Bank)

C001 เลือกจากตารางชว่งอินพุต
PV

88 Simple / Standard /
Advanced

ขอ้ควรระวงัท่ีสาํคัญ
หากเปล่ียนหมายเลขชว่งอินพุตของ Thermocouple หรอื RTD จากค่าเดิม ตําแหน่งจุดทศนิยมและชว่ง PV จะกลับไปเป็นค่าเริม่ต้นตาม
ตารางท่ีเก่ียวขอ้ง โปรดดหูวัขอ้ PV Decimal Point Position (5-9)
ต้องเลือกค่า C001 ใหต้รงทัง้ชนิดและชว่งของเซนเซอรท่ี์ต่อจรงิ หากเลือกผดิชนิดอาจทําใหค่้าท่ีอ่าน (เชน่ อุณหภมู)ิ คลาดเคล่ือนมากและสง่
ผลใหเ้อาต์พุตทํางานผดิปกติ
ขอ้มูลความแมน่ยาํของชว่งอินพุต PV แต่ละชนิดอยูใ่น บทท่ี 14 Specifications ของต้นฉบบั

1. 

2. 

3. 

Item (bank) Display Description Initial value User level

PV input range type

(Setup Bank) C001
See the PV input range table. 88 Simple, 

standard, 
advanced

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 82 / 528



ตารางชว่งอินพุต PV สาํหรบั Thermocouple

ตารางแสดงหมายเลขชนิดชว่งอินพุต ชนิดเซนเซอร ์ชว่งอุณหภมู ิและการกําหนดตําแหน่งจุดทศนิยมของ PV ตามขอ้มูลต้นฉบบั

หมายเลข
ชว่ง PV

ชนิด
เซนเซอร์

ชว่งอุณหภมูิ
(°C) *1

แสดงจุด
ทศนิยม

ชว่งค่าต้ัง
จุดทศนิยม

ค่าเริม่ต้น
*2

1 K −200.0 ถึง +1200.0 ✓ 0–1 0
2 K 0.0 ถึง 1200.0 ✓ 0–1 0
3 K 0.0 ถึง 800.0 ✓ 0–1 1
4 K 0.0 ถึง 600.0 ✓ 0–1 1
5 K 0.0 ถึง 400.0 ✓ 0–1 1
6 K −200.0 ถึง +400.0 ✓ 0–1 1
7 K −200.0 ถึง +200.0 ✓ 0–1 1
8 J 0.0 ถึง 1200.0 ✓ 0–1 0
9 J 0.0 ถึง 800.0 ✓ 0–1 1

10 J 0.0 ถึง 600.0 ✓ 0–1 1
11 J −200.0 ถึง +400.0 ✓ 0–1 1
12 E 0.0 ถึง 800.0 ✓ 0–1 1
13 E 0.0 ถึง 600.0 ✓ 0–1 1
14 T −200.0 ถึง +400.0 ✓ 0–1 1
15 R 0.0 ถึง 1600.0 ✓ 0–1 0
16 S 0.0 ถึง 1600.0 ✓ 0–1 0
17 B 0.0 ถึง 1800.0 ✓ 0–1 0
18 N 0.0 ถึง 1300.0 ✓ 0–1 0
19 PL II 0.0 ถึง 1300.0 ✓ 0–1 0
20 WRe5-26 0.0 ถึง 1400.0 ✓ 0–1 0
21 WRe5-26 0 ถึง 2300 — คงท่ี ไมแ่สดงจุดทศนิยม

22 Ni-Ni·Mo 0.0 ถึง 1300.0 ✓ 0–1 0
23 PR40-20 0 ถึง 1900 — คงท่ี ไมแ่สดงจุดทศนิยม

24 DIN U −200.0 ถึง +400.0 ✓ 0–1 1
25 DIN L −100.0 ถึง +800.0 ✓ 0–1 1
26 Gold iron-Chromel*3 0.0 ถึง 360.0 ✓ 0–1 1
28 E −200.0 ถึง +800.0 ✓ 0–1 1

หมายเหตขุองตารางตามต้นฉบบั
*1 หากค่าเกินชว่งท่ีจอแสดงได้ เครื่องจะแสดงค่าสงูสดุหรอืต่ําสดุท่ีจอสามารถแสดงต่อไป
*2 เมื่อเปล่ียนชนิดชว่งอินพุต PV ตําแหน่งจุดทศนิยม PV จะรเีซต็เป็นค่าเริม่ต้นของชว่งนัน้
*3 สาํหรบั Gold iron–Chromel หน่วยการแสดงผลคือ K (Kelvin) ไมใ่ช ่°C
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ชว่งอินพุต PV สาํหรบั Thermocouple — หน่วย °F

ตารางนี้แสดงชว่งการวดัในหน่วยฟาเรนไฮต์ (°F) ตามหมายเลข PV Input Range Type (C001) โดยคงชนิดเซนเซอร ์ตัวเลขและตําแหน่งจุด
ทศนิยมตามต้นฉบบัทกุแถว

หมายเลข
ชว่ง PV

ชนิดเซนเซอร์ ชว่งวดั (°F)
*1

แสดง
จุดทศนิยม

ชว่งค่าต้ัง
จุดทศนิยม

ค่าเริม่ต้น
*2

1 K −300 ถึง +2200 - ค่าคงท่ี ไมม่จุีดทศนิยม

2 K 0 ถึง 2200 - ค่าคงท่ี ไมม่จุีดทศนิยม

3 K 0.0 ถึง 1500.0 ✓ 0–1 1

4 K 0.0 ถึง 1100.0 ✓ 0–1 1

5 K 0.0 ถึง 700.0 ✓ 0–1 1

6 K −300.0 ถึง +700.0 ✓ 0–1 1

7 K −300.0 ถึง +400.0 ✓ 0–1 1

8 J 0 ถึง 2200 - ค่าคงท่ี ไมม่จุีดทศนิยม

9 J 0.0 ถึง 1500.0 ✓ 0–1 0

10 J 0.0 ถึง 1100.0 ✓ 0–1 0

11 J −300.0 ถึง +700.0 ✓ 0–1 0

12 E 0.0 ถึง 1500.0 ✓ 0–1 0

13 E 0.0 ถึง 1100.0 ✓ 0–1 0

14 T −300.0 ถึง +700.0 ✓ 0–1 0

15 R 0 ถึง 3000 - ค่าคงท่ี ไมม่จุีดทศนิยม

16 S 0 ถึง 3000 - ค่าคงท่ี ไมม่จุีดทศนิยม

17 B 0 ถึง 3300 - ค่าคงท่ี ไมม่จุีดทศนิยม

18 N 0 ถึง 2300 - ค่าคงท่ี ไมม่จุีดทศนิยม

19 PL II 0 ถึง 2300 - ค่าคงท่ี ไมม่จุีดทศนิยม

20 WRe5-26 0 ถึง 2400 - ค่าคงท่ี ไมม่จุีดทศนิยม

21 WRe5-26 0 ถึง 4200 - ค่าคงท่ี ไมม่จุีดทศนิยม

22 Ni-Ni•Mo 0 ถึง 2300 - ค่าคงท่ี ไมม่จุีดทศนิยม

23 PR40-20 0 ถึง 3400 - ค่าคงท่ี ไมม่จุีดทศนิยม

24 DIN U −300.0 ถึง +700.0 ✓ 0–1 0

25 DIN L −150.0 ถึง +1500.0 ✓ 0–1 0

26 Gold iron-Chromel*3 0.0 ถึง 360.0 ✓ 0–1 0

28 E −300.0 ถึง +1500.0 ✓ 0–1 0

หมายเหตจุากผู้ผลิต
*1 เมื่อค่าท่ีวดัเกินขดีจาํกัดการแสดงผล เครื่องจะแสดงค่าสงูสดุหรอืต่ําสดุท่ีหน้าจอรองรบัต่อไป
*2 เมื่อเปล่ียนชนิดชว่งอินพุต PV ตําแหน่งจุดทศนิยมจะกลับไปเป็นค่าเริม่ต้น
*3 Gold iron-Chromel ใชห้น่วยแสดงผล K (เคลวนิ) แมอ้ยูใ่นตารางหน่วย °F
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ชว่งอินพุต PV สาํหรบั RTD — หน่วย °C

สาํหรบัเซนเซอรว์ดัอุณหภมูแิบบความต้านทาน RTD (Pt100 / JPt100) เลือกหมายเลขชว่งอินพุตใหต้รงกับชนิดเซนเซอรแ์ละอุณหภมูท่ีิต้องการใชง้าน

หมายเลข
ชว่ง PV

ชนิดเซนเซอร์ ชว่งวดั (°C)
*1

แสดง
จุดทศนิยม

ชว่งค่าต้ัง
จุดทศนิยม

ค่าเริม่ต้น
*2

41 Pt100 −200.0 ถึง +500.0 ✓ 0–1 1

42 JPt100 −200.0 ถึง +500.0 ✓ 0–1 1

43 Pt100 −200.0 ถึง +200.0 ✓ 0–1 1

44 JPt100 −200.0 ถึง +200.0 ✓ 0–1 1

45 Pt100 −100.0 ถึง +300.0 ✓ 0–1 1

46 JPt100 −100.0 ถึง +300.0 ✓ 0–1 1

47 Pt100 −100.0 ถึง +200.0 ✓ 0–1 1

48 JPt100 −100.0 ถึง +200.0 ✓ 0–1 1

49 Pt100 −100.00 ถึง +150.00 ✓ 0–2 2

50 JPt100 −100.00 ถึง +150.00 ✓ 0–2 2

51 Pt100 −50.0 ถึง +200.0 ✓ 0–1 1

52 JPt100 −50.0 ถึง +200.0 ✓ 0–1 1

53 Pt100 −50.00 ถึง +100.00 ✓ 0–2 1

54 JPt100 −50.00 ถึง +100.00 ✓ 0–2 1

55 Pt100 −60.00 ถึง +40.00 ✓ 0–2 1

56 JPt100 −60.00 ถึง +40.00 ✓ 0–2 1

57 Pt100 −40.00 ถึง +60.00 ✓ 0–2 1

58 JPt100 −40.00 ถึง +60.00 ✓ 0–2 1

59 Pt100 −10.00 ถึง +60.00 ✓ 0–2 2

60 JPt100 −10.00 ถึง +60.00 ✓ 0–2 2

61 Pt100 0.00 ถึง 100.00 ✓ 0–2 1

62 JPt100 0.00 ถึง 100.00 ✓ 0–2 1

63 Pt100 0.0 ถึง 200.0 ✓ 0–1 1

64 JPt100 0.0 ถึง 200.0 ✓ 0–1 1

65 Pt100 0.0 ถึง 300.0 ✓ 0–1 1

66 JPt100 0.0 ถึง 300.0 ✓ 0–1 1

67 Pt100 0.0 ถึง 500.0 ✓ 0–1 1

68 JPt100 0.0 ถึง 500.0 ✓ 0–1 1

69 Pt100 −200.0 ถึง +850.0 ✓ 0–1 1

70 JPt100 −200.0 ถึง +640.0 ✓ 0–1 1

หมายเหต ุ*1 หากค่าท่ีวดัอยูน่อกชว่งท่ีแสดงได้ หน้าจอจะคงแสดงค่าสงูสดุหรอืต่ําสดุท่ีรองรบั · *2 เมื่อเปล่ียนหมายเลขชว่ง PV ตําแหน่งจุด
ทศนิยมจะกลับไปเป็นค่าเริม่ต้นของชว่งนัน้
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ชว่งอินพุต PV สาํหรบั RTD — หน่วย °F

ตารางต่อไปนี้เป็นชว่งวดัของ Pt100 / JPt100 เมื่อแสดงผลในหน่วยฟาเรนไฮต์ (°F) โดยเลขชว่งอินพุตยงัเป็นชุดเดียวกับตารางหน่วย °C

หมายเลข
ชว่ง PV

ชนิดเซนเซอร์ ชว่งวดั (°F)
*1

แสดง
จุดทศนิยม

ชว่งค่าต้ัง
จุดทศนิยม

ค่าเริม่ต้น
*2

41 Pt100 −300.0 ถึง +900.0 ✓ 0–1 0

42 JPt100 -300.0 ถึง +900.0 ✓ 0–1 0

43 Pt100 −300.0 ถึง +400.0 ✓ 0–1 0

44 JPt100 −300.0 ถึง +400.0 ✓ 0–1 0

45 Pt100 −150.0 ถึง +500.0 ✓ 0–1 0

46 JPt100 −150.0 ถึง +500.0 ✓ 0–1 0

47 Pt100 −150.0 ถึง +400.0 ✓ 0–1 0

48 JPt100 −150.0 ถึง +400.0 ✓ 0–1 0

49 Pt100 −150.0 ถึง +300.0 ✓ 0–1 0

50 JPt100 −150.0 ถึง +300.0 ✓ 0–1 0

51 Pt100 −50.0 ถึง +400.0 ✓ 0–1 0

52 JPt100 −50.0 ถึง +400.0 ✓ 0–1 0

53 Pt100 −50.0 ถึง +200.0 ✓ 0–1 0

54 JPt100 −50.0 ถึง +200.0 ✓ 0–1 0

55 Pt100 −60.00 ถึง +100.00 ✓ 0–2 0

56 JPt100 −60.00 ถึง +100.00 ✓ 0–2 0

57 Pt100 −40.00 ถึง +140.00 ✓ 0–2 0

58 JPt100 −40.00 ถึง +140.00 ✓ 0–2 0

59 Pt100 −10.00 ถึง +140.00 ✓ 0–2 0

60 JPt100 −10.00 ถึง +140.00 ✓ 0–2 0

61 Pt100 0.0 ถึง 200.0 ✓ 0–1 0

62 JPt100 0.0 ถึง 200.0 ✓ 0–1 0

63 Pt100 0.0 ถึง 400.0 ✓ 0–1 0

64 JPt100 0.0 ถึง 400.0 ✓ 0–1 0

65 Pt100 0.0 ถึง 500.0 ✓ 0–1 0

66 JPt100 0.0 ถึง 500.0 ✓ 0–1 0

67 Pt100 0.0 ถึง 900.0 ✓ 0–1 0

68 JPt100 0.0 ถึง 900.0 ✓ 0–1 0

69 Pt100 −300.0 ถึง +1560.0 ✓ 0–1 0

70 JPt100 −300.0 ถึง +1180.0 ✓ 0–1 0

หมายเหต ุ*1 หากค่าท่ีวดัอยูน่อกชว่งท่ีแสดงได้ หน้าจอจะคงแสดงค่าสงูสดุหรอืต่ําสดุท่ีรองรบั · *2 เมื่อเปล่ียนหมายเลขชว่ง PV ตําแหน่งจุด
ทศนิยมจะกลับไปเป็นค่าเริม่ต้นของชว่งนัน้
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ชว่งอินพุต PV สาํหรบัแรงดัน/กระแส DC

หากใชอิ้นพุตแรงดันหรอืกระแส DC ใหกํ้าหนดชนิดสญัญาณด้วยพารามเิตอร ์C001 ตามตารางนี้ โดยเฉพาะอินพุต 4–20 mA ใชห้มายเลข 
90

หมายเลขชว่ง PV ชนิดสญัญาณ DC แสดงจุดทศนิยม ต้ังจุดทศนิยม ค่าเริม่ต้น

81 0–10 mV ✓ 0–3 0

82 −10 ถึง +10 mV ✓ 0–3 0

83 0–100 mV ✓ 0–3 0

84 0–1 V ✓ 0–3 0

86 1–5 V ✓ 0–3 0

87 0–5 V ✓ 0–3 0

88 0–10 V ✓ 0–3 0

89 0–20 mA ✓ 0–3 0

90 4–20 mA ✓ 0–3 0

91 2–10 V ✓ 0–3 0

92 −10 ถึง +10 V ✓ 0–3 0

การกําหนดค่า Scaling
ชว่งท่ีกําหนดได้สาํหรบัค่า PV หลัง Scaling คือ −19999 ถึง +19999 U โดย U หมายถึงหน่วยท่ีผูใ้ชง้านกําหนด
เมื่อเปล่ียนชนิดชว่งอินพุต PV ชว่ง Scaling จะกลับไปเป็น 0–1000
ตําแหน่งจุดทศนิยม PV ไมถ่กูรเีซต็ ไปเป็นค่าเริม่ต้น เมื่อเปล่ียนชนิดชว่งอินพุต DC (ตามหมายเหต ุ*2 ของต้นฉบบั)
เมื่อค่าเกินขอบเขตการแสดงผล เครื่องจะคงแสดงค่าสงูสดุหรอืต่ําสดุท่ีจอรองรบั

การเลือกชว่งอินพุตใหต้รงกับสญัญาณจรงิสาํคัญต่อผลการแปลงค่าและการควบคมุ เชน่ 1–5 V กับ 4–20 mA เป็นคนละชนิดชว่งอินพุต

• 
• 
• 
• 
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การชดเชยจุดต่อเยน็ และการถอดรากท่ีสองของ PV

การชดเชยจุดต่อเยน็ (Cold Junction Compensation)
เมื่อเลือกสญัญาณ PV แบบ Thermocouple สามารถเลือกใหเ้ครื่องชดเชยจุดต่อเยน็เอง หรอืใชอุ้ปกรณ์ชดเชยภายนอก เชน่ อ่างน้ําแขง็

ค่า Dropout สาํหรบัการถอดรากท่ีสองของ PV

เมื่อเลือกอินพุต PV แบบ แรงดัน/กระแส DC สามารถกําหนดค่า C009 เพื่อใชแ้ปลงสญัญาณความดันต่าง (Differential Pressure) เป็นอัตราการไหล
และทําใหค่้าแสดงผลราบเรยีบเมื่ออินพุตตํ่ากวา่จุด Dropout

• หาก Dropout ≤ PVIN < 100% จะคํานวณ PVOUT = √(PVIN ÷ 100) × 100
• หาก 0 < PVIN < Dropout จะได้ PVOUT = 0.0%
• หาก PVIN = 0% หรอื PVIN < 0% จะได้ PVOUT = PVIN

กราฟด้านล่างแสดงตัวอยา่งเมื่อปรบัค่า Dropout และอินพุตตํ่ากวา่จุด Dropout จะได้เอาต์พุตเป็นศูนย์

พารามเิตอร ์(Bank) ค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

0: ชดเชยภายในด้วยเครื่องนี้
1: ชดเชยด้วยอุปกรณ์ภายนอก

0 Advanced

Setup B

พารามเิตอร ์(Bank) ค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

0.0% ไมใ่ชฟ้งัก์ชนัถอดรากท่ีสอง
0.1–100.0% กําหนดค่า Dropout

0.0% Advanced

Setup B
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ตําแหน่งจุดทศนิยมของ PV (C004)

ตําแหน่งจุดทศนิยมของ PV สามารถตัง้ได้สาํหรบัสญัญาณชนิด DC Voltage/Current และบางชนิดของ Thermocouple / RTD ตามชนิดชว่งท่ีเลือกใน C001

ขอ้ควรระวงั: การเปล่ียนตําแหน่งทศนิยม PV สง่ผลต่อการแสดงค่าท่ีอ้างอิงฐาน PV ดังต่อไปนี้ ต้องตรวจสอบค่าท่ีเก่ียวขอ้งทกุครัง้

ค่าท่ีเก่ียวขอ้งกับ SP และชว่ง
• SP (Setpoint)
• ขดีจาํกัดล่าง/บนของ SP
• ขดีจาํกัดล่าง/บนของ SP Input Range
• ขดีจาํกัดล่าง/บนของ PV Input Range
• ชว่งสเกล และ Continuous Output ท่ีสมัพนัธกั์บ PV

การควบคมุและ Event
• ค่า Deviation และ Continuous Output ท่ีสมัพนัธกั์บ SP
• ค่า Deviation และ Continuous Output ท่ีสมัพนัธกั์บค่า Deviation
• ค่า Differential ของ ON/OFF Control
• ค่า Operating Point Offset ของ ON/OFF
• ค่า MV Switching Point สาํหรบั AT

หมายเหต:ุ ควรแสดงการเปิดใช ้C004 รวมถึงชว่งค่าท่ีตัง้ได้ในแต่ละรุน่ และขึ้นอยูกั่บหน่วยแสดงค่า PV ท่ีกําหนด (กรณีตัวอยา่งนี้ อ้างอิง PV Input Range
ในหวัขอ้ 5-2 ของต้นฉบบั)

พารามเิตอร ์(Bank) ค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

0: ไมแ่สดงจุดทศนิยม
1: ทศนิยม 1 ตําแหน่ง
2: ทศนิยม 2 ตําแหน่ง
3: ทศนิยม 3 ตําแหน่ง

0 Simple / Standard / Advanced

Setup Bank
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การ กําหนด ชว่ง PV อัตราสว่น และ ค่า ไบ อัส

ขดีจาํกัด ล่าง และ บน ของ ชว่ง อินพุต PV

เมื่อ ชนิด ชว่ง อินพุต PV เป็น แรงดัน หรอื กระแส DC สามารถ กําหนดการ แปลง สเกล ของ อินพุต PV ได้

รหัส รายการ (กลุ่ม ต้ังค่า ระบบ) เริม่ต้น ระดับ ผู้ใช้

ขดีจาํกัด ล่าง ของ ชว่ง อินพุต PV 0 พื้นฐาน / มาตรฐาน / ขัน้สงู

ขดีจาํกัด บน ของ ชว่ง อินพุต PV 1000 พื้นฐาน / มาตรฐาน / ขัน้สงู

ชว่ง ท่ีต้ัง ได้ สาํหรบั แรงดัน / กระแส DC

ไม ่ม ีทศนิยม: −19999 ถึง +19999
ทศนิยม 1 ตําแหน่ง: −1999.9 ถึง +1999.9

ทศนิยม 2 ตําแหน่ง: −199.99 ถึง +199.99
ทศนิยม 3 ตําแหน่ง: −19.999 ถึง +19.999

อินพุต เทอรโ์ม คัปเปิล หรอื RTD: แสดง ขดีจาํกัด ล่าง และ บน ตาม ชนิด ชว่ง อินพุต PV ท่ี เลือก แต่ เปล่ียน ค่า ไม ่ได้ สว่น อินพุต แรงดัน / กระแส DC
สามารถ แสดง และ เปล่ียน ค่า ได้

ความสมัพนัธ ์ระหวา่ง อินพุต กับ PV เมื่อ กําหนด ขดีจาํกัด ล่าง และ บน ต่างกัน

PV

-10 0 100 110

อินพุต (%)
ขดีจาํกัด ล่าง

ขดีจาํกัด ล่าง < ขดีจาํกัด บน ขดีจาํกัด ล่าง > ขดีจาํกัด บน

ขดีจาํกัด บน

PV

-10 0 100 110

อินพุต (%)
ขดีจาํกัด ล่าง

ขดีจาํกัด บน

อัตราสว่น PV และ ค่า ไบ อัส PV

ใช ้ตัง้ค่า เพื่อ ชดเชย PV โดย อยู ่ใน กลุ่ม พารามเิตอร ์ทัว่ไป

รหัส / รายการ ชว่ง ท่ีต้ัง ได้ เริม่ต้น ระดับ ผู้ใช้

0.001–19.999 1.000 มาตรฐาน / ขัน้สงู

−19999 ถึง +19999 U 0 พื้นฐาน / มาตรฐาน / ขัน้สงู

อัตราสว่น PV

ค่า ไบ อัส PV

PVOUT = (PVin × RA) + BI

PVin = ค่า อินพุต · PVOUT = ผลลัพธ ์· RA = อัตราสว่น PV · BI = ค่า ไบ อัส PV
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สญัญาณเตือน PV การปรบัเชงิเสน้ และตัวกรอง PV

เกณฑ์แจง้เตือนขดีจาํกัดล่างของ PV (C097)

รหัส (Setup Bank) ค่าท่ีกําหนดได้ ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

0: −10% FS
1: −5 mV (ใชไ้ด้เฉพาะ C001 =
17 หรอื 23)

0 Simple / Standard / Advanced

ใชก้ารตัง้ค่านี้เฉพาะ C001 = 17 (Sensor B) หรอื C001 = 23 (PR40-20) หากตัง้ 1 (−5 mV) การแจง้เตือนจะไมทํ่างานในขณะท่ีต่อเซนเซอรถ์กูต้อง
แต่จะทํางานเมื่อ ต่อเซนเซอรส์ลับขัว้

การปรบัเชงิเสน้ PV (PV Linearization)

รหัส (Parameter Bank) ค่าท่ีกําหนดได้ ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

PV.TN 0: ไมใ่ชง้าน
1–4: เลือกหมายเลข
Linearization Table Group

0 Advanced

แสดงและเปล่ียนค่าได้เฉพาะ C3A/C3B ดรูายละเอียดการคํานวณในหวัขอ้ 5-14 ของต้นฉบบั (หน้า 5-127)

ตัวกรอง PV (PV Filter)
ใชตั้วกรองอันดับหนึ่ง (First-order Lag Filter) เพื่อลดการเปล่ียนแปลงของค่า PV ท่ีแกวง่อยา่งรวดเรว็หรอืสญัญาณรบกวนแมเ่หล็กไฟฟา้ ตัง้ค่า
มากขึ้นจะทําให ้PV เปล่ียนชา้ลง โดยปกติแนะนําใหใ้ช ้0.0

รหัส (Parameter Bank) ชว่งค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

FL 0.0: ไมก่รอง
0.1–120.0 s

0.0 s Simple / Standard / Advanced

OUT = OUTLAST + (IN − OUTLAST) ÷ (T ÷ TS + 1)

IN = ค่าเขา้สูตั่วกรอง · OUT = ผลคํานวณปัจจุบนั · OUTLAST = ผลคํานวณก่อนหน้า · T = ค่าเวลา Filter (s) · TS = รอบการสุม่ตัวอยา่ง (s)

ขอบเขต PV และรหัสแจง้เตือน: หากค่าก่อนใช ้PV Ratio, PV Bias และ PV Filter สงูกวา่ High Limit จะเกิด AL01 (Over Range) หากต่ํา
กวา่ Low Limit จะเกิด AL02 (Under Range) เครื่องจาํกัดค่า PV ใหอ้ยูใ่นชว่ง Low/High Limit ตามชนิดอินพุต

C097



FL

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 91 / 528



เมื่อใชอิ้นพุต PV จาก RTD ผา่น Zener Barrier จาํเป็นต้องปรบัค่าชดเชยความต้านทานสาย แมไ้มไ่ด้ใช ้Zener Barrier ก็ต้องปรบัหากสายทัง้ 3 เสน้
ท่ีต่อเขา้ขัว้ PV มคีวามต้านทานแตกต่างกัน ฟงัก์ชนันี้ ใชไ้มไ่ด้กับอินพุตชนิดอ่ืน

รหัส (Setup Bank) ค่าท่ีกําหนดได้ ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

— Special Function 0–15; ตัง้ 5 เพื่อเปิดการปรบั
Zener Barrier

0 เมื่อเปิดเครื่อง Advanced

— Zener Barrier
tment Value

−20.00 ถึง +20.00 Ω
เขยีนทับจากผลการปรบัได้ แต่ป้อน
ค่าด้วยมอืไมไ่ด้

0.00 Ω Advanced

ขัน้ตอนการเตรยีมวงจรก่อนปรบั
เลือกหมายเลขชว่ง RTD ท่ีต้องการใชง้าน จากนัน้ปิดไฟเล้ียงเครื่อง
หากใช ้Zener Barrier ใหต่้อสายตาม รูปแบบ 1: ถอด RTD ออก ต่อความต้านทาน 100.00 Ω ระหวา่ง A–B และลัดวงจร B–C
หากไมใ่ช ้Zener Barrier แต่ต้องการชดเชยสายยาว ใหใ้ช ้รูปแบบ 2: ถอด RTD ท่ีปลายสาย ต่อ 100.00 Ω ระหวา่ง A–B และลัดวงจร B–C
รูปแบบ 3 แสดงการลัดวงจร A–B ท่ีสว่นขัว้ต่อของ RTD ตามภาพต้นฉบบั

ขอ้กําหนดของตัวต้านทานทดสอบ: ความคลาดเคล่ือน ±0.05% และกําลังพกัิด 0.1 W หรอืสงูกวา่ · รุน่ท่ีผูผ้ลิตแนะนํา C2610E (100 ΩA),
PCN Corporation

ผังการเดินสายทัง้ 3 รูปแบบด้านล่างคัดลอกจากต้นฉบบัโดยตรง คงหมายเลขขัว้ 4, 5, 6 สญัลักษณ์ A/B/C และตัวต้านทาน 100.00 Ω

1. 
2. 
3. 
4. 

C088

C089

Wiring con�guration 1

Short-circuit

100.00 Ω

Model C2/C3

C

B

A

Zener barrier

Zener barrier

Zener barrier

4

5

6

Long wiring

Long wiring

Long wiring

Wiring con�guration 2

Short-circuit

100.00 Ω

Model C2/C3

C

B

A

4

5

6

Wiring con�guration 3

Short-
circuit

Model C2/C3

C

B

A

Zener barrier

Zener barrier

Zener barrier

4

5

6

แผนผงัการต่อสายแบบท่ี 1, 2 และ 3 � หมายเลขขัว้ต่อ 4, 5, 6 และค่าตัวต้านทาน 100 Ω คงตามต้นฉบบั

การปรบั Zener Barrier สาํหรบัเซนเซอร ์RTD
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ขัน้ตอนการปรบั Zener Barrier และขอ้ควรระวงั

ขัน้ตอน (2)–(6) ต่อจากการเตรยีมสายหน้า 5-12
(2) เปิดแหล่งจา่ยไฟ แล้วตัง้ค่า C088 = 5 (Special Function)

(3) เปิดหน้าแสดงพารามเิตอร ์C089 (Zener Barrier Adjustment)

(4) กด [ENT] เพื่อแสดง ผลต่างความต้านทานสาย A และ B ท่ีชอ่งแสดงผล 2

(5) กด [ENT] อีกครัง้เพื่อบนัทึกผลต่างความต้านทานสายดังกล่าวเป็นค่าปรบัชดเชย

(6) ปิดแหล่งจา่ยไฟ และต่อ RTD กลับตามวงจรใชง้านจรงิใหถ้กูต้อง

ขอ้ควรระวงั
หาก C001 ไมไ่ด้เลือก RTD หรอื C088 =≠ 5 จะไมแ่สดงพารามเิตอร ์C089
ความต้านทานของ Zener Barrier รวมความต้านทานสายต้องไมเ่กิน 85 Ω
ปรบัใหผ้ลต่างความต้านทานระหวา่ง Zener Barrier และสายต่อยาว น้อยกวา่ 20 Ω หากตัง้แต่ 20 Ω ขึ้นไปจะปรบัไมไ่ด้ และได้ค่า 0.00 Ω
หากเปล่ียนชว่ง PV ไปเป็น RTD ชว่งอ่ืน ต้องปรบัใหม ่เพราะบนัทึกค่าชดเชยได้เพยีงชุดเดียว
คืนค่า 0.00 Ω ได้โดยทําขัน้ตอน (2)–(5) ใหม ่โดยต่อขัว้อินพุต PV 10 และ 11 เขา้ด้วยกัน และปล่อยขัว้ 12 ไมใ่หต่้อสาย
ควรใช ้Zener Barrier ท่ี Azbil แนะนํา เพราะรุน่อ่ืนอาจลดความแมน่ยาํอยา่งมาก

การอ่านและล้างค่าผ่าน CPL/Modbus หรอื RS-485
ไมส่ามารถ ทํากระบวนการปรบัชดเชย ผา่นการสื่อสารได้ การสื่อสารใชไ้ด้เฉพาะการ อ่าน หรอื ล้าง ค่าชดเชยเท่านัน้ ตามขัน้ตอนต้นฉบบั

อนุญาตใหเ้ขยีนทับค่าโดยเขยีน 5 ลง 5288W (เครื่องจะเริม่กระบวนการปรบั)
ตรวจสอบและล้างค่าชดเชยโดยเขยีน 0 ลง 21673W
ปอ้งกันการเขยีนทับโดยเขยีน 0 ลง 5288W (เครื่องเริม่ทํางานอีกครัง้)

การตรวจสอบค่าผ่านการสื่อสาร: อ่าน 21673W ได้โดยไมข่ึ้นกับค่าท่ี 5288W

• 
• 
• 
• 
• 
• 

1. 
2. 
3. 
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Virtual PV (ค่า PV เสมอืน)

ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐาน (Standard Numerical Code) เป็นขอ้มูลต้นทาง แล้วนํามาชดเชยด้วย Ratio, Bias, Linearization
และ Filter ได้ ค่าก่อนชดเชยและค่าหลังชดเชยสามารถตรวจสอบแยกกันได้

รายการ รหัส ชว่งต้ังค่า / ความหมาย ค่าเริม่ต้น

ชนิดอินพุต Virtual PV VI.TY 2048–3071: รหสัตัวเลขมาตรฐาน 2048
ตัวกรอง Virtual PV VI.FL 0.0: ไมใ่ชตั้วกรอง; 0.1–120.0 s 0.0
อัตราสว่น Virtual PV VI.RA 0.001–19.999 1.000
ค่าชดเชย Virtual PV VI.BI −19999 ถึง +19999 U 0
ขอบล่างสเกลอินพุต VI.IL −19999 ถึง +19999 U 0
ขอบบนสเกลอินพุต VI.IH −19999 ถึง +19999 U 1000
ขอบล่างสเกลเอาต์พุต VI.OL −19999 ถึง +19999 U 0
ขอบบนสเกลเอาต์พุต VI.OH −19999 ถึง +19999 U 1000
ชว่งตัดการถอดรากท่ีสอง VI.SD 0.0%: ไมใ่ช;้ 0.1–100.0% 0.0
กลุ่มตาราง Linearization VI.TN 0: ไมใ่ช;้ 1–4: หมายเลขกลุ่มตาราง 0

เมนูนี้แสดงและแก้ไขได้ในรุน่ C3A/C3B โดยกําหนด VI.TY ใหต้รงกับรหสัตัวเลขมาตรฐานของขอ้มูลท่ีต้องการนํามาใชเ้ป็น
Virtual PV

VI.SD ใชห้ลักการถอดรากท่ีสองเชน่เดียวกับ PV (อ้างอิงหน้า 5-8); VI.IL / VI.IH คือชว่งอินพุต และ VI.OL / VI.OH คือ
ชว่งเอาต์พุต
ตําแหน่งทศนิยมของ VI.IL / VI.IH ขึ้นกับชนิดอินพุต Virtual PV โดยอุปกรณ์เลือกค่าท่ีน้อยกวา่เป็นขอบล่าง และค่าท่ีมาก
กวา่เป็นขอบบน

ตําแหน่งทศนิยมของ VI.OL / VI.OH ขึ้นกับตําแหน่งทศนิยม PV โดยใชข้อบล่าง–ขอบบนตามค่าท่ีกําหนด ไมส่ลับอัตโนมติั

Virtual PV ถกูจาํกัดการขยายผลนอกชว่ง (Extrapolation) ท่ี ±10% ของชว่งสเกลเอาต์พุต

ขอ้ควรทราบ
ค่าเริม่ต้นและชว่งตัวเลขถอดตามต้นฉบบัทกุชอ่ง ระดับผูใ้ชข้องทกุรายการคือ 
Advanced

• 

• 

• 

• 
• 

VI.TY

VI.FL

VI.RA

VI.BI

VI.IL

VI.IH

VI.OL

VI.OH

VI.SD

VI.TN
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พฤติกรรมสเกลและขอ้ควรระวงัของ Virtual PV

แผนภาพทัง้สองแสดงการเปล่ียนชว่งสเกลอินพุตเป็นเอาต์พุต เมื่อขอบล่างและขอบบนถกูตัง้ตามลําดับปกติหรอืสลับด้านกัน

ภาพจากต้นฉบบั: ขอ้ความกํากับแกนและเสน้กราฟคงตามเอกสาร Azbil

Virtual PV ไมม่ฟีงัก์ชนั Alarm ในตัว

ใช ้VI.RA / VI.BI ชดเชยแบบ Ratio และ Bias เชน่เดียวกับ PV (ดหูน้า 5-10)

ใช ้VI.TN เลือกกลุ่มตาราง Linearization (ดหูน้า 5-45) และ VI.FL ใชตั้วกรองเชน่เดียวกับ PV (ดหูน้า 5-11)

Virtual PV ถกูจาํกัดใหอ้ยูใ่นขอบเขตขยายผล ±10% ของความกวา้งชว่งท่ีกําหนดด้วย VI.OL และ VI.OH

ขอ้ควรระวงัในการต้ังค่า
ห้ามกําหนดรหัสต่อไปน้ีเปน็ VI.TY
เพราะจะทําให ้Virtual PV ไมเ่ปล่ียนค่า:
2288 = Virtual PV ก่อนชดเชย · 2296 = Virtual PV · 2320 = Loop PV · 2576 = Displayed Loop PV

หากใชร้หสัท่ีได้ค่าจากกระบวนการซึ่งทํางานหลังขัน้ตอน Virtual PV ระบบจะนําค่าจากรอบ Sampling ก่อนหน้ามาใช ้(ดู
Processing Order หน้า App.-1)

• 
• 
• 
• 
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การกําหนดแหล่ง PV การค้างค่า และรอบ Sampling

การกําหนดแหล่ง PV (PV Assignment) และการค้างค่า PV

รายการ รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น / ระดับ

PV Assignment PV.AS 0: PV ปกติ
1: Virtual PV

0 / Advanced

รายการนี้ใชไ้ด้กับรุน่ C3A/C3B และกําหนดวา่ PV ใดถกูนําไปใชค้วบคมุ

สามารถกําหนด Digital Input (DI) เพื่อใหทํ้างานแบบ PV Hold (ตรงึค่าปัจจุบนั), PV Max Hold (คงค่าสงูสดุ จนพบ
ค่าสงูกวา่) หรอื PV Min Hold (คงค่าต่ําสดุ จนพบค่าต่ํากวา่)
เมื่อค้างค่า PV / ค่าสงูสดุ / ค่าต่ําสดุ ตัวเลข PV ท่ีชอ่งแสดงผล 1 จะกะพรบิ; ค่าหลังการกําหนดแหล่งหรอืค้างค่าสามารถดู
ได้จาก Loop PV

รอบเวลาการสุม่ตัวอยา่ง (Sampling Cycle)

รายการ รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น / ระดับ

Sampling Cycle (Setup Bank) C098 0: 25 ms; 1: 50 ms; 2: 100 ms;
3: 300 ms; 4: 500 ms

1 หรอื 2 /
Advanced

รุน่ C2A/C2B ไมส่ามารถเลือกค่า 0 (25 ms)
รุน่ท่ีหมายเลขรุน่ม ีR1 มค่ีาเริม่ต้น 2 (100 ms) และควรใชง้านท่ีค่า 2 (100 ms)

ขอ้ควรระวงั
หากตัง้ Sampling Cycle เป็น 0 (25 ms) ต้องตัง้ค่าความถ่ีแหล่งจา่ยไฟ (Power Frequency) ด้วย

ความถ่ีแหล่งจา่ยไฟ (Power Frequency)

รายการ รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น / ระดับ

Power Frequency (Setup Bank) C099 0: 50 Hz; 1: 60 Hz 0 / Advanced

• 
• 

• 

• 
• 

PV.AS

C098

C099
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บทท่ี 5-2 การเลือกโหมดการทํางาน

ผูใ้ชส้ามารถเปล่ียน AUTO / MANUAL, RUN / READY, LSP / RSP, โหมดค่าคงท่ี / Pattern รวมถึง AT และ FF-FITTER และ
สัง่ปลดล็อก Latch ได้

AUTO / MANUAL

รายการ รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับ

AUTO/MANUAL (Mode Bank) A--M AUtO (0): AUTO
MAn (1): MANUAL

AUtO Simple / Standard /
Advanced

หลังเปล่ียน AUTO / MANUAL หน้าจอจะกลับสูห่น้าจอการทํางาน
เมื่อกําหนด Internal Contact 1–8 ใหใ้ชส้ลับ AUTO / MANUAL จะยงัแสดง A--M แต่ไมส่ามารถเปล่ียนด้วยปุม่บน
เครื่อง

ถ้า Ctrl = 0 (ON/OFF Control) เครื่องจะทํางาน AUTO เท่านัน้ และไมแ่สดง A--M

หาก C073 bit 0 = 0 จะไมแ่สดง A--M และไมส่ามารถเปล่ียนด้วยปุม่

หากไฟดับระหวา่ง MANUAL และอุปกรณ์มหีน่วยความจาํขอ้มูลขยาย เมื่อ C101 = 1 จะใชค่้า Manual MV ก่อนไฟดับหลัง
ไฟกลับ

RUN / READY

รายการ รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับ

RUN/READY (Mode Bank) r--r rUn (0): RUN
rdy (1): READY

rUn Simple / Standard /
Advanced

หาก Internal Contact 1–8 กําหนดใหส้ลับ RUN/READY จะยงัแสดง r--r แต่ไมส่ามารถเปล่ียนด้วยปุม่

ถ้า C073 bit 1 = 0 (ปิดการแสดง RUN/READY) รายการ r--r จะไมแ่สดงและเปล่ียนผา่นปุม่ไมไ่ด้

• 
• 

• 
• 
• 

• 
• 

A--M

r--r
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การกําหนดโหมดเมื่อเปิดเครื่อง: RUN / READY

รายการ รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับ

Mode at Startup (Setup
Bank)

C115 0: ค่าท่ีบนัทึกไวใ้น Nonvolatile Memory
1: RUN
2: READY

0 Simple /
Standard /
Advanced

ลําดับความสาํคัญในการตัดสนิวา่เครื่องจะเริม่ต้นในโหมด RUN หรอื READY เป็นไปตามรูปด้านล่าง (จากสงูไปต่ํา)

ความสาํคัญสงู: Power Outage Recovery Operation Type ใน Pattern Operation เมื่อกําหนด 0 (ไมก่ลับมาทํา
Pattern ต่อหลังเปิดไฟและอยูใ่น READY)

ความสาํคัญรอง: สถานะ Internal Contact ท่ีกําหนดเป็น 21 (RUN/READY Selection) หรอื 31 (RUN/READY
Selection แบบ Reverse)

ความสาํคัญต่ํา: ค่า Mode at Startup: RUN/READY (C115)

ขอ้แนะนําเมื่อต้องการให้ C115 มผีลเปน็อันดับแรก
เปล่ียน Internal Contact Operation Type เป็น 51 (RUN/READY Selection แบบ Edge), 54 (RUN Selection แบบ
Edge) หรอื 55 (READY Selection แบบ Edge) เครื่องจะเริม่ต้นตาม C115 ก่อน แล้วจงึอนุญาตให ้Internal Contact สลับ
โหมดได้ภายหลัง

ขอ้ควรระวงั
ฟงัก์ชนั Mode at Startup: RUN/READY ใชกั้บ 
ROM Version 1.03 หรอืใหมก่วา่

• 

• 

• 

C115
0: Value saved in the nonvolatile memory

1: RUN

2: READY

0 Simple, 
standard, 
advanced

•	 The priority in determining the mode (RUN or READY) when the power is 
turned on is shown in the figure below.

	







   


















   





























   

 














   

 























ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 100 / 528 | 5-20



การปลด Latch ท้ังหมด และ FF-FITTER Auto-Tuning

Release All Latches

รายการ รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับ

Release All Latches (Mode Bank) BF.Lt BF.On (0): คง Latch ไว้
BF.OF (1): ปลด Latch

BF.On Simple /
Standard /
Advanced

หากกําหนดชนิดการทํางานของ Internal Contact 1–8 ตัวใดตัวหนึ่งเป็น Release All Latches หน้าจอยงัแสดง BF.Lt
แต่ไมส่ามารถเปล่ียนด้วยปุม่บนเครื่อง

หาก C073 bit 4 = 0 (ปิด Release All Latches Display) จะไมแ่สดง BF.Lt และไมส่ามารถเปล่ียนด้วยปุม่

FF-FITTER Automatic Tuning Selection

รายการ รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับ

FF-FITTER AT Selection (Mode
Bank)

FF.At FA.OF (0): ไมใ่ช ้Auto-Tuning
FA.On (1): ใช ้Auto-Tuning

0 Advanced

เลือกวา่จะเปิดใชง้านการปรบัจูนอัตโนมติัของ FF-FITTER หรอืไม่

เมนูนี้แสดงและแก้ไขได้ในรุน่ C3A/C3B

หมายเหตดุ้านค่าพารามเิตอร์
ค่า 0/1 และตัวอักษรแสดงผลใชต้ามคู่มอืต้นฉบบั; ชื่อรหสั BF.Lt และ FF.At มทัีง้ตัวพมิพเ์ล็กและใหญ่ตามลักษณะของจอ 7-
segment

• 

• 

• 
• 

BF.Lt

FF.AT
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บทท่ี 5-3 การควบคมุ (Control)

แผนภาพบล็อกของการควบคมุ ON/OFF, PID, Ra-PID และการควบคมุทําความรอ้น/ทําความเยน็ อยูใ่นหน้าต่อไปนี้

การควบคมุแบบ ON/OFF

ตัง้ CTRL = 0 (ON/OFF Control) ใน Parameter Bank; Loop PV และ Loop SP เป็นขอ้มูลเขา้สูบ่ล็อก ON/OFF
Control Operation ซึ่งใชง้านรว่มกับ C014, DIFF, OFFS ก่อนประเมนิเง่ือนไข Alarm และ RUN/READY

ภาพวงจรลอจกิต้นฉบบั: คงการเชื่อมโยงสญัญาณและรหสัพารามเิตอรเ์ดิม

การตีความเอาต์พุต
เมื่อ PV Alarm ใชค่้าจาก 
C016
: ON เมื่อ C016 > 0.0% และ OFF เมื่อ C016 ≤ 0.0%; เอาต์พุตขณะ READY อ้างอิง 
C017
: ON เมื่อ C017 > 0.0% และ OFF เมื่อ C017 ≤ 0.0% สว่น MV ของ ON/OFF คือ 
0.0% เมื่อ OFF
และ 
100.0% เมื่อ ON

Control method: ON/OFF control
(Parameter Bank: CTRL = 0 (ON/OFF control))

ON/OFF control operation
(Setup bank: C014. Parameter bank: DIFF, OFFS)

Loop SPLoop PV

Output at PV alarm
(Setup Bank: C016)
ON when C016 > 0.0 %
OFF when C016 ≤ 0.0 %

Output at READY
(Setup Bank: C017)
ON when C017 > 0.0 %
OFF when C017 ≤ 0.0 %

C015 = 0 or 
C015 = 1 
and AL01/AL02 not triggered

C015 = 1 and AL01/AL02 triggered

READY mode

RUN mode

MV (When OFF: 0.0 %, when ON: 100.0 %), 
ON/OFF control MV status
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โครงสรา้งการควบคมุ PID, Ra-PID และ Heating / Cooling

ตัง้ CTRL = 1 สาํหรบั PID Control และกําหนด C026 เป็น 0 (ไมใ่ช ้Heating/Cooling), 1 (แยก PID) หรอื 2 (ใช ้PID
รว่มกัน) ตามต้องการ ผงัแสดงเสน้ทางจาก Loop SP/PV ผา่น Overshoot Suppression, PID Calculation, FF-FITTER
จนถึง MV โดยรายการท่ีมเีครื่องหมาย * ใชไ้มไ่ด้กับรุน่ C2A/C2B

คงผงับล็อกและชื่อรหสัต้นฉบบัทัง้หมดไวเ้พื่อใชเ้ทียบการตัง้ค่าจรงิ
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เอาต์พุต MV สาํหรบัการให้ความรอ้นและการทําความเยน็

แผนภาพต่อไปนี้แสดงวธิแียกค่า Manipulated Value (MV) เป็นเอาต์พุตความรอ้น (Heat MV) และเอาต์พุตความเยน็ (Cool
MV) ตามการตัง้ค่า C026

แผนภาพจากคู่มอืต้นฉบบั Azbil — คงสญัลักษณ์และค่าทางเทคนิคตามต้นฉบบั

เง่ือนไขการต้ังค่า หลักการทํางาน

C026 = 0 (ไมใ่ช)้ หรอืการควบคมุ ON/OFF ใช ้MV ตามการควบคมุปกติ โดย Heat MV = 0.0% และ Cool MV = 0.0% เสมอ

C026 = 1 (Individual PID) คํานวณเอาต์พุต Heating/Cooling โดยใช ้C028 แล้วกําหนด Heat MV และ Cool
MV แยกกัน

C026 = 2 (Shared PID) คํานวณเอาต์พุต Heating/Cooling โดยใช ้C028 และค่าจาก Extended Tuning
Bank: CLG

Heat MV มขีดีจาํกัดบน/ล่างตาม PID Bank: OL-1 ถึง OL-8 และ OH-1 ถึง OH-8; ในสถานะ Output at READY
ใช ้C017

Cool MV มขีดีจาํกัดบน/ล่างตาม PID Bank: OL-1C ถึง OL-8C และ OH-1C ถึง OH-8C; ในสถานะ Output at
READY ใช ้C018

• 

• 
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วธิคีวบคมุ (Control Method)

มวีธิคีวบคมุใหเ้ลือก 2 แบบ ได้แก่ ON/OFF และ PID

รายการ / Bank รหัส ค่าท่ีกําหนดได้ ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

วธิคีวบคมุ
Parameter Bank

CTRL 0: ON/OFF Control
1: PID Control

0 หรอื 1 Simple / Standard /
Advanced

รุน่ท่ีกําหนดเอาต์พุตควบคมุเป็น Relay (R0) มค่ีาเริม่ต้น CTRL = 0; รุน่อ่ืนมค่ีาเริม่ต้น CTRL = 1

ลําดับความสาํคัญของสถานะท่ีกําหนดค่า MV แตกต่างกันระหวา่ง ON/OFF และ PID ตามแผนภาพด้านล่าง

ON/OFF: ลําดับความสาํคัญสงู → ต่ํา

จากบนลงล่าง: READY → PV Alarm* → ON/OFF Calculation

PID: ลําดับความสาํคัญสงู → ต่ํา

จากบนลงล่าง: MANUAL → Fixed Value → READY → PV Alarm* → AT
→ PID Calculation

เง่ือนไขสาํคัญ
สถานะ PV Alarm* จะใชค่้า [Output at PV Alarm] ก็ต่อเมื่อ 
C015 = 1
(เลือกใหส้ง่ค่าท่ีกําหนดสาํหรบั PV Alarm) เท่านัน้

• 
• 

CTRL
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ทิศทางการควบคมุและระบบ Heating/Cooling

เลือกได้ทัง้การทํางานแบบ Reverse / Direct Action และการใช ้Heating/Cooling สองทิศทาง

รายการ / Bank รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับ

ทิศทางการควบคมุ
Setup Bank

C014 0: Heating (Reverse Action)
1: Cooling (Direct Action)

0 Simple /
Standard /
Advanced

ระบบ Heat/Cool
Setup Bank

C026 0: ไมใ่ช้
1: ใช ้PID แยกกัน (Individual PID)
2: ใช ้PID รว่มกัน (Shared PID)

0 Simple /
Standard /
Advanced

C026 จะแสดงและตัง้ค่าได้เมื่อ CTRL = 1 (PID Control) และจาํนวน Control Output รวมกับ Event Output มี
อยา่งน้อย 2 จุด

เมื่อ C026 = 0 สามารถแสดงและตัง้ค่า C014 ได้

เมื่อตัง้ C026 = 0 ค่า C020 (Preset MANUAL Value) และ C022 (Initial Output of PID) จะเปล่ียนเป็น 0.0
เมื่อเปล่ียน C026 จาก 0 เป็นค่าอ่ืน ค่า C020 และ C022 จะเปล่ียนเป็น 50.0
ถ้า C026 = 2 ค่า At.OL = 50.0 และ At.OH = 100.0

เมื่อเปล่ียน C026 จาก 2 เป็นค่าอ่ืน ค่า At.OL = 0.0 และ At.OH = 100.0

ความหมายของทิศทางการควบคมุ
Reverse Action (Heating)
: เมื่อ PV เพิม่ขึ้น เอาต์พุต MV จะลดลงหรอืปิด

Direct Action (Cooling)
: เมื่อ PV เพิม่ขึ้น เอาต์พุต MV จะเพิม่ขึ้นหรอืเปิด

• 

• 
• 
• 
• 
• 

C014

C026
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เอาต์พุตพเิศษและการสลับเขา้โหมด MANUAL

กําหนดค่า MV ท่ีใชใ้นสถานะ PV Alarm / READY และวธิเีปล่ียนจาก AUTO เป็น MANUAL ได้

Special Control Output

รายการ / Setup Bank รหัส ชว่งค่าหรอืความหมาย เริม่ต้น ระดับ

Output Operation at PV Alarm C015 0: คํานวณการควบคมุต่อ
1: ใชค่้าท่ีตัง้สาํหรบั PV Alarm

0 Advanced

Output at PV Alarm C016 −10.0 ถึง +110.0% 0.0% Advanced

Output at READY (Heat) C017 −10.0 ถึง +110.0% 0.0% Standard /
Advanced

Output at READY (Cool) C018 −10.0 ถึง +110.0% 0.0% Standard /
Advanced

C018 แสดงและตัง้ค่าได้เมื่อ CTRL = 1 และ C026 = 1 หรอื 2
เมื่อค่า PV ผิดปกติ เครื่องจะแจง้รหสั AL01 หรอื AL02

การทํางานเมื่อสลับเปน็ MANUAL

รายการ / Setup Bank รหัส ค่าท่ีกําหนด เริม่ต้น ระดับ

AUTO/MANUAL Switching Output C019 0: Bumpless Transfer
1: Preset

0 Standard /
Advanced

Preset MANUAL Value C020 −10.0 ถึง +110.0% 0.0 หรอื
50.0%

Standard /
Advanced

ถ้า C019 = 0 เมื่อเปล่ียน AUTO → MANUAL จะคงค่า MV เดิมไว ้(Bumpless Transfer)
ถ้า C019 = 1 เมื่อเปล่ียน AUTO → MANUAL จะเปล่ียน MV ไปใชค่้า C020

C019 และ C020 จะแสดงและตัง้ค่าได้เมื่อ CTRL = 1 (PID)

ค่าเริม่ต้นของ C020 คือ 0.0% เมื่อ C026 = 0 และ 50.0% เมื่อ C026 = 1 หรอื 2

• 
• 

• 
• 
• 
• 

C015

C016

C017

C018

C019

C020
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การเริม่ทํางานในโหมด MANUAL หลังเปิดเครื่อง

การคืนค่า MV ก่อนดับไฟใชไ้ด้เฉพาะอุปกรณ์ท่ีมหีน่วยความจาํขอ้มูลแบบขยาย (Extended Data Memory)

รายการ / Setup Bank รหัส ตัวเลือก เริม่ต้น ระดับ

MANUAL Operation at Power-on C101 0: ปิดฟงัก์ชนั (ทํางานปกติ)
1: คืนค่า MV ก่อนดับไฟ

0 Advance
d

เมื่อ C101 = 1 และเครื่องกลับมาเปิดในโหมด MANUAL ค่า MV จะขึ้นอยูกั่บสถานะ AUTO / MANUAL ท่ีบนัทึกใน
Nonvolatile Memory และ RAM ก่อนเครื่องดับ

แผนภาพนี้แสดงเสน้ทางการเลือก PID Calculation, Preset MANUAL Value หรอื MANUAL MV ก่อนดับไฟ

แผนภาพจากคู่มอืต้นฉบบั Azbil — คงสญัลักษณ์และค่าทางเทคนิคตามต้นฉบบั

ขอ้ควรระวงั
เมื่อตัง้ C101 = 1 (Restoring MV before power outage) ค่า 
C019
(Output Operation at Changing Auto/Manual) จะไมม่ผีลในการเริม่เครื่อง

• 

• 

 C019 

C101
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เอาต์พุตค่าคงท่ี (Fixed Value Output)

เลือกค่า MV จากกลุ่ม Fixed Value Output ได้สงูสดุ 8 กลุ่ม โดยกําหนดการเปล่ียนค่าแบบ Ramp ขึ้นและลงแยกกัน

รายการ / Bank รหัส ชว่งค่าหรอืตัวเลือก เริม่ต้น ระดับ

MV กลุ่ม 1–8
Fixed Value Output Bank

−10.0 ถึง +110.0% 0.0% Advanc
ed

Up Ramp กลุ่ม 1–8 0 ถึง 19999 U
0: ไมใ่ช ้Ramp

0 U Advanc
ed

Down Ramp กลุ่ม 1–8 0 ถึง 19999 U
0: ไมใ่ช ้Ramp

0 U Advanc
ed

กําหนดกลุ่ม Fixed Value
Setup Bank

C110 0: ไมใ่ช้
1–8: กลุ่ม 1–8

0 Advanc
ed

หน่วยเวลาความชนั Ramp
Setup Bank

C111 0: 1 วนิาที; 1: 1 นาที
2: 1 ชัว่โมง; 3: 1 วนั

0 Advanc
ed

ตําแหน่งทศนิยม Ramp
Setup Bank

C112 0: ไมม่ทีศนิยม
1: 1 ตําแหน่ง
2: 2 ตําแหน่ง
3: 3 ตําแหน่ง

0 Advanc
ed

ฟงัก์ชนันี้ใชไ้ด้เฉพาะรุน่ C3A/C3B

กลุ่มท่ีใชง้าน = ค่าจาก C110 บวกผลรวม Weighting ของ Internal Contacts ท่ีตัง้ใหเ้ลือกกลุ่ม (อ้างอิงชนิดการ
ทํางานหน้า 5-81)
ระหวา่งใช ้Fixed Value Output เครื่องใชค่้า Up Ramp / Down Ramp ของกลุ่มท่ีเลือก ถ้าตัง้เป็น 0 จะเปล่ียน MV
แบบขัน้บนัไดทันที

หน่วยเวลาปรบัด้วย C111 และจาํนวนหลักทศนิยมปรบัด้วย C112

• 
• 

• 

• 

C110

C111

C112
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หน่วยเวลา Ramp และตัวอยา่ง Fixed Value Output

ตารางแสดงความสมัพนัธร์ะหวา่ง C111 (หน่วยเวลา), C112 (ตําแหน่งทศนิยม) และชว่งค่าท่ีปรบัได้

C111 / หน่วยเวลา C112 / ทศนิยม ชว่งค่า Up Ramp / Down Ramp

0: 1 วนิาที 0: ไมม่ี 0–19999 (s)

1: 1 ตําแหน่ง 0.0–1999.9 (s)

2: 2 ตําแหน่ง 0.00–199.99 (s)

3: 3 ตําแหน่ง 0.000–19.999 (s)

1: 1 นาที 0: ไมม่ี 0–19999 (min)

1: 1 ตําแหน่ง 0.0–1999.9 (min)

2: 2 ตําแหน่ง 0.00–199.99 (min)

3: 3 ตําแหน่ง 0.000–19.999 (min)

2: 1 ชัว่โมง 0: ไมม่ี 0–19999 (h)

1: 1 ตําแหน่ง 0.0–1999.9 (h)

2: 2 ตําแหน่ง 0.00–199.99 (h)

3: 3 ตําแหน่ง 0.000–19.999 (h)

3: 1 วนั 0: ไมม่ี 0–19999 (day)

1: 1 ตําแหน่ง 0.0–1999.9 (day)

2: 2 ตําแหน่ง 0.00–199.99 (day)

3: 3 ตําแหน่ง 0.000–19.999 (day)

ตัวอยา่งการเปล่ียนกลุ่ม 0 → 1 → 2 → 6 → 2 → 0
กลุ่ม MV Up Ramp Down Ramp

Fixed Value 1 20.0 0.00 0.00
Fixed Value 2 50.0 3.00 2.00
Fixed Value 6 70.0 0.00 0.00

กราฟตัวอยา่ง: ค่า MV เพิม่/ลดตาม Ramp ของกลุ่มท่ีถกูเลือก

* กลุ่ม Fixed Value ท่ีใชง้าน คํานวณจาก C110 รวมกับผลบวก Weighting ของ Internal Contacts ท่ีเปิดใชง้าน (+1, +2, +4)
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ชนิดการกําหนดเอาต์พุตเริม่ต้นและค่าเริม่ต้นของ PID

ชนิดเอาต์พุตเริม่ต้นของ PID (Initial Output Type of PID Control)

รายการ / Setup Bank รหัส ตัวเลือก เริม่ต้น ระดับ

ชนิดเอาต์พุตเริม่ต้นของ PID 0: Automatic
1: ไมเ่ริม่คํานวณใหม่
2: เริม่คํานวณใหมเ่มื่อกําหนด SP ใหม่

0 Advanced

• C021 แสดงและตัง้ค่าได้เมื่อ CTRL = 1 (PID)

• เมื่อเปล่ียน SP หรอื SP Group ค่า MV อาจค้างท่ีขดีจาํกัดบน/ล่าง ทําให ้Loop PV
ไมเ่ปล่ียนหรอืเกิด Overshoot ได้ การเริม่คํานวณ PID ใหมช่ว่ยปอ้งกันปัญหานี้

• C021 = 0: ระบบเลือกอัตโนมติัวา่จะ Initialize การคํานวณ PID เมื่อเปล่ียน SP /
SP Group หรอืไม ่โดยทําเฉพาะเมื่อจาํเป็น

• C021 = 1: ไม ่Initialize เมื่อเปล่ียน SP / SP Group เหมาะกับงานท่ีต้องการให้
MV เปล่ียนต่อเนื่อง

• C021 = 2: Initialize ทกุครัง้ท่ีเปล่ียน SP / SP Group เหมาะเมื่อให้ MV
ปรบัตัวอยา่งรวดเรว็ตามความสมัพนัธร์ะหวา่ง Loop PV และ Loop SP

ค่าเอาต์พุตเริม่ต้นของ PID (Initial Output of PID Control)

รายการ / Setup Bank รหัส ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

ค่าผลลัพธเ์ริม่ต้นของ PID −10.0 ถึง +110.0 % 0.0 หรอื
50.0 %

Advanced

• C022 แสดงและตัง้ค่าได้เมื่อ CTRL = 1 (PID)

• ค่าจาก C022 มผีลทันทีหลังเปล่ียนจาก READY → RUN หรอืเมื่อเปิดเครื่องแล้วเริม่ RUN
จงึมผีลต่อค่า MV ขณะเปล่ียนโหมด

• เมื่อเปล่ียนการตัง้ค่า C026 ระบบจะรเีซต็ค่า C022 อัตโนมติั เมื่อเปล่ียนเป็น 1 หรอื 2
ระบบตัง้ C022 = 50.0%; เมื่อเปล่ียนเป็น 0 ระบบตัง้ C022 = 0.0%



ตําแหน่งทศนิยม PID และการควบคุม ON/OFF

ตําแหน่งทศนิยม PID

รายการ (Bank) หน้าจอ คําอธิบาย ค่าเริ ่ มต้น ระดับผู้ใช้

ตําแหน่งทศนิยม PID
(Setup Bank)

0: ไม่มีจุดทศนิยม
1: ทศนิยม 1 ตําแหน่ง
2: ทศนิยม 2 ตําแหน่ง
3: ทศนิยม 3 ตําแหน่ง

0 Advanced

C023

• รหัส C023 แสดงและต้ังค่าได้เม่ือ CTRL (Control method) = 1 (PID)
• ถ้าต้ังค่าเป็น 0 ช่วง Integral Time และ Derivative Time คือ 0–19999 s
• ถ้าต้ังค่าเป็น 1 ช่วง Integral Time และ Derivative Time คือ 0.0–1999.9 s

การควบคุม ON/OFF
สามารถกําหนดค่า Differential และ Operating Point Offset ของระบบ ON/OFF ได้

รายการ (Bank) หน้าจอ คําอธิบาย ค่าเริ ่ มต้น ระดับผู้ใช้

ค่าความต่างการควบคุม ON/OFF
(Parameter Bank) 0 ถึ ง 19999 U 5

Simple /
Standard /
Advanced

ค่าออฟเซ็ตจุดทํางาน ON/OFF
(Parameter Bank) −19999 ถึ ง +19999 U 0 Advanced

DIFF

OFFs
• เม่ือ CTRL = 0 (ON/OFF) จะแสดงรหัส dIFF และ OFFS และสามารถต้ังค่าได้
• แผนภาพด้านล่างแสดงจุดสลับสถานะของเอาต์พุต ON/OFF

Loop SP + OFFS
Loop PV

ON dIFF

Loop SP + OFFS
Loop PV

ONdIFF

ควบคุมความร้อน (Reverse action) ควบคุมความเย็น (Direct action)

วงกลมทึบ (●) หมายถึ งสถานะ ON/OFF เปลี ่ ยนท่ีค่าน้ัน ส่วนวงกลมโปร่ง (○) หมายถึ งเปลี ่ ยนสถานะเม่ือค่าผ่านจุดท่ีกําหนด

ตัวอย่างการต้ังค่า Differential และ Offset

• Heating: เม่ือ Loop SP = 200 °C ต้องการให้เอาต์พุต OFF ท่ีอุณหภูมิ ≥ 205 °C และ ON เม่ืออุณหภูมิ < 190 °C ให้ต้ัง dIFF = 15 °C และ
OFFS = 5 °C

• Cooling: เม่ือ Loop SP = 10 °C ต้องการให้เอาต์พุต OFF ท่ีอุณหภูมิ ≤ 5 °C และ ON เม่ืออุณหภูมิ > 10 °C ให้ต้ัง dIFF = 5 °C และ OFFS = −5
°C

ข้อควรระวัง
กําหนด dIFF และ OFFS ให้จุดเปิ ด/ปิ ดเอาต์พุตอยู่ภายในช่วงการวัด PV
ดูหัวข้อ PV Input Range Type หน้า 5-2 สําหรับรายละเอียดเพ่ิมเติม
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การจาํกัดอัตราการเปล่ียนค่าเอาต์พุต (Output Variation Limit)

ใชจ้าํกัดความเรว็ในการเปล่ียนค่า MV ต่อวนิาที เพื่อชว่ยลดการเปล่ียนเอาต์พุตแบบฉับพลัน

รายการ / Parameter Bank รหัส ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

Output Variation Limit OUTL 0.0: ไมจ่าํกัด
0.1 ถึง 1999.9 %/s

0.0 Advanced

ตัง้ขดีจาํกัดของค่าสมับูรณ์การเปล่ียน MV ต่อวนิาที (%/s)
ตัวอยา่ง: หาก Sampling Cycle = 0.1 s และ OUTL = 5.0 %/s ค่า MV ในหนึ่งรอบ Sampling จะเปล่ียนได้ไมเ่กิน 
±0.5%
เมื่อ OUTL = 0.0 ไมม่กีารจาํกัดการเปล่ียนแปลง MV

ใช ้C022 (Initial Output of PID Control) เป็นค่าฐานเมื่อเริม่ใชฟ้งัก์ชนัใน 3 กรณี ได้แก่ (1) READY → RUN
แล้วใช ้PID Calculation, (2) หลังปลด PV Alarm แล้วกลับสู ่PID Calculation และ (3) ครัง้แรกท่ีเครื่องเริม่สง่ MV
จาก PID Calculation

แผนภาพการไต่ระดับ MV ด้วย Output Variation Limit จากคู่มอืต้นฉบบั

สถานการณ์ MV ก่อนสลับไปใช ้PID Calculation

1: ออกจาก READY ค่าท่ีตัง้ไวใ้น Output at READY

2: พน้สถานะ PV Alarm ค่าท่ีตัง้ไวใ้น Output at PV Alarm

3: เริม่ต้นอุปกรณ์ครัง้แรก 0.0% เสมอ

วธิหีลีกเล่ียงการกระโดดของ MV
หากต้องการใหก้ารเปล่ียน MV ก่อน/หลังการสลับทัง้ 3 กรณีต่อเนื่อง ควรตัง้ 
C022
ใหเ้ท่ากับค่า MV ก่อนสลับ

• 
• 

• 
• 

OUTL
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การต้ังค่าพารามเิตอร ์PID (PID control)

กําหนดค่าการควบคมุ PID ได้ใน PID Bank 1–8 ทัง้สว่นใหค้วามรอ้นและสว่นทําความเยน็

รายการ (Bank) รหัสหน้าจอ ชว่งค่าท่ีกําหนด เริม่ต้น ระดับ

P – Proportional Band
(PID Bank 1–8)

0.1–1999.9 % 5.0 % Simple /
Standard /
Advanced

I – Integral Time
(PID Bank 1–8)

0–19999 U (0 = ไมใ่ช ้Integral) 120 s Simple /
Standard /
Advanced

D – Derivative Time
(PID Bank 1–8)

0–19999 U (0 = ไมใ่ช ้Derivative) 30 s Simple /
Standard /
Advanced

Manual Reset
(PID Bank 1–8)

−10.0 ถึง +110.0 % 50.0 % Simple /
Standard /
Advanced

Output Low Limit
(PID Bank 1–8)

−10.0 ถึง +110.0 % 0.0 % Standard /
Advanced

Output High Limit
(PID Bank 1–8)

−10.0 ถึง +110.0 % 100.0 % Standard /
Advanced

P – Cooling
(PID Bank 1–8)

0.1–1999.9 % 5.0 % Simple /
Standard /
Advanced

I – Cooling
(PID Bank 1–8)

0–19999 U (0 = ไมใ่ช ้Integral) 120 s Simple /
Standard /
Advanced

D – Cooling
(PID Bank 1–8)

0–19999 U (0 = ไมใ่ช ้Derivative) 30 s Simple /
Standard /
Advanced

Output Low Limit – Cool
(PID Bank 1–8)

−10.0 ถึง +110.0 % 0.0 % Standard /
Advanced

Output High Limit – Cool
(PID Bank 1–8)

−10.0 ถึง +110.0 % 100.0 % Standard /
Advanced

เง่ือนไขการแสดงผลและการทํางาน

แสดงรายการและปรบัค่าได้เมื่อ CTRL (Control method) = 1 ซึ่งหมายถึง PID Control

P / I / D สาํหรบั Cooling ปรบัได้เมื่อ C026 = 1 (Individual PID)

Output Low / High Limit สาํหรบั Cooling ปรบัได้เมื่อ C026 = 1 หรอื 2
ถ้า I ของ Heating หรอื Cooling เป็น 0 s จะไมใ่ชก้ารอินทิเกรต โดยใช ้Manual Reset (rE-1 ถึง rE-8) รว่มกันกับทัง้
Heating และ Cooling และหากด้านใดด้านหนึ่งเป็น 0 s จะประมวลผล I ทัง้คู่เป็น 0 s

เมื่อตัง้ I ของ Heating หรอื Cooling เป็น 0 ระบบจะแสดงรายการ Manual Reset

หากตัง้ Output Low Limit สงูกวา่ Output High Limit เครื่องจะสลับค่าขดีจาํกัดต่ํา/สงูใหโ้ดยอัตโนมติั

• 
• 
• 
• 

• 
• 
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การ เริม่ คํานวณ PID ใหม ่และ ลําดับ เลือก กลุ่ม PID

เง่ือนไข การ เริม่ คํานวณ PID ใหม่

เมื่อ เริม่ ควบคมุ PID โดย เปล่ียน จาก สถานะ เอาต์พุต ต่อไปนี ้ไป ใช ้เอาต์พุต MV ท่ี ได ้จาก การคํานวณ

• เอาต์พุต MV แบบ ควบคมุ ด้วยมอื (MANUAL)

• เอาต์พุต MV ค่าคงท่ี

• เอาต์พุต ขณะ อยู ่ใน โหมด READY

• เอาต์พุต เมื่อ เกิด สญัญาณ เตือน PV

• เอาต์พุต ขณะ ปรบั จูน อัตโนมติั (AT) หลัง AT สิน้สดุ ตามปกติ

• เอาต์พุต ขณะ ปรบั จูน อัตโนมติั (AT) หลัง AT สิน้สดุ ผดิปกติ

ขณะ สง่ เอาต์พุต MV ท่ี ได้ จาก การคํานวณ หาก เปล่ียน การ ตัง้ค่า ต่อไปนี้ จะ เริม่ คํานวณ PID ใหม:่ วธิ ีควบคมุ การควบคมุ รอ้น/เยน็ ลักษณะ 
การทํางาน ควบคมุ รอบ เวลา เก็บ ตัวอยา่ง หรอื อัลกอรทึิม ควบคมุ

ขณะ สง่ เอาต์พุต MV ท่ี ได้ จาก การคํานวณ ผล การคํานวณ PID จะ เริม่ต้น ใหม ่ตาม การ ตัง้ค่า “ชนิด เอาต์พุต เริม่ต้น ของ การควบคมุ PID” (C021)

ลําดับความสาํคัญ ใน การ เลือก กลุ่ม PID

สงู

ตํ่า

ขณะ ทํางาน ตาม แพตเทิรน์

ใช ้กลุ่ม PID ท่ี กําหนด ใน เซกเมนต์ นัน้

เมื่อ เลือก ให้หน้า สมัผัส ภายใน สลับ กลุ่ม PID

ใช ้กลุ่ม PID ท่ี หน้า สมัผสั ภายใน เลือก

เมื่อ ใช ้PID แบบ แบง่ โซน

ใช ้กลุ่ม PID ตาม โซน ท่ี เก่ียวขอ้ง

ขณะ อยู ่ใน โหมด RSP

ใช ้กลุ่ม PID ตาม การ ตัง้ค่า “หมายเลข กลุ่ม PID ของ RSP”

กรณี ลําดับ ถัด ลงมา

ใช ้กลุ่ม PID ตาม กลุ่ม LSP ท่ี เลือก
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ขอ้ควรระวงัในการเลือก PID Group

ขอ้ควรระวงัในการใชง้าน

ขณะทํางานแบบ Pattern Operation จะไมส่ามารถเลือก PID Group โดยการตัง้ชนิดการทํางานของ Internal Contacts
หรอืเลือก PID Group โดยอัตโนมติัผา่น Zone PID ได้ ต้องเปล่ียนเป็น Constant Value Operation จงึจะใชง้านฟงัก์ชนั
ทัง้สองนี้ได้

เมื่อกําหนดชนิดการทํางานของ Internal Contacts ใหใ้ชเ้ลือก PID Group ระบบ Zone PID จะถกูปิดใชง้าน ดังนัน้ หาก
ต้องการ Zone PID อยา่กําหนด Internal Contacts เป็นการเลือก PID Group

ลําดับการเลือก PID Group อ้างอิงแผนภาพในหน้าต้นฉบบั 5-35 โดยเง่ือนไขขา้งต้นมผีลต่อการเลือกกลุ่มอัตโนมติั

• 

• 
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การเลือกกลุ่ม PID ตามโซน (Zone PID)

ระบบสามารถเลือก PID Group โดยอตัโนมัติตามค่า Setpoint (SP) หรอื Process Value (PV)

รายการ / Bank รหสั ค่าท่ีกําหนดได้ เริม่ต้น ระดับ

Zone PID Operation
Setup Bank

0: ไม่ใช้
1: ใชต้ามการเปล่ียน SP
2: ใชต้ามการเปล่ียน PV

0 Advanced

Zone 1 (Zone Bank) −19999 ถึง +19999 U 19999 Advanced

Zone 2 (Zone Bank) 19999

Zone 3 (Zone Bank) 19999

Zone 4 (Zone Bank) 19999

Zone 5 (Zone Bank) 19999

Zone 6 (Zone Bank) 19999

Zone 7 (Zone Bank) 19999

Zone Hysteresis
Zone Bank

0–19999 U 5 Advanced

• ฟังก์ชนัน้ีแสดงและปรบัได้เฉพาะรุน่ C3A/C3B และเม่ือ CTRL = 1 (PID Control)
• หาก C024 = 0 เครือ่งใชก้ารเลือก PID Group ตามท่ีกําหนดใน SP Bank
• หาก C024 = 1 หรอื 2 ระบบเลือกกลุ่ม PID ตาม Zone โดยใช ้Hysteresis ป้องกันการสลับกลุ่มบ่อยใกล้จุดแบ่ง Zone

Loop PV Loop SP

PID group selection by PV PID group selection by SP

วงกลมทึบหมายถึงเลือกกลุ่ม PID ณ ค่าน้ัน ส่วนวงกลมโปรง่หมายถึงเลือกเม่ือค่าเกินจุดน้ันไป 1 U

อา้งองิ: ลําดับความสําคัญของการเลือก PID Group หน้า 5-35
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การควบคุม Heating/Cooling

กําหนด Dead Zone และ Cooling Gain เพื่อปรบัการทํางานรว่มกันของเอาต์พุตความรอ้นและความเยน็

รายการ / Bank รหสั ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

Heat/cool Control Dead Zone
Setup Bank

−100.0 ถึง +100.0 % 0.0 % Simple /
Standard /
Advanced

Cooling Gain
Extended Tuning Bank

−10.0 ถึง +110.0 % 30.0 % Advanced

• C028 แสดงและปรบัได้เม่ือ C026 = 1 หรอื 2
• หาก C026 = 1 (Individual PID) เม่ือ MV ≥ 50% จะใชพ้ารามิเตอร ์Heating ของ PID Group ท่ีเลือก และเม่ือ MV < 50%
จะใชพ้ารามิเตอร ์Cooling
• CLG แสดงและปรบัได้เม่ือ C026 = 2 (Shared PID); ค่า CLG สูงขึ้นเพิม่กําลังความเยน็ ส่วนค่าท่ีตํ่าลงลดกําลังความเยน็

ตัวอยา่งกราฟผลลัพธ ์Heating MV / Cooling MV

สําหรบั C026 = 1 ค่า Heating MV และ Cooling MV เปล่ียนตาม Dead Zone โดยมีการจํากัดค่าด้วย Output Low/High
Limit ของแต่ละทิศทาง

ข้อควรระวงั: สมการในต้นฉบับ: Output low limit ≤ Heating MV ≤ Output high limit; สําหรบั Cooling ต้นฉบับพิมพ์ Output high limit
(cool) ซํ้าสองด้าน กรุณาตรวจสอบเอกสาร Azbil ก่อนนําสมการน้ีไปใชคํ้านวณจรงิ
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การปรบัจูนอตัโนมัติ (AT – Automatic Tuning)

ตัง้ค่าขอบเขตเอาต์พุตและรูปแบบการคํานวณค่าคงท่ี PID ขณะทํา AT

รายการ / Bank รหสั ค่าท่ีกําหนดได้ เริม่ต้น ระดับ

MV Low Limit at AT
Parameter Bank

−10.0 ถึง +110.0 % 0.0 % Simple /
Standard /
Advanced

MV High Limit at AT
Parameter Bank

−10.0 ถึง +110.0 % 100.0 % Simple /
Standard /
Advanced

AT Type
Extended Tuning Bank

0: Normal
1: Immediate Response
2: Stable

0 Simple /
Standard /
Advanced

AT Proportional Band Adjust
Extended Tuning Bank

0.00–199.99 1.00 Advanced

AT Integral Time Adjust
Extended Tuning Bank

0.00–199.99 1.00 Advanced

AT Derivative Time Adjust
Extended Tuning Bank

0.00–199.99 1.00 Advanced

MV Switching Point Type for AT
Extended Tuning Bank

0: Default (2/3 ของ PV Deviation
เริม่ AT)
1: SP
2: PV

0 Advanced

MV Switching Point PV for AT
Extended Tuning Bank

−19999 ถึง +19999 U 0 Advanced

• พารามิเตอรใ์นหน้าน้ีแสดง/ปรบัได้เม่ือ CTRL = 1 (PID Control)
• ระหวา่ง AT สามารถจํากัด MV ด้วย At.OL / At.OH ได้
• หาก C026 = 0 จํากัด MV ทัง้ด้วย At.OL / At.OH และ oL-1 / oH-1 ของ PID
• หาก C026 = 1 หรอื 2 MV จํากัดด้วย At.OL / At.OH; Heating MV จํากัดด้วย oL-1 ถึง oL-8 / oH-1 ถึง oH-8 และ
Cooling MV จํากัดด้วย oL-1C ถึง oL-8C / oH-1C ถึง oH-8C
• AT Type 1 (Immediate Response) เหมาะกับการตอบสนองเรว็; Type 2 (Stable) เน้นเสถียรภาพเม่ือ PV
ตอบสนองต่อความรอ้นทางออ้ม
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ความแตกต่างของการจูน AT และจุดเปล่ียน MV

กราฟเปรยีบเทียบการเปล่ียนค่า PV เมื่อเปล่ียน Loop SP โดยใชค่้าคงท่ี PID ท่ีได้จาก AT แต่ละประเภท (AT Type 1:
Immediate, 0: Normal, 2: Stable)

เสน้กราฟเปรยีบเทียบ AT Type 0, 1 และ 2 จากต้นฉบบั

เมื่อทํา AT เครื่องจะนําค่า At-P, At-I และ At-d ไปคณูค่าคงท่ี PID ท่ีคํานวณได้ ก่อนบนัทึกผล โดยจะบนัทึกเฉพาะค่าท่ีอยูใ่น
ชว่งตัง้ค่าของพารามเิตอร ์PID

MV Switching Point Type for AT (At.Pt)

0 – Default: เปล่ียน MV เมื่อ Loop PV ผ่านจุด 2/3 ของความแตกต่างระหวา่งค่า PV เริม่ต้นกับ SP เริม่ต้น ณ เวลาท่ี
เริม่ AT

1 – SP: เปล่ียน MV เมื่อ Loop PV ผ่าน Loop SP ณ เวลาท่ีเริม่ AT

2 – PV: เปล่ียน MV เมื่อ Loop PV ผ่านค่าท่ีกําหนดใน At.Pv

ต้นฉบบั: การสลับ MV ตาม At.Pt = 0, 1 และ 2 พรอ้มสถานะ Unstable / Stable Cycle

เง่ือนไขเมื่อ AT เฉพาะ Heating หรอื Cooling กรณี C026 = 1: จูน Heating อยา่งเดียว ต้องม ี50.0% < At.OL < At.OH;
จูน Cooling อยา่งเดียว ต้องม ีAt.OL < At.OH < 50.0%. อ้างอิง AT Stop/Start หน้า 5-19 และ AT Function หน้า 5-48

• 

• 
• 

Loop PV

Time

Loop SP

AT type = 1
 (immediate response)

AT type = 0 (normal)

AT type = 2 (stable)

Normal end
Time

Unstable Stable cycle

2/3

1/3

Loop PV Loop PV

Normal end
Time

Unstable Stable cycle

Loop SP

Loop SP

Normal end
Time

Unstable Stable cycle

Loop SP

Loop PV

MV switching point type for AT = 0 (default) MV switching point type for AT = 1 (SP) MV switching point type for AT = 2 (PV)

AT start AT start AT start

MV switching
 point PV for AT

ตัวอยา่งจุดสลับ MV สาํหรบั AT ประเภท 0, 1 และ 2 � รูปเสน้กราฟและค่าทางเทคนิคคงตามต้นฉบบั

กราฟเปรยีบเทียบการตอบสนอง AT ทัง้สามประเภท
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ขอ้ควรระวงัขณะทํา AT และอัลกอรทึิมการควบคมุ

ขอ้ควรระวงัในการใชง้าน

หาก C026 = 2 (Shared PID) ต้องตัง้เง่ือนไข 50.0% < At.OL < At.OH ก่อนทํา AT

หา้มเปล่ียนค่าการตัง้ค่าอ่ืนระหวา่งทํา AT (เชน่ PV Input Range Type หรอื Linear Scaling Low/High Limit) เพราะ AT
อาจไมจ่บ; เปล่ียนได้เฉพาะ At (AT Stop/Start Selection)

หาก C026 = 1 (Individual PID) และต้องการจูนเฉพาะ Heating: 50.0% < At.OL < At.OH

หาก C026 = 1 (Individual PID) และต้องการจูนเฉพาะ Cooling: At.OL < At.OH < 50.0%

Control Algorithm (Extended Tuning Bank)

รายการ รหัส ค่าท่ีเลือกได้ เริม่ต้น ระดับ

Control Algorithm 0: PID-A (Deviation Derivative)
1: Ra-PID (High-Performance PID)
2: PID-B (PV Derivative)

0 Standard /
Advanced

แสดงและตัง้ค่าได้เมื่อ CTRL = 1 (PID Control)

PID-A: อนุพนัธต์อบสนองต่อการเปล่ียน Loop SP ด้วย
PID-B: อนุพนัธต์อบสนองเฉพาะ Loop PV; เลือกใชไ้ด้สาํหรบั C3A/C3B

Ra-PID: อัลกอรทึิมชนิด Deviation Derivative ท่ีชว่ยลดความไมเ่สถียรเมื่อเพิม่ความไวต่อ Disturbance

• 
• 

• 
• 

• 
• 
• 
• 
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SP Lag – ตัวกรองการเปล่ียนค่า Setpoint

SP Lag ใชล้ดการเปล่ียนแปลงการควบคมุอยา่งฉับพลันเมื่อค่า Loop SP เปล่ียน

รายการ / Bank รหัส ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

SP Lag Time
Extended Tuning Bank

SP.LG 0.0–1999.9 s
0.0 = ไมม่ผีล

0.0 Advanced

พารามเิตอรน์ี้แสดง/ตัง้ค่าได้เมื่อ CTRL = 1 (PID Control)

เมื่อ SP.LG = 0.0 ตัวกรองไมม่ผีล และเมื่อตัง้ 0.1 ขึ้นไป ค่ายิง่มาก การเปล่ียน MV เมื่อ SP เปล่ียนจะยิง่น้อยลง จงึชว่ย
ลด Overshoot

การรเีซต็ค่าเอาต์พุต SP Lag ท่ีสง่ไปคํานวณ PID

เหตกุารณ์เมื่อกลับมาคํานวณ MV ด้วย PID รเีซต็ SP Lag ไปท่ี

ออกจากสถานะ Output at MANUAL Loop SP

ออกจากสถานะ Fixed MV Loop SP

ออกจากสถานะ Output at READY Loop PV

ออกจากสถานะ Output at PV Alarm Loop PV

ออกจาก Output at AT หลัง AT จบผดิปกติ (รายการท่ีหนึ่งในต้นฉบบั) Loop SP

ออกจาก Output at AT หลัง AT จบผดิปกติ (รายการท่ีสองในต้นฉบบั) Loop PV

ขณะสง่ Calculated MV และมกีารเปล่ียน Control Method / Heat-cool Control / Control
Operation / Sampling Cycle / Control Algorithm

Loop PV

ผลคํานวณ PID ถกูรเีซต็ตาม C021 (Initial Output Type of PID Control) Loop PV

หมายเหตขุองผู้แปล ในต้นฉบบัหน้า 5-42 ระบุ “AT ends abnormally” ซํ้าทัง้สองรายการ แต่ระบุผลรเีซต็ต่างกัน (Loop SP
และ Loop PV) จงึถ่ายทอดตามต้นฉบบัโดยไมเ่ดาวา่รายการใดควรเป็น “normally” กรุณายนืยนักับ Azbil เมื่อใชเ้ง่ือนไขนี้ตัง้ระบบ
จรงิ

• 
• 

SP.LG
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5-4 Continuous Output – เอาต์พุตอนาล็อกต่อเนื่อง

ภาพบล็อกแสดงลําดับการตัง้ค่าสาํหรบัเอาต์พุตกระแส/แรงดัน

ลําดับจากต้นฉบบั: Range → Type → Linearization Group → Scaling → Percent → Current/Voltage Output

Output Range – ชว่งเอาต์พุต

รายการ / Setup Bank รหัส ชว่งค่าท่ีเลือกได้ เริม่ต้น ระดับ

OUT1 Continuous Output Range C042 ชนิดกระแส: 1 = 4–20 mA
2 = 0–20 mA
ชนิดแรงดัน: 1 = 1–5 V; 2 = 0–5 V; 3 = 0–10 V

1 Simple /
Standard /
Advanced

OUT2 Continuous Output Range C047 ใชร้ายการชว่งเดียวกับ OUT1 ตามชนิดเอาต์พุต 1 Simple /
Standard /
Advanced

AUX Continuous Output Range C052 ใชร้ายการชว่งเดียวกับ OUT1 ตามชนิดเอาต์พุต 1 Simple /
Standard /
Advanced

ชนิดเอาต์พุตกําหนดด้วย C043 / C048; กลุ่มตาราง Linearization กําหนดด้วย O1.TN / O2.TN / AU.TN (เฉพาะ
C3A/C3B)

ขอบล่าง/บนของ Scaling ใช ้C044 / C045 (OUT1), C049 / C050 (OUT2) และ C054 / C055 (AUX)

การแสดงและการแก้ค่าของรายการนี้ขึ้นกับออปชนัและขัว้ต่อเอาต์พุตท่ีระบุไวใ้นรหสัรุน่ของเครื่อง

• 

• 
• 

C042

C047

C052
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ชนิดของเอาต์พุตต่อเนื่อง (Output Type)

เลือกแหล่งขอ้มูลท่ีจะนําไปสง่ออกผา่น OUT1, OUT2 หรอื AUX โดยใชพ้ารามเิตอรใ์น Setup Bank

ขัว้เอาต์พุต / Bank รหัส ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

OUT1 Continuous Output Type C043 0 Simple / Standard /
Advanced

OUT2 Continuous Output Type C048 3 Simple / Standard /
Advanced

AUX Continuous Output Type C053 3 Simple / Standard /
Advanced

ค่าท่ีเลือกได้ (ใชกั้บท้ังสามรหัส)
ค่า ความหมาย ค่า ความหมาย

0 MV 1 Heating MV

2 Cooling MV 3 Loop PV

4 Loop PV ก่อนชดเชย 5 Loop SP

6 Deviation 7 กระแส CT1 ขณะเอาต์พุต ON

8 กระแส CT2 ขณะเอาต์พุต ON 9 ตําแหน่งเปิด MFB (รวมค่าประมาณ)

10 Loop SP + MV 11 Loop PV + MV

12–2047 ใชไ้มไ่ด้ (Invalid) 2048–3071 Standard Numerical Codes

พารามเิตอรเ์หล่านี้จะแสดงและปรบัได้ต่อเมื่อรหสัรุน่ของเครื่องระบุวา่ขัว้ OUT1, OUT2 หรอื AUX รองรบัเอาต์พุตต่อเนื่อง
ตามท่ีต้องการ
ตัวเลือก Loop SP + MV และ Loop PV + MV ใชค่้า MV Scaling Width ในการคํานวณ (ดตู้นฉบบั 5-47)

ขอ้ควรระวงั

หา้มกําหนด Standard Numerical Code 2768–2770 (Continuous Output Percent) ซํ้ากับชอ่งเอาต์พุตเดียวกัน
เพราะเปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุตต่อเนื่องจะไมเ่ปล่ียน
หากเลือกค่าท่ีคํานวณภายหลังขัน้ตอนนี้ในลําดับการประมวลผล เครื่องจะใชค่้าของรอบ Sampling ก่อนหน้า (ด ูProcessing
Order, App.-1)

หากอ้างถึงรหสั 2768–2770 ของชอ่งหมายเลขสงูกวา่ชอ่งท่ีกําลังตัง้ค่า จะใชเ้ปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุตของชอ่งนัน้จากรอบ
Sampling ก่อนหน้า

• 

• 

• 

• 

• 

C043

C048

C053
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การกําหนดกลุ่มตาราง Linearization

สามารถกําหนดกลุ่มตาราง Linearization ท่ีใชป้ระมาณค่าเชงิเสน้สาํหรบัเอาต์พุตต่อเนื่องได้

รายการ (กลุ่ม) รหัสหน้าจอ คําอธบิาย ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

OUT1 – เอาต์พุตต่อเนื่อง
กําหนดกลุ่ม Linearization
(Parameter Bank)

OUT2 – เอาต์พุตต่อเนื่อง
กําหนดกลุ่ม Linearization
(Parameter Bank)

AUX – เอาต์พุตต่อเนื่อง
กําหนดกลุ่ม Linearization
(Parameter Bank)

O1.TN

O2.TN

AU.TN

0: ไมใ่ชง้าน

1-4: หมายเลขกลุ่มตาราง
Linearization ท่ีเลือกใช้

0 ขัน้สงู

• รายการเหล่านี้จะแสดงและเปล่ียนค่าได้ในรุน่ C3A/C3B เมื่อรหสัรุน่ระบุวา่ขัว้เอาต์พุตท่ีเก่ียวขอ้งรองรบัเอาต์พุตต่อเนื่อง

• การตัง้ค่าขัว้เอาต์พุตต่อเนื่องแต่ละชอ่งสามารถเชื่อมกับการกําหนดกลุ่มตารางผา่นหน้าสมัผสัภายใน (Internal
Contacts) ได้

See 5-7 Digital Input (DI) / Internal Contacts (p. 5-65)

หมายเหต:ุ รหสั O1.TN, O2.TN และ AU.TN แสดงด้วยฟอนต์ LCD จากต้นฉบบั Azbil
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ขอบล่างและขอบบนของการปรบัสเกลเอาต์พุต

กําหนดค่า Scaling Low Limit และ Scaling High Limit สาํหรบัเอาต์พุตกระแส

รายการ / Setup Bank รหัส ค่าเริม่ต้น ระดับ

OUT1 Scaling Low Limit C044 0.0 Simple / Standard /
Advanced

OUT1 Scaling High Limit C045 100.0 Simple / Standard /
Advanced

OUT2 Scaling Low Limit C049 0 Simple / Standard /
Advanced

OUT2 Scaling High Limit C050 1000 Simple / Standard /
Advanced

AUX Scaling Low Limit C054 0 Simple / Standard /
Advanced

AUX Scaling High Limit C055 1000 Simple / Standard /
Advanced

ค่าท่ีตัง้ได้ทกุชอ่ง: −19999 ถึง +19999 U ตําแหน่งทศนิยมและหน่วยจะเปล่ียนตาม Output Type

Output Type หน่วยท่ีใชส้าํหรบั Scaling

0–2 % ของ MV

3–6 หน่วยเดียวกับ PV เชน่ °C

7–8 A (กระแสไฟฟา้)

2048–3071 หน่วยตาม Standard Numerical Code ท่ีเลือก

รายการเหล่านี้ตัง้ค่าได้ต่อเมื่อรหสัรุน่รองรบัเอาต์พุตต่อเนื่องท่ีขัว้ดังกล่าว
เมื่อขอบล่างน้อยกวา่ขอบบน กราฟมทิีศทางเพิม่ขึ้น; เมื่อขอบล่างมากกวา่ขอบบน กราฟมทิีศทางลดลง

ภาพความสมัพนัธ ์Scaling Low/High Limit กับ Output (%) จากต้นฉบบั 5-46

ขอ้สงัเกตของต้นฉบบัสาํหรบัชว่ง 0–20 mA เอาต์พุตมชีว่ง 0–110 % (ไมใ่ช ่−10–110 %)

• 
• 

Output (%) Output (%)

−10
0

100
110

−10
0

100
110

Input

Low limit Low limit

Low limit < high limit Low limit > high limit

High limit High limit

Input

Output (%) Output (%)

−10
0

100
110

−10
0

100
110

Input

Low limit Low limit

Low limit < high limit Low limit > high limit

High limit High limit

Input

C044

C045

C049

C050

C054

C055

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 126 / 528 | 5-46



ความกวา้งชว่งสเกล MV (MV Scaling Width)

ใชเ้มื่อตัง้ Output Type เป็น Loop SP + MV หรอื Loop PV + MV เพื่อใหค่้าท่ีสง่ออกเปล่ียนอยา่งต่อเนื่องตาม MV

รายการ / Setup Bank รหัส ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

OUT1 MV Scaling Width C046 0–19999 U 200 Simple / Standard /
Advanced

OUT2 MV Scaling Width C051 0–19999 U 200 Simple / Standard /
Advanced

AUX MV Scaling Width C056 0–19999 U 200 Simple / Standard /
Advanced

ตําแหน่งทศนิยมและหน่วยเหมอืนกับ PV ใชไ้ด้เฉพาะรุน่และขัว้เอาต์พุตท่ีรองรบั และตัง้ Output Type เป็น Loop SP + MV
หรอื Loop PV + MV

Loop SP + MV: (MV − 50.0) ÷ 100.0 × MV Scaling Width + Loop SP

Loop PV + MV: (MV − 50.0) ÷ 100.0 × MV Scaling Width + Loop PV

ค่าท่ีคํานวณได้จะถกูสง่ออกตามขอบล่าง/บนของ Output Scaling ท่ีตัง้ไว้

กราฟต้นฉบบั: ตัวอยา่ง Output Type = Loop SP + MV คงเสน้และเครื่องหมายเดิม

ขอ้ควรระวงัในการใชง้านใชส้าํหรบั Cascade Control โดยให ้C2/C3 เป็นตัวควบคมุหลัก (Primary) ต่อเอาต์พุตต่อเนื่องเขา้กับ
อินพุต RSP ของตัวควบคมุรอง (Secondary) ต้องตัง้ MV Scaling Width เท่ากับชว่ง RSP ของตัวควบคมุรองท่ีเปล่ียนตาม MV
ของ C2/C3 จาก 0–100 %

C046

C051

C056

0
−10

Scaling low limit Scaling high limit0 %　50 %　100 %

Input→

110
100

Change in 
output due to MV

Change in MV

SP

MV
スケーリング幅

↑
Output (%)

MV scaling widthMV scaling width
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5-5 ฟงัก์ชนัปรบัจูนอัตโนมติั (AT)

AT ใชคํ้านวณค่าคงท่ี PID โดยอัตโนมติั

เหมาะสาํหรบักรณีต้องการตัง้ CtrL (Control Method) = 1 เป็น PID Control และต้องการหาค่าคงท่ี PID อัตโนมติั หรอื
เมื่อ PV เพิม่ขึ้นชา้/ม ีOvershoot มาก ฟงัก์ชนั AT ใชไ้ด้เมื่อ CtrL = 1 เท่านัน้

วธิเีริม่ AT (How to Start AT)

ตรวจวา่การต่ออินพุต PV และอุปกรณ์ขบั เชน่ ชุดกําลังฮีตเตอร ์พรอ้มสาํหรบัควบคมุ

ตรวจไฟ RDY ต้องดับ แสดงวา่อยูใ่นโหมด RUN หากไฟ RDY ติด ใหเ้ปล่ียนจาก READY เป็น RUN

ตรวจไฟ MAN ต้องดับ แสดงวา่อยูใ่นโหมด AUTO หากไฟ MAN ติด ใหเ้ปล่ียนจาก MANUAL เป็น AUTO

ท่ี Mode Bank ตัง้ค่า At (AT Stop/Start) = At.On เพื่อเริม่ AT

วธิหียุด AT (How to Stop AT)

AT จะหยุดเองเมื่อทําเสรจ็ หากต้องการหยุดระหวา่งทํางาน ใหตั้ง้ At = At.OF ใน Mode Bank หรอืเปล่ียนโหมดเป็น READY
หรอื MANUAL

การแสดงผลระหวา่ง AT

หากตัง้ C080 (User-defined Function Indicator Lighting Conditions) = 1600 (สถานะเริม่/หยุด AT) ไฟ UF จะ
ติดระหวา่ง AT และดับเมื่อสิน้สดุ โดยค่าเริม่ต้นของ C080 คือ 1024 (Always Off (0))

ขอ้ควรระวงั

ขณะทํา Pattern Operation หากเริม่ AT การทํางานตาม Pattern จะหยุด แมอ้ยูใ่นโหมด RUN

เมื่อหยุดหรอืจบ AT เครื่องจะกลับสูส่ถานะท่ีสอดคล้องกับ RUN / HOLD / END / READY

สาํหรบัรหสัรุน่ท่ีม ี“R1” ต้องหยุดการปรบัตําแหน่งแบบอัตโนมติั (Automatic Adjustment for Position Proportional
Control) ก่อนเริม่ AT

1. 

2. 

3. 

4. 

• 
• 
• 
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การทํางานระหวา่ง AT (Limit Cycle)

ระบบคํานวณค่าคงท่ี PID จากการเปล่ียน MV สลับระหวา่งสองระดับ จนเกิดวงรอบการสัน่ท่ีเสถียร

ระบบสลับ MV ตาม MV Switching Point Type for AT ระหวา่งสองค่า โดยค่าด้านต่ําคือค่าท่ีมากกวา่ระหวา่ง 
Output Low Limit (OL-1 ถึง 8) กับ MV Low Limit at AT (At.OL) และค่าด้านสงูคือค่าท่ีน้อยกวา่ระหวา่ง 
Output High Limit (OH-1 ถึง 8) กับ MV High Limit at AT (At.OH)

เมื่อ Limit Cycle เสถียร เครื่องจะเปล่ียนค่าคงท่ี PID และสิน้สดุ AT

ถ้า C026 = 1 (Individual PID) จะทํา AT โดยใช ้MV ทัง้ฝ่ัง Heating และ Cooling ชว่งครึง่แรกสลับ MV ระหวา่งขอบ
ล่าง/บน สว่นครึง่หลังสลับในชว่งท่ีแคบกวา่
ถ้า C026 = 2 (Shared PID) จะทํา AT โดยใช ้Heating MV เท่านัน้

รูปตัวอยา่งกําหนด C026 = 1, Heat/Cool Control Dead Zone = 0.0 %, Output Low Limit = 0.0 % และ Output
High Limit = 100.0 %

ภาพ Limit Cycle จากต้นฉบบั 5-49: MV, Heat MV, Cool MV และ PV ระหวา่งทํา AT

1. 

2. 

• 

• 
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ขอ้ควรระวงัในการทํา AT (สว่นท่ี 1)

ตรวจสอบก่อนเริม่

อินพุต PV และอุปกรณ์ขบั เชน่ กําลังฮีตเตอร ์ต้องพรอ้มทํางาน
หาก CtrL = 0 (ON/OFF Control) จะเริม่ AT ไมไ่ด้ ต้องเปล่ียนเป็น CtrL = 1 (PID Control)

เครื่องต้องอยูใ่นสถานะ Calculated MV Output และค่า MV Switching Point PV for AT ต้องอยูภ่ายในชว่งอินพุต PV
(ดหูน้า 5-39 และ 5-2)

เง่ือนไขท่ีทําให้ AT หยุดโดยไมเ่ปล่ียนค่าคงท่ี PID

เปล่ียนเขา้ READY หรอื MANUAL หรอืเปล่ียนเป็น Fixed Value Output

เกิด PV Error

เปล่ียนค่าของ Control Method, Heat/Cool Control, Sampling Cycle หรอื Control Algorithm หรอื 
Control Operation (เฉพาะเมื่อ Heat/Cool Control = 0)
เปล่ียน Output Low/High Limit (OL-1 ถึง 8 / OH-1 ถึง 8) หรอื At.OL / At.OH จนไมส่ามารถสลับ MV สอง
ระดับได้
สัง่หยุด AT ด้วย At (AT Stop/Start) ใน Mode Bank หรอืผา่น Internal Contacts ท่ีกําหนดฟงัก์ชนัหยุด/เริม่ AT (ดู
5-7 Digital Input / Internal Contacts)

หากสัง่หยุด AT โดยบงัคับ ค่า At.Er = Er.On (Abnormal) (1) สามารถรเีซต็เป็น Er.OF (Normal) (0) ได้โดยเปล่ียนค่า
At.Er, เริม่ AT ใหมจ่นจบตามปกติ หรอืปิดและเปิดเครื่องใหม่

การจาํกัด MV ตาม C026

C026 = 2 (Shared PID): ตัง้ขอบเขต At.OL / At.OH และ OL-1 ถึง 8 / OH-1 ถึง 8 ให ้MV ทัง้สองระดับท่ีสง่ออกมค่ีา
ไมน่้อยกวา่ 50 %
C026 = 1 (Individual PID): MV ถกูจาํกัดด้วย At.OL / At.OH; Heating MV ด้วย OL-1 ถึง 8 / OH-1 ถึง 8;
Cooling MV ด้วย OL-1C ถึง 8C / OH-1C ถึง 8C

• 
• 
• 

• 
• 
• 

• 

• 

• 

• 
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ขอ้ควรระวงัในการทํา AT (สว่นท่ี 2)

หาก MV สองระดับท่ีสลับระหวา่ง AT อยูใ่กล้กันเกินไป PV อาจไมเ่ปล่ียน และ AT อาจไมส่ิน้สดุ ต้องหยุด AT ด้วยตนเอง ปรบั
ค่า MV Low/High Limits ใหม ่แล้วเริม่อีกครัง้
จาํนวน Limit Cycles และเวลาท่ีใชจ้น AT สิน้สดุขึ้นกับกระบวนการควบคมุแต่ละงาน
หากทํา AT ไมส่าํเรจ็อยา่งต่อเนื่อง ใหตั้ง้ค่าคงท่ี PID ด้วยตนเองแทน
ตรวจความคืบหน้าของ AT ได้จากหน้าจอการทํางาน (Operation Settings, ต้นฉบบั 6-1)

ตัวเลขแสดงความคืบหน้าของ AT

การต้ังค่า C026 ค่าเริม่ต้น ลําดับการลดลง ค่าจบ AT

0: ไมใ่ช ้Heat/Cool หรอื 2: Shared PID 4 4 → 3 → 2 → 1 → 0 0

1: Individual PID 7 7 → 6 → 5 → 4 → 3 → 2 → 1 → 0 0

ความหมายของตัวเลขค่าท่ีแสดงเป็น จาํนวนขัน้ตอนท่ีเหลือจน AT จบ ไมใ่ชเ่วลาท่ีเหลือ

บางกระบวนการไมส่ามารถหาค่าคงท่ี PID ท่ีเหมาะสมจาก AT ได้ ควรตัง้ค่าด้วยตนเองในกรณีดังกล่าว
ระหวา่ง AT หา้มเปล่ียนค่าการตัง้ค่าอ่ืน นอกจาก At (AT Stop/Start Selection) (ด ู5-19 และ 5-39)

• 

• 
• 
• 

• 
• 
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5-6 ค่าเป้าหมาย (SP) — แผนผังการประมวลผล

แผนผงัต่อไปนี้ถอดมาจากคู่มอื Azbil ต้นฉบบัโดยตรง เพื่อรกัษารหสัพารามเิตอร ์ลกูศร และลําดับการทํางานทัง้หมด

ผังหน้าต้นฉบบั 5-52: LSP / RSP / Virtual RSP / Pattern Operation → Loop SP

หมายเหตเุก่ียวกับ SP

LSP (Local Set Point) คือค่าเปา้หมายท่ีบนัทึกภายในตัวเครื่อง สว่น RSP (Remote Set Point) คือค่าเปา้หมายท่ีรบั
จากอินพุตอนาล็อกภายนอก
โหมด Constant Value Operation ใช ้LSP สว่น Pattern Operation ใช ้Pattern SP และสามารถสลับรูปแบบการ
ทํางานระหวา่งสองประเภทนี้ได้
หมายเลขเริม่ Pattern เลือกจากการตัง้ค่าหน้าจอ การสื่อสาร หรอื Internal Contacts ตามการกําหนด (ด ู5-16
Pattern Operation, หน้า 5-135)

• 

• 

• 
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การกําหนด SP และกลุ่ม LSP

กําหนด SP จาก Operation Settings

ตัง้ SP ของกลุ่ม LSP (LSP1–8) ท่ีกําลังใชงํ้านได ้ระหว่าํงทํา SP Rampคํ่า SP ท่ีแสดงอําจตํ่างจาํก SP ของกลุ่ม LSP แต่เมื่อ
กดปุม่เพื่อเปล่ียนคํ่าตัง้ เครื่องจะแสดงคํ่าของกลุ่ม LSP ท่ีกําลังแก้ไข

รายการ หน้าจอ ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับ

SP (Operation Settings) แสดง PV ท่ี Display Field 1 SP Low Limit ถึง SP High Limit 0 Simple /
Standard /
Advanced

แสดงและแก้คํ่าได้เมื่อ C074 (PV/SP Display Setup), Bit 1 (SP Display) = Yes
กําหนด SP ไมไ่ด้ใน RSP Mode

จาํนวนกลุ่ม LSP (Number of LSP Groups)

รายการ / Bank รหัส ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

LSP System Group (Setup Bank) 1–8 1 Simple / Standard /
Advanced

ต้ังค่าของ LSP1–8 แยกกัน

รายการ / Bank รหัส ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

SP (SP Bank) SP Low Limit ถึง SP High
Limit

0 Simple /
Standard /
Advanced

จาํนวนราํยกําร SP-1 ถึง SP-8 ท่ีแสดงใหตั้ง้คํ่า ขึ้นกับจาํนวนกลุ่ม LSP ท่ีกําหนดไวใ้น C030

•

•
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หมายเลขกลุ่ม LSP และการเลือกผ่านหน้าสมัผัสภายใน

เลือกกลุ่ม LSP ท่ีจะแสดง หรอืใช ้Internal Contacts 1–8 สัง่เลือกกลุ่ม LSP

หมายเลขกลุ่ม LSP (LSP group No.)

รายการ / Bank หน้าจอ ค่าท่ีเลือกได้ ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

LSP No.
Operation Settings

1 ถึงจาํนวนกลุ่มท่ีตัง้ไวใ้น C030
หลักขวาํสดุของหน้ําจอแสดงหมาํยเลขกลุ่ม

1 Simple /
Standard /
Advanced

จะแสดงหวัขอ้นี้เมื่อ C030 (LSP System Group) ≥ 2 และตัง้ C074 (PV/SP Display Setup), Bit 2 (LSP Group No.
Display) = Yes
หาํกหวัขอ้นี้แสดงอยูแ่ละ ไมไ่ด้กําหนด Internal Contacts สาํหรบัเลือกกลุ่ม LSPผูใ้ชส้าํมาํรถเปล่ียนหมาํยเลขกลุ่มได้จาํก
หน้ําจอ

กําหนดการเลือกกลุ่มด้วย Internal Contacts

รายการ / Bank รหัสบนจอ ค่าท่ีเลือกได้ เริม่ต้น ระดับ

Internal Contacts 1–8 Operation Type
Internal Contacts Bank

0

หน้าสมัผัสเลือกกลุ่ม OFF ON

LSP Group Selection (0/+1) 0 1

LSP Group Selection (0/+2) 0 2

LSP Group Selection (0/+4) 0 4

วธิคํีานวณหมายเลขกลุ่มหมายเลข LSP = 1 + ผลรวมค่าของ Internal Contacts ท่ีอยูส่ถานะ ON
ตัวอย่าํง: ผลรวมเทํ่ากับ 1 → เลือก LSP กลุ่ม 2

ขอ้จาํกัดหาํกตัง้จาํนวนกลุ่ม LSP เป็น 1แมจ้ะเหน็ราํยกํารนี้และแก้คํ่าได้ แต่กํารเลือกกลุ่มผ่าํนกํารกําหนด DI จะไมม่ผีล

•

•

0: ไมม่ฟีงัก์ชนั
1: เลือกกลุ่ม LSP (0/+1)
2: เลือกกลุ่ม LSP (0/+2)
3: เลือกกลุ่ม LSP (0/+4)
4–57: ฟงัก์ชนัอ่ืน

ขัน้สงู
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หน่วยเวลาและตําแหน่งทศนิยมของ SP Ramp

กําหนดหน่วยเวลาและความละเอียดของค่าความชนัเมื่อใช ้SP Ramp

หน่วยเวลาของ SP Ramp (SP Ramp Unit)

รายการ / Bank รหัส ค่าท่ีเลือกได้ ค่าเริม่ต้น ระดับ

SP Ramp Unit
Setup Bank

C032 0: 1 วนิาที (1 s)
1: 1 นาที (1 min)
2: 1 ชัว่โมง (1 h)

1 Advance
d

ตําแหน่งจุดทศนิยมของ SP Ramp

รายการ / Bank รหัส ค่าท่ีเลือกได้ ค่าเริม่ต้น ระดับ

SP Ramp Decimal Point Position
Setup Bank

C102 0–3 ตําแหน่ง 0 Advanced

การอ่านค่าท่ีต้ังC032 ใชเ้ลือกวา่ SP Ramp อ้างอิงเวลาเป็นวนิาที นาที หรอืชัว่โมง สว่น C102 กําหนดจาํนวนหลักทศนิยมของค่าความชนัท่ี
ป้อนในพารามเิตอร ์SP Ramp

ตัวอยา่งการแสดงค่าและชว่งตัง้ตาม C032/C102 แสดงในหน้าถัดไป (ต้นฉบบัหน้า 5-56)

C032

C102
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ความชนัขาขึน้และขาลงของ SP Ramp

ใชกั้บ SP Ramp Type = 0 (Normal) เพื่อกําหนดอัตราท่ี SP เปล่ียนขึ้นหรอืลง

รายการ / Bank รหัส ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับ

SP Up Ramp
Parameter Bank

SPU 0: ไมจ่าํกัดความชนั
1–19999 U: เปิดใชค้วามชนั

0 Advanced

SP Down Ramp
Parameter Bank

SPd 0: ไมจ่าํกัดความชนั
1–19999 U: เปิดใชค้วามชนั

0 Advanced

ค่า 0 หมายถึงไมม่กีารใช ้SP Ramp ในทิศทางนัน้ เชน่ SPU > 0, SPd = 0 จะจาํกัดเฉพาะตอน SP เพิม่ขึ้น แต่ไมจ่าํกัดตอน SP
ลดลง และสามารถกําหนดกลับกันได้
C032 เลือกหน่วยความชนัเป็นต่อวนิาที ต่อนาที หรอืต่อชัว่โมง สว่น C102 กําหนดจาํนวนตําแหน่งทศนิยม

ตัวอยา่งชว่งต้ังของ SPU และ SPd ตาม C032 / C102

C032: หน่วยเวลา C102: ทศนิยม ชว่งท่ีต้ัง SPU หรอื SPd

0: 1 s 0 0–19999 s

0: 1 s 1 0.0–1999.9 s

0: 1 s 2 0.00–199.99 s

0: 1 s 3 0.000–19.999 s

1: 1 min 0 0–19999 min

1: 1 min 1 0.0–1999.9 min

1: 1 min 2 0.00–199.99 min

1: 1 min 3 0.000–19.999 min

2: 1 h 0 0–19999 h

2: 1 h 1 0.0–1999.9 h

2: 1 h 2 0.00–199.99 h

2: 1 h 3 0.000–19.999 h

หมายเหตตุ้นฉบบัระบุค่า C102 = 3 ได้สงูสดุ 19.999 ตามหน่วยเวลาท่ีเลือก และพมิพคํ์าบรรยายตําแหน่งทศนิยมหนึ่งจุดไมต่รงกับตัวเลข
ในตาราง จงึยดึชว่งค่าตัวเลขตามท่ีพมิพไ์วใ้นตารางเดิม

• 

• 

SPU

SPd
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การเริม่ SP Ramp จากค่า PV (PV Start)

กําหนดใหก้ารไล่ค่า SP เริม่จาก PV ปัจจุบนัเมื่อเขา้สูส่ถานะการควบคมุตามเง่ือนไข

รายการ / Bank รหัส ค่าท่ีเลือกได้ ค่าเริม่ต้น ระดับ

SP Ramp PV Start
Parameter Bank

SP.PS 0: อนุญาต PV Start
1: ไมอ่นุญาต PV Start

0 Simple /
Standard
/
Advanced

รายการนี้แสดงและแก้ไขได้เฉพาะรุน่ C3A/C3B

เมื่อ SP.PS = 0 และเกิดเง่ือนไขในรายการด้านล่าง SP Ramp จะเริม่จาก PV ปัจจุบนั
หากกําหนด SP.PS = 1 ฟงัก์ชนั PV Start จะไมทํ่างาน

เง่ือนไขท่ีทําให้เริม่ SP Ramp จาก PV

เปิดแหล่งจา่ยไฟของอุปกรณ์

สถานะเอาต์พุต MV แบบ MANUAL เปล่ียนเป็น Calculated MV Output

สถานะ Fixed MV Output เปล่ียนเป็น Calculated MV Output

สถานะ Output at READY เปล่ียนเป็น Calculated MV Output

เปล่ียนจาก Pattern Operation เป็น Constant Value Operation ระหวา่งอยูใ่นสถานะ Calculated MV Output

• 
• 
• 

1. 
2. 
3. 
4. 
5. 

SP.PS
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Multi-Ramp และการกําหนดชว่งอินพุต RSP

กําหนดความชนัสาํหรบั LSP1–8 ได้เมื่อ [SP Ramp Type] ตัง้เป็น 1 (Multi-Ramp) และเลือกชนิดสญัญาณ Remote Set Point (RSP)

ความชนัของ Multi-Ramp

รายการ / Bank หน้าจอ LCD ค่าท่ีเลือกได้ เริม่ต้น ระดับ

Ramp Slope สาํหรบั LSP1–8
SP Bank

0: ไมกํ่าหนดความชนั
1–19999 U: กําหนดความชนัได้
หน่วยเวลาตาม C032
และตําแหน่งทศนิยมตาม C102

0 S / A

rMP.1 ถึง  rMp.8

กําหนดความชนัสาํหรบั LSP1–8 และตัง้ชนิดอินพุต RSP ใหต้รงกับสญัญาณจรงิ

ชนิดชว่งอินพุต RSP (RSP Input Range Type)

รายการ / Bank หน้าจอ LCD สญัญาณท่ีเลือกได้ เริม่ต้น ระดับ

RSP Input Range Type
Setup Bank

84: 0–1 V; 86: 1–5 V; 87: 0–5 V
88: 0–10 V; 89: 0–20 mA
90: 4–20 mA; 91: 2–10 V; 92: −10 ถึง
+10 V

88 ทกุระดับ

C010

• แสดงรายการนี้ได้เฉพาะรุน่ท่ีมอิีนพุต RSP
• ขอบล่าง −10% FS และขอบบน +110% FS: เกินชว่งจะเกิด AL06 / AL05 ตามลําดับ

การปรบัสเกลอินพุต RSP (RSP Scaling)

รายการ / Bank หน้าจอ LCD ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

RSP Input Range Low Limit
Setup Bank

−19999 ถึง +19999 U 0 ทกุระดับ

RSP Input Range High Limit
Setup Bank

−19999 ถึง +19999 U 1000 ทกุระดับ

C011

C012

• เลือกตําแหน่งทศนิยมด้วย PV Decimal Point Position
• ความผดิพลาด AL05/AL06 อาจเกิดใน Pattern Operation หรอืโหมด LSP ได้ด้วย

หมายเหต:ุ ตัวเลขและรหสัหน้าจอ LCD คงรูปแบบตามคู่มอื Azbil ต้นฉบบั
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การสเกลและชดเชย RSP (RSP Compensation)

คงรูปกราฟสเกลของผูผ้ลิตและแสดงค่าพารามเิตอรท่ี์ใชช้ดเชยสญัญาณ RSP

กราฟ RSP Scaling จากต้นฉบบั 5-59: กรณี Low Limit < High Limit และ Low Limit > High Limit

รายการ / Bank รหัส ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับ

RSP Ratio
Parameter Bank

RA2 0.001–19.999 1.000 Standard /
Advanced

RSP Bias
Parameter Bank

BI2 −19999 ถึง +19999 U 0 Standard /
Advanced

RSP Linearization Table Group
Parameter Bank

RS.TN 0: ไมใ่ช;้ 1–4: กลุ่มตาราง 0 Advanced

RSP Filter
Parameter Bank

FL2 0.0–120.0 s (0.0: ไมใ่ช)้ 0.0 Standard /
Advanced

ค่าทัง้สีใ่ชไ้ด้เฉพาะรุน่ท่ีม ีRSP Input โดย RSP Ratio (RA) และ Bias (BI) คํานวณได้เป็น

OUT = (IN × RA) + BI
IN = ค่าอินพุต; OUT = ค่าหลังชดเชย

ตัวกรอง RSP เป็น First-Order Lag Filter สาํหรบัลดการแกวง่เล็กน้อยจากสญัญาณรบกวน ค่าสงูขึ้นทําให ้RSP เปล่ียนชา้ลง
โดยทัว่ไปใชค่้าเริม่ต้น 0.0

OUT = OUTLAST + (IN − OUTLAST) ÷ (T ÷ TS + 1)
T = ค่า Filter (s); TS = Sampling Cycle (s); OUTLAST = ผลลัพธร์อบก่อน

ขณะเกิด AL05 / AL06การคํานวณ Filter หยุดและให ้OUT = IN เมื่อขอ้ผิดพลาดหมดไปจะคํานวณต่อโดยเริม่ด้วย OUTLAST = IN

RA2

BI2

RS.TN

FL2
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ขดีจาํกัด RSP และการต้ังค่า Virtual RSP

Virtual RSP ใชข้อ้มูลตัวเลขตาม Standard Numerical Code มาเป็นค่า RSP เสมอืน โดยสามารถสเกลและชดเชยได้

RSP Limit: ค่า RSP ท่ีตรวจติดตามจะจาํกัดท่ีจุดขยายชว่ง ±10 % จากชว่งท่ีกําหนดด้วย RSP Input Range Low/High Limit
หลังการชดเชย

พารามเิตอรใ์น Virtual RSP Bank

รายการ รหัส ชว่งท่ีกําหนดได้ ค่าเริม่ต้น

Virtual RSP Input Type 2048–3071: Standard Numerical Codes 2048
Input Scaling Low Limit −19999 ถึง +19999 U 0
Input Scaling High Limit −19999 ถึง +19999 U 1000
Output Scaling Low Limit −19999 ถึง +19999 U 0
Output Scaling High Limit −19999 ถึง +19999 U 1000
Virtual RSP Ratio 0.001–19.999 1.000
Virtual RSP Bias −19999 ถึง +19999 U 0
Linearization Table Group 0: ไมใ่ช;้ 1–4: กลุ่มตาราง 0
Virtual RSP Filter 0.0–120.0 s (0.0: ไมใ่ช)้ 0.0

ทกุพารามเิตอรใ์นตารางมรีะดับผูใ้ช ้Advanced และแสดง/แก้ไขได้ในรุน่ท่ีมอิีนพุต RSP

กําหนดรหสัเลขมาตรฐานสาํหรบั VR.TY จากนัน้แปลงชว่งอินพุต VR.IL/VR.IH ไปเป็นชว่งเอาต์พุต VR.OL/VR.OH

ตําแหน่งทศนิยมของ VR.IL/VR.IH ขึ้นอยูกั่บรหสัท่ีเลือกใน VR.TY; เครื่องใชค่้าท่ีน้อยกวา่เป็นขอบล่างและค่าท่ีมากกวา่เป็นขอบ
บนของสเกลอินพุต
ตําแหน่งทศนิยมของ VR.OL/VR.OH ใชค่้า PV Decimal Point Position

• 
• 
• 

• 

vR.TY

VR.IL

VR.IH

VR.OL

VR.OH
VR.RA
VR.BI

VR.TN
VR.FL
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Virtual RSP: ทิศทางสเกลและขอ้ควรระวงั

กราฟจากผูผ้ลิตเปรยีบเทียบกรณีชว่ง Output Scaling เพิม่ขึ้นและลดลง

กราฟต้นฉบบั 5-61: VR.OL ต่ํากวา่ VR.OH

กราฟต้นฉบบั 5-61: VR.OL สงูกวา่ VR.OH

Virtual RSP ไมม่ฟีงัก์ชนั Alarm ในตัว
การชดเชย Virtual RSP ใช ้Ratio, Bias, Linearization Table Group และ Filter เชน่เดียวกับ RSP (อ้างอิงหวัขอ้ 5-59)

ค่าท่ีตรวจติดตามของ Virtual RSP จาํกัดท่ีชว่งขยาย ±10 % จาก VR.OL และ VR.OH

รหัสท่ีห้ามต้ังเปน็ VR.TY

รหัส ขอ้มูล

2289 Virtual RSP Before Compensation

2297 Virtual RSP

2336 Loop SP

2368 Eventually Reached RSP

2376 Present RSP

2577 Displayed Loop SP

หากตัง้รหสัเหล่านี้ ค่า Virtual RSP จะไมเ่ปล่ียน

หากกําหนด VR.TY เป็นรหสัท่ีประมวลผลภายหลังขัน้ตอน Virtual RSP เครื่องจะใชค่้าของ Sampling Cycle ก่อนหน้า (ดู
Processing Order, App.-1)

• 
• 
• 
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การเลือก RSP และการเปล่ียน RSP แบบ Ramp

ใช ้RS.AS เพื่อเลือกแหล่ง RSP และใช ้RSPU/RSPD เพื่อกําหนดการเปล่ียนค่าแบบคงอัตรา

RSP Assignment

รายการ / Bank รหัส ค่าท่ีเลือกได้ เริม่ต้น ระดับ

RSP Assignment
Parameter Bank

RS.AS 0: RSP
1: Virtual RSP

0 Advanced

RSP Ramp

รายการ / Bank รหัส ค่าท่ีเลือกได้ เริม่ต้น ระดับ

RSP Up Ramp RSPU 0–19999 U (0: ไมจ่าํกัดความชนั) 0 Advanced

RSP Down Ramp RSPD 0–19999 U (0: ไมจ่าํกัดความชนั) 0 Advanced

RSP Ramp PV Start RS.P.S. 0: อนุญาต PV Start
1: ไมอ่นุญาต PV Start

0 Advanced

รายการนี้ใชไ้ด้เฉพาะรุน่ท่ีม ีRSP Input; C102 กําหนดทศนิยม และ C032 กําหนดหน่วยเวลาของ RSP Ramp

เมื่อ RS.P.S. = 0 และเปิดเครื่อง หรอืเปล่ียนเอาต์พุตจาก MANUAL / Fixed MV / READY ไปเป็น Calculated MV หรอื
เปล่ียน Pattern Operation เป็น Constant Value Operation ในสถานะ Calculated MV จะเริม่ Ramp จาก PV ปัจจุบนั
หากเกิด PV Error จะไมเ่ริม่ Ramp จาก PV แม ้RS.P.S. = 0

ใน Constant Value Operation และ Calculated MV Output ถ้าเปล่ียน LSP → RSP RSP Ramp จะเริม่จาก Loop SP
ก่อนสลับโหมด

• 
• 

• 
• 

RS.AS

RSPU

RSPD

RS.P.S.
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RSP Tracking และขดีจาํกัด SP

ใชเ้ขยีนค่า Loop SP กลับไปยงักลุ่ม LSP และกําหนดชว่งต่ําสดุ/สงูสดุของ SP

RSP Tracking

ขณะทํา Constant Value Operation ในสถานะ Calculated MV Output หากสลับจาก RSP → LSP สามารถคัดลอก Loop SP
ก่อนสลับไปยงั SP ของกลุ่ม LSP ท่ีเลือกได้

รายการ / Bank รหัส ค่าท่ีเลือกได้ เริม่ต้น ระดับ

RSP Tracking
Setup Bank

C109 0: Tracking OFF
1: Tracking ON

0 Advanced

เง่ือนไขท่ี Tracking ไมทํ่างาน
อยูใ่น Pattern Operation

สถานะ MANUAL MV Output

สถานะ Fixed MV Output

สถานะ Output at READY

ขดีจาํกัด SP ต่ําสดุและสงูสดุ

รายการ / Setup Bank รหัส ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับ

SP Low Limit C007 PV Input Range Low Limit ถึง PV
Input Range High Limit

PV Input Range Low
Limit

Standard /
Advanced

SP High Limit C008 PV Input Range Low Limit ถึง PV
Input Range High Limit

PV Input Range High
Limit

Standard /
Advanced

การจาํกัด SP มผีลทัง้กับ LSP ใน Constant Value Operation, SP ของ Pattern Operation และ SP Ramp

หาก SP Low Limit สงูกวา่ SP High Limit อุปกรณ์จะสลับขอบบนและขอบล่างใหโ้ดยอัตโนมติั

ขอ้ควรระวงัเมื่อเปล่ียนค่า C001 (PV Input Range Type) ขอบเขต SP Low/High Limit จะถกูรเีซต็ ยกเวน้กรณีชว่งวดัเชงิเสน้
(Linear Ranges)

• 
• 
• 
• 

• 
• 

C109

C007

C008
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กําหนดหน้าสมัผัสภายในเพื่อเปิด/ปิด SP Ramp

สามารถใช ้Internal Contacts 1–8 ควบคุมการอนญุาตให ้SP Ramp ทํางานหรอืหยุดทํางานได้

รายการ (Bank) รหัสบนจอ ค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น /
ระดับผู้ใช้

Internal Contacts 1–8 Operation Type
Internal Contacts Bank

0: ไม่มีฟังก์ชนั
42: เปิด/ปิด SP Ramp
รหสัอื่น: ฟังก์ชนัอื่นตามตาราง
Operation Type

แต่ละชอ่ง: 0
Simple /
Standard /
Advanced

หลักการสัง่งานจากสถานะของหน้าสมัผัส

สถานะ Internal Contact ผลท่ีเกิดกับ SP Ramp

OFF SP Ramp ทํางานได้ (Enabled)

ON SP Ramp ถูกปิดการทํางาน (Disabled)

• กําหนดฟังก์ชนัรหสั 42 ใหกั้บ Internal Contact เพียงชอ่งเดียว เท่าน้ัน

• ถ้าปิด SP Ramp ระหวา่งท่ีกําลังไล่ค่าอยู ่การไล่ค่าจะหยุด และ SP ในขณะน้ันจะถูกใชเ้ป็น Final SP

จุดสําคัญ: อยา่สับสนความหมายของ ON/OFF: สําหรบัฟังก์ชนัรหสั 42 ค่า ON หมายถึงปิด SP Ramp ซ่ึงเป็นตรรกะตามคู่มือผู้ผลิต
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5-7 อินพุตดิจทัิล (DI) และหน้าสมัผัสภายใน

แผนผงัฟงัก์ชนัของ Digital Input (DI) และ Internal Contacts ระบุลําดับการประมวลผลตามต้นฉบบั

บล็อกไดอะแกรมจากต้นฉบบัหน้า 5-65 (ลําดับสญัญาณและลกูศรเดิม)

ความหมายของแต่ละขัน้ตอนในแผนผัง
ลําดับ คําอธบิายภาษาไทย พารามเิตอร์

1 สถานะท่ีขัว้ DI1–DI4 DI 1–4 Terminal Status

2 เลือกชนิดขอ้มูลท่ีนํามาเป็นอินพุตของหน้าสมัผสั IC1.2–IC8.2

3 กําหนดประเภทการทํางานของหน้าสมัผสั IC1.1–IC8.1

4 กําหนดหมายเลขการทํางานเพิม่เติม IC1.3–IC8.3

5 ประมวลผลฟงัก์ชนัและสถานะหน้าสมัผสั Internal Contact Function /
Status

ขอ้ควรระวงั: ม ีInternal Contacts ทัง้หมด 8 ชอ่ง (1–8) โดยจาํนวน DI ท่ีมจีรงิเลือกได้ตัง้แต่ 0–4 ชอ่ง ตามรุน่สนิค้า และค่าเริม่ต้นจาก
โรงงานกําหนด DI1–DI4 ใหส้มัพนัธกั์บ Internal Contacts 1–4
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ประเภทการทํางานของ Internal Contacts

ตัง้รหสั Operation Type ใหแ้ต่ละชอ่งเพื่อเลือกลักษณะการสัง่งาน

รายการ (Bank) รหัส ชว่งต้ังค่า ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

Internal Contact 1–8 Operation Type
Internal Contacts Bank

IC1.1–IC8.1 0–73 (เลือกเฉพาะรหสัท่ีระบุในตาราง
ฟงัก์ชนั)

0 ทกุชอ่ง Simple /
Standard /
Advanced

ตารางรหัสฟงัก์ชนั (สว่นท่ี 1)
รหัส ฟงัก์ชนัท่ีเลือก ชนิด เมื่อ OFF → เมื่อ ON

0 ไมม่ฟีงัก์ชนั — ไมม่กีารทํางาน → ไมม่กีารทํางาน

1 เลือกกลุ่ม LSP (0/+1) State เพิม่นํ้าหนัก +0 → +1
2 เลือกกลุ่ม LSP (0/+2) State เพิม่นํ้าหนัก +0 → +2
3 เลือกกลุ่ม LSP (0/+4) State เพิม่นํ้าหนัก +0 → +4
4 เลือกกลุ่ม PID (0/+1) State เพิม่นํ้าหนัก +0 → +1
5 เลือกกลุ่ม PID (0/+2) State เพิม่นํ้าหนัก +0 → +2
6 เลือกกลุ่ม PID (0/+4) State เพิม่นํ้าหนัก +0 → +4
8 คงค่า PV (PV Hold) State ไม ่Hold → Hold ค่า

9 คงค่าสงูสดุ PV (PV Max Hold) State ไม ่Hold → Hold ค่า

10 คงค่าต่ําสดุ PV (PV Min Hold) State ไม ่Hold → Hold ค่า

11 เลือกกลุ่ม Fixed Value Output (0/+1) State นํ้าหนัก +0 → +1
12 เลือกกลุ่ม Fixed Value Output (0/+2) State นํ้าหนัก +0 → +2
13 เลือกกลุ่ม Fixed Value Output (0/+4) State นํ้าหนัก +0 → +4
15 เลือกกลุ่ม Output Linearization Table (0/+1) State นํ้าหนัก +0 → +1

การอ่านตาราง: คําวา่ State หมายถึงฟงัก์ชนัทํางานตามสถานะ OFF/ON ท่ีคงอยู ่สว่นคําวา่ Edge (หน้าถัดไป) หมายถึงการสัง่งานเมื่อเกิด
การเปล่ียนสถานะ

IC1.1 IC8.1
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ตารางรหัสฟงัก์ชนั (ต่อ): 16–73

รายการสถานะ OFF/ON ตามตาราง Operation Type ของผูผ้ลิต รวมทัง้ชนิด State และ Edge

รหัส ฟงัก์ชนัท่ีเลือก ชนิด OFF → ON

16 เลือกตารางเชงิเสน้ (0/+2) State นํ้าหนัก +0 → +2
17 เลือกตารางเชงิเสน้ (0/+4) State นํ้าหนัก +0 → +4
21 RUN/READY State RUN → READY

22 AUTO/MANUAL State AUTO → MANUAL

23 LSP/RSP State LSP → RSP

24 หยุด/เริม่ AT Edge หยุด AT → เริม่ AT

31 RUN/READY กลับทาง State READY → RUN

32 AUTO/MANUAL กลับทาง State MANUAL → AUTO

33 LSP/RSP กลับทาง State RSP → LSP

41 ทิศทางการควบคมุ Direct/Reverse State ค่าตาม Control Bank → กลับทิศจากค่าท่ีตัง้
42 อนุญาต/ปิด SP Ramp State อนุญาต → ปิด SP Ramp

46 หยุด/เริม่ Timer State หยุด → เริม่
47 ปลด Latch ทัง้หมด State ไมป่ลด → ปลดทัง้หมด
48 สัง่มอเตอรเ์ปิด State ไมร่ะบุ → สัง่เปิด
49 สัง่มอเตอรป์ิด State ไมร่ะบุ → สัง่ปิด
51 RUN/READY (Edge) Edge RUN → READY

52 AUTO/MANUAL (Edge) Edge AUTO → MANUAL

53 LSP/RSP (Edge) Edge LSP → RSP

54 สัง่ RUN Edge ไมส่ัง่ → RUN

55 สัง่ READY Edge ไมส่ัง่ → READY

56 สัง่ AUTO Edge ไมส่ัง่ → AUTO

57 สัง่ MANUAL Edge ไมส่ัง่ → MANUAL

58 สัง่ LSP Edge ไมส่ัง่ → LSP

59 สัง่ RSP Edge ไมส่ัง่ → RSP

60 Constant Value / Pattern State Constant Value → Pattern

61 ADVANCE Edge ไมส่ัง่ → ADVANCE

62 HOLD State ปล่อย Hold → Hold

63 ล้าง G.SOAK State ไมส่ัง่ → ล้าง G.SOAK

66 Constant Value / Pattern (Edge) Edge Constant Value → Pattern

67 HOLD (Edge) Edge ปล่อย Hold → Hold

68 ล้าง G.SOAK (Edge) Edge ไมส่ัง่ → ล้าง G.SOAK

70 เลือก Pattern (0/+1) State นํ้าหนัก +0 → +1
71 เลือก Pattern (0/+2) State นํ้าหนัก +0 → +2
72 เลือก Pattern (0/+4) State นํ้าหนัก +0 → +4
73 เลือก Pattern (0/+8) State นํ้าหนัก +0 → +8

ขอ้ควรระวงัการเลือกกลุ่ม: การเลือกกลุ่ม LSP = 1 + ผลรวม (+1,+2,+4) แต่ไมเ่กินค่า C030; การเลือกกลุ่ม PID = 1 + ผลรวม
(+1,+2,+4) แต่ไมเ่กิน กลุ่ม 8
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ขอ้ควรระวงัเมื่อกําหนด Operation Type

ขอ้กําหนดต่อไปนี้มผีลต่อการใช ้Internal Contacts 1–8 รว่มกัน

ลําดับ เง่ือนไขจากคู่มอืผู้ผลิต

1 หมายเลขกลุ่ม Fixed Value Output เท่ากับค่า Fixed Value Output Group Definition บวกผลรวมค่านํ้าหนัก 
+1/+2/+4 จากรหสั 11–13 หากได้มากกวา่ 8 ใหใ้ชก้ลุ่ม 8

2 หา้มใชร้หสั 8 (PV Hold), 9 (PV Max Hold) และ 10 (PV Min Hold) พรอ้มกัน ใหเ้ลือกใชเ้พยีงประเภทเดียวสาํหรบัทกุชอ่ง

3 สาํหรบัรหสัอ่ืนท่ีไมใ่ช ่0 (ไมม่ฟีงัก์ชนั) หรอื 1–6 (เลือกกลุ่ม LSP/PID) หา้มกําหนดฟงัก์ชนัประเภทเดียวกันซํ้าใน Internal
Contact หลายชอ่ง

4 หมายเลขกลุ่ม Output Linearization Table เท่ากับค่า Linearization Table Group Definition บวกผลรวมค่านํ้าหนัก 
+1/+2/+4 จากรหสั 15–17 หากเกิน 4 ใหใ้ชก้ลุ่ม 4

5 เมื่อใชร้หสั 15–17 ต้องกําหนดชนิดเอาต์พุตท่ี Operation No. Definition เพิม่เติม

6 เมื่อใชก้ารควบคมุ Heating/Cooling หา้มตัง้รหสั 41 (Direct/Reverse Control Action)

7 เมื่อกําหนดรหสั 46 (Timer Stop/Start) ต้องระบุหมายเลข Internal Event ท่ี Operation No. Definition

ความแตกต่างของนํ้าหนัก: LSP / PID: สตูรเริม่จาก 1 + นํ้าหนัก สว่น Fixed Value Output / Output Linearization: สตูรเริม่จาก
ค่ากลุ่มท่ีกําหนดไว ้แล้วบวกนํ้าหนักท่ีเลือก อยา่ใชส้ตูรเดียวกันทัง้หมด
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ชนิดอินพุตของ Internal Contacts

เลือกขอ้มูลบติ ON/OFF ท่ีใชเ้ป็นอินพุตของ Internal Contact แต่ละชอ่ง

ชอ่ง รหัส Input Type ชว่งเลข Standard Bit ค่าเริม่ต้น

1 IC1.2 1024–2047 1152
2 IC2.2 1024–2047 1153
3 IC3.2 1024–2047 1154
4 IC4.2 1024–2047 1155
5 IC5.2 1024–2047 1024
6 IC6.2 1024–2047 1024
7 IC7.2 1024–2047 1024
8 IC8.2 1024–2047 1024

ขอ้มูล ON/OFF นี้เรยีกวา่ Standard Bit ซึ่งใชแ้สดงสถานะต่าง ๆ ภายในเครื่องได้
ดรูายการรหสัมาตรฐานท่ีภาคผนวก Standard Bit Numbers and Standard Numerical Codes (App.-3)

ระดับผูใ้ชข้องรายการเหล่านี้ตามตารางต้นฉบบั: Simple / Standard / Advanced

ขอ้ควรระวงัเก่ียวกับลําดับการประมวลผล

อยา่กําหนดหมายเลข Standard Bit 1184–1191 (Internal Contact Status) ใหช้ีก้ลับมายงัชอ่งเดียวกัน เพราะสถานะจะไม่
เปล่ียน
ถ้ากําหนดบติท่ีเพิง่คํานวณในขัน้ตอนหลังจาก Internal Contact ระบบจะใชส้ถานะจาก รอบ Sampling ก่อนหน้า

ถ้าอ้างอิงบติ 1184–1191 ของชอ่งท่ีมหีมายเลขน้อยกวา่ชอ่งท่ีกําลังตัง้ ระบบจะใชค่้าสถานะจาก รอบ Sampling ก่อนหน้า
เชน่กัน

เอกสารอ้างอิง: ด ูProcessing Order (App.-1) เพื่อทราบลําดับประมวลผลทัง้หมด

• 
• 
• 

• 

• 
• 

IC1.2

IC2.2

IC3.2

IC4.2

IC5.2

IC6.2

IC7.2

IC8.2
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กําหนดหมายเลขการทํางานเพิม่เติม (Operation No. Definition)

ใชตั้ง้ค่าเสรมิเมื่อ Operation Type ถกูกําหนดเป็น Timer หรอื Output Linearization Table Group Selection

รายการ (Internal Contacts Bank) รหัส ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

Internal Contact 1–8 Operation No. Definition 0 ทกุชอ่ง Advanced

กรณี Operation Type = 46 (Timer Stop/Start)

ค่าท่ีต้ัง ความหมาย

0 ควบคมุ Internal Events ทัง้หมด

1–8 เลือก Internal Event ตามหมายเลขท่ีระบุ

ค่าอ่ืน ไมม่ผีลการทํางาน (Invalid)

กรณี Operation Type = 15–17 (Output Linearization Table Group Selection)

ค่า เอาต์พุตท่ีใชเ้ลือกกลุ่มตาราง

1 Control Output 1 – Continuous Output

2 Control Output 2 – Continuous Output

3 AUX – Continuous Output

11 Control Output 1 – Time Proportional

12 Control Output 2 – Time Proportional

13 Event Output 1 – Time Proportional

14 Event Output 2 – Time Proportional

15 Event Output 3 – Time Proportional

ค่าอ่ืน ไมม่ผีลการทํางาน (Invalid)

เง่ือนไขการแสดงผล: รายการนี้จะแสดงและแก้ไขได้เมื่อ Internal Contact Operation Type ถกูตัง้เป็น 15–17 หรอื 46
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5-8 เหตกุารณ์ภายใน (Internal Events)

ผลของ Internal Event สามารถสง่ออกทาง Control Outputs หรอื Event Outputs ผา่นวงจรประมวลผล Digital Output (DO)

แผนผงัการประมวลผล Internal Events จากคู่มอืผูผ้ลิต หน้า 5-71

ลําดับการกําหนดค่า
ขัน้ การประมวลผล รหัส / Bank

1 ประเภทของเหตกุารณ์ (Operation Type) E1.C1–E8.C1 / Event Configuration

2 Direct/Reverse และ Standby E1.C2–E8.C2 / Event Configuration

3 Main/Sub Setting, Hysteresis และ Special OFF E1–E8, E1.Sb–E8.Sb, E1.Hy–E8.Hy

4 ON/OFF Delay, หน่วยเวลาหน่วง และตําแหน่งทศนิยม E1.On–E8.On, E1.OF–E8.OF

5 สถานะเหตกุารณ์เมื่ออยู ่READY แล้วสง่ Internal Event Status Event Configuration Bank

ขอ้ควรระวงั: ม ีInternal Events จาํนวน 8 รายการ และเลือกจาํนวน Event Output ได้ 0–3 ชอ่ง ตามรุน่สนิค้า จากโรงงานใหผ้ล
Internal Events 1–3 ออกท่ี Event Outputs 1–3 หากต้องใช ้Internal Events 4–8 ต้องกําหนดการเชื่อมโยงผา่น DO
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การทํางานของเหตกุารณ์ภายใน - รหัส 0-8

การทํางานต่างกันตามประเภทเหตกุารณ์ การตัง้ค่าแบบตรง/กลับ ค่าหลัก ค่ายอ่ย และค่าฮิสเทอรซีสิ

เปล่ียนสถานะ ON/OFF ท่ีค่ากําหนด*2 เปล่ียนสถานะ ON/OFF เมื่อค่าเลยค่ากําหนดไป 1 U

HYS = ฮิสเทอรซีสิ • U = หน่วย (ดคํูาศัพท์ในภาคผนวก)

ประเภทการทํางาน รหัส ทํางานแบบตรง ทํางานแบบกลับ

ไมม่เีหตกุารณ์ 0 OFF ตลอดเวลา OFF ตลอดเวลา

ขดีจาํกัดสงู
ของ PV

1
ONHYS

ค่าหลัก Loop PV

ON HYS

ค่าหลัก Loop PV

ขดีจาํกัดตํ่า
ของ PV

2

ค่าหลัก Loop PV

ON HYS

ค่าหลัก Loop PV

ONHYS

ขดีจาํกัดสงูและตํ่า
ของ PV

3

ค่าหลัก*1 ค่ายอ่ย*1 Loop PV

ON HYS ONHYS

ค่าหลัก*1 ค่ายอ่ย*1 Loop PV

ONHYS HYS

ขดีจาํกัดสงู
ของสว่นเบีย่งเบน

4
ONHYS

Loop SP + ค่าหลัก Loop PV

ON HYS

Loop SP + ค่าหลัก Loop PV

ขดีจาํกัดตํ่า
ของสว่นเบีย่งเบน

5

Loop SP + ค่าหลัก

ON HYS

Loop PV Loop SP + ค่าหลัก

ONHYS

Loop PV

ขดีจาํกัดสงูและตํ่า
ของสว่นเบีย่งเบน

6

ค่าหลัก ค่ายอ่ย
Loop PVLoop SP

ON HYS ONHYS ONHYS HYS

ค่าหลัก ค่ายอ่ย
Loop PVLoop SP

ขดีจาํกัดสงู
ของสว่นเบีย่งเบน
(อ้างอิง SP สดุท้าย)

7
ONHYS

Loop SP + ค่าหลัก Loop PV

นอกชว่งการไล่ระดับ SP:
ทํางานเหมอืนแบบตรงของเหตกุารณ์
สว่นเบีย่งเบนขดีจาํกัดสงู
ระหวา่งการไล่ระดับ SP:
ใชค่้า Loop SP สดุท้ายแทนค่า
Loop SP ปัจจุบนั

ON HYS

Loop SP + ค่าหลัก Loop PV

นอกชว่งการไล่ระดับ SP:
ทํางานเหมอืนแบบกลับของเหตกุารณ์
สว่นเบีย่งเบนขดีจาํกัดสงู
ระหวา่งการไล่ระดับ SP:
ใชค่้า Loop SP สดุท้ายแทนค่า
Loop SP ปัจจุบนั

ขดีจาํกัดตํ่า
ของสว่นเบีย่งเบน
(อ้างอิง SP สดุท้าย)

8

Loop SP + ค่าหลัก

ON HYS

Loop PV

นอกชว่งการไล่ระดับ SP:
ทํางานเหมอืนแบบตรงของเหตกุารณ์
สว่นเบีย่งเบนขดีจาํกัดตํ่า
ระหวา่งการไล่ระดับ SP:
ใชค่้า Loop SP สดุท้ายแทนค่า
Loop SP ปัจจุบนั

Loop SP + ค่าหลัก

ONHYS

Loop PV
นอกชว่งการไล่ระดับ SP:
ทํางานเหมอืนแบบกลับของเหตกุารณ์
สว่นเบีย่งเบนขดีจาํกัดตํ่า
ระหวา่งการไล่ระดับ SP:
ใชค่้า Loop SP สดุท้ายแทนค่า
Loop SP ปัจจุบนั

คําอธบิายหมายเหต ุ*1 และ *2 อยูห่น้าถัดไป
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การทํางานของเหตกุารณ์ภายใน - รหัส 9-16

กราฟการทํางานแบบตรงและแบบกลับของเหตกุารณ์ภายใน รหสั 9-16 (ต่อจากหน้าก่อน)

เปล่ียนสถานะ ON/OFF ท่ีค่ากําหนด*2 เปล่ียนสถานะ ON/OFF เมื่อค่าเลยค่ากําหนดไป 1 U

HYS = ฮิสเทอรซีสิ • U = หน่วย (ดคํูาศัพท์ในภาคผนวก)

ประเภทการทํางาน รหัส ทํางานแบบตรง ทํางานแบบกลับ

ขดีจาํกัดสงูและตํ่า
ของสว่นเบีย่งเบน
(อ้างอิง SP สดุท้าย)

9

ค่าหลัก ค่ายอ่ย
Loop PVLoop SP

ON HYS ONHYS

นอกชว่งการไล่ระดับ SP:
ทํางานเหมอืนแบบตรงของเหตกุารณ์
สว่นเบีย่งเบนขดีจาํกัดสงูและตํ่า
ระหวา่งการไล่ระดับ SP:
ใชค่้า Loop SP สดุท้ายแทนค่า
Loop SP ปัจจุบนั

ONHYS HYS

ค่าหลัก ค่ายอ่ย
Loop PVLoop SP

นอกชว่งการไล่ระดับ SP:
ทํางานเหมอืนแบบกลับของเหตกุารณ์
สว่นเบีย่งเบนขดีจาํกัดสงูและตํ่า
ระหวา่งการไล่ระดับ SP:
ใชค่้า Loop SP สดุท้ายแทนค่า
Loop SP ปัจจุบนั

ขดีจาํกัดสงู
ของ SP

10 ONHYS

ค่าหลัก
Loop SP

ON HYS

ค่าหลัก
Loop SP

ขดีจาํกัดตํ่า
ของ SP

11

ค่าหลัก
Loop SP

ON HYS

ค่าหลัก
Loop SP

ONHYS

ขดีจาํกัดสงูและตํ่า
ของ SP

12

ค่าหลัก*1 ค่ายอ่ย*1
Loop SP

ON HYS ONHYS

ค่าหลัก*1 ค่ายอ่ย*1
Loop SP

ONHYS HYS

ขดีจาํกัดสงู
ของ MV

13 ONHYS
ค่าหลัก

MV

ON HYS
ค่าหลัก

MV

ขดีจาํกัดตํ่า
ของ MV

14

ค่าหลัก

MV

ON HYS

ค่าหลัก

MV

ONHYS

ขดีจาํกัดสงูและตํ่า
ของ MV

15

ค่าหลัก*1 ค่ายอ่ย*1
MV

ON HYS ONHYS ONHYS HYS

ค่าหลัก*1 ค่ายอ่ย*1

MV

ขดีจาํกัดสงูและตํ่า
ของตําแหน่งเปิด
MFB

16

ค่าหลัก*1 ค่ายอ่ย*1
MFB

ON HYS ONHYS ONHYS HYS

ค่าหลัก*1 ค่ายอ่ย*1

MFB

*1 หากค่าหลักมากกวา่ค่ายอ่ย ระบบจะทํางานโดยสลับค่าทัง้สองโดยอัตโนมติั

*2 หากขอ้มูลเปา้หมายเป็นจาํนวนจรงิ (มทีศนิยม) ค่าท่ีแสดงอาจไมต่รงกับค่าหลัก/ค่ายอ่ย และเหตกุารณ์อาจไมเ่ปล่ียนเป็น ON หรอื OFF ในกรณีนี้
ใหตั้ง้ค่าหลัก/ค่ายอ่ยโดยเผื่อระยะ 1 U
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Loop Diagnosis 1 — การตรวจสอบการตอบสนองของวงควบคมุ (รหัส 20)

ฟงัก์ชนันี้ใชต้รวจจบัความผดิปกติของอุปกรณ์ขบั เชน่ แอคชูเอเตอร ์เมื่อค่า Loop PV ไมเ่ปล่ียนตามการเพิม่หรอืลด MV

รายการต้ังค่า ความหมาย

Operation Type 20 — Loop Diagnosis 1

Main Setting เกณฑ์ของ MV

Sub-setting ค่า Loop PV ท่ีต้องการใหไ้ปถึง

ON Delay Time ชว่งเวลาสาํหรบัวนิิจฉัยความผดิปกติ

เง่ือนไขการทํางาน
เมื่อระบบรกัษา MV ใหม้ค่ีามากกวา่หรอืเท่ากับ Main Setting (เง่ือนไข 2) แต่ Loop PV ยงัไมถึ่งค่า Sub-setting (เง่ือนไข 1) ภายใน
เวลาท่ีกําหนดโดย ON Delay Time (เง่ือนไข 3) สถานะเหตกุารณ์จะเปล่ียนเป็น ON

ขอ้ควรระวงั: ต้องตัง้ระดับผูใ้ช ้C079 = Advanced จงึจะตัง้ ON Delay Time ได้ โดยค่าเริม่ต้นจากโรงงานคือ 0.0 s

กราฟประกอบ: Heating / Cooling

ซา้ย: Heating control · ขวา: Cooling control · HYS คือ Hysteresis; EV คือสถานะเหตกุารณ์

อ่านกราฟ: เริม่นับ ON Delay เมื่อเง่ือนไข 1 และ 2 เป็นจรงิพรอ้มกัน จากนัน้ดสูถานะ EV หลังครบเวลาหน่วง
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Loop Diagnosis 2 — ตรวจการเปล่ียนแปลง PV (รหัส 21)

ใชต้รวจวา่ค่า Loop PV เปล่ียนมากพอหรอืไม ่หลังจาก MV ขา้มเกณฑ์ท่ีกําหนด

พารามเิตอร์ คําอธบิาย

Operation Type 21 — Loop Diagnosis 2

Main Setting เกณฑ์ MV ท่ีใชเ้ริม่พจิารณาการตอบสนอง

Sub-setting ปรมิาณการเปล่ียนของ Loop PV นับจากเวลาท่ี MV สงูกวา่ Main Setting

ON Delay Time ระยะเวลาสาํหรบัตรวจวา่การเปล่ียนแปลง PV เพยีงพอหรอืไม่

เง่ือนไขการแจง้เหตกุารณ์
หาก MV มค่ีามากกวา่หรอืเท่ากับ Main Setting ต่อเนื่อง (เง่ือนไข 2) แต่ค่า Loop PV ยงัไปไมถึ่งค่าท่ีได้จาก Loop PV อ้างอิง ±
Sub-setting ภายในระยะเวลาตรวจวนิิจฉัยท่ีตัง้ไว ้(เง่ือนไข 1) เหตกุารณ์จะเป็น ON

การต้ังค่า: ต้องใชร้ะดับผูใ้ช ้C079 = Advanced เพื่อตัง้ ON Delay Time ค่าเริม่ต้นจากโรงงานคือ 0.0 s

กราฟประกอบ: Heating / Cooling

กราฟจากต้นฉบบัแสดง Reference Loop PV, Sub-setting, Main Setting, ON Delay และ EV

คําสาํคัญ: คําวา่ Reference Loop PV คือค่า PV ณ เวลาท่ีนํามาเป็นจุดอ้างอิง ไมใ่ชค่่า Set Point (SP)
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Loop Diagnosis 3 — การตอบสนองเมื่อ MV ถึงขดีจาํกัด (รหัส 22)

ตรวจจบัความผดิปกติเมื่อ MV ถึงค่า 100% หรอื 0% แต่ Loop PV เปล่ียนน้อยกวา่ค่าท่ีควรเปล่ียน

รายการ ความหมาย

Main Setting ปรมิาณการเปล่ียนของ Loop PV ท่ีใชต้รวจนับจากเวลาท่ี MV ถึง 100% หรอื 0%
Sub-setting ชว่งของค่าสมับูรณ์ความคลาดเคล่ือน |Loop PV − Loop SP| ท่ีใชส้ัง่ให ้Event เป็น OFF

ON Delay Time เวลาสาํหรบัวนิิจฉัย

OFF Delay Time ระยะเวลาตัง้แต่เปิดเครื่องจนถึงชว่งท่ีอนุญาตให ้Event เป็น OFF

เง่ือนไขท่ีทําให้ Event เปน็ ON

ลักษณะควบคมุ MV ถึง 100% MV ถึง 0%
Heating / Direct PV เพิม่ขึ้นน้อยกวา่ Main Setting หลังครบ ON

Delay
PV ลดลงน้อยกวา่ Main Setting หลังครบ ON
Delay

Cooling / Reverse PV ลดลงน้อยกวา่ Main Setting หลังครบ ON
Delay

PV เพิม่ขึ้นน้อยกวา่ Main Setting หลังครบ ON
Delay

เง่ือนไข OFF ท่ีมลํีาดับความสาํคัญสงูกวา่
เมื่อ |Loop PV − Loop SP| ต่ํากวา่ Sub-setting ให ้Event เป็น OFF; หลังจากค่าคลาดเคล่ือนเคยเกิน Sub-setting แล้ว จะ
พจิารณา OFF ท่ี Sub-setting − Hysteresis

หากเวลาหลังเริม่ทํางานตัง้แต่เปิดเครื่องยงัไมถึ่ง OFF Delay Time ให ้Event เป็น OFF

ขอ้ควรระวงั: ต้องตัง้ C079 = Advanced เพื่อแก้ ON/OFF Delay; ค่าเริม่ต้นทัง้สองคือ 0.0 s

กราฟต้นฉบบั: Heating และ Cooling แสดงขดีจาํกัด MV, Reference Loop PV, HYS และ EV

• 

• 
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Event จาก Standard Numerical Code และ PV Change Rate

รหสั 26–28 ตรวจค่าท่ีเลือกจาก Standard Numerical Code สว่นรหสั 29 ตรวจอัตราการเปล่ียน Loop PV

รหัส ประเภทเหตกุารณ์ หลักการ

26 Standard Numerical Code High Limit ทํางานเมื่อค่าท่ีเลือกเกินขดีจาํกัดบน

27 Standard Numerical Code Low Limit ทํางานเมื่อค่าท่ีเลือกต่ํากวา่ขดีจาํกัดล่าง

28 Standard Numerical Code High/Low Limits ตรวจค่าท่ีอยูน่อกชว่งระหวา่ง Main Setting และ Sub-setting

29 PV Change Rate พจิารณาผลต่าง ค่าก่อนหน้า − ค่าปัจจุบนั ของ Loop PV

แผนภาพลําดับการเปล่ียน ON/OFF

ตารางกราฟจากต้นฉบบัหน้า 5-77 คงกราฟ Direct Action / Reverse Action และสญัลักษณ์ HYS

ขอ้ควรระวงั: หากตัง้ Change Rate Event แบบเดียวกันหลายกลุ่ม กลุ่มอาจเปล่ียน ON/OFF ไมพ่รอ้มกัน หากต้องการใหเ้ริม่พรอ้มกัน ใหตั้ง้
ค่าใหเ้สรจ็แล้วปิดและเปิดแหล่งจา่ยไฟของเครื่องใหม่
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Event ตรวจอัตราการเปล่ียน PV (รหัส 55 และ 56)

ตรวจความต่างของ Loop PV ในแต่ละ Sampling Cycle ท่ีกําหนดด้วย Event Sub-setting (หน่วยวนิาที)

รหัส การทํางาน

55 High Limit of PV Change Rate — ตรวจจบัค่าขดีจาํกัดสงูของอัตราเปล่ียน PV

56 Low Limit of PV Change Rate — ตรวจจบัค่าขดีจาํกัดตํ่าของอัตราเปล่ียน PV

• ตัง้เกณฑ์สงู/ตํ่าท่ี Event Main Setting และตัง้รอบเวลาสุม่ตัวอยา่ง (วนิาที) ท่ี Event Sub-setting

• การเปล่ียนแปลง PV ระหวา่งรอบ Sampling จะไมน่ํามาพจิารณา สถานะ Event จะอัปเดตเมื่อครบรอบ Sampling เท่านัน้

• ฟงัก์ชนันี้ไมใ่ช ้Event Hysteresis หรอืการตัง้ Direct/Reverse แต่สามารถใช ้ON Delay และ OFF Delay รว่มกันได้

กราฟประกอบ: เกณฑ์บวกและเกณฑ์ลบ

When event setting > 0 (high limit event is normally used)

Sampling cycle

Operation of loop PV 
change rate high 
limit event

OFF ON OFF

Operation of loop PV 
change rate low 
limit event

OFF

① ② ③ ④Sampling

Time

Event main 
setting

Event main setting

Event main setting

Loop PV

ON ON

When event setting < 0 (low limit event is normally used)

Sampling cycle

Operation of loop 
PV change rate 
high limit event

OFFOFF

Operation of loop 
PV change rate 
low limit event

OFF

① ② ③ ④Sampling

Time

Event main setting

Event main setting

Event main setting

Loop PV

ON

ON ON

ขอ้ควรระวงั: เมื่อใช ้Change Rate Event ประเภทเดียวกันหลายกลุ่ม อาจเกิดการเปล่ียนสถานะต่างเวลา
หากต้องการใหเ้ปล่ียนพรอ้มกัน ใหตั้ง้ค่าทัง้หมดก่อน แล้วปิดและเปิดเครื่องใหม่
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อัตราการเปล่ียนของ Standard Numerical Code และสถานะภายใน

นอกจากการตรวจค่า PV ยงัตัง้ Internal Events ใหต้รวจตัวเลขมาตรฐานและสถานะการทํางานของเครื่องได้

รหัส ประเภท การทํางาน

57 High Limit of Change Rate of Standard
Numerical Code

กําหนด Main Setting เป็นเกณฑ์อัตราเปล่ียนด้านสงู, Sub-setting เป็น
Sampling Cycle และระบุรหสัใน Operation No. Definition

58 Low Limit of Change Rate of Standard
Numerical Code

วธิตีรวจคล้ายรหสั 57 แต่ใชเ้กณฑ์ด้านต่ํา การตรวจทําทกุ Sampling Cycle ตาม
ท่ีตัง้

รหัสสถานะ 61–67
รหัส สถานะท่ีตรวจ Direct Action (ON เมื่อ...) Reverse Action (ON เมื่อ...)
61 Alarm (AL01–AL96) เกิด Alarm ไมเ่กิด Alarm

62 READY อยูโ่หมด READY อยูโ่หมด RUN

63 MANUAL อยูโ่หมด MANUAL อยูโ่หมด AUTO

64 RSP อยูโ่หมด RSP อยูโ่หมด LSP

65 AT in Progress กําลังทํา AT หยุดทํา AT

66 SP Ramp in Progress ระหวา่ง SP Ramp ไมม่ ีSP Ramp, Ramp เสรจ็ หรอือยู่
Pattern Operation

67 Control Direct Action กําลังควบคมุแบบ Direct (Cooling) กําลังควบคมุแบบ Reverse (Heating)

ขอ้สงัเกต: การเลือก Reverse Action เป็นการกลับเง่ือนไข ON/OFF ของสถานะท่ีตรวจ ไมใ่ชก่ารสลับโหมดการควบคมุหลักของเครื่อง

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 159 / 528 | 5-79



Timer Event (รหัส 70) และ Estimating MFB (รหัส 71)

เมื่อใช ้Timer Event การกําหนด Direct/Reverse จะไมส่ง่ผลต่อการทํางานของเหตกุารณ์นี้

รหัส 70 — Timer (Status)

กําหนด Operation Type ใน Internal Contacts Bank เป็นการเลือกหยุด/เริม่ Timer และระบุหมายเลข Event ท่ีต้องการ
หากต้องการควบคมุทีละชอ่ง
ON Delay Time: นับจาก DI เปล่ียน OFF → ON จน Event เปล่ียน OFF → ON

OFF Delay Time: นับจาก DI เปล่ียน ON → OFF จน Event เปล่ียน ON → OFF
หาก DI ยงัไมอ่ยูใ่นสถานะต่อเนื่องครบเวลาหน่วง ใหร้กัษาสถานะ Event เดิม

กราฟจากต้นฉบบั แสดง DI, Internal Event, ON Delay และ OFF Delay

ค่าเริม่ต้น: ON Delay และ OFF Delay เท่ากับ 0.0 s และ Event Channel Specification ใน Internal Contacts Bank เท่ากับ 0 ซึ่ง
หมายถึงสัง่ Timer ของ Internal Events ทัง้หมดจากหน้าสมัผสัเดียว

สทิธิก์ารต้ังค่า: การปรบั ON/OFF Delay และการเปล่ียน Event Channel Specification ต้องกําหนด C079 = Advanced

รหัส 71 — Estimating MFB (Status)

Direct Action Reverse Action

ON เมื่อควบคมุโดยใชตํ้าแหน่งประมาณค่า (Estimated Position);
OFF เมื่อไมไ่ด้ประมาณค่า

OFF เมื่ออยูร่ะหวา่งประมาณค่า; ON เมื่อไมไ่ด้ประมาณค่า

• 

• 
• 
• 
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ประเภทการทํางาน (Operation type) 

ประเภทการทาํงานสามารถตัÊงค่าสาํหรับอีเวนตภ์ายในได ้

รายการ (แบงก์) การแสดงผล คําอธิบาย ค่าเริÉมต้น ระดับผู้ใช้ 

ประเภทการทาํงานของอีเวนต์ภายใน 1 

(Event Configuration 
Bank) 

E1.C1 0: ไม่มีอีเวนต ์

1: ขีดจาํกดัสูง PV 

2: ขีดจาํกดัตํÉา PV 

3: ขีดจาํกดัสูงและตํÉา PV 

4: ขีดจาํกดัสูงของ ค่าเบีÉยงเบน (Deviation) 

5: ขีดจาํกดัตํÉาของ ค่าเบีÉยงเบน (Deviation) 

6: ขีดจาํกดัสูงและตํÉาของ ค่าเบีÉยงเบน 

7: ขีดจาํกดัสูงของ ค่าเบีÉยงเบน (อา้งอิง SP สุดทา้ย) 

8: ขีดจาํกดัตํÉาของ ค่าเบีÉยงเบน (อา้งอิง SP สุดทา้ย) 

9: ขีดจาํกดัสูงและตํÉาของ ค่าเบีÉยงเบน (อา้งอิง SP สุดทา้ย) 

10: ขีดจาํกดัสูง SP 

11: ขีดจาํกดัตํÉา SP 

12: ขีดจาํกดัสูงและตํÉา SP 

13: ขีดจาํกดัสูง MV 

14: ขีดจาํกดัตํÉา MV 
15: ขีดจาํกดัสูงและตํÉา MV 

16: ขีดจาํกดัสูงและตํÉาของการเปิด MFB 

20: การวินิจฉัยลูป 1 

21: การวินิจฉัยลูป 2 
22: การวินิจฉัยลูป 3 

26: ขีดจาํกดัสูงของรหัสตวัเลขมาตรฐาน 

27: ขีดจาํกดัตํÉาของรหัสตวัเลขมาตรฐาน 

28: ขีดจาํกดัสูงและตํÉาของรหัสตวัเลขมาตรฐาน 
29: อตัราการเปลีÉยนแปลง PV 

55: ขีดจาํกดัสูงของอตัราการเปลีÉยนแปลง PV 

56: ขีดจาํกดัตํÉาของอตัราการเปลีÉยนแปลง PV 

57: ขีดจาํกดัสูงของอตัราการเปลีÉยนแปลงรหัสตวัเลขมาตรฐาน 
58: ขีดจาํกดัตํÉาของอตัราการเปลีÉยนแปลงรหัสตวัเลขมาตรฐาน 

61: สัญญาณเตือน/Alarm (สถานะ) 

62: READY (สถานะ) 

63: MANUAL (สถานะ) 

64: RSP (สถานะ) 

65: กาํลงัดาํเนินการ AT (สถานะ) 

66: กาํลงัดาํเนินการ SP ramp (สถานะ) 

67: การทาํงานตรงของการควบคุม (สถานะ) 

71: กาํลงัประมาณค่า MFB (สถานะ) 

70: ไทมเ์มอร์ (สถานะ)  

0 ทัÉวไป, 

มาตรฐาน, 

ระดบัสูง 

ประเภทการทาํงานของอีเวนต์ภายใน 2 

(Event Configuration 
Bank) 

E2.C1  

ประเภทการทาํงานของอีเวนต์ภายใน 3 

(Event Configuration 
Bank) 

E3.C1  

ประเภทการทาํงานของอีเวนต์ภายใน 4 

(Event Configuration 
Bank) 

E4.C1  

ประเภทการทาํงานของอีเวนต์ภายใน 5 

(Event Configuration 
Bank) 

E5.C1  

ประเภทการทาํงานของอีเวนต์ภายใน 6 

(Event Configuration 
Bank) 

E6.C1  

ประเภทการทาํงานของอีเวนต์ภายใน 7 

(Event Configuration 
Bank) 

E7.C1  

ประเภทการทาํงานของอีเวนต์ภายใน 8 

(Event Configuration 
Bank) 

E8.C1  

 
หมายเหตุ: ฟังก์ชันทีÉมีให้ใช้งานจะแตกต่างกันไปขึÊนอยู่กับประเภทการทํางาน ดูรายละเอียดเพิÉมเติมได้ทีÉ "ประเภทการทํางานของอีเวนต์และฟังก์ชันทีÉใช้งานได้ (หน้า App.-2)" 

ข้อควรระวังในการใช้งาน: ห้ามตัÊงค่าหมายเลขประเภทการทํางานทีÉไม่ได้ระบุไว้ในคาํอธบิาย หรือเป็นฟังก์ชันทีÉไม่รองรับในรุ่นนีÊ เพราะอาจส่งผลให้เกิดค่าทีÉไม่พงึประสงค์ 
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บททีÉ 5. ฟังก์ชัน 

การทํางานตรง/ย้อนกลับ (Direct/Reverse) 

สามารถตัÊงค่าการทาํงานตรง/ยอ้นกลบัทีÉสมัพนัธ์กบัการตัÊงค่าประเภทการทาํงานได ้

รายการ (แบงก์) การแสดงผล คําอธิบาย ค่าเริÉมต้น ระดับผู้ใช้ 

การทาํงานตรง/ยอ้นกลบัของอีเวนต์ภายใน 1 

(Event Configuration Bank) 
E1.C2 0: Direct (ตรง) 

1: Reverse (ยอ้นกลบั) 

0 ทัÉวไป, 

มาตรฐาน, 

ระดบัสูง 

การทาํงานตรง/ยอ้นกลบัของอีเวนต์ภายใน 2 

(Event Configuration Bank) 
E2.C2 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

การทาํงานตรง/ยอ้นกลบัของอีเวนต์ภายใน 3 

(Event Configuration Bank) 
E3.C2 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

การทาํงานตรง/ยอ้นกลบัของอีเวนต์ภายใน 4 

(Event Configuration Bank) 
E4.C2 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

การทาํงานตรง/ยอ้นกลบัของอีเวนต์ภายใน 5 

(Event Configuration Bank) 
E5.C2 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

การทาํงานตรง/ยอ้นกลบัของอีเวนต์ภายใน 6 

(Event Configuration Bank) 
E6.C2 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

การทาํงานตรง/ยอ้นกลบัของอีเวนต์ภายใน 7 

(Event Configuration Bank) 
E7.C2 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

การทาํงานตรง/ยอ้นกลบัของอีเวนต์ภายใน 8 

(Event Configuration Bank) 
E8.C2 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

 

• หาก [ประเภทการทํางานของอีเวนต์ภายใน 1-8] ถูกตัÊงค่าเป็น 0 (ไม่มีอีเวนต์) หวัข้อ [การทํางานตรง/ย้อนกลับของอีเวนต์ภายใน 1-8] จะไม่แสดงผล 

• ดูรายละเอียดการทํางานของอีเวนต์ภายในตามการตัÊงค่าตรง/ย้อนกลับได้ทีÉ "การทํางาน (หน้า 5-72)" 
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บททีÉ 5. ฟังก์ชัน 

สแตนด์บาย (Standby) 

สามารถตัÊงค่าสแตนดบ์ายทีÉสมัพนัธ์กบัการตัÊงค่าประเภทการทาํงานได ้

รายการ (แบงก์) การแสดงผล คําอธิบาย ค่าเริÉมต้น ระดับผู้ใช้ 

สแตนดบ์ายของอีเวนตภ์ายใน 1 

(Event Configuration 
Bank) 

E1.C3 0: ไม่ม ี

1: สแตนด์บาย 

2: สแตนด์บาย + 

สแตนด์บายเมืÉอมีการเปลีÉยน SP 

0 มาตรฐาน, 

ระดบัสูง 

สแตนดบ์ายของอีเวนตภ์ายใน 2 

(Event Configuration 
Bank) 

E2.C3 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

สแตนดบ์ายของอีเวนตภ์ายใน 3 

(Event Configuration 
Bank) 

E3.C3 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

สแตนดบ์ายของอีเวนตภ์ายใน 4 

(Event Configuration 
Bank) 

E4.C3 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

สแตนดบ์ายของอีเวนตภ์ายใน 5 

(Event Configuration 
Bank) 

E5.C3 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

สแตนดบ์ายของอีเวนตภ์ายใน 6 

(Event Configuration 
Bank) 

E6.C3 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

สแตนดบ์ายของอีเวนตภ์ายใน 7 

(Event Configuration 
Bank) 

E7.C3 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

สแตนดบ์ายของอีเวนตภ์ายใน 8 

(Event Configuration 
Bank) 

E8.C3 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

• หาก [ประเภทการทาํงานของอีเวนตภ์ายใน 1-8] ถูกตัÊงค่าเป็น 0 (ไมม่ีอเีวนต)์ หวัขอ้ [สแตนดบ์ายของอีเวนตภ์ายใน 1-8] จะไมแ่สดงผล 

หมายเหตุ: ฟังก์ชันทีÉมีให้ใช้งานจะแตกต่างกันไปขึÊนอยู่กับประเภทการทํางาน ดูรายละเอียดเพิÉมเติมได้ทีÉ "ประเภทการทํางานของอีเวนต์และฟังก์ชันทีÉใช้งานได้ (หน้า App.-2)" 
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บททีÉ 5. ฟังก์ชัน 

สถานะอีเวนต์ในโหมด READY 

สามารถตัÊงค่าสถานะของอีเวนตใ์นโหมด READY ทีÉสมัพนัธ์กบัการตัÊงค่าประเภทการทาํงานได ้

รายการ (แบงก์) การแสดงผล คําอธิบาย ค่าเริÉมต้น ระดับผู้ใช้ 

สถานะอีเวนตใ์นโหมด READY ของอีเวนตภ์ายใน 1 

(Event Configuration Bank) 
E1.C4 0: คงสถานะ ON 

1: บงัคบั OFF 

0 มาตรฐาน, 

ระดบัสูง 

สถานะอีเวนตใ์นโหมด READY ของอีเวนตภ์ายใน 2 

(Event Configuration Bank) 
E2.C4 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

สถานะอีเวนตใ์นโหมด READY ของอีเวนตภ์ายใน 3 

(Event Configuration Bank) 
E3.C4 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

สถานะอีเวนตใ์นโหมด READY ของอีเวนตภ์ายใน 4 

(Event Configuration Bank) 
E4.C4 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

สถานะอีเวนตใ์นโหมด READY ของอีเวนตภ์ายใน 5 

(Event Configuration Bank) 
E5.C4 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

สถานะอีเวนตใ์นโหมด READY ของอีเวนตภ์ายใน 6 

(Event Configuration Bank) 
E6.C4 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

สถานะอีเวนตใ์นโหมด READY ของอีเวนตภ์ายใน 7 

(Event Configuration Bank) 
E7.C4 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

สถานะอีเวนตใ์นโหมด READY ของอีเวนตภ์ายใน 8 

(Event Configuration Bank) 
E8.C4 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

ข้อควรระวังในการใช้งาน: ฟังก์ชันสแตนด์บายจะช่วยป้องกันไม่ให้อีเวนต์เปลีÉยนเป็น ON แม้ว่าเงืÉอนไข ON (ก่อนการย้อนกลับ) 

จะตรงตามเงืÉอนไขหลังจากเพิÉงเปิดเพาเวอร์ของอุปกรณ์ หรือเมืÉอสลับโหมดจาก READY เป็น RUN โดยอีเวนต์จะเปลีÉยนเป็น ON หลังจากเงืÉอนไข OFF ถูกต้องแล้วเมืÉอเงืÉอนไข ON ครบอีกครัÊง 

 
• "สแตนด์บาย + สแตนด์บายเมืÉอมีการเปลีÉยน SP" เป็นฟังก์ชันทีÉเปิดใช้งานฟังก์ชันสแตนด์บายอีกครัÊงเมืÉอมีการเปลีÉยนค่า SP หรือหมายเลขกลุ่ม LSP นอกเหนือจากการทํางานฟังก์ชันสแตนด์บายปกติ อย่างไรก็ตาม หาก 

SP ทีÉเปลีÉยนมีค่าเท่ากับค่าเดิม หรือหาก SP ไม่เปลีÉยนหลังจากเปลีÉยนหมายเลขกลุ่ม LSP อุปกรณ์จะไม่เข้าสู่โหมดสแตนด์บาย 

ตารางการทาํงานเปรียบเทียบสถานะ READY และสแตนด์บาย: 

สถานะเหตกุารณอ์ยู่ในโหมดพรอ้ม (READY) / 

การตัÊงค่าสแตนด์บาย 

สถานะอีเวนต์ในโหมด READY: 

0 (Remain ON) 

สถานะอีเวนต์ในโหมด READY: 

1 (Forced OFF) 

เมืÉอเปลีÉยนจาก READY เป็น 

RUN (Remain ON) 

เมืÉอเปลีÉยนจาก READY เป็น 

RUN (Forced OFF) 

0: ไม่มี ทาํงานปกติ OFF ทาํงานปกติ ทาํงานปกติ 

1: สแตนดบ์าย OFF OFF OFF (สถานะสแตนดบ์าย) OFF (สถานะสแตนดบ์าย) 

2: สแตนดบ์าย + สแตนด์บายเมืÉอมีการเปลีÉยน SP OFF OFF OFF (สถานะสแตนดบ์าย) OFF (สถานะสแตนดบ์าย) 
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บททีÉ 5. ฟังก์ชัน 

หน่วยเวลาหน่วง (Delay time unit) 

สามารถตัÊงค่าหน่วยเวลาหน่วงทีÉสมัพนัธ์กบัการตัÊงค่าประเภทการทาํงานได ้

รายการ (แบงก์) การแสดงผล คําอธิบาย ค่าเริÉมต้น ระดับผู้ใช้ 

หน่วยเวลาหน่วงของอีเวนตภ์ายใน 1 

(Event Configuration Bank) 
E1.C5 0: 1 วินาท ี

1: 1 นาที 

2: 1 ชัÉวโมง 

0 ระดบัสูง 

หน่วยเวลาหน่วงของอีเวนตภ์ายใน 2 

(Event Configuration Bank) 
E2.C5 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

หน่วยเวลาหน่วงของอีเวนตภ์ายใน 3 

(Event Configuration Bank) 
E3.C5 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

หน่วยเวลาหน่วงของอีเวนตภ์ายใน 4 

(Event Configuration Bank) 
E4C5 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

หน่วยเวลาหน่วงของอีเวนตภ์ายใน 5 

(Event Configuration Bank) 
E5.C5 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

หน่วยเวลาหน่วงของอีเวนตภ์ายใน 6 

(Event Configuration Bank) 
E6.C5 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

หน่วยเวลาหน่วงของอีเวนตภ์ายใน 7 

(Event Configuration Bank) 
E7.C5 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

หน่วยเวลาหน่วงของอีเวนตภ์ายใน 8 

(Event Configuration Bank) 
E8.C5 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

• หาก [ประเภทการทํางานของอีเวนต์ภายใน 1-8] ถูกตัÊงค่าเป็น 0 (ไม่มีอีเวนต์) หวัข้อ [หน่วยเวลาหน่วงของอีเวนต์ภายใน 1-8] จะไม่แสดงผล 
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บททีÉ 5. ฟังก์ชัน 

ตําแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง (Delay time decimal point position) 

สามารถตัÊงค่าตาํแหน่งจดุทศนิยมของเวลาหน่วงทีÉสมัพนัธ์กบัการตัÊงค่าประเภทการทาํงานได ้

รายการ (แบงก์) การแสดงผล คําอธิบาย ค่าเริÉมต้น ระดับผู้ใช้ 
ตาํแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง อีเวนตภ์ายใน 1 

(Event Configuration Bank) 
E1.C6 0: ไม่มจีุดทศนิยม 

1: ทศนิยม 1 ตาํแหน่ง 

2: ทศนิยม 2 ตาํแหน่ง 

3: ทศนิยม 3 ตาํแหน่ง 

0 ระดบัสูง 

ตาํแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง อีเวนตภ์ายใน 2 

(Event Configuration Bank) 
E2.C6 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

ตาํแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง อีเวนตภ์ายใน 3 

(Event Configuration Bank) 
E3.C6 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

ตาํแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง อีเวนตภ์ายใน 4 

(Event Configuration Bank) 
E4.C6 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

ตาํแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง อีเวนตภ์ายใน 5 

(Event Configuration Bank) 
E5.C6 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

ตาํแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง อีเวนตภ์ายใน 6 

(Event Configuration Bank) 
E6.C6 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

ตาํแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง อีเวนตภ์ายใน 7 

(Event Configuration Bank) 
E7.C6 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

ตาํแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง อีเวนตภ์ายใน 8 

(Event Configuration Bank) 
E8.C6 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

• หาก [ประเภทการทาํงานของอีเวนตภ์ายใน 1-8] ถูกตัÊงค่าเป็น 0 (ไมม่ีอเีวนต)์ หวัขอ้ [ตาํแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วงของอีเวนตภ์ายใน 1-8] จะไม่แสดงผล 
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บททีÉ 5. ฟังก์ชัน 

การกําหนดหมายเลขการทํางาน (Operation No. definition) 

ระบุรหัสตวัเลขมาตรฐานทีÉจะใชง้านเมืÉอ [ประเภทการทาํงานของอีเวนตภ์ายใน 1-8] ถูกตัÊงค่าเป็น 26 (ขีดจาํกดัสูงของรหสัตวัเลขมาตรฐาน), 27 

(ขีดจาํกดัตํÉาของรหสัตวัเลขมาตรฐาน), 28 (ขีดจาํกดัสูงและตํÉาของรหสัตวัเลขมาตรฐาน), 57 (ขีดจาํกดัสูงของอตัราการเปลีÉยนแปลงรหสัตวัเลขมาตรฐาน) หรือ 58 

(ขีดจาํกดัตํÉาของอตัราการเปลีÉยนแปลงรหัสตวัเลขมาตรฐาน) 

รายการ (แบงก์) การแสดงผล คําอธิบาย ค่าเริÉมต้น ระดับผู้ใช้ 

การกาํหนดหมายเลขการทาํงานของอีเวนตภ์ายใน 1 

(Event Configuration Bank) 
E1.C7 2048–3071: 

รหัสตวัเลขมาตรฐาน 
2048 ทัÉวไป, 

มาตรฐาน, 

ระดบัสูง 

การกาํหนดหมายเลขการทาํงานของอีเวนตภ์ายใน 2 

(Event Configuration Bank) 
E2.C7 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

การกาํหนดหมายเลขการทาํงานของอีเวนตภ์ายใน 3 

(Event Configuration Bank) 
E3.C7 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

การกาํหนดหมายเลขการทาํงานของอีเวนตภ์ายใน 4 

(Event Configuration Bank) 
E4.C7 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

การกาํหนดหมายเลขการทาํงานของอีเวนตภ์ายใน 5 

(Event Configuration Bank) 
E5.C7 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

การกาํหนดหมายเลขการทาํงานของอีเวนตภ์ายใน 6 

(Event Configuration Bank) 
E6.C7 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

การกาํหนดหมายเลขการทาํงานของอีเวนตภ์ายใน 7 

(Event Configuration Bank) 
E7.C7 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

การกาํหนดหมายเลขการทาํงานของอีเวนตภ์ายใน 8 

(Event Configuration Bank) 
E8.C7 เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

ข้อควรระวังในการใช้งาน: 

• หากมีการตัÊงค่ารหสัตัวเลขมาตรฐานสําหรับค่าทีÉถูกกําหนดลําดับการประมวลผลไว้หลังจากกระบวนการนีÊ ค่าจากการสุ่มตัวอย่างรอบก่อนหน้า (Previous sampling cycle) 

จะถูกนํามาใช้แทน 

ดูรายละเอยีดเพิÉมเติมเกีÉยวกับลําดับการประมวลผลทีÉ "ลําดบัการประมวลผล (หน้า App.-1)" 

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 167 / 528 | 5-87



บททีÉ 5. ฟังก์ชัน 

การตัÊงค่าหลัก, การตัÊงค่าย่อย, ฮิสเทอรีซิส (Main setting, sub-setting, hysteresis) 

สามารถตัÊงค่าการตัÊงค่าหลกั, การตัÊงค่ายอ่ย และฮิสเทอรีซิสทีÉสมัพนัธ์กบัการตัÊงค่าประเภทการทาํงานได ้

รายการ (แบงก์) การแสดงผล คําอธิบาย ค่าเริÉมต้น ระดับผู้ใช้ 

การตัÊงค่าหลกัอเีวนตภ์ายใน 1 

(Event Bank) 
E1 -19999 ถึง +19999 U 

จาํนวนตาํแหน่งทศนิยมเปลีÉยนตามประเภทการทาํงาน 

สาํหรบับางประเภทช่วงคือ 0 ถึง 19999 U 

0 ทัÉวไป, 

มาตรฐาน, 

ระดบัสูง 

การตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 1 

(Event Bank) 
E1.Sb -19999 ถึง +19999 U 

จาํนวนตาํแหน่งทศนิยมเปลีÉยนตามประเภทการทาํงาน 

0  

ฮิสเทอรีซิสอีเวนตภ์ายใน 1 

(Event Bank) 
E1.HY 0 ถึง 19999 U 

จาํนวนตาํแหน่งทศนิยมเปลีÉยนตามประเภทการทาํงาน 

5  

การตัÊงค่าหลกัอเีวนตภ์ายใน 2 

(Event Bank) 
E2 เหมือนกบัการตัÊงค่าหลกัอเีวนตภ์ายใน 1 0  

การตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 2 

(Event Bank) 
E2.Sb เหมือนกบัการตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 1 0  

ฮิสเทอรีซิสอีเวนตภ์ายใน 2 

(Event Bank) 
E2HY เหมือนกบัฮิสเทอรีซิสอเีวนตภ์ายใน 1 5  

การตัÊงค่าหลกัอเีวนตภ์ายใน 3 

(Event Bank) 
E3 เหมือนกบัการตัÊงค่าหลกัอเีวนตภ์ายใน 1 0  

การตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 3 

(Event Bank) 
E3.Sb เหมือนกบัการตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 1 0  

ฮิสเทอรีซิสอีเวนตภ์ายใน 3 

(Event Bank) 
E3.HY เหมือนกบัฮิสเทอรีซิสอเีวนตภ์ายใน 1 5  

การตัÊงค่าหลกัอเีวนตภ์ายใน 4 

(Event Bank) 
E4 เหมือนกบัการตัÊงค่าหลกัอเีวนตภ์ายใน 1 0  

การตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 4 

(Event Bank) 
E4.Sb เหมือนกบัการตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 1 0  

ฮิสเทอรีซิสอีเวนตภ์ายใน 4 

(Event Bank) 
E4.HY เหมือนกบัฮิสเทอรีซิสอเีวนตภ์ายใน 1 5  

การตัÊงค่าหลกัอเีวนตภ์ายใน 5 

(Event Bank) 
E5 เหมือนกบัการตัÊงค่าหลกัอเีวนตภ์ายใน 1 0  

การตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 5 

(Event Bank) 
E5.Sb เหมือนกบัการตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 1 0  

ฮิสเทอรีซิสอีเวนตภ์ายใน 5 

(Event Bank) 
E5.HY เหมือนกบัฮิสเทอรีซิสอเีวนตภ์ายใน 1 5  

การตัÊงค่าหลกัอเีวนตภ์ายใน 6 

(Event Bank) 
E6 เหมือนกบัการตัÊงค่าหลกัอเีวนตภ์ายใน 1 0  

การตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 6 

(Event Bank) 
E6.Sb เหมือนกบัการตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 1 0  

ฮิสเทอรีซิสอีเวนตภ์ายใน 6 

(Event Bank) 
E6HY เหมือนกบัฮิสเทอรีซิสอเีวนตภ์ายใน 1 5  
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บททีÉ 5. ฟังก์ชัน 

รายการ (แบงก์) การแสดงผล คําอธิบาย ค่าเริÉมต้น ระดับผู้ใช้ 
การตัÊงค่าหลกัอีเวนตภ์ายใน 7 (Event Bank) E7 เหมือนกบัการตัÊงค่าหลกัอเีวนตภ์ายใน 1 0 ทัÉวไป, 

มาตรฐาน, 

ระดบัสูง 

การตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 7 (Event Bank) E7.Sb เหมือนกบัการตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 1 0  

ฮิสเทอรีซิสอีเวนตภ์ายใน 7 (Event Bank) E7HY เหมือนกบัฮิสเทอรีซิสอเีวนตภ์ายใน 1 5  

การตัÊงค่าหลกัอีเวนตภ์ายใน 8 (Event Bank) E8 เหมือนกบัการตัÊงค่าหลกัอเีวนตภ์ายใน 1 0  

การตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 8 (Event Bank) E8.Sb เหมือนกบัการตัÊงค่ายอ่ยอีเวนตภ์ายใน 1 0  

ฮิสเทอรีซิสอีเวนตภ์ายใน 8 (Event Bank) E8HY เหมือนกบัฮิสเทอรีซิสอเีวนตภ์ายใน 1 5  

• ค่าการตัÊงค่าหลัก / การตัÊงค่าย่อย / ฮิสเทอรีซิส ของอีเวนต์ภายใน 1-8 จะไม่แสดงผล หากประเภทการทํางานนัÊนไม่จําเป็นต้องใช้การตัÊงค่าเหล่านีÊ 

• สําหรับการทํางานของอีเวนต์ภายในตามค่าหลัก ค่าค่าย่อย และฮสิเทอรีซิส สามารถดูเพิÉมเติมได้ทีÉ "การทํางาน" (หน้า 5-72 ถึง 5-80) 
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บททีÉ 5. ฟังก์ชัน 

เวลาหน่วง ON, เวลาหน่วง OFF (ON delay time, OFF delay time) 

• ON delay คือฟังกช์นัทีÉช่วยหน่วงเวลาในการเปลีÉยนสถานะของอีเวนตภ์ายในจาก OFF เป็น ON 

• OFF delay คือฟังกช์นัทีÉช่วยหน่วงเวลาในการเปลีÉยนสถานะของอีเวนตภ์ายในจาก ON เป็น OFF 

ข้อสังเกต: หากประเภทการทํางานถูกตัÊงค่าเป็น 20 (การวินิจฉัยลปู 1), 21 (การวินิจฉัยลูป 2), 22 (การวินิจฉัยลปู 3) หรือ 32 (ไทม์เมอร์) 

ฟังก์ชันจะทํางานแตกต่างออกไป ดู "การทํางาน" (หน้า 5-72 ถึง 5-80) 

เวลาหน่วง ON และ OFF สามารถกาํหนดได้จากพารามิเตอร์ด้านล่างนีÊ: 

รายการ (แบงก์) การแสดงผล คําอธิบาย ค่าเริÉมต้น ระดับผู้ใช้ 

เวลาหน่วง ON ของอีเวนตภ์ายใน 1 (Event Bank) E1.oN 0 ถึง 19999 U 0.0 s ระดบัสูง 

เวลาหน่วง OFF ของอีเวนตภ์ายใน 1 (Event Bank) E1.OoF 0 ถึง 19999 U 0.0 s ระดบัสูง 

เวลาหน่วง ON ของอีเวนตภ์ายใน 2 (Event Bank) E2.on เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

เวลาหน่วง OFF ของอีเวนตภ์ายใน 2 (Event Bank) E2.oF เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

เวลาหน่วง ON ของอีเวนตภ์ายใน 3 (Event Bank) E3.on เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

เวลาหน่วง OFF ของอีเวนตภ์ายใน 3 (Event Bank) E3.oF เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

เวลาหน่วง ON ของอีเวนตภ์ายใน 4 (Event Bank) E4.on เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

เวลาหน่วง OFF ของอีเวนตภ์ายใน 4 (Event Bank) E4.oF เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

เวลาหน่วง ON ของอีเวนตภ์ายใน 5 (Event Bank) E5.on เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

เวลาหน่วง OFF ของอีเวนตภ์ายใน 5 (Event Bank) E5.oF เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

เวลาหน่วง ON ของอีเวนตภ์ายใน 6 (Event Bank) E6.on เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

เวลาหน่วง OFF ของอีเวนตภ์ายใน 6 (Event Bank) E6.oF เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

เวลาหน่วง ON ของอีเวนตภ์ายใน 7 (Event Bank) E7.on เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

เวลาหน่วง OFF ของอีเวนตภ์ายใน 7 (Event Bank) E7.oF เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

เวลาหน่วง ON ของอีเวนตภ์ายใน 8 (Event Bank) E8.on เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

เวลาหน่วง OFF ของอีเวนตภ์ายใน 8 (Event Bank) E8.oF เหมือนกบัอีเวนตภ์ายใน 1   

• หาก [ประเภทการทํางานของอีเวนต์ภายใน 1-8] ถูกตัÊงค่าเป็น 0 (ไม่มีอีเวนต์) การตัÊงค่าเวลาหน่วง ON และ OFF ของอีเวนต์ภายในจะไม่แสดงผล 

• หน่วยของเวลาหน่วงคือค่าทีÉถูกตัÊงไว้ใน [หน่วยเวลาหน่วงของอีเวนต์ภายใน 1-8] 

• ช่วงการตัÊงค่าสําหรับเวลาหน่วงจะแตกต่างกันไปตามการตัÊงค่าของ [ตําแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วงของอเีวนต์ภายใน 1-8] 
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5-9 อินพุตหมอ้แปลงกระแส (Current Transformer: CT)
รุน่ท่ีมอิีนพุต CT สองชอ่งหรอื Micro CT สองชอ่ง รวมถึงรุน่ CT/VT สามารถวดักระแส AC แบบ True RMS
และตรวจสถานะของฮีตเตอรห์รอืแอคชูเอเตอรไ์ด้

การวดักระแส CT
C1.TY / C2.TY, C1.MO / C2.MO, C1.TI / C2.TI

การแปลงค่ากระแส CT
C1.TN / C2.TN, C1.LP / C2.LP

การชดเชยกระแส CT
&��5$ � &��5$� &��%, � &��%,� &��)/ � &��)/

กระแสเมื่อเอาต์พุต ON, OFF และกระแสตามเวลา

การตรวจจบัความผดิปกติของ CT
C1.BO / C2.BO, C1.OC / C2.OC, C1.SS / C2.SS, C1.HY / C2.HY

ผงัฟงัก์ชนั CT: การวดั → การแปลงค่า → การชดเชย → ค่ากระแส → ตรวจจบัความผดิปกติ

การวดักระแส CT (CT Measurement)

รายการ (CT/VT Bank) รหัสหน้าจอ คําอธบิาย / ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

CT1 ประเภทการทํางาน 0: วดักระแสต่อเนื่อง
1: ตรวจจบัฮีตเตอรข์าด

0

CT2 ประเภทการทํางาน 0: วดักระแสต่อเนื่อง
1: ตรวจจบัฮีตเตอรข์าด

0

CT1 เลือกเอาต์พุต 0: Control 1, 1: Control 2
2–4: Event 1–3

0

CT2 เลือกเอาต์พุต 0: Control 1, 1: Control 2
2–4: Event 1–3

0

CT1 เวลารอการวดั 30–300 ms 30 ms

CT2 เวลารอการวดั 30–300 ms 30 ms

ทัว่ไป /
มาตรฐาน /

ขัน้สงู

โหมดการวดั: หาก CT Operation Type = 0 จะวดักระแสต่อเนื่อง สว่นค่า 1 วดัตามสถานะ ON/OFF ของเอาต์พุตท่ีเลือกใน C1.MO /
C2.MO

การแสดงผล: รายการท่ีปรากฏขึ้นอยูกั่บรุน่อุปกรณ์และระดับผูใ้ช ้Simple / Standard / Advanced

5-91
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การวดักระแส CT และเง่ือนไขตรวจจบัความผิดปกติ

ประเภทการทํางานของ CT มผีลต่อการอ่านค่ากระแสในชว่งเอาต์พุต ON/OFF และความสามารถตรวจพบความผดิปกติ

CT Operation Type ชนิดค่ากระแส การวดั / การตรวจจบั
0: Continuous Output ON วดัได้; Heater Burnout Threshold → Current Low Limit (≤ ค่าตัง้),

Overcurrent Threshold → Current High Limit (≥ ค่าตัง้)

0: Continuous Output OFF วดัไมไ่ด้ (แสดง 0 A); ไมต่รวจขอ้ผดิพลาด
0: Continuous Time Proportional Current วดัไมไ่ด้ (แสดง 0 A)
1: Heater Burnout Output ON วดัได้; Heater Burnout (≤ ค่าตัง้), Overcurrent (≥ ค่าตัง้)

1: Heater Burnout Output OFF วดัได้; Short-circuit (≥ ค่าตัง้)

1: Heater Burnout Time Proportional Current วดัได้เฉพาะ Target Output เป็น Time Proportional Output (Operation
Type = 1) และ Time Proportional Operation Type = 1 (Priority on
Actuator Service Life); นอกนัน้ 0 A

การใชง้านและสตูรคํานวณ
ระบบ Thyristor แบบ Phase-angle Control ใหตั้ง้ CT Operation Type = 0
เมื่อ CT Operation Type = 1 ใช ้CT Measurement Wait Time เพื่อกําหนดเวลารอหลังเอาต์พุตเปล่ียน ON/OFF ก่อนเริม่วดั
หาก Time Proportional Operation Type = 0 (Priority on Controllability) ค่า Time Proportional Current จะเป็น 0 A

Time Proportional Current = Current When Output ON × √(Time Proportional Output ON Time ÷ Time Proportional Cycle)

การรายงานขอ้ผิดพลาด: สถานะ Heater Burnout, Overcurrent และ Short-circuit เชื่อมกับ Standard Bits; ในโหมดวดัต่อเนื่อง Current
Low Limit จะสะท้อนใน Heater Burnout Bit สว่น Current High Limit จะสะท้อนใน Overcurrent Bit (ด ูApp.-3)

• 
• 
• 
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การอัปเดตค่ากระแส CT และ CT Conversion

เมื่อใช ้CT Operation Type = 1 ค่า Current When Output ON/OFF จะอัปเดตเมื่อสถานะเอาต์พุตค้างต่อเนื่องนานพอ

กราฟเวลาจากต้นฉบบั: ระยะเวลา CT Measurement Wait Time และชว่งคงสถานะอยา่งน้อย 100 ms

ค่ากระแสจะอัปเดตเมื่อสถานะ OUT ON/OFF คงอยูไ่มต่ํ่ากวา่ 100 ms + CT Measurement Wait Time
หากชว่ง ON/OFF สัน้กวา่ระยะเวลาดังกล่าว ใหค้งค่ากระแสก่อนหน้า
เมื่อ MV เปล่ียนเป็น 0% จากอุณหภมูลิดลงใน READY หรอืระหวา่ง Reverse Action ใหค้งค่ากระแสก่อนหน้าของชว่ง Output ON

ภาพการรอ้ยสายผา่น CT จากต้นฉบบั: ถ้ารอ้ยผา่น 2 ครัง้ ใหตั้ง้ Number of Power Wire Passes = 2

สตูรชว่งแสดงผลและชว่งวดักระแส (หน่วย A):
Display Low = 0.0
Display High = Turns ÷ (16 × Passes) × 2.2 × M
Measurement Low = Turns ÷ (800 × Passes) × M
Measurement High = Turns ÷ (8 × Passes) × M

ขอ้ควรระวงั: ต้องตัง้ Turns และ Passes ใหต้รง CT ท่ีต่อจรงิ ผลลัพธท่ี์เกินจาํนวนหลักท่ีแสดงจะถกูตัดท้ิง โดยคงตัวแปร M ตามสตูรผูผ้ลิต ไม่
กําหนดความหมายขึ้นเอง

• 
• 
• 

พารามเิตอร ์CT/VT รหัสหน้าจอ (Display) ความหมาย / ชว่งค่า เริม่ต้น

C1.TN / C2.TN จาํนวนรอบ CT: 100–6000 turns 800
C1.LP / C2.LP จาํนวนครัง้สายไฟลอดชอ่ง CT: 1–6 1
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ชว่งการวดักระแส CT (ต่อจากหน้า 5-93)

ค่า M ในสตูรการแปลงค่ากระแส CT ขึ้นอยูกั่บชนิดอินพุตของเครื่อง ดังนี้

ประเภทอินพุตของรุน่ ค่าตัวแปร M

รุน่ท่ีมอิีนพุต CT 2 ชอ่ง หรอืรุน่ท่ีมอิีนพุต CT/VT 1.0
รุน่ท่ีมอิีนพุต Micro CT 0.1

ตารางในหน้าถัดไปแสดง ชว่งค่าท่ีแสดงบนหน้าจอ (เท่ากับชว่งกระแสท่ียอมใหว้ดัได้) และ ชว่งกระแสสาํหรบัการวดั ซึ่งคํานวณจากจาํนวนรอบ
ของ CT และจาํนวนครัง้ท่ีสายไฟหลักลอดผ่านชอ่ง CT

ในตารางนัน้ ค่าท่ีอยูใ่นวงเล็บ ( ) คือชว่งกระแสสาํหรบัการวดั สว่นค่าท่ีอยูน่อกวงเล็บคือชว่งท่ีแสดงบนหน้าจอ

ขอ้ควรระวงัเก่ียวกับค่ากระแส: เมื่อกระแสท่ีอ่านได้เกินขดีจาํกัดบนของชว่งแสดงผล เครื่องจะจาํกัดค่าท่ีแสดงไวท่ี้ขดีจาํกัดบนนัน้ และแจง้ขอ้ผดิพลาด 
CT1/CT Input Error (AL11) หรอื CT2/VT Input Error (AL12) ตามชอ่งอินพุตท่ีเก่ียวขอ้ง

อ่านต่อ: หน้า 5-95 แสดงตารางชว่งกระแสจรงิสาํหรบั CT รุน่มาตรฐานและ Micro CT โดยแยกตามจาํนวนรอบและจาํนวนครัง้ท่ีลอดสาย
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ตารางชว่งกระแส CT และรุน่หมอ้แปลงกระแสท่ีแนะนํา

กรณีรุน่ท่ีม ีCT 2 ชอ่ง หรอือินพุต CT/VT

ครัง้ท่ี
ลอดสาย

100 รอบ 800 รอบ 1000 รอบ 2000 รอบ 6000 รอบ

1 0.0–13.7 A
(0.1–12.5 A)

0.0–110.0 A
(1.0–100.0 A)

0.0–137.5 A
(1.2–125.0 A)

0.0–275.0 A
(2.5–250.0 A)

0.0–825.0 A
(7.5–750.0 A)

2 0.0–6.8 A
(0.0–6.2 A)

0.0–55.0 A
(0.5–50.0 A)

0.0–68.7 A
(0.6–62.5 A)

0.0–137.5 A
(1.2–125.0 A)

0.0–412.5 A
(3.7–375.0 A)

6 0.0–2.2 A
(0.0–2.0 A)

0.0–18.3 A
(0.1–16.6 A)

0.0–22.9 A
(0.2–20.8 A)

0.0–45.8 A
(0.4–41.6 A)

0.0–137.5 A
(1.2–125.0 A)

กรณีรุน่ท่ีมอิีนพุต Micro CT

ครัง้ท่ี
ลอดสาย

100 รอบ 800 รอบ 1000 รอบ 2000 รอบ 6000 รอบ

1 0.00–1.37 A
(0.01–1.25 A)

0.00–11.00 A
(0.10–10.00 A)

0.00–13.75 A
(0.12–12.50 A)

0.00–27.50 A
(0.25–25.00 A)

0.00–82.50 A
(0.75–75.00 A)

2 0.00–0.68 A
(0.00–0.62 A)

0.00–5.50 A
(0.05–5.00 A)

0.0–6.87 A
(0.06–6.25 A)

0.00–13.75 A
(0.12–12.50 A)

0.00–41.25 A
(0.37–37.50 A)

6 0.00–0.22 A
(0.00–0.20 A)

0.00–1.83 A
(0.01–1.66 A)

0.00–2.29 A
(0.02–2.08 A)

0.00–4.58 A
(0.04–4.16 A)

0.00–13.75 A
(0.12–12.50 A)

ขอ้ควรระวงั: กระแสท่ีอินพุต CT ต้องไมเ่กิน 0–150 mA AC (ค่าสงูสดุชัว่ขณะ 212 mA) สาํหรบัรุน่ CT 2 ชอ่ง/CT/VT หรอื 0–15.0 mA AC (ค่าสงูสดุชัว่ขณะ
21.2 mA) สาํหรบั Micro CT มฉิะนัน้อุปกรณ์อาจทํางานผิดปกติ

ชนิดอินพุต CT ท่ีแนะนํา เสน้ผ่านศูนยก์ลางรู จาํนวนรอบ

CT 2 ชอ่ง / CT/VT Azbil QN206A 5.8 mm 800
CT 2 ชอ่ง / CT/VT Azbil QN212A 12 mm 800
Micro CT U.R.D. CTL-6-S-Z 5.8 mm 800
Micro CT U.R.D. CTL-12-S30-10Z 12 mm 1000

วธิอ่ีาน: ค่าในวงเล็บเป็นชว่งกระแสท่ีใชว้ดัจรงิ; ค่าเหนือวงเล็บเป็นชว่งท่ีแสดงบนหน้าจอ ตามขอ้มูลต้นฉบบัหน้า 5-95
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การชดเชยค่ากระแส CT (CT Compensation)

รายการ (CT/VT Bank) รหัส ชว่งค่าต้ัง ค่าเริม่ต้น

CT1 Ratio C1.RA 0.001–19.999 1.000
CT2 Ratio C2.RA

CT1 Bias C1.BI −1999.9 ถึง 1999.9 (CT 2 ชอ่ง / CT/VT)
−199.99 ถึง 199.99 (Micro CT)

0.0
CT2 Bias C2.BI

CT1 Filter C1.FL 0.0–120.0 s 0.1
CT2 Filter C2.FL

พารามเิตอรก์ลุ่มนี้อยูใ่นระดับผูใ้ช ้Advanced ค่า Ratio และ Bias ใชช้ดเชยผลจากสมัประสทิธิก์ารคัปปลิงของ CT และปัจจยัอ่ืน

การชดเชย Ratio/Bias: OUT = (IN × RA) + BI
IN = ค่าปอ้นเขา้, OUT = ผลลัพธ,์ RA = ค่า Ratio, BI = ค่า Bias

CT Filter ใชฟ้ลิเตอรห์น่วงอันดับหนึ่ง (First-order Lag) เมื่อเพิม่ค่า Filter ค่าท่ีวดัได้จะเปล่ียนแปลงชา้ลง

สมการฟลิเตอร:์ OUT = OUTLAST + (IN − OUTLAST) ÷ (T ÷ Ts + 1)
IN = อินพุตฟลิเตอร,์ T = เวลาฟลิเตอร ์(s), OUT = ผลคํานวณปัจจุบนั,
OUTLAST = ผลคํานวณก่อนหน้า, Ts = รอบอัปเดตคงท่ี 0.1 s

กรณีท่ี CT Filter ไมทํ่างาน: ยงัไมม่ค่ีากระแสขณะเอาต์พุต ON/OFF; เกิด AL11 หรอื AL12; หรอืมกีารเปล่ียนจาํนวนรอบ CT / จาํนวนครัง้ท่ีลอดสาย

CT แนะนํา (ดรุูน่หน้า 5-95) Coupling Coefficient อ้างอิง

Azbil QN206A / QN212A 0.98
U.R.D. CTL-6-S-Z / CTL-12-S30-10Z 0.99

การตัง้ค่า CT Ratio ตามค่าสมัประสทิธิอ้์างอิงขา้งต้นอาจชว่ยลดความคลาดเคล่ือนของค่าท่ีแสดงได้

C1.RA

C2.RA

C1.BI

C2.BI

C1.FL

C2.FL
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หน้าจอ รายการ (CT/VT Bank) ชว่งค่า / คําอธบิาย ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

CT1 เกณฑ์ตรวจจบั
ฮีตเตอรข์าด 0 Advanced

(ระดับ 2)
CT2 เกณฑ์ตรวจจบั
ฮีตเตอรข์าด
CT1 เกณฑ์ตรวจจบั
กระแสเกิน 0

CT2 เกณฑ์ตรวจจบั
กระแสเกิน
CT1 เกณฑ์ตรวจจบั
ลัดวงจร 0

CT2 เกณฑ์ตรวจจบั
ลัดวงจร
CT1 ฮิสเทอรซีสิ
(Hysteresis)

0.5 / 0.05

CT2 ฮิสเทอรซีสิ
(Hysteresis)

CT1 เวลาหน่วง
(Delay Time)

2.0

CT2 เวลาหน่วง
(Delay Time)

CT1 เง่ือนไขกลับสู่
สถานะไมว่ดัค่า 1024

CT2 เง่ือนไขกลับสู่
สถานะไมว่ดัค่า

0.0–1999.9 สาํหรบัรุน่ท่ีม ีCT 2 ชอ่ง หรอือินพุต
CT/VT

0.00–199.99 สาํหรบัรุน่ท่ีม ีMicro CT

0.0–1999.9 s

1024–2047 รหสับติมาตรฐาน (Standard Bit
Number)
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เง่ือนไข Short-circuit, Hysteresis และ Delay ของ CT

เมื่อ CT Operation Type = 0 สามารถใช ้Overcurrent Threshold เป็นขดีจาํกัดบนเพื่อตรวจจบัค่ากระแสสงูผิดปกติ
หากกระแสขณะเอาต์พุต OFF ≥ Short-circuit Threshold จะตรวจพบลัดวงจร ตัง้ Threshold = 0.0 เพื่อหยุดการตรวจจบั
แนะนําใหใ้ชค่้าก่ึงกลางระหวา่งกระแสปกติกับกระแสขณะลัดวงจร และต้องมผีลต่างจากกระแสปกติอยา่งน้อย 2.5% FS ของชว่งวดั
เมื่อ CT Operation Type = 0 (Continuous Current Measurement) ฟงัก์ชนัตรวจจบั Short-circuit จะไมทํ่างาน

ค่าเกณฑ์ Short-circuit = (กระแสขณะลัดวงจร + กระแสปกติ) ÷ 2

ค่า CT Hysteresis ใชร้ว่มกันในการตรวจจบัฮีตเตอรข์าด กระแสเกิน และลัดวงจร ขณะท่ี CT Delay Time เป็นเวลา ON Delay ท่ีใชร้ว่มกันทัง้
สามประเภท โดยเริม่และรเีซต็ตัวนับตามเง่ือนไขต่อไปนี้

ชนิดการตรวจจบั เง่ือนไขเริม่นับ Delay เง่ือนไขรเีซต็ Delay

Heater Burnout กระแสเมื่อ Output ON ≤ Burnout Threshold กระแสเมื่อ Output ON > Threshold + Hysteresis

Overcurrent กระแสเมื่อ Output ON ≥ Overcurrent Threshold กระแสเมื่อ Output ON < Threshold − Hysteresis

Short-circuit กระแสเมื่อ Output OFF ≥ Short-circuit Threshold กระแสเมื่อ Output OFF < Threshold − Hysteresis

ขอ้สงัเกตตามต้นฉบบั: เมื่อการตรวจจบัเขา้สถานะ ON แล้ว การเขา้เง่ือนไขรเีซต็ตัวนับเพยีงอยา่งเดียวจะไมป่ิดสถานะตรวจจบั ต้องปิดการวดัเพื่อยกเลิก
การตรวจจบั

การอัปเดต Delay Timer

CT Operation Type = 0: ตัวนับอัปเดตต่อเนื่องทกุ 1 ms
CT Operation Type = 1: ตัวนับอัปเดตทกุ 1 ms เฉพาะชว่ง Output ON สาํหรบั Heater Burnout / Overcurrent และเฉพาะชว่ง Output OFF
สาํหรบั Short-circuit
กราฟในหน้า 5-99 อธบิายตัวอยา่งการหน่วงเวลาของ Heater Burnout

• 
• 
• 
• 

• 
• 

• 
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กราฟการหน่วงเวลา CT และการคืนสถานะ Not-measured

กราฟต้นฉบบั: กระแส Output ON, Hysteresis, สถานะเอาต์พุต, Delay Timer และ Heater Burnout

พารามเิตอร ์CT Condition for Restoring Not-measured Status กําหนดเง่ือนไขการคืนสถานะ “ยงัไมไ่ด้วดั” ผา่น Standard Bit เพื่อหยุดการ
ค้างของการตรวจจบัหลังระบบหยุดควบคมุ
การคืนสถานะนี้ปิดใชง้าน Heater Burnout, Overcurrent และ Short-circuit จนกวา่จะวดักระแสเมื่อ Output ON/OFF ได้อีกครัง้
เมื่อ Standard Bit ท่ีกําหนดเป็น ON การวดัจะถกูระงับและจะไมเ่กิด AL11 หรอื AL12 ระหวา่งระงับการวดั
หากต้องการบงัคับปิดการตรวจจบั ใหตั้ง้ Standard Bit ท่ีกําหนดสาํหรบัการคืนสถานะเป็น ON

ขอ้ห้าม: อยา่ใช ้Standard Bit 1952/1953 (วดัค่ากระแส Output ON แล้ว) หรอื 1960/1961 (วดัค่ากระแส Output OFF แล้ว) ของชอ่งเดียวกันเป็นเง่ือนไข
คืนสถานะ เพราะสถานะการวดัของเอาต์พุต CT จะไมเ่ปล่ียน

หากบติถกูประมวลผลภายหลังขัน้ตอนนี้ ใหใ้ชส้ถานะของบติจากรอบ Sampling ก่อนหน้า (ด ูProcessing Order หน้า App.-1) เง่ือนไขนี้รวมถึงกรณีอ้างอิงชอ่งท่ีมหีมายเลข
มากกวา่ชอ่งท่ีกําลังตัง้ค่า

Standard Bit ของชอ่งท่ีมหีมายเลขมากกวา่ ความหมาย

1120/1121 Heater Burnout Detection

1128/1129 CT Overcurrent Detection

1136/1137 CT Short-circuit Detection

1818/1819 CT Input Error

1952/1953 CT Current When Output ON Was Measured

1960/1961 CT Current When Output OFF Was Measured

• 

• 
• 
• 
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5-10 อินพุตหมอ้แปลงแรงดัน VT (Voltage Transformer)

รุน่ท่ีรองรบัอินพุต CT/VT สามารถรบัสญัญาณ VT ได้ 1 ชอ่ง เพื่อวดัแรงดันไฟฟา้ AC และคํานวณความต้านทานของฮีตเตอรด์้วยค่า True
RMS

ผงัฟงัก์ชนั VT จากต้นฉบบั: Measurement → Conversion → Compensation → Voltage/Resistance

การวดัค่า VT (VT Measurement)

เมื่อ CT Operation Type = 0 (Continuous Current Measurement) เครื่องจะวดัแรงดัน VT ต่อเนื่อง และคํานวณความต้านทาน
เมื่อ CT Operation Type = 1 (Heater Burnout Detection) เครื่องวดั VT พรอ้มกับกระแสขณะเอาต์พุต ON เพื่อคํานวณความต้านทาน สว่นขณะ
เอาต์พุต OFF จะคงค่าแรงดันและความต้านทานล่าสดุไว ้ไมว่ดัใหม่

สตูรคํานวณความต้านทาน: Resistance (Ω) = VT Voltage (V) ÷ Current When Output ON (A)

เมื่อ CT Operation Type = 1 เวลาท่ีแรงดัน VT และค่าความต้านทานได้รบัการอัปเดตเป็นไปตามกราฟเวลา โดยอ้างอิงชว่ง CT Measurement Wait Time
และชว่งคงสถานะ 100 ms

กราฟเวลาอัปเดต VT จากต้นฉบบั: คงค่าท่ีวดัก่อนหน้าหรอือัปเดตค่าความต้านทานตามชว่ง ON/OFF

• 
• 

การวดัแรงดัน VT

การแปลงค่า VT
VT Bank: พารามเิตอรก์ารแปลงค่า

การชดเชย VT
CT/VT Bank: ค่าชดเชย

แรงดัน VT และความต้านทาน

วดัค่าแรงดัน VT และอัปเดต
ค่าความต้านทาน

วดัแรงดัน VT และอัปเดต
ค่าความต้านทาน

คงค่าความต้านทานเดิม
และไมว่ดัแรงดัน VT

สถานะ
ON/OFF

100 ms 100 ms 100 ms 100 ms 100 ms

รอการวดั CT รอการวดั CT รอการวดั CT

อัปเดตค่าท่ีวดัเมื่อสถานะ ON
คงอยูน่านครบเวลารอ

เมื่อสถานะ OFF ใหค้งค่าแรงดัน
และความต้านทานท่ีวดัก่อนหน้า
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การแปลงค่าแรงดัน VT (VT Conversion)

รายการ (CT/VT Bank) รหัส ชว่งค่าต้ัง ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

VT Primary Voltage VI.PR 1.0–500.0 V 200 Advanced

VT Secondary Voltage VI.SE 1.0–11.0 V 10 Advanced

ตัง้ค่า VI.PR (แรงดันด้านปฐมภมู)ิ และ VI.SE (แรงดันด้านทติุยภมู)ิ ใหต้รงกับหมอ้แปลงแรงดัน VT ท่ีต่อใชง้านจรงิ เพื่อใหก้ารแสดงค่าและชว่ง
วดัถกูต้อง

สมการชว่งแสดงผลและชว่งการวดั (หน่วย V):
Display Low = 0.0
Display High = 13.2 × VI.PR ÷ VI.SE
Measurement Low = 1.2 × VI.PR ÷ VI.SE
Measurement High = 12.0 × VI.PR ÷ VI.SE

หลักทศนิยมท่ีเกินจาํนวนหลักแสดงผลจะถกูตัดออก หากค่าเกินขดีจาํกัดบนของชว่งแสดงผล เครื่องจะจาํกัดค่าท่ีแสดงไวท่ี้ขดีจาํกัดบนและแจง้ CT2/VT Input
Error (AL12)

ขอ้ควรระวงั: แรงดันท่ีอินพุต VT ต้องไมเ่กิน 0–16 V AC (ค่าสงูสดุชัว่ขณะ 23 V) มฉิะนัน้อุปกรณ์อาจทํางานผดิปกติ

เมื่อแรงดัน VT ต่ํากวา่ 0.1 V และกระแสขณะเอาต์พุต ON ต่ํากวา่ 0.1 A เครื่องจะคงค่าความต้านทานเดิมไวโ้ดยไมคํ่านวณใหม ่แต่ถ้า Standard Bit ท่ีตัง้
ไวส้าํหรบัคืนสถานะ Not-measured เป็น ON ค่า Resistance จะเป็น 0.0
สามารถวดัความต้านทานเมื่อใช ้SSR หรอื Thyristor แบบ Phase-angle Control แต่การควบคมุแบบ Cycle Control ด้วย Thyristor ไมส่ามารถวดั
ความต้านทานได้อยา่งเหมาะสม

อ้างอิง: หมอ้แปลงแรงดันท่ีแนะนําอยูใ่นหวัขอ้ Optional Parts หน้า 1-3 ของต้นฉบบั

• 

• 

VI.PR

VI.SE
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การชดเชยแรงดัน VT (VT Compensation)

รายการ (CT/VT Bank) รหัส ชว่งค่าต้ัง ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

VT Ratio VI.RA 0.001–19.999 1.000 Advanced

VT Bias VI.BI −1999.9 ถึง +1999.9 0.0 Advanced

VT Filter VI.FL 0.0–120.0 s 0.1 Advanced

การตัง้ค่า VT Ratio และ VT Bias ใชช้ดเชยความแตกต่างระหวา่งหมอ้แปลงแต่ละตัวและปัจจยัอ่ืน เพื่อปรบัผลลัพธจ์ากสญัญาณอินพุต

การชดเชย Ratio/Bias: OUT = (IN × RA) + BI
IN = ค่าปอ้นเขา้, OUT = ผลลัพธ,์ RA = ค่า Ratio, BI = ค่า Bias

VT Filter ใชฟ้ลิเตอรห์น่วงอันดับหนึ่ง (First-order Lag) เพื่อลดความแกวง่ของค่าท่ีวดัได้ ยิง่ตัง้ค่า Filter สงู ค่าท่ีแสดงยิง่เปล่ียนชา้ลง

สมการ VT Filter: OUT = OUTLAST + (IN − OUTLAST) ÷ (T ÷ Ts + 1)
IN = อินพุตฟลิเตอร,์ T = ค่าฟลิเตอร ์(s), OUT = ผลคํานวณฟลิเตอรปั์จจุบนั,
OUTLAST = ผลคํานวณก่อนหน้า, Ts = รอบอัปเดตคงท่ี 0.1 s

กรณีท่ี VT Filter ไมทํ่างาน
ยงัไมไ่ด้วดัแรงดัน VT
เกิดขอ้ผิดพลาดอินพุต CT2/VT (AL12)
มกีารเปล่ียนค่า VT Primary Voltage หรอื VT Secondary Voltage

คําแนะนําจากผู้ผลิต: หากค่าแรงดัน VT แกวง่เนื่องจากจงัหวะการวดัไมส่อดคล้องกับรูปคล่ืน อาจเพิม่ค่า VT Filter เพื่อลดการแกวง่ได้ สาํหรบัค่า
ความต้านทาน ใหเ้พิม่ CT Filter หากสาเหตมุาจากกระแสเมื่อ Output ON หรอืเพิม่ VT Filter หากสาเหตมุาจากแรงดัน VT

• 
• 
• 

VI.RA

VI.BI

VI.FL
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5-11 เอาต์พุตดิจทัิล (Digital Output: DO)

แผนผังฟงัก์ชนัต่อไปนี้แสดงลําดับการทํางานของเอาต์พุตดิจทัิล ตัง้แต่การกําหนดชนิดเอาต์พุตแบบ Time Proportional หรอื ON/OFF ไป
จนถึงสถานะท่ีขัว้ DO

แผนผงั DO ตามต้นฉบบั (รหสั DO1.1–DO5.7 และเสน้ทางสญัญาณคงเดิม)

*1 สามารถตรวจสอบสถานะขัว้ได้จาก [OUT 1–2 Terminal Status] และ [EV1–3 Terminal Status]

*2 รายการ Time Proportional Linearization Table Group Definition จะแสดงและแก้ไขค่าได้ในรุน่ C3A/C3B

ขอ้ควรระวงั: สถานะขัว้ OUT 1–2 และ EV1–3 จะอัปเดตทกุ 1 ms หากนําสถานะขัว้หนึ่งไปใชเ้ป็นอินพุตของ Logical Operation หลายรายการ ค่าสถานะท่ี
อ่านได้อาจแตกต่างกันตามจงัหวะการประมวลผล (อ้างอิงหวัขอ้ 5-12 Position Proportional Control หน้า 5-110 ตามต้นฉบบั)

สาํหรบัรุน่ท่ีรหสัรุน่ม ี“R1” จะกําหนดการตัง้ค่าสาํหรบั Control Outputs 1 และ 2 ไมไ่ด้ ต้องระบุการทํางานของเอาต์พุตขบัมอเตอรผ์า่น Internal
Contacts (ด ู“Specifying Motor Operation by Internal Contacts” หน้า 5-121)
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ชนิดการทํางานของเอาต์พุตดิจทัิล (DO Operation Type)

ผู้ใชเ้ลือกชนิดการทํางานแยกกันได้สาํหรบัขัว้ DO แต่ละชอ่ง โดยเลือก 0 = ON/OFF Output หรอื 1 = Time Proportional Output

ON/OFF Output: เมื่อสถานะท่ีกําหนดไวใ้น ON/OFF Output Type เป็น 1 (ON) ขัว้เอาต์พุตจะ ON และเมื่อเป็น 0 (OFF) ขัว้จะ OFF
Time Proportional Output: เครื่องคํานวณเอาต์พุตตามรหสัตัวเลขมาตรฐานท่ีกําหนดใน Time Proportional Output Type

ขัว้เอาต์พุต (DO Bank) รหัสแสดงผล ค่าเริม่ต้น

OUT 1 DO1.1 0 หรอื 1

OUT 2 DO2.1 1

EV1 DO3.1 0

EV2 DO4.1 0

EV3 DO5.1 0

รายละเอียดการต้ังค่า: พารามเิตอรทั์ง้หมดมตัีวเลือก 0: ON/OFF output และ 1: Time proportional output ระดับผูใ้ช ้Simple /
Standard / Advanced และจะแสดงใหแ้ก้ไขได้เมื่อรุน่ท่ีใชอ้ยูร่องรบั Relay Output หรอื Voltage Pulse Output ท่ีขัว้นัน้

ขอ้ควรระวงัเก่ียวกับรุน่และเวอรช์นั ROM

หากรหสัรุน่ระบุ Control Output เป็นรเีลย ์R0 ค่าเริม่ต้นของ DO1.1 ขึ้นอยูกั่บเวอรช์นั ROM ดังนี้

เง่ือนไข ค่าเริม่ต้นของ OUT 1 DO Operation Type

ก่อน 1.03 1 (Time proportional output)

ตัง้แต่ 1.03 ขึ้นไป 0 (ON/OFF output)

รุน่ท่ีไมร่ะบุ R0 1 ไมข่ึ้นกับเวอรช์นั ROM

ก่อนเปล่ียนค่า: ตรวจสอบประเภทขัว้เอาต์พุตและรหสัรุน่จรงิ เพื่อไมใ่หเ้ลือกวธิสีัง่งานท่ีไมต่รงกับอุปกรณ์ต่อพว่ง

• 
• 

DO1.1

DO2.1

DO3.1

DO4.1

DO5.1
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ชนิดสญัญาณท่ีสง่ออกในโหมด ON/OFF

ตัง้ค่า Standard Bit เพื่อกําหนดวา่สถานะใดจะถกูสง่ออกจากขัว้ DO เมื่อเลือกชนิดการทํางานเป็น 0 (ON/OFF Output)

ชว่งรหัสท่ีกําหนดได้: 1024–2047 (Standard Bit Numbers) · ระดับผูใ้ช ้Simple / Standard / Advanced

ชอ่งใน DO Bank รหัสแสดงผล ค่าเริม่ต้น

OUT 1 DO1.2 1024 หรอื 1264

OUT 2 DO2.2 1024

EV1 DO3.2 1088

EV2 DO4.2 1089

EV3 DO5.2 1090

เมนูเหล่านี้จะปรากฏและสามารถแก้ไขได้ก็ต่อเมื่อรุน่อุปกรณ์รองรบั Relay Output หรอื Voltage Pulse Output ของขัว้ท่ีกําหนด และได้ตัง้ DO Operation
Type = 0 ไวแ้ล้ว

ขอ้ควรระวงัในการกําหนด Standard Bit

หา้มกําหนดหมายเลข 1280–1284 (OUT Terminal Status) ใหช้อ่งเดียวกับสถานะท่ีกําลังสง่ออก มฉิะนัน้สถานะ ON/OFF จะไมเ่ปล่ียน
หากต้องการให ้DO หลายชอ่งสง่สถานะเดียวกัน ใหตั้ง้ Standard Bit Number เหมอืนกันทกุชอ่ง
หากบติท่ีอ้างอิงถกูคํานวณภายหลังขัน้ตอนสง่ออก DO ระบบจะใชค่้าสถานะของ รอบ Sampling ก่อนหน้า (ด ูProcessing Order หน้า App.-1)

กรณี Control Output ระบุ R0: ก่อน ROM 1.02 ค่าเริม่ต้น DO1.2 คือ 1024 (Always 0 / OFF) สว่น ROM 1.02 ขึน้ไป คือ 1264 (ON/OFF
Control MV Status) หากไมร่ะบุ R0 ค่าเริม่ต้นจะเป็น 1024 เสมอ โดยไมข่ึ้นกับเวอรช์นั ROM

• 
• 
• 

DO1.2

DO2.2

DO3.2

DO4.2

DO5.2
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ชนิดค่าท่ีสง่ออกแบบสดัสว่นเวลา (Time Proportional Output Type)

เมื่อตัง้ DO Operation Type เป็น 1 (Time Proportional Output) สามารถเลือกค่าตัวเลขมาตรฐานท่ีจะนําไปใชคํ้านวณสดัสว่นเวลา ON
ของเอาต์พุตได้

ชว่งรหัสท่ีต้ังได้: 2048–3071 (Standard Numerical Codes) · ระดับผูใ้ช ้Simple / Standard / Advanced

ขัว้เอาต์พุต (DO Bank) รหัสแสดงผล ค่าเริม่ต้น

OUT 1 DO1.3 2416

OUT 2 DO2.3 2048

EV1 DO3.3 2048

EV2 DO4.3 2048

EV3 DO5.3 2048

พารามเิตอรน์ี้จะแสดงและปรบัค่าได้เมื่อขัว้นัน้รองรบั Relay Output หรอื Voltage Pulse Output ตามรหสัรุน่ และกําหนด DO Operation Type ให้
เป็น Time Proportional Output

ขอ้ควรระวงัในการเลือก Numerical Code

อยา่กําหนดรหสั 2784–2788 (Time Proportional Output Percent) ใหช้อ่งเอาต์พุตเดียวกัน มฉิะนัน้ค่า Time Proportional
Output จะไมเ่ปล่ียน
หากต้องการสง่ค่าเดียวกันออก DO หลายชอ่ง ใหตั้ง้ Standard Numerical Code ใหต้รงกัน
หากรหสัท่ีเลือกเป็นค่าท่ีคํานวณภายหลังขัน้ตอนสง่ออก DO จะนําค่าจาก รอบ Sampling ก่อนหน้า มาใชง้าน

ดเูพิม่เติม: ลําดับการประมวลผล (Processing Order) หน้า App.-1

• 

• 
• 

DO1.3

DO2.3

DO3.3

DO4.3

DO5.3
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รูปแบบการทํางานของเอาต์พุตแบบสดัสว่นเวลา

เลือกวธิจีดัจงัหวะ ON/OFF ของเอาต์พุตแบบ Time Proportional ใหเ้หมาะกับชนิดอุปกรณ์ท่ีใชส้ัง่งาน

ขัว้เอาต์พุตใน DO Bank รหัสแสดงผล

OUT 1 DO1.4

OUT 2 DO2.4

EV1 DO3.4

EV2 DO4.4

EV3 DO5.4

ค่า รูปแบบการทํางาน ผลท่ีอาจเกิดขึน้

0 Priority on Controllability — ใหค้วามสาํคัญกับความสามารถในการ
ควบคมุ

ภายในหนึ่งรอบเวลา เอาต์พุตอาจ ON สองครัง้ขึ้นไป

1 Priority on Actuator Service Life — ใหค้วามสาํคัญกับอายุของอุปกรณ์
ขบั

ภายในหนึ่งรอบเวลา เอาต์พุตอาจไม ่ON เลย หรอื ON เพยีงครัง้
เดียว

ชว่งค่าตัง้ 0 หรอื 1 · ระดับผูใ้ช ้Advanced · ค่าเริม่ต้น 1 สาํหรบั Relay Output หรอื Event Relay Output และ 0 สาํหรบัเอาต์พุตชนิดอ่ืน เฉพาะขัว้ท่ี
รองรบัและตัง้เป็น Time Proportional เท่านัน้

กราฟเปรยีบเทียบวธิจีดัจงัหวะเอาต์พุตสาํหรบัค่า 0 และ 1 จากคู่มอืต้นฉบบั (คงสญัลักษณ์และเปอรเ์ซน็ต์เดิม)

DO1.4

DO2.4

DO3.4

DO4.4

DO5.4
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รอบเวลาเอาต์พุตแบบสดัสว่นเวลา (Time Proportional Cycle)

กําหนดระยะเวลาของหนึ่งรอบการทํางานแบบ Time Proportional ใหส้อดคล้องกับชนิดเอาต์พุตท่ีติดตัง้จรงิ

ชว่งค่าต้ัง: 0.1–120.0 s · ระดับผูใ้ช ้Simple / Standard / Advanced

รายการใน DO Bank รหัสแสดงผล

OUT 1 DO1.5

OUT 2 DO2.5

EV1 DO3.5

EV2 DO4.5

EV3 DO5.5

ชนิดเอาต์พุต ค่าเริม่ต้น

Relay Output หรอื Event Relay Output 10.0 s

เอาต์พุตชนิดอ่ืน 2.0 s

รายการตัง้ค่าจะแสดงและแก้ไขได้ เมื่อขัว้นัน้รองรบั Relay Output หรอื Voltage Pulse Output และตัง้ DO Operation Type = 1 แล้ว

ขอ้จาํกัดสาํคัญ: สาํหรบั Relay Output หรอื Event Relay Output แมตั้ง้ Time Proportional Cycle ระหวา่ง 0.1–5.0 s รเีลยจ์ะทํางานท่ีรอบ
เวลา 5.0 s

โดยทัว่ไป การตัง้รอบเวลาใหส้ัน้จะชว่ยใหค้วบคมุได้ดีขึ้น แต่ต้องคํานึงถึง อายุการใชง้านทางไฟฟา้ของรเีลย ์เมื่อเลือกค่าท่ีเหมาะสม

DO1.5

DO2.5

DO3.5

DO4.5

DO5.5
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การกําหนดกลุ่มตาราง Linearization และการต้ังค่า ON/OFF

สามารถกําหนดกลุ่มตารางท่ีใชป้ระมาณค่าเชงิเสน้สาํหรบั Time Proportional Output ได้ โดยเลือก 0 = ไมใ่ชง้าน หรอื 1–4 = หมายเลขกลุ่ม
Linearization Table ค่าเริม่ต้น 0 ระดับผูใ้ช ้Advanced

ขัว้เอาต์พุตใน DO Bank รหัสแสดงผล

OUT 1 DO1.7

OUT 2 DO2.7

EV1 DO3.7

EV2 DO4.7

EV3 DO5.7

ใชง้านการตัง้ค่านี้เฉพาะรุน่ C3A/C3B ท่ีมขีัว้รองรบั Relay หรอื Voltage Pulse และกําหนดการทํางาน DO เป็น Time Proportional แล้ว การเลือกกลุ่มแต่ละ
DO สามารถเชื่อมกับการกําหนดกลุ่มผา่น Internal Contacts ได้ (ด ู5-7 หน้า 5-65)

ตัวอยา่งการต้ังค่าเมื่อต้องสง่สญัญาณ ON/OFF Control MV

รายการ กรณีเลือก DO Operation Type = 0

DO Operation Type 0: ON/OFF Output

ON/OFF Output Type 1264: ON/OFF Control MV Status

รายการ กรณีเลือก DO Operation Type = 1

DO Operation Type 1: Time Proportional Output

Time Proportional Output Type 2416: MV

Time Proportional Operation Type 0: Priority on Controllability

Time Proportional Cycle 0.1 s (Voltage Pulse) / 5.0 s (Relay Control หรอื Event Relay)

Minimum ON/OFF Time 1 ms (Voltage Pulse) / 50 ms (Relay Control หรอื Event Relay)

Linearization Table Group Definition 0: Do Not Use

อ้างอิง ON/OFF Control หน้า 5-32 ในต้นฉบบั ค่าท่ีแสดงในตารางเป็นตัวอยา่งการกําหนดเอาต์พุตเพื่อใชกั้บการควบคมุ ON/OFF

DO1.7

DO2.7

DO3.7

DO4.7

DO5.7
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5-12 การควบคมุตําแหน่งแบบสดัสว่น (Position Proportional Control)

เมื่อตัวเลือกรหสัรุน่สาํหรบั Control Output เป็น “R1” (Motor Drive Relay Output) เครื่องรองรบัการควบคมุตําแหน่งแบบสดัสว่น โดย
สัง่รเีลยข์บัมอเตอรฝ่ั์ง OPEN และ CLOSE ใหตํ้าแหน่งเปิดของวาล์วตรงกับค่า Target Opening ซึ่งค่าเริม่ต้นอ้างอิงจาก MV

ผงัการคํานวณ Position Proportional Control จากต้นฉบบั (รวมเสน้ทาง MFB และ Motor Drive Relay)

รหัสท่ีปรากฏในผัง: C106 (Target Type), C107 (Linear Approximation), C061/C062/C063 (MFB Opening), C057/C058/C059 (Control
Calculation), C060 (Automatic Adjustment Output)
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การเลือก Target Opening และกลุ่ม Linearization สาํหรบัควบคมุตําแหน่ง

ชนิดค่าท่ีใชเ้ปน็ตําแหน่งเปิดเป้าหมาย (Target Opening Type)
กําหนด Standard Numerical Code ท่ีใชเ้ป็นขอ้มูลตําแหน่งเปิดเป้าหมายของระบบควบคมุตําแหน่ง

Setup Bank รหัส ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น

Position Proportional Control: Target Type C106 2048–3071 (Standard Numerical
Codes)

2416

ห้ามเลือก Standard Numerical Code ต่อไปน้ี เพราะ Target Opening จะไมเ่ปล่ียน: 2468 = MFB Opening (Including Estimate); 
2472 = MFB Opening; 2476 = Estimated MFB Opening; 2480 = Target Opening

หากเลือกค่าท่ีคํานวณภายหลังในลําดับการประมวลผล เครื่องจะนําค่าจาก Sampling Cycle ก่อนหน้าไปใช ้(ด ูProcessing Order หน้า App.-1)

การกําหนดกลุ่มตาราง Linearization

Setup Bank รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น

Position Proportional Control: Linearization Table Group C107 0: ไมใ่ช้
1–4: เลือกหมายเลขกลุ่มตาราง

0

พารามเิตอร ์C106 และ C107 ใชไ้ด้เมื่อรหสัรุน่ระบุ R1 และอยูใ่นระดับผูใ้ช ้Advanced ทัง้คู่ โดย ไมส่ามารถเลือกกลุ่ม Linearization Table ผ่าน
Internal Contacts ได้

C106

C107
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การเลือกวธิคีวบคมุตําแหน่ง (Position Proportional Control Method)

ตัง้วธิคีวบคมุตําแหน่งใน Setup Bank: C057 · ค่าเริม่ต้น 0 · ระดับผูใ้ช ้Simple / Standard / Advanced เฉพาะรุน่ท่ีระบุ R1

ค่า C057 วธิคีวบคมุ

0 MFB Control + Control with Estimated Position

1 MFB Control + Close upon Error

2 Control with Estimated Position

3 Control with Estimated Position + Position Adjustment at Power-on

ขอ้กําหนด: เมื่อใช ้MFB Control (ค่า 0 หรอื 1) ควรทํา Automatic Adjustment ตามหน้า 5-114; หากไมใ่ช ้MFB Control (ค่า 2 หรอื 3) ต้องตัง้
เวลาท่ีมอเตอรใ์ชเ้ปิดสดุใหถ้กูต้องตามหน้า 5-117; เมื่อใชค่้าตําแหน่งประมาณ หน้าจอ MFB Opening จะกะพรบิ และต้องตัง้ Sampling Cycle = 2
(100 ms)

รายละเอียดการทํางานเมื่อเลือก 0, 1 หรอื 2
0: ใชค่้า MFB Opening ท่ีวดัได้ตามปกติ หากเกิด AL07 (MFB Input Error) หรอื AL72 (MFB A/D Conversion Error) จะเปล่ียนไปควบคมุด้วย
ตําแหน่งประมาณ (Estimating MFB)
1: ใชค่้า MFB Opening ท่ีวดัได้ หากเกิด AL07 หรอื AL72 จะคง CLOSE Relay = ON

2: ใชตํ้าแหน่ง MFB ท่ีประมาณค่า ไมว่า่จะมกีารต่อสาย MFB Input หรอืไม ่สถานะเป็น Estimating MFB และจะไมเ่กิด AL07 หรอื AL72

เมื่อเลือก 2 เครื่องแก้ความต่างระหวา่งตําแหน่งจรงิกับค่าประมาณ โดยคง CLOSE Relay ON เมื่อ Target Opening ≤ 0.0% หรอืคง OPEN Relay ON
เมื่อ Target Opening ≥ 100.0% เป็นเวลาท่ีเพยีงพอใหม้อเตอรป์ิดหรอืเปิดจนสดุ

• 

• 
• 

C057

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 192 / 528 | 5-112



การควบคมุด้วยตําแหน่งประมาณและปรบัตําแหน่งขณะเปิดเครื่อง (C057 = 3)

เมื่อเลือก 3: Control with Estimated Position + Position Adjustment at Power-on เครื่องจะปรบัตําแหน่งอ้างอิงของมอเตอร์
เมื่อเริม่จา่ยไฟก่อนใชก้ารควบคมุแบบประมาณตําแหน่ง

ลําดับการทํางานเมื่อเปิดเครื่อง
เมื่อเริม่จา่ยไฟ เครื่องจะสัง่ CLOSE Relay = ON ต่อเนื่องเป็นเวลาตามพารามเิตอร ์Position Proportioning: Adjustment Value
for Time Until Fully Open

การสัง่ปิดนี้ใชเ้พื่อปรบัให ้Actual MFB Opening และ Estimated MFB Opening อยูท่ี่ 0.0%
เมื่อปรบัตําแหน่งเสรจ็ เครื่องจะควบคมุต่อด้วยวธิเีดียวกับการเลือก 2 (Control with Estimated Position)

เง่ือนไขท่ีทําให้หยุดการปรบัตําแหน่ง
หากเกิดเง่ือนไขต่อไปนี้ในขณะเปิดเครื่อง หรอืระหวา่งท่ีกําลังปรบัตําแหน่ง เครื่องจะ หยุดขัน้ตอน Position Adjustment และเริม่ควบคมุด้วย
ตําแหน่งประมาณแทน

โหมดทํางานเปล่ียนเป็น MANUAL หรอื READY
Internal Contact ท่ีกําหนด Operation Type = 48 (Motor Drive Output: Opening Operation) เป็น ON
Internal Contact ท่ีกําหนด Operation Type = 49 (Motor Drive Output: Closing Operation) เป็น ON

ขอ้ควรระวงั: ระยะเวลาปรบัตําแหน่งและลักษณะการสัง่มอเตอรค์วรตรวจใหต้รงกับกลไกวาล์วจรงิก่อนใชง้าน เพื่อไมใ่หม้อเตอรถ์กูสัง่งานเกินชว่งท่ีต้องการ

ดตู่อ: วธิทํีา Automatic Adjustment ในหวัขอ้หน้า 5-114 ของคู่มอืต้นฉบบั ซึ่งเป็นเนื้อหาสว่นถัดไป

• 

• 
• 

• 
• 
• 
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การปรบัต้ังตําแหน่งมอเตอรอั์ตโนมติั (Automatic Adjustment)

สาํหรบัรุน่ท่ีมรีหสั R1 สามารถสัง่เริม่หรอืหยุดการปรบัเทียบตําแหน่งวาล์วแบบอัตโนมติัได้ด้วยพารามเิตอรใ์น Setup Bank

รายการ รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

Position Proportioning: Automatic
Adjustment

C060 0: Stop
1: Start

0 Simple / Standard / Advanced

เง่ือนไขท่ีต้องครบก่อนเริม่
C057 เลือก 0 (MFB Control + Estimated Position) หรอื 1 (MFB Control + Close upon Error)
เดินสายอินพุต MFB และรเีลยข์บัมอเตอรถ์กูต้อง ไมม่ ีAL07 หรอื AL72
เปิดไฟเล้ียงมอเตอรแ์ละมอเตอรส์ามารถหมุนได้
Internal Contacts ท่ีตัง้ Operation Type 48 หรอื 49 ต้องเป็น OFF ทัง้หมด

ขัน้ตอนการปรบัต้ัง
เปล่ียนค่า C060: 0 → 1 เพื่อเริม่การปรบัตัง้
เครื่องสัง่ CLOSE Relay ON เพื่อปิดวาล์วจน MFB Count คงท่ี แล้วสัง่ OPEN Relay ON เพื่อเปิดจนสดุและรอ Count คงท่ี
เมื่อเสรจ็ เครื่องบนัทึกผลและเปล่ียน C060: 1 → 0 โดยอัตโนมติั
หากสาํเรจ็ ระบบบนัทึกค่าตําแหน่งปิดสดุ C061 เปิดสดุ C062 และเวลาเปิดสดุ C063
ระหวา่งปรบัตัง้ ชอ่งแสดงผล 1 จะแสดง CA.CL หรอื CA.OP; ชอ่ง 2 แสดง MFB Count ใชปุ้ม่ [MENU] เพื่อยกเลิกเท่านัน้

การหยุดก่อนเสรจ็: เกิดเมื่อเปล่ียน C060 เป็น 0, กด [MENU] หรอืมเีง่ือนไขใดไมค่รบตามขอ้กําหนดขา้งต้น

• 
• 
• 
• 

1. 
2. 
3. 
4. 
5. 

C060
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ผลการปรบัต้ังตําแหน่งมอเตอรอั์ตโนมติั

เมื่อสิน้สดุการปรบัตัง้ ระบบบนัทึกผลไวใ้น Position Proportioning: Automatic Adjustment Result ซึ่งสามารถเรยีกดไูด้ท่ี C108

รหัส สถานะผลลัพธ์ ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

0: Not Executed
1: Succeeded
2: Failed

0 Simple / Standard / Advanced

กรณีท่ีระบบบนัทึกผลเปน็ 2 (Failed)
ค่า MFB Count เมื่อเปิดสดุ − MFB Count เมื่อปิดสดุ น้อยกวา่ 394
ระยะเวลาเปิดสดุน้อยกวา่ 1 s หรอืมากกวา่ 300 s

เวลาแสดง CA.CL เพื่อหาตําแหน่งปิดสดุ หรอืเวลาแสดง CA.OP เพื่อเคล่ือนจากปิดสดุไปเปิดสดุ ใชเ้วลา 6 นาทีขึน้ไป

ขอ้ควรระวงัระหวา่งปรบัต้ัง
หากตัดไฟเล้ียงตัวควบคมุระหวา่งปรบัตัง้ การเปล่ียนแปลงทัง้หมดในรอบนัน้จะถกูยกเลิกและการปรบัตัง้จะหยุด
การสลับ AUTO/MANUAL, RUN/READY, LSP/RSP หรอืโหมด Constant Value/Pattern ระหวา่งการปรบัตัง้ ไมทํ่าให้การปรบัต้ัง
หยุด

พารามเิตอร ์C108 ใชกั้บรุน่ท่ีม ีR1 และเลือกวธิคีวบคมุตําแหน่ง C057 = 0 หรอื 1 ผลจะถกูบนัทึกอัตโนมติัเมื่อการปรบัตัง้สิน้สดุ และสามารถกําหนดค่า 0–
2 ด้วยตนเองได้ตามต้นฉบบั

• 
• 
• 

• 
• 
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การต้ังค่าตําแหน่งปิดสดุและเปิดสดุของ MFB

ใชค่้า MFB Count ณ ตําแหน่งวาล์วปิดสนิทและเปิดสดุเพื่อคํานวณเปอรเ์ซน็ต์การเปิดของวาล์ว โดยเรยีกดหูรอืแก้ไขได้ใน Setup Bank

รายการ รหัส ชว่งค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น

Position Proportioning: Adjustment Value When Fully Closed C061 0–9999 1000
Position Proportioning: Adjustment Value When Fully Open C062 0–9999 3000

พารามเิตอรน์ี้จะแสดงเมื่อรหสัรุน่ม ีR1 และเลือก C057 = 0 หรอื 1 โดยใชไ้ด้ในระดับ Simple / Standard / Advanced

เมื่อปรบัเทียบอัตโนมติั ค่า C061 และ C062 จะถกูบนัทึกเป็นผลปรบัเทียบก็ต่อเมื่อ C108 = 1 (Succeeded)

ผู้ใชส้ามารถตัง้ค่าด้วยตนเองได้เชน่เดียวกับพารามเิตอรทั์ว่ไป
หากค่าท่ีตัง้อยูน่อกเง่ือนไขการปรบัเทียบ จะเกิด AL10 (Motor Adjustment Error)

เมื่อเปล่ียนอุปกรณ์รุน่เก่า แนะนําใหทํ้าการปรบัตัง้ตําแหน่งอัตโนมติัใหม่

ขอ้ควรตรวจสอบกับต้นฉบบั: หน้า 5-116 พมิพเ์ง่ือนไขเป็น ค่า Fully Closed − ค่า Fully Open ≥ 394 แต่หน้า 5-115 ใช ้Fully Open − Fully
Closed ตรวจผลล้มเหลว ซึ่งมทิีศทางการลบต่างกัน จงึรกัษาขอ้ความตามต้นฉบบัและไมย่นืยนัใหใ้ชส้มการใดตัง้เครื่องก่อนตรวจสอบกับผูผ้ลิต

• 
• 
• 
• 

C061

C062
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การต้ังเวลาท่ีมอเตอรใ์ชเ้ปิดวาล์วจนสดุ (C063)

กําหนดระยะเวลาท่ีมอเตอรใ์ชเ้ปล่ียนจากตําแหน่งปิดสดุไปเปิดสดุ เพื่อชว่ยคํานวณ Estimated MFB Opening และเวลาปิดมอเตอรเ์มื่อเริม่
จา่ยไฟในโหมดปรบัตําแหน่ง

รายการ รหัส ชว่งค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น

Position Proportioning: Adjustment Value for Time Until Fully
Open

C063 1.0–300.0 s 30.0 s

รายการนี้จะแสดงและปรบัค่าได้สาํหรบัอุปกรณ์ท่ีมรีหสัรุน่ R1 เท่านัน้
เครื่องคํานวณ Estimated MFB Opening จากค่าเวลา C063 และสถานะคําสัง่มอเตอร ์OPEN / CLOSE / STOP

เมื่อ C057 = 0 หรอื 1 ผลท่ีวดัจากการปรบัตัง้อัตโนมติัจะถกูบนัทึกเฉพาะเมื่อ C108 = 1 และสามารถแก้ไขเองได้
เมื่อ C057 = 2 หรอื 3 ต้องวดัเวลาเปิดสดุจรงิแล้วกําหนด C063 ด้วยตนเอง
หากเลือก C057 = 3 ตัวควบคมุจะเพิม่ขัน้ตอนสัง่ปิดมอเตอรเ์มื่อเปิดเครื่อง โดยใชเ้วลาตาม C063

ค่าท่ีตัง้ควรตรงกับเวลาการเคล่ือนท่ีจรงิของมอเตอรแ์ละวาล์ว หากคลาดเคล่ือน การประมาณตําแหน่งและการอ้างอิงเมื่อเปิดเครื่องอาจผดิพลาดได้

• 
• 
• 
• 
• 

C063

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 197 / 528 | 5-117



การเดินสายมอเตอรแ์ละทิศทางหมุนขณะปรบัต้ัง

การต่อระหวา่งตัวควบคมุ C2/C3 กับมอเตอรม์สีองแบบ คือ Direct Wiring และ Reverse Wiring โดยต้นฉบบัแนะนํา Direct Wiring
เพราะตรวจสอบปัญหาได้ง่ายกวา่ แมจ้ะเปล่ียนทิศทางการควบคมุท่ีตัวควบคมุก็ตาม

Direct Wiring: เมื่อเอาต์พุตเพิม่ มอเตอรห์มุนตามเขม็นาฬิกา (CW)
หากงานควบคมุต้องการหมุนทวนเขม็นาฬิกา (CCW) เชน่ บางรูปแบบของ Cooling Control สามารถสลับ Control Direction ในเครื่อง หรอืใช ้Reverse
Wiring

รูปสายไฟสองแบบจากต้นฉบบัหน้า 5-118 — คงขัว้ 13, 14, 15, 7, 8, 9, 2, 3, 1, Y, T, G และสญัลักษณ์มอเตอรเ์ดิมทกุตําแหน่ง

สถานะขณะปรบัต้ังเมื่อเดินสายแบบ Direct ถกูต้อง

รูปแผนผงัขัว้ต่ออ้างจากคู่มอืผูผ้ลิตโดยตรง หา้มสลับหมายเลขขัว้ตามการตีความขอ้ความ หากเดินสายจรงิใหต้รวจปา้ยขัว้ของอุปกรณ์และเอกสารรุน่ท่ีใชอี้กครัง้

• 
• 

CW: หมุนตามเขม็นาฬิกา
CCW: หมุนทวนเขม็นาฬิกา

ชอ่งแสดงผล 1 ไฟสถานะ ชอ่งแสดงผล 2 มอเตอร์

MFB Count ลดลงจนคงท่ี (เชน่ 2000 → 1500) CCW
MFB Count เพิม่ขึ้นจนคงท่ี (เชน่ 1500 → 3500) CW
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การตรวจทิศทางมอเตอรแ์ละขอ้ผิดพลาดจากการเดินสาย

5-119

■ การเดินสาย Reverse ท่ีถกูต้อง

ชอ่งแสดงผล 1 ไฟแสดง ชอ่งแสดงผล 2 มอเตอร์ หมายเหตุ

MFB Count ลดลงจนคงท่ี
(เชน่ 3500 → 1500)

CW เมื่อไฟ OT2 ติด มอเตอรห์มุนตามเขม็นาฬิกา

MFB Count เพิม่ขึ้นจนคงท่ี
(เชน่ 1500 → 3500)

CCW

■ สญัญาณเตือนจากการเดินสายผิดและสาเหตุ

ชอ่งแสดง 1 ไฟแสดง ชอ่งแสดง 2 มอเตอร์ Alarm สาเหตุ

CW

CCW

นับ เพิม่ขึ้น
แล้วนับ ลดลง

AL10 G ↔ Y : ต่อสายสลับกัน

CCW

CW

นับ ลดลง
แล้วนับ เพิม่ขึ้น

ไมแ่สดง Alarm T ↔ G : ต่อสายสลับกัน
MFB Count ไมต่รงกับตําแหน่งวาล์ว

CCW

CW

การเพิม่และลดค่าไมแ่น่นอน
มอเตอรก์ลับทิศก่อนถึงตําแหน่งสดุ

AL10 หรอืไมม่ี T ↔ Y : ต่อสายสลับกัน
ทิศทางเปล่ียนก่อนวาล์วเปิด/ปิดสดุ

CW

CCW

นับ เพิม่ขึ้น
แล้วนับ ลดลง

AL10 ขัว้ ① ↔ ② : ต่อสายสลับกัน

CW

CCW

นับ เพิม่ขึ้น
แล้วนับ ลดลง

AL10 ขัว้ ① ↔ ② และ T ↔ G :
ต่อสายสลับกัน

CW

CCW

การเพิม่และลดค่าไมแ่น่นอน
มอเตอรก์ลับทิศก่อนถึงตําแหน่งสดุ

AL10 หรอืไมม่ี ขัว้ ① ↔ ② และ T ↔ G :
ต่อสายสลับกัน
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ชว่งไมต่อบสนองของการควบคมุตําแหน่ง (Dead Zone)

5-120

กําหนดชว่งไมต่อบสนองของเอาต์พุตขบัมอเตอร ์เพื่อใหก้ารควบคมุตําแหน่ง MFB
มคีวามสมดลุระหวา่งความแมน่ยาํและอายุการใชง้าน

รายการ / Bank Display คําอธบิาย / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

Dead Zone
(Setup Bank)

0.5–25.0 % 10.0 ทัว่ไป /
มาตรฐาน /

ขัน้สงู

• รายการนี้แสดงและแก้ไขได้เฉพาะรุน่ท่ีมรีหสั R1 และตัง้ค่า Position proportional control: long service life = 1
(ใหค้วามสาํคัญกับอายุการใชง้าน)

• Dead Zone คือชว่งระหวา่งตําแหน่งเปิดของ MFB ท่ีรเีลย ์CLOSE เริม่ ON กับตําแหน่งท่ีรเีลย ์OPEN เริม่ ON

• หากตัง้ Dead Zone แคบ มอเตอรจ์ะเขา้ใกล้ค่าเปา้หมายได้เรว็ แต่รเีลยแ์ละมอเตอรทํ์างานถ่ี อายุการใชง้านลดลง

• หากตัง้ Dead Zone กวา้ง อายุการใชง้านอาจยาวขึ้น แต่ความแมน่ยาํในการควบคมุลดลง

• ควรใชค่้าเริม่ต้น 10.0% เป็นแนวทาง ตัง้ทดสอบในโหมด MANUAL เพื่อหาจุดท่ีมอเตอรห์ยุดแกวง่ (Hunting)
แล้วตัง้ค่ามากกวา่ขัน้ตํ่าเพื่อเผื่อความปลอดภัย

ชว่งไมต่อบสนอง

รเีลย ์CLOSE ทํางาน รเีลย ์OPEN ทํางาน
ตําแหน่งเปา้หมาย (%)

1/4 ของ Dead Zone

ตําแหน่ง MFB (%)

■ แผนภาพ Dead Zone และตําแหน่งการเปล่ียนสถานะรเีลย์
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การเน้นอายุการใชง้านและการสัง่มอเตอรจ์าก Internal Contacts

รูปแบบการควบคมุท่ีเน้นอายุการใชง้าน

รายการ รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น

Position Proportional Control: Long Service Life C059 0: Priority on Controllability
1: Priority on Service Life

1

ใชส้าํหรบัรุน่ท่ีม ีR1 ระดับผูใ้ช ้Simple / Standard / Advanced ตามขอ้ความต้นฉบบั เมื่อเลือก 1 ระบบคํานวณ Dead Zone ท่ีเหมาะสมใหโ้ดยอัตโนมติั และ
ระบุวา่ค่าท่ีตัง้ใน C058 จะไมม่ผีล (ดขูอ้ขดัแยง้ท่ีหมายเหตหุน้า 5-120)

สัง่การเปิด/ปิดมอเตอรโ์ดย Internal Contacts
กําหนด Operation Type = 48 สาํหรบั Opening และ 49 สาํหรบั Closing หากไมไ่ด้กําหนดชนิดใดไว ้ใหถื้อวา่สถานะของชนิดนัน้เป็น OFF

Contact 48 Contact 49 ผลการทํางาน

OFF OFF ไมร่ะบุการสัง่มอเตอร์

ON OFF สัง่เปิด (Opening)
OFF ON สัง่ปิด (Closing)
ON ON หยุด (Stop)

ผล Opening / Closing / Stop จากหน้าสมัผัสภายใน มลํีาดับความสาํคัญเหนือคําสัง่จาก Position Proportional Control หรอื
Automatic Adjustment

กรณี Operation Not Specified ใหใ้ชก้ารทํางานตามระบบควบคมุตําแหน่งหรอืการปรบัตัง้อัตโนมติัปกติ

• 

• 

C059
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5-13 การดําเนินการทางตรรกะ (Logical Operations)

ตัวควบคมุประมวลผลสถานะแบบบูลีน (0/1) แล้วใชผ้ลลัพธกั์บเอาต์พุต ON/OFF หรอืหน้าสมัผสัภายในได้ มกีารดําเนินการ 16 กลุ่ม
แต่ละกลุ่มมอิีนพุต 4 ชอ่งและเอาต์พุต 1 ชอ่ง

มรีูปแบบการดําเนินการทางตรรกะ 5 แบบ และสามารถกลับค่าตรรกะของอินพุตหรอืเอาต์พุตได้

รหสัในแผนผงัอยูใ่นแบงก์การดําเนินการทางตรรกะ (Logical Operation Bank)

กําหนดอินพุต A
ถึง

ขัว้ตรรกะอินพุต A

ตรง / กลับค่า ขอบขาขึ้น / ขอบขาลง

ถึง

กําหนดอินพุต B
ถึง

ขัว้ตรรกะอินพุต B

ตรง / กลับค่า ขอบขาขึ้น / ขอบขาลง

ถึง

กําหนดอินพุต C
ถึง

ขัว้ตรรกะอินพุต C

ตรง / กลับค่า ขอบขาขึ้น / ขอบขาลง

ถึง

กําหนดอินพุต D
ถึง

ขัว้ตรรกะอินพุต D

ตรง / กลับค่า ขอบขาขึ้น / ขอบขาลง

ถึง

การดําเนินการทางตรรกะ

ถึง

ขัว้ตรรกะเอาต์พุต (ตรง / กลับค่า)

ถึง

เวลาหน่วงเปิด/ปิด หน่วยเวลา และตําแหน่งทศนิยม

เวลาหน่วงเปิด ถึง

เวลาหน่วงปิด ถึง

หน่วยเวลา ถึง

ตําแหน่งทศนิยม ถึง

คงสถานะ (Latch)

ถึง

ผลลัพธก์ารดําเนินการทางตรรกะ
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ลําดับประมวลผล ชนิดการคํานวณ และการกําหนดอินพุต

5-123

■ ลําดับการประมวลผลทางตรรกะ

ในทกุ Sampling Cycle ผลการคํานวณจากกลุ่มหมายเลขน้อยจะใชใ้นกลุ่มหมายเลขมากกวา่ภายในรอบเดียวกันได้
แต่ผลจากกลุ่มเดียวกันหรอืกลุ่มหมายเลขมากกวา่จะใชใ้นการคํานวณรอบถัดไป

กลุ่ม 1�8 ประมวลผลก่อน Control Operation สว่นกลุ่ม 9�16 ประมวลผลภายหลัง

■ ชนิดการคํานวณ (Calculation Type)

รายการ / Bank Display คําอธบิาย / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

ชนิดการคํานวณ
Logical Operations 1–16
(Logical Operation Bank)

ถึง

1: (A AND B) OR (C AND D)
2: (A OR B) AND (C OR D)
3: A OR B OR C OR D
4: A AND B AND C AND D
5: ((A AND B) OR C) AND D

1 ขัน้สงู

■ การกําหนดอินพุต A–D (Input Assignment)
กําหนดขอ้มูลท่ีจะสง่เขา้อินพุต A–D โดยใชห้มายเลข Standard Bit

รายการ / Bank Display คําอธบิาย / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

กําหนดอินพุต A
(Logical Operation Bank) ถึง

1024–2047: Standard Bit
Numbers

1024 ขัน้สงู

กําหนดอินพุต B
(Logical Operation Bank) ถึง

1024–2047: Standard Bit
Numbers

1024

กําหนดอินพุต C
(Logical Operation Bank) ถึง

1024–2047: Standard Bit
Numbers

1024

กําหนดอินพุต D
(Logical Operation Bank) ถึง

1024–2047: Standard Bit
Numbers

1024
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ขัว้ตรรกะของบติอินพุต (Input Bit Polarity)

5-124

กําหนดการใชข้อ้มูลจากอินพุต A–D วา่จะตรวจสถานะตรง กลับสถานะ หรอืใชข้อบขาขึ้น/ขาลงของสญัญาณสาํหรบั Logical
Operations 1–16

ขอ้ควรระวงั: หากตัง้ Standard Bit No. ท่ีคํานวณภายหลังในลําดับประมวลผล ระบบจะใชส้ถานะจาก Sampling Cycle ก่อนหน้า
รวมถึงการอ้างอิงผล 1440�1455 จากชอ่งท่ีมหีมายเลขมากกวา่

รายการ / Bank Display คําอธบิาย / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

ขัว้อินพุต A

ถึง

0: Direct
1: Invert
2: Rising
3: Falling

0 ขัน้สงู

ขัว้อินพุต B
ถึง

เชน่เดียวกับ Input A 0

ขัว้อินพุต C
ถึง

เชน่เดียวกับ Input A 0

ขัว้อินพุต D
ถึง

เชน่เดียวกับ Input A 0

■ หลักการตรวจจบัสญัญาณ Direct / Inverted / Rising / Falling

อินพุต A

ตรง
กลับค่า

ขอบขึ้น
ขอบลง

อินพุต B

ตรง
กลับค่า

ขอบขึ้น
ขอบลง

ไฟเล้ียง

เวลา

● จุดสดีําคือเวลาสุม่ตัวอยา่ง
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การกลับขัว้และการกําหนดเวลาหน่วงของ Logical Operations

■ Polarity (การกลับขัว้)

รายการ / Bank Display คําอธบิาย / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

กลับสถานะผลลัพธ์
Logical Operations 1–16

ถึง

0: Direct
1: Invert

0 ขัน้สงู

■ หน่วยเวลา Delay และตําแหน่งจุดทศนิยม

รายการ / Bank Display คําอธบิาย / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

หน่วยเวลา Delay
ถึง

0: 1 s
1: 1 min
2: 1 h

0 ขัน้สงู

จุดทศนิยมเวลา Delay

ถึง

0: ไมม่จุีดทศนิยม
1: ทศนิยม 1 ตําแหน่ง
2: ทศนิยม 2 ตําแหน่ง
3: ทศนิยม 3 ตําแหน่ง

1

■ เวลาหน่วง ON / OFF

รายการ / Bank Display คําอธบิาย / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

เวลาหน่วง ON
ถึง

0–19999 U 0 ขัน้สงู

เวลาหน่วง OFF
ถึง

0–19999 U 0

●

●

สถานะหลังประมวลผลขัว้

สถานะหลังประมวลผลขัว้

ผลลัพธก์ารทํางาน

ผลลัพธก์ารทํางาน

เวลาหน่วง ON

เวลาหน่วง OFF

เวลา

เวลา

เวลา

เวลา

การหน่วงเปิด ON

การหน่วงปิด OFF

5-125
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การล็อกสถานะผลลัพธ ์(Latch)

5-126

■ Latch

กําหนดใหผ้ลการดําเนินการทางตรรกะค้างอยูใ่นสถานะ ON หรอื OFF ได้ตามเง่ือนไข

รายการ / Bank Display คําอธบิาย / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

ล็อกสถานะผลลัพธ์
Logical Operations 1–16

ถึง

0: ไมใ่ช้
1: Yes (ON Latch)
2: Yes (OFF Latch)
ยกเวน้ OFF เมื่อเปิดเครื่อง

0 ขัน้สงู

■ การปลดสถานะ Latch

1. ตัง้ค่า Latch เป็น 0 (No)

2. บติทัง้หมดถกูปลดด้วยฟงัก์ชนัภายในท่ีเก่ียวขอ้ง

3. ตัง้ [Release all latches] ใน Mode Bank เป็น LT.OF (Release latches)

4. ปิดแล้วเปิดเครื่องควบคมุ C2/C3 ใหม่

■ ขอ้ควรระวงัในการใชง้าน

• ถ้าเลือก ON Latch (1) สถานะ ON จะค้างเมื่อไฟเล้ียงถกูเปิดและผลเป็น ON
• ถ้าเลือก OFF Latch (2) ระบบจะไมล็่อก OFF ตอนเปิดเครื่อง แมผ้ล Logical Operation เป็น OFF
• ควรตรวจสอบเง่ือนไขปลด Latch ก่อนนําไปใชค้วบคมุอุปกรณ์ภาคสนาม

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 206 / 528 | 5-126



5-14 การปรบัค่าให้เปน็เชงิเสน้ (Linearization Table)

5-127

ใชก้ารชดเชยแบบประมาณเชงิเสน้กับ PV, Virtual PV, Analog Output หรอื Time Proportional Output โดยมตีาราง 4 กลุ่ม
กลุ่มละ 20 จุด เลือกการทํางานแบบ Breakpoint หรอื Bias

■ พารามเิตอร ์Linearization Table Bank (กลุ่ม 1�4)

รายการ / Bank Display คําอธบิาย / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

ประเภทการทํางาน
ถึง

0: Breakpoint
1: Bias

0 ขัน้สงู

ตําแหน่งจุดทศนิยม

ถึง

0: ไมม่จุีด
1: 1 ตําแหน่ง
2: 2 ตําแหน่ง
3: 3 ตําแหน่ง

1

จุดแบง่ชว่ง A1
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U −1999.9

จุดแบง่ชว่ง A2
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 1999.9

จุดแบง่ชว่ง A3
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A4
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A5
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A6
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A7
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A8
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

-

-

-

-

-

-

-

-
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Linearization Table — จุดแบง่ชว่ง A9–A20 และ B1–B2

5-128

ตารางพารามเิตอรต่์อจากหน้า 5-127 สาํหรบักลุ่ม Linearization Table 1–4

รายการ / Bank Display คําอธบิาย / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

จุดแบง่ชว่ง A9
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0 ขัน้สงู

จุดแบง่ชว่ง A10
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A11
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A12
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A13
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A14
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A15
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A16
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A17
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A18
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A19
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง A20
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B1
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U −1999.9

จุดแบง่ชว่ง B2
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 1999.9

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-
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Linearization Table — จุดแบง่ชว่ง B3–B16

5-129

จุดแบง่ชว่ง B3–B16 ใชกํ้าหนดค่าออกจากการปรบัเชงิเสน้หรอืค่า Bias ตาม Operation Type ท่ีเลือก

รายการ / Bank Display คําอธบิาย / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

จุดแบง่ชว่ง B3
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0 ขัน้สงู

จุดแบง่ชว่ง B4
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B5
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B6
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B7
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B8
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B9
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B10
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B11
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B12
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B13
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B14
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B15
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B16
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-
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Linearization Table — จุดแบง่ชว่ง B17–B20

5-130

รายการต่อเนื่องสาํหรบัค่าจุดแบง่ชว่ง B17–B20 ของ Linearization Table ทัง้ 4 กลุ่ม

รายการ / Bank Display คําอธบิาย / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

จุดแบง่ชว่ง B17
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0 ขัน้สงู

จุดแบง่ชว่ง B18
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B19
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

จุดแบง่ชว่ง B20
(ตาราง 1 4) ถึง

−19999 ถึง +19999 U 0.0

รายการนี้แสดงและสามารถแก้ไขค่าการตัง้ได้เฉพาะรุน่ C3A/C3B ตามขอ้กําหนดในคู่มอืต้นฉบบั

-

-

-

-
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การกําหนด Breakpoint และ Bias สาํหรบั Linearization

การกําหนดจุดแบง่ชว่ง (Breakpoint Specification)
A1–A20 เป็นค่าด้านอินพุตของฟงัก์ชนั Linearization สว่น B1–B20 เป็นค่าผลลัพธ ์โดยคํานวณเชงิเสน้ระหวา่งจุดท่ีกําหนด

เมื่ออินพุต ≤ A1 ผลลัพธเ์ท่ากับ B1 และเมื่ออินพุต ≥ A20 ผลลัพธเ์ท่ากับ B20

แผนภาพวธิ ีBreakpoint จากผูผ้ลิต: แกนอินพุต A และเอาต์พุต B

การกําหนดค่าชดเชย (Bias Specification)
A1–A20 ยงัเป็นค่าด้านอินพุต แต่ B1–B20 เป็นค่าท่ีนําไปบวกกับอินพุต ดังนัน้ผลลัพธใ์นแต่ละจุดคือ A1+B1 ถึง A20+B20

เมื่ออินพุต ≤ A1 ผลลัพธ ์= ค่าของอินพุต + B1 และเมื่ออินพุต ≥ A20 ผลลัพธ ์= ค่าของอินพุต + B20

แผนภาพวธิ ีBias จากผูผ้ลิต: ลกูศรขึ้น/ลงของค่า B แสดง Bias บวก/ลบ
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การนํา Linearization Table ไปใชง้าน

เลือก Linearization Table Group เพื่อใชช้ดเชยหรอืปรบัค่ากับฟงัก์ชนัต่าง ๆ ของตัวควบคมุดังต่อไปนี้

ฟงัก์ชนั การเลือกกลุ่ม/เง่ือนไขท่ีใช้

PV กําหนดกลุ่มตาราง Linearization สาํหรบัค่า PV

Virtual PV กําหนดกลุ่มตาราง Linearization สาํหรบัค่า Virtual PV

Internal Contact กําหนดกลุ่ม Linearization ของ Virtual PV ผา่น Operation Type ของ Internal Contact

Digital Output (DO) กําหนดกลุ่ม Linearization ของเอาต์พุต โดยแยกการตัง้ค่าของ Control Output 1–2 และ Event Output 1–
3; หรอืกําหนด Output Linearization Group ผา่น Operation Type และ Operation No. ของ Internal
Contact

Continuous Output กําหนดกลุ่ม Linearization สาํหรบั Control Output 1–2; หรอืกําหนด Output Linearization Group ผา่น
Operation Type และ Operation No. ของ Internal Contact

ขอ้จาํกัดสาํคัญ: สาํหรบั PV, RSP และ Target Opening ของ Position Proportional Control ไมส่ามารถเลือก Linearization Group
ผา่น Internal Contacts ได้ ตามขอ้ควรระวงัในคู่มอืผูผ้ลิต
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5-15 บติและค่าท่ีผู้ใชกํ้าหนดเอง (User-Defined)

ผู้ใชกํ้าหนดขอ้มูลบติและค่าตัวเลขเองเพื่อนําสถานะ ON/OFF หรอืค่าตัวเลขไปใชใ้น Logical Operations หรอืเป็น Virtual PV ได้

User-Defined Bit (1–16)

รหัสแสดงผล ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับ

0: OFF / 1: ON 0 Advanced

User-Defined Value (1–16)

รหัสแสดงผล รายการ ตัวเลือก / ชว่งค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น

Sign Type 0: Signed / 1: Unsigned 0

ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ 0–4 ตําแหน่ง (0 = ไมม่ทีศนิยม) 0

ค่าท่ีผูใ้ชตั้ง้ Signed: −32768 ถึง +32767 U
Unsigned: 0 ถึง 65535 U

0

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร์ 0–4 ตําแหน่ง (0 = ไมม่ทีศนิยม) 0

ค่ามอนิเตอรข์องผูใ้ช้ Signed: −19999 ถึง +19999 U
Unsigned: 0 ถึง 19999 U

0 (Fixed)

ทกุรายการอยูใ่น User-Defined Bit Bank หรอื User-Defined Value Bank ตามชื่อรายการ และใชร้ะดับผูใ้ช ้Advanced

เขยีน Settings User-Defined Value ได้จากปุ่มหน้าเครื่องหรอืผา่นการสื่อสาร จากนัน้อ่านค่าใน User-Defined Monitor Value ตามการตัง้ค่า
Sign Type และตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้
กําหนดตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีแสดงมอนิเตอรไ์ด้จาก Monitor Decimal Point Position

User-Defined Monitor Value ถกูจาํกัดท่ี −19999 U ถึง +19999 U ตามหมายเหตตุ้นฉบบั แมช้ว่งประเภท Unsigned ในตารางจะระบุเป็น
0–19999 U

• 

• 
• 

ถึง

ถึง

ถึง

ถึง

ถึง

ถึง
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ตัวอยา่งการใช ้User-Defined Monitor Value (ต่อ)

ตัวอยา่งต่อไปนี้อธบิายการนําค่าท่ีตัง้ไวเ้ขา้สู ่User-Defined Monitor Value โดยกําหนดตําแหน่งทศนิยมและชนิดเครื่องหมายใหส้อดคล้อง
กับค่าท่ีต้องการ

ตัวอยา่งท่ี 1: ต้องการค่า Monitor เท่ากับ 123.45
ตัง้ Settings decimal point position = 2 (ทศนิยม 2 ตําแหน่ง)
เลือก Sign type ใหเ้หมาะกับชว่งตัวเลขท่ีจะเขยีนลงใน Settings user-defined value

เขยีนค่า 12345 U ลงใน Settings user-defined value

หาก Monitor decimal point position = 2 ค่า Monitor จะเป็น 123.45; หากตัง้เป็น 1 ค่า Monitor จะแสดง 123.5 โดยปัดเศษ
แบบ half up และการสื่อสารกับ Host จะอ่านกลับได้ 1235 U

ตัวอยา่งท่ี 2: ต้องการนําค่า 54.321 เขา้สู ่Monitor

ตัง้ Settings decimal point position = 3

ตัง้ Sign type = 1 (unsigned) เพราะค่าดิบท่ีต้องเขยีนมค่ีามากกวา่ 32767 U

เขยีนค่า 54321 U ลงใน Settings user-defined value

หาก Monitor decimal point position = 3 ค่า Monitor ถกูจาํกัดท่ีขดีบนเป็น 19.999; หากตัง้เป็น 2 ค่า Monitor จะเป็น 
54.32 และ Host อ่านกลับได้ 5432 U

ขอ้ควรระวงั: การเปล่ียน Sign type มผีลเฉพาะ User-defined monitor value ไมไ่ด้เปล่ียนค่า Settings user-defined value ท่ีบนัทึกไว้

บติสถานะสื่อสาร RS-485: 1545 = รบัขอ้ความได้ตามปกติ 1 ขอ้ความ; 1546 = สง่ขอ้ความได้ตามปกติ 1 ขอ้ความ ห้ามกําหนดบติเหล่าน้ีให้ขบั
Relay Output เพราะสถานะจะสลับ ON/OFF อยา่งรวดเรว็ระหวา่งสื่อสาร

1. 
2. 
3. 
4. 

1. 
2. 
3. 
4. 
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5-16 การทํางานตามแพตเทิรน์ (Pattern Operation)

ฟงัก์ชนั Pattern Operation เปล่ียนค่าเป้าหมาย SP ตามระยะเวลา โดยกําหนดเป็นชว่งหรอื Segment หลายชว่งต่อเนื่องกัน แต่ละ
Segment มค่ีา SP ปลายทางและระยะเวลา และยงัตัง้กลุ่ม PID, เง่ือนไข G.SOAK และ Segment Event ได้

ตัวอยา่งกราฟ 8 Segment จากคู่มอืผูผ้ลิต: เสน้แสดงค่า SP ท่ีเปล่ียนไปตามเวลา

ขอบเขตการกําหนดค่า

ขอบเขต ธนาคารพารามเิตอร ์(Bank) รายการท่ีต้ังได้

ทกุ Pattern Pattern Operation Config. Bank Pattern time unit, Pattern time decimal point position,
Pattern start number, ขดีจาํกัดการเปล่ียน SP ขึ้น/ลง และรูปแบบการ
ทํางานเมื่อไฟดับ

แต่ละ Pattern Pattern Bank จาํนวน Segment, G.SOAK time, PV start, Cycle, Pattern link และ
สถานะเมื่อจบ Pattern

แต่ละ Segment Pattern Bank SP, Time, หมายเลขกลุ่ม PID, G.SOAK type, G.SOAK width และ
Segment Event

เง่ือนไขหน่วยความจาํ: รุน่ท่ีม ีExtended Data Memory ใช ้Pattern Banks หมายเลข 1–16 ได้ สว่นรุน่ท่ีไมม่หีน่วยความจาํขยาย ใชไ้ด้เฉพาะ 
Pattern 1 Bank
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การสลับ Constant Value และ Pattern Operation

เลือกสลับระหวา่งการควบคมุแบบค่าคงท่ี (Constant Value Operation) กับการทํางานตามแพตเทิรน์ (Pattern Operation) ได้จาก 
Mode Bank (รายละเอียดเพิม่เติม: หวัขอ้ 5-2 Mode, หน้า 5-17)

แผนผงัการเปล่ียนโหมดจากต้นฉบบั: คงชื่อสถานะและลกูศรเดิมตามผูผ้ลิต

สถานะ / รูปแบบ ความหมาย

Constant Value Operation ควบคมุโดยใชค่้า LSP

Pattern Operation ควบคมุตาม Pattern SP ซึ่งสรา้งจากขอ้มูลของแต่ละ Segment

READY หยุดการควบคมุกระบวนการ

RUN กําลังควบคมุ (สาํหรบั Pattern รวมสถานะ RUN, RUN-HOLD และ RUN-END)

RUN-HOLD กําลังควบคมุ แต่การเดินหน้าของ Pattern หยุดค้างไว้

RUN-END การเดินหน้าของ Pattern หยุดท่ีจุดสดุท้าย

หมายเหตใุนแผนผัง: *1 เมื่อ Operation end status = READY; *2 เมื่อ = END; *3 เมื่อ = Constant Value Operation
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เลือกโหมดการทํางานและหน่วยเวลาแพตเทิรน์

เลือก Constant Value / Pattern Operation

พารามเิตอร ์(Bank) รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับ

Constant Value / Pattern Mode (Mode
Bank)

CST: Constant Value Operation
PTN: Pattern Operation

CST Advanced

ขอ้จาํกัด: ตัง้พารามเิตอร ์Pattern Operation ไมไ่ด้หาก Pattern Operation prohibited/allowed = 0 (Prohibited)

ผลเมื่อสลับโหมด

การสลับโหมด สถานะก่อนสลับ ผลหลังสลับ

Constant Value → Pattern READY ยงัเป็น READY ใน Pattern Operation

Constant Value → Pattern RUN เขา้สู ่RUN ของ Pattern และเริม่จาก Pattern start number

Pattern → Constant Value READY ยงัเป็น READY ใน Constant Value Operation

Pattern → Constant Value RUN, RUN-HOLD หรอื RUN-END เขา้สู ่RUN ของ Constant Value Operation

หน่วยเวลาแพตเทิรน์ (Pattern Time Unit)

พารามเิตอร์ รหัส ค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น ระดับ

Pattern time unit (Pattern Operation
Config. Bank)

0 = 1 s
1 = 1 min
2 = 1 h

0 Advanced

หน่วยเวลาท่ีเลือกใน PC.01 ใชส้าํหรบัระยะเวลาของทกุ Segment ในทกุ Pattern
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ตําแหน่งทศนิยมของเวลาและจาํนวน Segment

Pattern Time Decimal Point Position

กําหนดตําแหน่งทศนิยมของเวลา Segment และ G.SOAK Time สาํหรบัทกุ Pattern

พารามเิตอร์ รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น

Pattern Time Decimal Point Position
(Pattern Operation Config. Bank)

0 = ไมม่ทีศนิยม; 1 = 1 ตําแหน่ง; 2 = 2 ตําแหน่ง; 3 = 3
ตําแหน่ง

0

รูปแบบการแสดงเวลาท่ีเหลือ
หาก PC.01 = 0 (1 s) และ PC.02 = 0 หน้าจอใชรู้ปแบบ MM.SS เชน่ 685 s (11 นาที 25 วนิาที) แสดง 11.25
หาก PC.01 = 0 และ PC.02 ≥ 1 หน้าจอใชรู้ปแบบ SSS.S เชน่ 123.45 s แสดง 123.5
หาก PC.01 = 1 หรอื 2 หน้าจอใชรู้ปแบบ HH:MM ตัวอยา่งต้นฉบบัระบุ 735 min = 12 h 15 min และแสดง 12.25 (คงตัวเลขตามต้นฉบบั)
แสดง 99:99 เมื่อใชรู้ปแบบ MM:SS หรอื HH:MM และเวลาท่ีเหลือมค่ีา ≥ 5999 s (หน่วย s) หรอื ≥ 5999 min (หน่วย min/h) ตามเง่ือนไขใน
ต้นฉบบั

ตัวอยา่ง 735 min → 12.25 ในต้นฉบบัไมส่อดคล้องกับคําอธบิาย 12 ชัว่โมง 15 นาที จงึคงทัง้ขอ้ความและค่าท่ีพมิพไ์ว ้และแนะนําใหต้รวจสอบการ
แสดงผลจากเครื่องจรงิก่อนใชอ้้างอิง

จาํนวน Segment ของแต่ละ Pattern

พารามเิตอร์ รหัส ชว่ง / ค่าเริม่ต้น ระดับ

Segment count (Pattern Bank) 1–16 Segment / ค่าเริม่ต้น 1 Advanced

อักขระแทนหมายเลข Pattern ใชเ้ลขฐาน 16; Pattern หมายเลข 16 แสดงเป็นตัว G ตามต้นฉบบั

• 
• 
• 
• 

ถึง
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การกําหนด SP และระยะเวลาของแต่ละ Segment

ค่า SP คือค่าท่ีต้องการ ณ จุดสิน้สดุ ของ Segment สว่น Time คือระยะเวลาจากจุดเริม่ถึงจุดสิน้สดุของ Segment นัน้

พารามเิตอร ์(Pattern Bank) รหัส ชว่งท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น

SP ตัง้แต่ SP low limit (C007) ถึง SP high limit
(C008)

0

Time 0–19999 U; หน่วยตาม PC.01 และตําแหน่งทศนิยมตาม 
PC.02

0

เมื่อเปล่ียนจาก Segment ก่อนหน้าไปยงั Segment ปัจจุบนั ค่า SP จะเปล่ียนตามเสน้ตรงระหวา่ง SP ของสอง Segment ตามชว่งเวลาท่ี
กําหนด

กราฟ SP และเวลาใน Segment 1–3 จากต้นฉบบัผูผ้ลิต

ขอ้ควรระวงั: หากตัง้เวลา Segment สัน้กวา่ Sampling Cycle ตัวควบคมุจะถือวา่ Time = 0 และเวลาจรงิยงัขึ้นกับ PC.01 และ PC.02 แมใ้ช้
ตัวเลขการตัง้ค่าเดียวกัน

ตัวอยา่งจากต้นฉบบั: หากตัง้ค่า Segment Time = 700 ระยะเวลาจรงิจะเปล่ียนตามหน่วยเวลาและตําแหน่งทศนิยม (ดหูน้าถัดไป)

ถึง

ถึง
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ตัวอยา่งเวลา Segment และกรณี Time = 0

ตารางนี้เปรยีบเทียบระยะเวลาจรงิเมื่อกําหนดตัวเลข Segment Time = 700เหมอืนกัน แต่เลือกหน่วยเวลาและตําแหน่งทศนิยมต่างกัน

หน่วยเวลา ทศนิยม ระยะเวลาท่ีได้

0: 1 s 0 700 s (11 นาที 40 วนิาที)

0: 1 s 1 70.0 s (1 นาที 10 วนิาที)

0: 1 s 2 7.00 s

0: 1 s 3 0.7 s (700 ms)

1: 1 min 0 700 min (11 ชัว่โมง 40 นาที)

1: 1 min 1 70.0 min (1 ชัว่โมง 10 นาที)

1: 1 min 2 7.00 min

1: 1 min 3 0.7 min (42 วนิาที)

2: 1 h 0 700 h (29 วนั 4 ชัว่โมง)

2: 1 h 1 70.0 h (2 วนั 22 ชัว่โมง)

2: 1 h 2 7.00 h

2: 1 h 3 0.7 h (42 นาที)

ความละเอียดเวลาของ Pattern Operation เท่ากับค่าท่ีมากกวา่ระหวา่ง Sampling Cycleกับ Pattern Time Unit
ชว่งต่อจากจุดสิน้สดุ Segment หนึ่งไปยงัจุดเริม่ Segment ถัดไปใชเ้วลา 1 Sampling Cycle
Segment 1 มค่ีา SP ท่ีจุดเริม่และจุดสิน้สดุเท่ากัน
หากตัง้ Time = 0SP จะเปล่ียนแบบขัน้บนัได (Step) เพื่อเชื่อม Segment ก่อนและหลังเขา้ด้วยกัน

ภาพผูผ้ลิตแสดง Segment 2 ม ีTime = 0 และค่า SP เปล่ียนแบบขัน้บนัได

หวัตารางของต้นฉบบัหน้า 5-140 พมิพช์ื่อรหสั PC0.1 / PC0.2แต่ตารางตัง้ค่าหน้า 5-137 ถึง 5-138 ระบุ PC.01 / PC.02จงึแสดงรหสัจากตาราง
การตัง้ค่าไวท่ี้นี่ และบนัทึกความต่างไวเ้พื่อปอ้งกันการอ้างอิงคลาดเคล่ือน

•
•
•
•
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หมายเลขกลุ่ม PID ของแต่ละเซกเมนต์

กําหนดกลุ่ม PID แยกสาํหรบัแต่ละเซกเมนต์ได้ โดยเซกเมนต์ท่ี 1 เลือกกลุ่ม 1–8 และเซกเมนต์ถัดไปเลือกกลุ่ม 0–8

รายการ / แบงก์ รหัสหน้าจอ คําอธบิาย เริม่ต้น ระดับ

หมายเลขกลุ่ม PID
(แบงก์แพตเทิรน์)

ถึง สาํหรบัเซกเมนต์ท่ี 1: เลือกกลุ่ม 1–8 1 ขัน้สงู

ตัง้แต่เซกเมนต์ท่ี 2 เป็นต้นไป

0: ใชก้ลุ่ม PID เดียวกับเซกเมนต์ก่อนหน้า

1–8: เลือกหมายเลขกลุ่ม PID

0 ขัน้สงู

ขอ้ควรระวงัในการใชง้าน

• ระหวา่งการทํางานแบบแพตเทิรน์ การเลือกกลุ่ม PID ด้วยหน้าสมัผสัภายในจะไมทํ่างาน
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G.SOAK — การรอให้ PV เขา้ใกล้ SP

G.SOAK (Guaranteed Soak)คือฟงัก์ชนัหยุดการเดินหน้าของ Pattern จนกวา่ค่า PVจะอยูใ่กล้ SPภายในขอบเขตท่ีกําหนด โดยตัง้ชนิด
และความกวา้งได้เป็นราย Segment และตัง้เวลารอได้เป็นราย Pattern

รายการ (Pattern Bank) รหัส ตัวเลือก / ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น

G.SOAK type 0: ไมใ่ช ้G.SOAK
1: รอท่ีจุดสิน้สดุ Segment
2: รอท่ีจุดเริม่ Segment

0

G.SOAK width 0–19999 U; ตําแหน่งทศนิยมตาม PV Decimal Point
(C004)

1

G.SOAK time 0–19999 U; หน่วยตาม PC.01 และทศนิยมตาม PC.02 2

ทกุพารามเิตอรใ์ชร้ะดับ Advanced.เครื่องแสดงหมายเลข Pattern แบบฐาน 16 และ Pattern ท่ี 16 แสดงอักขระ Gตามคู่มอืต้นฉบบั

เมื่อเลือก G.SOAK ท่ีจุดสิน้สดุ Segment

เมื่อถึงจุดสิน้สดุ Segment การเดินหน้าของ Pattern จะหยุดรอ โดยไฟแสดง Ramp ▲▼กะพรบิ หากค่า |PV − SP| ≤ G.SOAK width
อยา่งต่อเนื่องเป็นเวลาไมน่้อยกวา่ G.SOAK timeระบบจะสิน้สดุการรอและเดินหน้าไปยงั Segment ถัดไป

แผนภาพ G.SOAK ท่ีจุดสิน้สดุ Segment 2 จากผูผ้ลิต

ถึง

ถึง

ถึง
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G.SOAK ท่ีจุดเริม่ Segment และ Segment Event

G.SOAK ท่ีจุดเริม่ต้น Segment

การรอ G.SOAK เริม่ ณ จุดเริม่ต้น Segment แล้วหยุดการเดินหน้า Pattern ชัว่คราว ขณะรอ หมายเลข SEG บนหน้าจอ Monitor จะกะพรบิ

เมื่อ |PV − SP| ≤ G.SOAK width ติดต่อกันอยา่งน้อย G.SOAK time ระบบจะสิน้สดุการรอและเดินหน้าต่อ ตัวอยา่งต่อไปเป็นการรอท่ีจุด
เริม่ต้นของ Segment 3

แผนภาพ G.SOAK ท่ีจุดเริม่ Segment 3 จากคู่มอืผูผ้ลิต

ความละเอียดเวลาของ G.SOAK อยา่งต่ําเท่ากับ Sampling Cycle หากตัง้ G.SOAK time = 0 การรอจะสิน้สดุเมื่อ |PV − SP| ≤ G.SOAK
width เป็นเวลาเพยีง 1 Sampling Cycle

Segment Event

ม ีSegment Events สาํหรบั Pattern Operation จาํนวน 16 รายการเพิม่เติมจาก Events ท่ีใชไ้ด้ทัง้การควบคมุค่าคงท่ีและ Pattern
Operation แต่ละ Segment เปิดใชไ้ด้ครัง้ละ 1 Segment Event เท่านัน้ Event ท่ีไมไ่ด้เลือกจะเป็น OFF

รายการ รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น

Segment Event (Pattern Bank) 0: ไมม่ ีSegment Event
1–16: Segment Event 1–16

0

ระดับผู้ใช:้ Advanced

ถึง
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PV Start — เริม่แพตเทิรน์จากค่า PV

PV Start ใชเ้ริม่การทํางานตามแพตเทิรน์จากจุดบนเสน้ SP ใน Segment 2 ท่ีมค่ีาเท่ากับ PV ปัจจุบนั สามารถเปิดหรอืปิดฟงัก์ชนันี้แยกกันได้
สาํหรบัแต่ละ Pattern หากไมพ่บจุด SP ท่ีตรงกับ PV ใหเ้ริม่จากจุดเริม่ของ Segment 1

รหสั PT_.2 ใชตํ้าแหน่งหมายเลข Pattern แบบฐาน 16 แทนขดีล่าง โดย Pattern ท่ี 16 แสดงเป็นอักขระ G

กราฟ PV Start จากต้นฉบบัผูผ้ลิต — ตําแหน่ง PV (1)–PV (4) และจุดเริม่ต้น

PV (2): ใช ้PV Start ได้ เนื่องจากมจุีดท่ี SP เท่ากับ PV ใน Segment 2
PV (1) และ PV (4): ใชไ้มไ่ด้ เพราะไมม่ ีSP ท่ีตรงกับ PV

PV (3): ใชไ้มไ่ด้ เพราะจุดท่ี SP เท่ากับ PV ไมไ่ด้อยูใ่น Segment 2

ขอ้ควรระวงั: PV Start ไมทํ่างานเมื่อ Cycle วนกลับไปจุดเริม่ Pattern; แต่จะทํางานได้เมื่อเปล่ียนไป Pattern ถัดไปผา่น Pattern Link ท่ีเปิด PV
Start ไว ้โดยมผีลเมื่อเปล่ียน READY → RUN หรอืเปล่ียนจาก Constant Value Operation ไปเป็น Pattern Operation ในสถานะ RUN ทัง้นี้ หาก
ตัง้ Power Outage Recovery Operation Type = 1 การกู้คืนหลังไฟดับจะไมใ่ช ้PV Start

• 
• 
• 

SP

PV(4)

PV(3)

PV(2)

PV(1)

Time

PV start point

รายการ (Bank) รหัสแสดงผล ค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

PV Start
(Pattern Bank)

0: ปิด PV Start
1: เปิด PV Start

0 Advanced
PT1.2 PTG.2

ถึง

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 224 / 528 | 5-144



Cycle และ Pattern Link — การวนรอบและเชื่อมต่อแพตเทิรน์

Cycle — การทําซํ้าท้ัง Pattern

กําหนดจาํนวนรอบการวนซํ้าแยกตาม Pattern ได้ โดยระบบจะทํางานทัง้ Pattern รวมเป็น จาํนวนรอบท่ีต้ังไว ้+ 1 ครัง้ เชน่ ตัง้ค่า 2 จะดําเนิน
การรวม 3 ครัง้

กราฟของผูผ้ลิต: Cycle 0, Cycle 1 และ Cycle 2

Pattern Link — เชื่อมต่อหลาย Pattern

กําหนดหมายเลข Pattern ปลายทาง เพื่อใหเ้มื่อ Pattern ปัจจุบนัสิน้สดุ ระบบทํางานต่อกับ Pattern ท่ีเลือก และสามารถเชื่อมต่อไปยงั Pattern
อ่ืนต่อเนื่องกันได้

กราฟผูผ้ลิตแสดง Pattern ต้นทาง ต่อไปยงั Pattern ปลายทางลําดับ 1 และ 2

รหสั PT_.4 และ PT_.5 ใชห้มายเลข Pattern แบบฐาน 16; Pattern ท่ี 16 แสดงด้วยตัว G

รายการ รหัส ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับ

Cycle (Pattern Bank) 0–19999 0 Advanced
PT1.4 PTG.4

ถึง

รายการ รหัส รุน่ / ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับ

Pattern Link (Pattern Bank) ม ีExtended Data Memory: 0–16
ไมม่ ีExtended Data Memory: 0–1
0 = ไมเ่ชื่อมต่อ Pattern

0 Advanced
PT1.5 PTG.5

ถึง
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ขอ้ควรระวงั Pattern Link และสถานะเมื่อ Pattern สิน้สดุ

ขอ้ควรระวงั Pattern Link

ถ้าตัง้ Cycle ไวใ้น Pattern ต้นทาง ระบบจะวนซํ้าใหค้รบก่อนจงึไป Pattern ท่ีเชื่อมต่อ
หากตัง้ให ้Pattern ปลายทางเชื่อมกลับไปยงั Pattern ต้นทาง จะเกิดการทํางานวนซํ้าอยา่งไมส่ิน้สดุ

Operation End Status — สถานะหลังสิน้สดุ Pattern

กําหนดสถานะท่ีระบบจะเขา้สูห่ลังจบการทํางานตาม Pattern โดยตัง้ค่าแยกสาํหรบัแต่ละ Pattern ได้

รหสั PT_.3 แทนหมายเลข Pattern ด้วยเลขฐาน 16 และใช ้G แทน Pattern หมายเลข 16

เง่ือนไขท่ีต้องพจิารณา

เมื่อกําหนด Cycle อยา่งน้อย 1 รอบ สถานะท่ีตัง้ไวจ้ะมผีลเมื่อทํา Cycle ครบทัง้หมดแล้ว
หากกําหนด Pattern Link ไว ้ระบบจะไป Pattern ปลายทางแทนการเขา้สูส่ถานะ Operation End Status

เมื่อ PC.06 = 1 (Resume Pattern Operation at Power-On) ระบบจะเก็บโหมดใน Operation End Status ไว;้ หากเลือก PC.06 = 0
(Stop Pattern Operation at Power-On/READY) จะไมเ่ก็บโหมดดังกล่าว

ขอ้ควรระวงั: โหมด READY, RUN-END และ Constant Value Operation มผีลต่อพฤติกรรมการควบคมุต่างกัน ควรตรวจสอบโหมดหลังจบ
แพตเทิรน์ก่อนนําไปใชง้านจรงิ

• 
• 

• 
• 
• 

รายการ (Bank) รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับ

Operation End Status
(Pattern Bank)

0: READY – หยุดในโหมด READY
1: END – เขา้สู ่RUN-END
2: Constant Value Operation – เขา้สู ่RUN
เพื่อควบคมุค่าคงท่ี

0 Advanced
PT1.3 PTG.3

ถึง
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Pattern Start Number — เลือกแพตเทิรน์ท่ีจะเริม่ทํางาน

เมื่อสัง่เปล่ียนจาก READY → RUN สามารถเลือกหมายเลข Pattern เริม่ต้นได้สองวธิ ีได้แก่ (1) ตัง้จากหน้าจอหรอืผ่านการสื่อสาร และ (2) ใชผ้ล
รวมของค่าการเลือก Pattern Internal Contacts 

ผงัการเลือกหมายเลข Pattern เริม่ต้นจากต้นฉบบัผูผ้ลิต

รายการ (Bank) รหัส ขอบเขตตามรุน่ ค่าเริม่ต้น ระดับ

Pattern Start Number
(Pattern Operation Config. Bank)

PC.07 ไมม่ ีExtended Data Memory: คงท่ีท่ี 1
ม ีExtended Data Memory: 1–16

1 Advanced

ตัวอยา่งเลือกหมายเลข Pattern ด้วย Internal Contacts 1 และ 2
กําหนด Internal Contact 1 ใหเ้ลือก Pattern แบบ (0/+1) และ Internal Contact 2 แบบ (0/+2) ทําใหผ้ลรวมค่าท่ีเลือกเป็น 0–3

Internal Contact 1 Internal Contact 2 ผลรวม Pattern ท่ีเริม่

OFF OFF 0 1

ON OFF 1 2

OFF ON 2 3

ON ON 3 4

ขอ้ควรระวงั: รุน่ท่ีไมม่ ีExtended Data Memory จะเริม่จาก Pattern 1 เสมอ แมว้า่ค่าท่ีคํานวณจาก Internal Contacts จะเป็น 2 หรอืมากกวา่ก็
ตาม

PC.07

กําหนดหมายเลข Pattern เริม่ต้น
บนหน้าจอหรอืผา่นการสื่อสาร

ผลรวมหมายเลข Pattern ท่ีเลือก
ด้วย Internal Contacts

หมายเลข Pattern ท่ีเริม่ทํางาน

ไมกํ่าหนดการเลือก Pattern
ให ้Internal Contacts

กําหนดการเลือก Pattern
ผา่น Internal Contacts
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จาํกัดอัตราการเปล่ียนค่า Pattern SP ขึน้และลง

สามารถกําหนดขดีจาํกัด การเปล่ียนค่า SP ต่อวนิาที เพื่อปอ้งกันการเปล่ียน SP อยา่งรวดเรว็จากความผิดพลาดของการตัง้ค่า หรอืการใชง้านของ
ผู้ปฏิบติังาน ซึ่งชว่ยปอ้งกันผลกระทบต่อกระบวนการและอุปกรณ์

รายการ (Pattern Operation Config. Bank) รหัส ค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น ระดับ

Pattern SP Increase Change Limit PC.04 0: ไมจ่าํกัด
1–19999 U: จาํกัดการเพิม่

0 Advanced

Pattern SP Decrease Change Limit PC.05 0: ไมจ่าํกัด
1–19999 U: จาํกัดการลด

0 Advanced

จาํนวนตําแหน่งทศนิยมของขดีจาํกัดทัง้สองกําหนดด้วย PC.03 เมื่อจาํกัดการเพิม่ SP ไฟ Ramp ▲■ จะกะพรบิ และเมื่อจาํกัดการลด SP ไฟ ■▼ จะกะพรบิ

ขอ้ควรระวงัท่ีต้องตรวจสอบ
ADVANCE ไมทํ่างานหาก PC.04 หรอื PC.05 มค่ีาต่างจาก 0
หากเปิดใชข้ดีจาํกัด SP จะยงัเปล่ียนต่อใน RUN-HOLD, RUN-END หรอืชว่งรอ G.SOAK ได้ รวมถึงหลัง Pattern จบใน RUN-END จนกวา่ SP จะถึง
ค่าเป้าหมาย
ขดีจาํกัดดังกล่าวถกูปิดใชง้านระหวา่งการเปล่ียนสถานะ READY → RUN, RUN → READY, RUN-HOLD → READY และ RUN-END → READY
G.SOAK ใชค่้า SP ก่อนนําขดีจาํกัดการเปล่ียน SP มาประยุกต์
หากอัตราการเปล่ียน SP ต่อวนิาทีต่ํากวา่ 1/100,000 ของชว่งการเปล่ียน SP ค่าคลาดเคล่ือนของเวลาจบแต่ละ Segment จะเพิม่ขึ้น

ตัวอยา่งในต้นฉบบั: SP เริม่ต้น 0 และสิน้สดุ 1000 หากจาํกัดท่ี 0.01/s ค่าคลาดเคล่ือนเวลาประมาณ 1%; หากจาํกัดท่ี 0.001/s ค่าคลาดเคล่ือน
ประมาณ 2%

• 
• 

• 
• 
• 

PC.04

PC.05

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 228 / 528 | 5-148



ตําแหน่งทศนิยมของขดีจาํกัด SP และฟงัก์ชนั ADVANCE

Pattern SP Change Limit Decimal Point Position

ใชกํ้าหนดตําแหน่งทศนิยมของค่าจาํกัดการเพิม่และลด Pattern SP

รายการ (Bank) รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับ

Pattern SP Change Limit Decimal Point
Position
(Pattern Operation Config. Bank)

PC.03 0: ไมม่ทีศนิยม
1: ทศนิยม 1 ตําแหน่ง
2: ทศนิยม 2 ตําแหน่ง
3: ทศนิยม 3 ตําแหน่ง

0 Advanced

ADVANCE — ขา้มไปยงั Segment ถัดไป

สามารถสัง่ ADVANCE ผ่านการกําหนด Operation Type ของ Internal Contacts 1–8 หรอืกําหนดใหกั้บ User Function Key

รายการ (Internal Contacts Bank) รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับ

Internal Contacts 1–8 Operation Type 0: ไมม่ฟีงัก์ชนั
61: ADVANCE (Edge)
ค่าอ่ืน: ฟงัก์ชนัอ่ืนตามท่ีกําหนด

0 Advanced

ADVANCE ใชไ้ด้เฉพาะโหมด RUN และ RUN-HOLD; ใชไ้มไ่ด้ใน READY และ RUN-END
หากสัง่ระหวา่งรอ G.SOAK ระบบจะสิน้สดุการรอของ Segment นัน้และขา้มไปยงัจุดเริม่ Segment ถัดไป
หากอยู ่Segment สดุท้าย ระบบจะทํา Cycle ท่ียงัเหลือและเชื่อม Pattern ถัดไปหากตัง้ไว;้ ถ้าไมม่ ีCycle/Link จะเขา้สู ่READY, RUN-END หรอื
Constant Value ตาม Operation End Status

ADVANCE จะไมทํ่างาน หากขดีจาํกัดการเปล่ียน SP เพิม่หรอืลดมค่ีาต่างจาก 0

อ้างอิง: หวัขอ้ 5-7 Digital Input (DI) / Internal Contacts (5-65) และบทท่ี 6 Displayed Items and Settings (6-1)

• 
• 
• 

• 

PC.03
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HOLD — หยุดการเดินหน้าของแพตเทิรน์ชัว่คราว

HOLD ใชห้ยุดการเดินหน้าของ Pattern Operation ท่ีกําลังทํางาน สามารถกําหนดผ่าน Internal Contacts 1–8 หรอืกําหนดใหกั้บ User
Function Key ได้

รายการ (Internal Contacts Bank) รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับ

Internal Contacts 1–8 Operation Type 0: ไมม่ฟีงัก์ชนั
62: HOLD (State)
67: HOLD (Edge)
ค่าอ่ืน: ฟงัก์ชนัอ่ืน

0 Advanced

เมื่ออยูใ่นโหมด HOLD ไฟแสดง Ramp ▲■▼ จะกะพรบิ

ขอ้ควรระวงัในการใชง้าน

HOLD ใชไ้ด้เฉพาะสถานะ RUN เท่านัน้ และสามารถหยุดความคืบหน้าของ Pattern ในชว่งรอ G.SOAK ได้ด้วย
หากเกิดไฟดับระหวา่ง HOLD และต้องการใหค้ง HOLD เมื่อไฟกลับมา ใหตั้ง้ PC.06 = 1 (Resume Pattern Operation at Power-On),
ตัง้ Operation Type ของ Internal Contacts เป็น 62 (HOLD) และใหห้น้าสมัผัสดังกล่าวเป็น ON
หากเขา้สู ่HOLD ขณะฟงัก์ชนั Pattern SP Increase/Decrease Change Limit กําลังทํางาน SP Ramp จะยงัเดินต่อ ไปจนถึงค่า
Pattern SP ท่ีมผีลอยูข่ณะเริม่ HOLD

อ้างอิง: หวัขอ้ 5-7 Digital Input (DI) / Internal Contacts (5-65) และบทท่ี 6 Displayed Items and Settings (6-1)

• 
• 

• 
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G.SOAK Clear — ยกเลิกสถานะรอ G.SOAK

G.SOAK Clear ใชส้ัง่ใหร้ะบบยุติสถานะการรอ G.SOAK ระหวา่ง Pattern Operation สามารถกําหนดผ่าน Internal Contacts 1–8 หรอื
กําหนดใหกั้บ User Function Key ได้

รายการ (Internal Contacts Bank) รหัส ตัวเลือก ค่าเริม่ต้น ระดับ

Internal Contacts 1–8 Operation Type 0: ไมม่ฟีงัก์ชนั
63: G.SOAK Clear (State)
68: G.SOAK Clear (Edge)
ค่าอ่ืน: ฟงัก์ชนัอ่ืน

0 Advanced

ขอ้ควรระวงั
สามารถยุติ G.SOAK ได้ เฉพาะระหวา่งชว่งท่ีกําลังรอ G.SOAK เท่านัน้
ระหวา่งชว่งรอ G.SOAK ไฟแสดง Ramp ▲▼ จะกะพรบิ

การสัง่ G.SOAK Clear มผีลต่อการรอใน Segment ปัจจุบนั ไมค่วรสบัสนกับการสัง่ HOLD หรอื ADVANCE ซึ่งมเีง่ือนไขการทํางานแตกต่างกัน

เอกสารอ้างอิงจากคู่มอืผูผ้ลิต: 5-7 Digital Input (DI) / Internal Contacts (5-65) และบทท่ี 6 Displayed Items and Settings (6-1)

• 
• 
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Power Outage Recovery — การกลับมาทํางานหลังไฟดับ

เมื่อไฟดับระหวา่ง Pattern Operation สามารถเลือกรูปแบบการทํางานหลังไฟกลับมาได้จากพารามเิตอร ์PC.06

รายการ (Pattern Operation Config. Bank) รหัส ค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น ระดับ

Power Outage Recovery Operation Type PC.06 0: ไมก่ลับไปทํา Pattern เมื่อเปิดเครื่อง (READY)
1: กลับไปทํา Pattern ต่อเมื่อเปิดเครื่อง

0 Advanced

หากเลือก PC.06 = 1

รุน่อุปกรณ์ ขอ้มูลท่ีนํากลับมาเมื่อไฟฟา้กลับ สว่นท่ีไมค่งไว้

ม ีExtended Data Memory โหมด READY / RUN / RUN-HOLD / RUN-END, หมายเลข Pattern, หมายเลข
Segment, จาํนวน Cycle ท่ีเหลือ และเวลาท่ีผ่านไปใน Segment

เวลาท่ีผ่านไปของ G.SOAK จะไมถ่กูเก็บ

ไมม่ ีExtended Data Memory โหมด READY / RUN / RUN-HOLD / RUN-END, หมายเลข Segment และ
จาํนวน Cycle ท่ีเหลือ

เวลาท่ีผ่านไปของ Segment ไมถ่กูเก็บ;
เริม่เวลา Segment ใหมท่ี่ 0

ในรุน่ท่ีม ีExtended Data Memory หากไฟดับระหวา่งรอ G.SOAK ตัวจบัเวลา G.SOAK ท่ีผา่นมาจะไมถ่กูเก็บไว ้ต้นฉบบัระบุวา่ หากขณะไฟดับ PV ต่ํากวา่
G.SOAK Width ตัวจบัเวลา G.SOAK จะเริม่นับใหมจ่ากศูนย ์แมเ้มื่อไฟกลับมา PV สงูกวา่ G.SOAK Width โดยคงคําเปรยีบเทียบจากต้นฉบบัไวต้ามเดิม
ไมแ่ก้สมการเอง

ขอ้ควรระวงั
หากไมต้่องการให ้Pattern เริม่ทํางานเมื่อจา่ยไฟตามปกติ ใหตั้ง้ Operation End Status เป็น READY หรอืเลือก PC.06 = 0
เมื่อ PC.06 = 0 เครื่องเริม่ใน READY หลังไฟกลับมา แต่ขอ้มูล RUN/READY ใน Nonvolatile Memory ยงัคงถกูเก็บไวต้ามต้นฉบบั
หากไฟดับระหวา่ง Constant Value Operation ระบบจะกลับมาทํางานตามการตัง้ค่า RUN/READY Mode

หากต้องการใช ้PC.06 = 1 ใหตั้ง้ Pattern Operation Prohibited/Allowed = 1 และ Constant Value / Pattern Operation Selection
= 1 แล้วบนัทึกลง Nonvolatile Memory

• 
• 
• 
• 

PC.06

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 232 / 528 | 5-152



Power Outage Recovery Occurrence — สถานะแจง้การกู้คืน

พารามเิตอรน์ี้ใชต้รวจสอบวา่เครื่องกลับมาทํางานหลังไฟดับในระหวา่ง Pattern Operation หรอืไม ่เมื่อสถานะการกู้คืนเป็น 1 แล้วระบบเขา้สู่
READY หรอืเริม่ Constant Value Operation ค่าจะกลับเป็น 0 อัตโนมติั และสามารถสัง่ล้างเป็น 0 จากหน้าจอหรอืผ่านการสื่อสารได้

รายการ (Pattern Operation Config. Bank) รหัส ค่าท่ีแสดง / ต้ังได้ ระดับ

Power Outage Recovery Occurrence PC.08 0: ไมม่กีารเกิดเหตกุารณ์
1: ระบบกลับมาทํางานหลังไฟดับ

Advanced

ขอ้ควรระวงั

หากก่อนเกิดไฟดับเครื่องอยูใ่น READY ระหวา่ง Pattern Operation หรอือยูใ่น Constant Value Operation เมื่อจา่ยไฟกลับมา ค่า
Power Outage Recovery Occurrence จะเป็น 0 (None)

ผ่านการสื่อสารสามารถตัง้ค่าให ้PC.08 เป็น 0 ได้ แต่ ไมส่ามารถเขยีนค่าอ่ืนท่ีไมใ่ช ่0 เพื่อจาํลองเหตกุารณ์ได้

สรุปการใชง้าน: PC.06 กําหนดวา่จะกลับไปทํา Pattern ต่อหลังไฟดับหรอืไม ่สว่น PC.08 ใชอ่้านสถานะวา่มกีารกู้คืนเกิดขึ้นแล้วหรอืไม ่จงึไมใ่ช่
พารามเิตอรเ์ดียวกัน

• 

• 

PC.08
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การเขา้ถึงการต้ังค่า Pattern ผ่านการสื่อสาร

การตัง้ค่า Pattern Operation แบง่เป็นค่าท่ีใชร้ว่มกันทกุแพตเทิรน์ (Common Settings), ค่าของแต่ละ Pattern และค่าของแต่ละ Segment
เมื่ออ่านหรอืเขยีนขอ้มูลของแพตเทิรน์ใดผา่นการสื่อสาร ต้องระบุ Pattern No. ของแพตเทิรน์นัน้ก่อน

รุน่อุปกรณ์ จาํนวน Pattern ท่ีเขา้ถึงได้

ไมม่ ีExtended Data Memory Pattern 1 เท่านัน้

ม ีExtended Data Memory Pattern 1–16

ขอ้ควรระวงั: ไมส่ามารถอ่านหรอืเขยีนการตัง้ค่าของหลาย Pattern ภายในการสื่อสารหนึ่งครัง้ได้

แผนภาพแสดงการเลือกหมายเลข Pattern และท่ีอยู ่RAM สาํหรบัค่าระดับ Pattern และ Segment ใหต้รวจสอบรายการ Communication Addresses
เพิม่เติมในบทท่ี 10 ของต้นฉบบั

โครงสรา้งขอ้มูลและท่ีอยู ่RAM ตามต้นฉบบั: Pattern No. 7171 (1C03), Pattern Settings 7172 (1C04), Segment 1 7178 (1C0A), Segment 2 7184 (1C10),
Segment 16 7268 (1C64)
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ขัน้ตอนอ่านและเขยีนขอ้มูล Pattern ผ่านการสื่อสาร

การเตรยีมก่อนอ่านหรอืเขยีน

กําหนด Pattern Start Number, Pattern Time Unit และ Pattern Time Decimal Point Position ก่อนดําเนินการอ่านหรอืเขยีนค่า
ตัง้

การเขยีนขอ้มูล (Write)
เขยีนหมายเลข Pattern ท่ีต้องการตัง้ค่าไปยงั Pattern No.

เขยีนค่าตัง้ระดับ Pattern

เขยีนค่าของ Segment 1 ไปจนถึง Segment สดุท้ายท่ีใชง้าน

การอ่านขอ้มูล (Read)
เขยีนหมายเลข Pattern ท่ีต้องการอ่านไปยงั Pattern No.

อ่านค่าตัง้ระดับ Pattern

อ่านค่าของ Segment 1 ไปจนถึง Segment สดุท้ายท่ีใชง้าน

ขอ้ควรระวงั: ต้องเขยีน Pattern No. ไวต้อนเริม่ต้นของการอ่านหรอืเขยีนขอ้มูล โดยสามารถสง่ Pattern No., ค่าตัง้ Pattern และค่าตัง้
Segment ภายในขอ้ความสื่อสารเดียวกันได้

ลําดับการเขา้ถึงท่ีระบบอนุญาตหลังเลือก Pattern No.

เขยีนค่าตัง้ Pattern หลังจากเขยีนค่าตัง้ Segment
ขา้มบาง Segment ได้
เขยีนค่าตัง้เฉพาะ Segment เดียวได้
สลับขัน้ตอนการอ่านและการเขยีนได้

หลังระบุ Pattern No. แล้ว ไมบ่งัคับลําดับการอ่านหรอืเขยีนระหวา่งค่าของ Pattern กับค่าของ Segment ตามตัวอยา่งขา้งต้น อยา่งไรก็ตาม การ
เขา้ถึงหลาย Pattern ต้องเลือกหมายเลขใหมท่กุครัง้

1. 
2. 
3. 

1. 
2. 
3. 

• 
• 
• 
• 
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5-17 การแสดงผลและการใชง้านปุ่ม — ฟงัก์ชนัปุ่ม [FN]

สามารถกําหนดหน้าท่ีของปุม่ [FN]/[FUNCTION] ได้ เมื่ออยูท่ี่หน้าจอแสดงการทํางาน ใหก้ดปุม่ค้างอยา่งน้อย 2 วนิาที เพื่อเรยีกฟงัก์ชนัท่ีกําหนด

รายการ รหัส ค่าเริม่ต้น ระดับ

FN Key Function (Setup Bank) C072 1 Simple / Standard / Advanced

ค่า ความหมาย

0 ปิดการทํางานของปุม่

1 สลับ AUTO/MANUAL

2 สลับ RUN/READY

3 สัง่เริม่/หยุด AT

4 เลือกกลุ่ม LSP

5 Release All Latches

6 เลือก LSP/RSP

7 ไมไ่ด้กําหนด (Invalid)
8 เลือก Constant Value / Pattern Operation

9 Pattern ADVANCE

10 Pattern HOLD

11 Pattern G.SOAK Clear

12 เลือก FF-FITTER Automatic Tuning

13–20 ไมไ่ด้กําหนด (Invalid)
21–36 เลือก User-defined Bits 1–16

ขอ้จาํกัด: เมื่อ CtrL = 0 (ON/OFF) จะเลือก AUTO/MANUAL ไมไ่ด้ และการเริม่/หยุด AT จะใชไ้มไ่ด้เมื่อ CtrL = 0 หรอืเกิด PV High/Low Limit Alarm หาก C030
= 1 การเลือกกลุ่ม LSP จะใชไ้มไ่ด้; หาก C103 = 0 (Prohibited) จะใชก้ารเลือก Pattern, ADVANCE, HOLD และ G.SOAK Clear ไมไ่ด้

C072
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C073 — กําหนดรายการท่ีแสดงใน Mode Bank

พารามเิตอร ์C073 (Mode Display Setup) ใชเ้ลือกวา่จะใหร้ายการใดปรากฏใน Mode Bank โดยนําค่านํ้าหนักของรายการท่ีต้องการแสดงมาบ
วกกัน

รหัส ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้ การต้ังค่าไมถ่กูต้อง

C073 255 Standard / Advanced 0, +32

Bit ค่านํ้าหนักเมื่อเลือก รายการท่ีจะให้แสดง

0 +1 AUTO/MANUAL

1 +2 RUN/READY

2 +4 LSP/RSP

3 +8 AT

4 +16 Release All Latches

5 +32 ไมไ่ด้กําหนด (หา้มใช)้
6 +64 Pattern Operation Functions

7 +128 FF-FITTER Automatic Tuning

เมื่อใชโ้ปรแกรม SLP-C1F Smart Loader สามารถเลือกบติแต่ละตําแหน่งโดยตรงแทนการกรอกผลรวมตัวเลขได้

C073

27 26 25 24 23 22 21 20

FF-FITTER automatic tuning display

Pattern operation function display

Undefined
Release all latches display

AT display

LSP/RSP display

RUN/READY display

AUTO/MANUAL display

หมายเหตแุละขอ้ควรระวงั

•  รายการนี้จะแสดงและสามารถปรบัเปล่ียนการตัง้ค่าได้สาํหรบัรุน่ C3A/C3B

•  หน้าจอพื้นฐานแสดงค่า PV, SP และ MV โดย UO หมายถึง user operation (การดําเนินการของผูใ้ช)้ และ UF หมายถึง user
function (ฟงัก์ชนัของผูใ้ช)้

•  หากตัง้ค่าเป็น 0 (แสดงหน้าจอการดําเนินการทัง้หมด) หน้าจอการดําเนินการทกุหน้าจอท่ีตรงตามเง่ือนไขการแสดงผลจะปรากฏขึ้น

•  หากตัง้ค่าเป็น 1 (แสดงหน้าจอพื้นฐาน + UO + UF) หน้าจอ UO และ UF ท่ีตรงตามเง่ือนไขการแสดงผล
รวมถึงหน้าจอพื้นฐานจะปรากฏขึ้น สว่นหน้าจอการดําเนินการอ่ืน ๆ จะถกูซอ่นไวเ้สมอ
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C074 — กําหนดรายการ PV/SP บนหน้าจอการทํางาน

เลือกการแสดงขอ้มูลท่ีเก่ียวขอ้งกับ PV และ SP บน Operation Display โดยบวกค่านํ้าหนักของรายการท่ีต้องการ

รหัส ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้ ค่าท่ีใชไ้มไ่ด้

C074 15 Standard / Advanced 0

Bit นํ้าหนัก รายการท่ีแสดง

0 +1 PV

1 +2 SP

2 +4 LSP Group No.

3 +8 Pattern Operation Display

C074

23 22 21 20

Undefined

LSP group No. display

SP display

PV display

คําอธบิายเพิม่เติม

• หากใช ้Smart Loader Package รุน่ SLP-C1F การตัง้ค่า C074 (การตัง้ค่าการแสดงผล PV/SP)
สามารถกําหนดได้ทัง้ในรูปแบบค่าตัวเลขและรูปแบบการปอ้นขอ้มูลแบบบติ (bit input)

ขอ้ควรระวงัในการใชง้าน

• แมว้า่จะเปิดใชง้านการแสดงหมายเลขกลุ่ม LSP ไว ้แต่หากตัง้ค่า C030 (กลุ่มระบบ LSP) เป็น 1 หมายเลขกลุ่ม LSP
จะไมป่รากฏขึ้นมาแสดง
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C075 — กําหนดรายการ MV บนหน้าจอการทํางาน

ใชพ้ารามเิตอร์ C075 (MV Display Setup)เพื่อเลือกขอ้มูลท่ีเก่ียวขอ้งกับค่า MVสาํหรบัแสดงใน Operation Display

รหัส ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้ ค่าท่ีใชไ้มไ่ด้

15 Standard / Advanced 0

Bit น้ําหนัก รายการท่ีแสดง

0 +1 MV

1 +2 Heating MV / Cooling MV

2 +4 MFB

3 +8 AT Progress

คําอธบิายเพิ,มเติม

• หากใช ้Smart Loader Package รุน่ SLP-C1F การตั 1งค่าC075 (การตั1งค่าการแสดงผลMV)
สามารถกําหนดได้ทั1งในรูปแบบค่าตัวเลขและรูปแบบอินพุตบติ(bit input)

ขอ้ควรระวงัในการใชง้าน

• แมเ้ป]ดใชง้านการแสดงผล MV สาํหรบัการทําความรอ้น/ความเยน็ แต่หากตั1งค่าC026 (การควบคมุแบบทําความรอ้น/ความเยน็) เป6น 0
(ไมใ่ชง้าน) ค่า MV สาํหรบัการทําความรอ้น/ความเยน็จะไมแ่สดงขึ1นมา

• แมเ้ป]ดใชง้านการแสดงผลความคืบหน้าของ AT (Auto-tuning) แต่หากไมม่กีารทํางานของ AT อยู ่ค่าความคืบหน้าก็จะไมแ่สดงขึ 1นมา

• แมเ้ป]ดใชง้านการแสดงผล MFB แต่สาํหรบัคอนโทรลเลอรที์,หมายเลขรุน่ (Model No.) ไมม่รีหสั R1 ค่า MFB จะไมแ่สดงข1ึนมา

ค่า MV

MV รอ้น/เยน็

ค่า MFB

ความคืบหน้า AT

23 22 21 20
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C076–C077 — การแสดงค่าต้ังและเวลาคงเหลือของ Event

Event Settings Display Setup

กําหนดวา่จะใหแ้สดง Main Setting และ Sub-setting ของ Internal Events 1–3 บน Operation Display หรอืไม่

ค่า รายการท่ีแสดง

0 ไมแ่สดงค่าตัง้ Internal Event

1 แสดงค่าตัง้ Internal Event 1

2 แสดงค่าตัง้ Internal Events 1–2

3 แสดงค่าตัง้ Internal Events 1–3

Event Remaining Time Display Setup

กําหนดการแสดงเวลาคงเหลือของ ON/OFF Delay สาํหรบั Internal Events 1–3

ค่า รายการท่ีแสดง

0 ไมแ่สดงเวลาคงเหลือของ Internal Events

1 แสดงเวลาคงเหลือของ Internal Event 1

2 แสดงเวลาคงเหลือของ Internal Events 1–2

3 แสดงเวลาคงเหลือของ Internal Events 1–3

หมวด: Setup Bank · ค่าเริม่ต้น C076/C077: 0 · ระดับผู้ใช:้ Standard / Advanced

ขอ้ควรระวงั: หากชนิดการทํางานของ Internal Event ไมจ่าํเป็นต้องใชค่้าตัง้หรอืเวลาคงเหลือ รายการนัน้จะไมป่รากฏแมเ้ปิดใหแ้สดงแล้ว และไม่
สามารถแสดงค่าตัง้หรอืเวลาคงเหลือของ Internal Events 4–8 บน Operation Display

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 240 / 528 | 5-160



C078–C080 — หน้าจอ CT/VT ระดับผู้ใชแ้ละไฟแสดงฟงัก์ชนั

— CT/VT Display Setup

เลือกการแสดงรายการโดยบวกค่านํ้าหนักแต่ละบติ สาํหรบัเครื่องท่ีม ีCT Input หรอื VT Input เท่านัน้

Bit นํ้าหนัก รายการ

0 +1 CT1

1 +2 CT2

2 +4 VT

3 +8 Resistance

รหัส: C078 · ค่าเริม่ต้น: 0 · ระดับ: Standard / Advanced · ค่าท่ีใชไ้มไ่ด้: 0, +16, +32, +64, +128 (ตามต้นฉบบั)

— User Level

ค่า ระดับการแสดง/ต้ังค่า

0 Simple

1 Standard

2 Advanced

รหัส: C079 · ค่าเริม่ต้น: 1 · ต้ังค่าได้ในระดับ: Simple / Standard / Advanced ยิง่เลือกระดับสงู ยิง่มรีายการท่ีแสดงและตัง้ค่าได้มาก

— User-defined Function Indicator Lighting Conditions

กําหนด Standard Bit Number ท่ีใชค้วบคมุไฟแสดงสถานะ User-defined Function โดยไฟจะดับเมื่อบติท่ีระบุเป็น OFF (0) และติดเมื่อเป็น
ON (1)

รหัส ชว่งค่าท่ีต้ัง ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

1024–2047 1024 Advanced
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C081–C087 — การกําหนดไฟแสดง Multi-status (MS)

MS Indicatorรองรบัเง่ือนไขการติดไฟพรอ้มรูปแบบการแสดงผล 3 ระดับความสาํคัญ โดยพารามเิตอร ์C081/C083/C085 กําหนดบติเง่ือนไข
และ C082/C084/C086 กําหนดรูปแบบไฟ

รหัส หน้าท่ี ชว่งค่า / ค่าเริม่ต้น

เง่ือนไขลําดับ 1 1024–2047 / 1568

รูปแบบไฟลําดับ 1 0–20 / 1

เง่ือนไขลําดับ 2 1024–2047 / 1792

รูปแบบไฟลําดับ 2 0–20 / 6

เง่ือนไขลําดับ 3 1024–2047 / 1025

รูปแบบไฟลําดับ 3 0–20 / 9

ชว่งค่าเบีย่งเบน MS 0–19999 U / 5

ตัวเลือกสถานะการแสดงผล (ใชกั้บ C082, C084, C086)

ค่า รูปแบบไฟ ค่า รูปแบบไฟ

0 Lit — ติดค้าง 11 Cooling MV Graph (Heat/Cool)

1 Slow Blink — กะพรบิชา้ 12 MFB Graph (รวม Estimated MFB)

2 2 Times Blink — กะพรบิ 2 ครัง้ 13 DI Monitor

3 Fast Blink — กะพรบิเรว็ 14 Internal Contact Monitor

4 Left to Right — วิง่ซา้ยไปขวา 15 Internal Event Monitor

5 Right to Left — วิง่ขวาไปซา้ย 16 Polarity MV Graph

6 Left ↔ Right — วิง่กลับไปกลับมา 17 Progress Time in Pattern

7 Dev OK 18 Pattern Remaining Time

8 Dev Graph 19 Progress Time in Segment

9 MV Graph 20 Segment Remaining Time

10 Heating MV Graph (Heat/Cool)

หมวด:Setup Bank · ระดับผู้ใชข้อง C081–C087:Advanced · ตัวเลือกสาํหรบั C082 ใชร้ว่มกันกับ C084 และ C086
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เง่ือนไข ลําดับความสาํคัญ และการแสดงผลของ MS

เง่ือนไขการเปิดไฟ (Lighting Condition)
หากบติท่ีใชเ้ป็นเง่ือนไขมสีถานะ ON ถือวา่เง่ือนไขเป็นจรงิ หากตัง้ 1024 (Always 0/OFF) เง่ือนไขจะไมเ่ป็นจรงิเสมอ แต่ 1025 (Always 1/ON)
จะเป็นจรงิเสมอ

ลําดับความสาํคัญของ MS

ตรวจเง่ือนไขตามลําดับ 1 → 2 → 3 และใชรู้ปแบบไฟของเง่ือนไขแรกท่ีเป็นจรงิ หากไมม่เีง่ือนไขใดเป็นจรงิ ไฟ MS จะดับ

ตัวอยา่งรูปแบบไฟ: 7 (Dev OK)
ไฟ MS จะติดตามชว่งค่าเบีย่งเบนท่ีกําหนด หากตัง้ชว่งเบีย่งเบนเป็น 0 U ไฟจะติดก็ต่อเมื่อ PV ท่ีแสดงเท่ากับ SP ท่ีแสดง

กราฟ Dev OK ท่ีคงรูปแบบจากต้นฉบบั

ตัวอยา่งรูปแบบไฟ: 8 (Dev Graph)
ใช ้LED แสดงขนาดและทิศทางของความเบีย่งเบน ต้องกําหนดชว่งเบีย่งเบนอยา่งน้อย 1 U; หากกําหนด 0 U ไฟ MS จะดับ

กราฟ Dev Graph จากผูผ้ลิต: Deviation = (PV − SP) ÷ MS Display Deviation Range

+0.1 to +20.0 %

-80.0 % or less

-79.9 to -60.0 %

-79.9 to -40.0 %

-39.9 to -20.0 %

-19.9 to 0.0 %

+40.1 to +60.0 %

+20.1 to +40.0 %

+80.1 % or more

+60.1 to +80.0 %
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สถานะไฟ MS สาํหรบักราฟ MV และ Polarity MV

เมื่อกําหนด Lighting State เป็นค่า 9 (MV Graph), 10 (Heating MV Graph), 11 (Cooling MV Graph), 12 (MFB Graph รวม
Estimated MFB), 17 (Progress Time in Pattern), 18 (Pattern Remaining Time), 19 (Progress Time in Segment) หรอื 
20 (Segment Remaining Time) แถบไฟ MS จะติดตามสดัสว่นค่าท่ีแสดง ดังภาพต้นฉบบั

กราฟจากผูผ้ลิต: ค่าไมเ่กิน 0.0% ไฟดับทัง้หมด; 0.1–10.0%, 10.1–20.0%, …, 90.1–100.0% เพิม่จาํนวน LED ทีละชอ่ง; ตัง้แต่ 100.0% ขึ้นไปติดทัง้หมด

หากเลือก 16 (Polarity MV Graph) ลําดับการแสดงไฟจะกลับด้านเมื่อค่าเพิม่ขึ้น ดังแผนภาพต่อไปนี้

กราฟ Polarity MV จากผูผ้ลิต: ค่าไมเ่กิน 0.0% ติดทัง้หมด; 0.1–10.0% ถึง 90.1–100.0% ลดจาํนวน LED ทีละชอ่ง; ตัง้แต่ 100.0% ขึ้นไปดับทัง้หมด
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ไฟแสดง DI / Internal Contact / Event และการคืนหน้าจอ

เมื่อกําหนด Lighting State เป็น 13 (DI Monitor), 14 (Internal Contact Monitor) หรอื 15 (Internal Event Monitor) ไฟ MS จะ
แสดงสถานะ ON/OFF ตามชอ่งสญัญาณท่ีกําหนด โดยชอ่งล่างสดุแทนหมายเลข 1 และชอ่งบนสดุแทนหมายเลข 8

แผนภาพต้นฉบบั: DI1–DI4 / Internal Contact 1–8 / Internal Event 1–8

Operation Display Restoration Time — C100

กําหนดชว่งเวลาท่ีไมม่กีารกดปุม่ ก่อนท่ีหน้าจอ Bank Selection หรอื Bank Setting จะกลับไปยงัหน้าจอ Operation Display โดยอัตโนมติั

User Operation Screen — C113 (เฉพาะ C3A/C3B)

รุน่ C3A/C3B สามารถเพิม่หน้าจอท่ีผูใ้ชกํ้าหนดเองได้สงูสดุ 8 หน้า โดยเลือกขอ้มูลตาม Standard Numerical Code เพื่อแสดงใน Display
Fields 1–3 สว่น Display Field 4 จะแสดงหมายเลขหน้าจอท่ีกําลังเปิดอยู่

จาํนวนหน้าจอท่ีกําหนดใน C113 จะเป็นตัวกําหนดจาํนวนรายการท่ีแก้ไขได้ใน User Operation Screen Bank และจาํนวนหน้าจอท่ีแสดงระหวา่งการ
ใชง้าน

Bank / รายการ Display ตัวเลือก / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

Setup Bank / C100 0: ไม่สลับกลับหน้าจอ
1–60 นาที

3 นาที Advanced

Bank / รายการ Display ตัวเลือก / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

Setup Bank / C113 0: ไม่ใช้
1–8: จํานวน User Operation Screens

0 Advanced

หมายเหตกุารต้ังค่า C100 และ C113

•  หากตัง้ค่า Operation Display Restoration Time (C100) เป็น 0 หน้าจอจะไมก่ลับไปยงัหน้าจอการทํางานโดยอัตโนมติั
แมจ้ะไมม่กีารกดปุม่ใด ๆ

•  จาํนวนหน้าจอท่ีกําหนดไวใ้น Available User Operation Screens (C113) จะปรากฏใน User Operation Screen Bank
และสามารถเปล่ียนการตัง้ค่าของหน้าจอเหล่านัน้ได้ โดยหน้าจอท่ีกําหนดจะแสดงในโหมด Operation Display

•  สามารถกําหนดขอ้มูลท่ีจะแสดงใน Display Field 1–3 สาํหรบั User Operation Screen หมายเลข 1�8
แต่ละหน้าได้ด้วยรหสัตัวเลขมาตรฐาน (Standard Numerical Code)

•  Display Field 4 จะแสดงหมายเลข User Operation Screen ท่ีกําลังแสดงอยู่
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User Operation Screen และการเลือกหน้าจอแสดงผล

ในรุน่ C3A/C3B ใชร้หสัมาตรฐาน 2048–3071 เพื่อเลือกขอ้มูลท่ีจะแสดงบนแต่ละชอ่งของ User Operation Screens 1–8

รายการเหล่านี้จะแสดงและเปล่ียนค่าได้เท่าจาํนวนหน้าจอท่ีตัง้ไวใ้น C113 และต้องใชร้ะดับผู้ใช ้Advanced

ขอ้ควรระวงั: ถ้าค่าท่ีกําหนดให ้Display Field 3 มทีศนิยมตัง้แต่ 2 ตําแหน่งขึ้นไป จอชอ่งท่ี 3 จะแสดงเพยีง 1 ตําแหน่งทศนิยม

Operation Display Settings — C114

ใชเ้ลือกประเภทหน้าจอท่ีจะใหแ้สดงระหวา่งทํางาน โดยตัง้ได้เฉพาะรุน่ C3A/C3B

ค่า ลักษณะการแสดงผล

0 (ค่าเริม่ต้น) แสดงทกุหน้าจอท่ีผ่านเง่ือนไขการแสดงผล

1 แสดงเฉพาะ Basic Screen พรอ้ม UO และ UF ท่ีผ่านเง่ือนไข สว่นหน้าจอ Operation อ่ืนจะซอ่น

Basic Screen แสดง PV, SP และ MV; UO หมายถึง User Operation และ UF หมายถึง User Function

ดเูง่ือนไขท่ีเก่ียวขอ้งในต้นฉบบั: PV/SP Display Setup 5-158, MV 5-159, Event Settings และ Event Remaining Time 5-160, CT/VT 5-161,
User Operation Screen 5-165, User Function 5-167 และ Operation Settings 6-1

รายการ Display เงื่อนไข / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

Display Field 1 ของหน้าจอ 1–8 Standard Numerical Code
2048–3071

2048 Advanced

Display Field 2 ของหน้าจอ 1–8 Standard Numerical Code
2048–3071

2048 Advanced

Display Field 3 ของหน้าจอ 1–8 Standard Numerical Code
2048–3071

2048 Advanced

ถึง

ถึง

ถึง

คําอธบิายการต้ังค่า Operation Display Settings (C114)

•  รายการนี้จะแสดงใหเ้หน็และสามารถเปล่ียนการตัง้ค่าได้สาํหรบัรุน่ C3A/C3B

•  หน้าจอพื้นฐานจะแสดงค่า PV, SP และ MV โดย �UO” ยอ่มาจาก �user operation” (การดําเนินการของผูใ้ช)้ และ �UF” ยอ่มาจาก
�user function” (ฟงัก์ชนัของผูใ้ช)้

•  หากตัง้ค่าเป็น 0 (แสดงหน้าจอการดําเนินการทัง้หมด) หน้าจอการดําเนินการทกุหน้าจอท่ีตรงตามเง่ือนไขการแสดงผลจะปรากฏขึ้น

•  หากตัง้ค่าเป็น 1 (แสดงหน้าจอพื้นฐาน + UO + UF) หน้าจอ UO และ UF ท่ีตรงตามเง่ือนไขการแสดงผล
รวมถึงหน้าจอพื้นฐานจะปรากฏขึ้น สว่นหน้าจอการดําเนินการอ่ืน ๆ จะถกูซอ่นไวเ้สมอ
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User Function — รายการต้ังค่าท่ีเรยีกใชไ้ด้อยา่งรวดเรว็

สามารถนําพารามเิตอรท่ี์ใชบ้อ่ยมาลงทะเบยีนเป็น User Functions 1–8 และเรยีกดบูน Operation Display เพื่อใหป้รบัค่าระหวา่งใชง้านได้สะดวก

รายการ รหัส ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

User Function 1 ---- Standard / Advanced

User Function 2 ---- Standard / Advanced

User Function 3 ---- Standard / Advanced

User Function 4 ---- Standard / Advanced

User Function 5 ---- Standard / Advanced

User Function 6 ---- Standard / Advanced

User Function 7 ---- Standard / Advanced

User Function 8 ---- Standard / Advanced

สามารถกําหนดขอ้ความบนจอสาํหรบัแต่ละรายการได้ โดยมรีูปแบบพเิศษของชื่อพารามเิตอรด์ังนี้ (คงรหสัการแสดงผลตามต้นฉบบั)

รหัสแสดงผล ความหมาย

---- ยงัไมไ่ด้ลงทะเบยีน

P-_ P (Proportional Band) ท่ีกําลังใชง้าน

I-_ I (Integral Time) ท่ีกําลังใชง้าน

d-_ D (Derivative Time) ท่ีกําลังใชง้าน

rE-_ Manual Reset ท่ีกําลังใชง้าน

oL-_ Output Low Limit ท่ีกําลังใชง้าน

oH-_ Output High Limit ท่ีกําลังใชง้าน

P-_C P (Cooling) ท่ีกําลังใชง้าน

I-_C I (Cooling) ท่ีกําลังใชง้าน

d-_C D (Cooling) ท่ีกําลังใชง้าน

oL._C Output Low Limit (Cooling) ท่ีกําลังใชง้าน

oH._C Output High Limit (Cooling) ท่ีกําลังใชง้าน

ลงทะเบยีนได้เฉพาะพารามเิตอรท่ี์แสดงได้จรงิ เชน่ Manual Reset ของ PID ลงทะเบยีนได้เมื่อ Integral Time = 0 และไมส่ามารถลงทะเบยีนจากหน้าปัดเครื่องโดยใช้
หมายเลข Parameter ท่ีแสดงบน SLP-C1F ได้

การเลือกพารามเิตอรด้์วยปุ่ม: [◀] ไปพารามเิตอรแ์รกของ Bank ถัดไป; [▶] ไปพารามเิตอรแ์รกของ Bank ก่อนหน้า; [▼] ไปพารามเิตอรถั์ดไป; [▲] ยอ้นพารามเิตอรก่์อนหน้า
(สญัลักษณ์ยดึตามต้นฉบบั)
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ขัน้ตอนลงทะเบยีน User Function ด้วย SLP-C1F (วธิท่ีี 1)

ตัวอยา่งการตัง้ค่าจาก SLP-C1F Smart Loader Package: สามารถลงทะเบยีนพารามเิตอรไ์ด้สงูสดุ 8 รายการ และใชปุ้ม่ [MENU] สลับหน้าจอ

วธิท่ีี 1: เลือกจากหน้าจอ User Function

ในเมนู [Option] เลือก [User Function]

เลือก User Function 1–8 ท่ีต้องการ → หน้าต่าง [User Function Register] จะปรากฏ
ในชอ่ง [Group select] เลือก [1: Event]

ในชอ่ง [Item select] เลือก [801: Event main setting (low limit)] สาํหรบัตัวอยา่งตัง้ค่า Event 1 Main Setting เป็น UF1

ภาพหน้าจอ SLP-C1F จากคู่มอืต้นฉบบั: การเลือก High Function

ภาพหน้าจอ SLP-C1F จากคู่มอืต้นฉบบั: เลือก User Function และรายการ Event

1. 
2. 
3. 
4. 

ก่อนใชง้าน ใหตั้ง้ระดับผู้ใชเ้ป็น Standard หรอื Advanced (High Function)

ก่อนใชฟ้งัก์ชนันี้
ใหตั้ง้ระดับผูใ้ชเ้ป็น
Standard หรอื
Advanced (High
function)
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ขัน้ตอนลงทะเบยีน User Function (วธิท่ีี 2)

วธิท่ีี 2: ลงทะเบยีนจากพารามเิตอรร์ะหวา่งต้ังค่า
หากกําลังปรบัพารามเิตอรอ์ยูแ่ละต้องการนํารายการนัน้ไปไวใ้น User Function สามารถทําได้จากหน้าจอปัจจุบนัโดยตรง

เล่ือนเคอรเ์ซอรไ์ปท่ี พารามเิตอรท่ี์ต้องการลงทะเบยีน
คลิกปุม่ [User Function Register] → เปิดหน้าต่าง [User Function Register]

คลิกตัวเลือก (Radio Button) ของหมายเลข UF ท่ีต้องการ แล้วคลิก [Register] → พารามเิตอรไ์ด้รบัการลงทะเบยีน

หน้าจอ SLP-C1F ต้นฉบบั: ระบุพารามเิตอรแ์ละกด User Function Register

หน้าต่างเลือกหมายเลข UF1–UF8 และปุม่ Register จากต้นฉบบั

สามารถตรวจดรูายการพารามเิตอรท่ี์ลงทะเบยีนแล้วได้โดยเลือก [Option] → [User Function]

1. 
2. 
3. 
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Key Lock, Communication Lock และ Loader Lock

อุปกรณ์มฟีงัก์ชนัล็อกหลายชนิดเพื่อจาํกัดการแก้ไขค่าตัง้หรอืการสื่อสารกับเครื่อง

หากใช ้Password Lock รว่มกับ Key Lock หน้าจอจะแสดงเฉพาะรายการท่ียงัอนุญาตใหเ้ปล่ียนค่าด้วยปุ่มตามระดับ Key Lock

รายการท่ียงัอ่านและเขยีนได้ แมเ้ปิด Communication Lock หรอื Loader Lock

Bank พารามเิตอรท่ี์ยกเวน้การล็อก

Setup PV Decimal Point Position

Mode AUTO/MANUAL Mode Selection; RUN/READY Mode Selection; AT Stop/Start Selection; Release All Latches

Operation Settings Loop PV; Loop SP; LSP Group No.; MV; Heat MV; Cool MV; AT Progress; CT1 Current When Output ON; CT2
Current When Output ON; Timer Remaining Time 1–5; Present LSP; Loop PV Before Compensation

Status Input Alarm Status

รายการยกเวน้นี้ยดึตามตารางในคู่มอืต้นฉบบัหน้า 5-170 โดยไมข่ยายสทิธิไ์ปยงัพารามเิตอรอ่ื์น

Bank / รายการ Display ตัวเลือก / การทํางาน เริม่ต้น ระดับ

Key Lock 0: ตัง้ค่าได้ทัง้หมด
1: ตัง้ Mode, Event, Operation Display, SP, UF, Lock,
Manual MV และปุ่ม FN
2: ตัง้ Operation Display, SP, UF, Lock, Manual MV และ FN
3: ตัง้ UF, Lock, Manual MV และ FN

0 Simple
Standard
Advanced

Communication Lock 0: Unlocked
1: Locked

0 Advanced

Loader Lock 0: Unlocked
1: Locked

0 Advanced
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Password Lock และเง่ือนไขการปลดล็อก

เมื่อใช ้Password Lock รายการท่ีถกู Key Lock จนเปล่ียนค่าด้วยปุม่ไมไ่ด้จะไมป่รากฏบนหน้าจอ

รายการ / รหัส (Lock Bank) ค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น

Password Display / PASS 0–15; ตัง้ 5 เพื่อใหแ้สดง Password 1A–2B 0 เมื่อเปิดไฟ

Password 1A / PS1A 0000–FFFF (เลขฐาน 16) 0000

Password 2A / PS2A 0000–FFFF (เลขฐาน 16) 0000

Password 1B / PS1B 0000–FFFF (เลขฐาน 16) 0000

Password 2B / PS2B 0000–FFFF (เลขฐาน 16) 0000

พารามเิตอรเ์หล่านี้มรีะดับผูใ้ช ้Simple / Standard / Advanced

PS1A/PS2A: จะแสดงและเปล่ียนได้เมื่อ PASS = 5 และค่ารหสัผา่นคู่ 1A=1B, 2A=2B ตรงกัน
PS1B/PS2B: จะแสดงและเปล่ียนได้เมื่อ PASS = 5

เมื่อเปล่ียน PS1A ค่าเดียวกันจะถกูคัดลอกไป PS1B โดยอัตโนมติั และเมื่อเปล่ียน PS2A จะคัดลอกไป PS2B โดยอัตโนมติั

ขอ้ควรระวงัสาํคัญ: ก่อนตัง้ค่า Password 1A–2B ใหกํ้าหนดเลขฐานสบิหก 2 ชุดและบนัทึกไว ้หากตัง้ PS1A/PS2A แล้วเปล่ียน PS1B/PS2B ใหต่้าง
กัน จะเกิดสถานะ Password Locked ซึ่งซอ่น PS1A/PS2A และไมอ่นุญาตใหแ้ก้ Key Lock, Communication Lock และ Loader Lock รวมทัง้
ซอ่นรายการท่ี Key Lock ไมอ่นุญาตใหเ้ปล่ียน

หากไมส่ามารถปลด Password Lock ได้ ให ้Initialize Settings จากหน้าจอ [Calibration and Checking] ของ SLP-C1F แต่การทําเชน่นี้จะ
ทําใหค่้าตัง้ทัง้หมดท่ีผูใ้ชกํ้าหนดไวถ้กูรเีซต็และสญูหาย

ค่า PASS มไีวจ้าํกัดการแสดงรายการรหสัผ่าน เพื่อป้องกันการเปล่ียนรหสัผ่านโดยไมไ่ด้ตัง้ใจ

• 
• 
• 
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5-18 Address Replacement — การแทนท่ีแอดเดรสสื่อสาร

Address Replacement เป็นฟงัก์ชนักําหนดแอดเดรสชื่อแทน เพื่ออ่าน/เขยีนขอ้มูลท่ีม ีCommunication Address ไมเ่รยีงต่อกัน ใหเ้ขา้ถึง
ผา่นแอดเดรสต่อเนื่องในการสื่อสารครัง้เดียว เพิม่ประสทิธภิาพเมื่อทํางานกับ Host

ขอ้จาํกัด: ใชไ้ด้เฉพาะรุน่ท่ีม ีRS-485 และรายการตัง้ค่าต่อไปนี้จะแสดงหรอืเปล่ียนค่าได้ผา่น SLP (Smart Loader) หรอื Host Communication
เท่านัน้

ชนิดแอดเดรส หน้าท่ี

Actual Address แอดเดรสสื่อสารจรงิของรายการขอ้มูลท่ีต้องการแทนท่ี

Setting Address แอดเดรสสาํหรบัระบุวา่จะเชื่อม Actual Address ใดกับ Alias Address

Alias Address แอดเดรสเสมอืนท่ี Host ใชอ่้านและเขยีนขอ้มูลจรงิ

รายการ ชว่งค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น ระดับ

Address Link Settings 1–64 (Address Replacement Bank) 0–65535; ต้องเป็นแอดเดรสใน List of Communication
Data

0 Advanced

กําหนดได้สงูสดุ 64 หน่วยขอ้มูล ต่อหนึ่งชุดการแทนแอดเดรส

ภาพตัวอยา่งจากผูผ้ลิต: Alias 15360–15423, Setting 10656–10719 และ Actual Address; ตัวอยา่ง PV=9101, SP=9102, MV=9105, RUN/READY=9002, AUTO/
MAN=9001
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5-19 Reception Monitoring — การตรวจจบัการขาดการสื่อสาร

ฟงัก์ชนันี้ตรวจสอบวา่การสื่อสารกับ Host ผา่นพอรต์ RS-485 ยงัดําเนินต่อเนื่องหรอืไม ่โดยติดตามขอ้ความคําสัง่จาก Host ท่ีมกีารสื่อสารเป็น
ประจาํ หากขาดการสื่อสาร ผลตรวจจบัจะสะท้อนใน Reception Monitoring Access Error Standard Bit ซึ่งสามารถนําไปใชกั้บ Logical
Operations หรอืกําหนดใหอ้อก Event ได้

ขอ้จาํกัด: รองรบัเฉพาะรุน่ท่ีมกีารสื่อสาร RS-485 และกําหนดค่ารายการด้านล่างได้จาก SLP หรอื Host Communication เท่านัน้

รายการต้ังค่าสาํหรบัการตรวจสอบท้ัง 4 หน่วย

ทกุรายการใชร้ะดับผูใ้ช ้Advanced และไมม่รีหสัตัวอักษรสาํหรบัแสดงบนหน้าปัด (Display: ----)

Monitoring Mode: ค่า 0 ติดตามทัง้คําสัง่อ่านและเขยีนท่ีแอดเดรสเป้าหมาย สว่นค่า 1 ติดตามเฉพาะคําสัง่เขยีน; การตัง้ Monitoring Time เป็น 0 s
จะปิดฟงัก์ชนัตรวจสอบของหน่วยนัน้

รายการ (Reception Monitoring Bank) Display ตัวเลือก / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ

Monitored Address 1 0–65535; แอดเดรสตาม List of Communication Data 0 Advanced

Monitoring Time 1 0–3600 s; ค่า 0 ปิดการตรวจสอบ 180 Advanced

Monitoring Mode 1 0: ตรวจทัง้ Read/Write; 1: ตรวจเฉพาะ Write 0 Advanced

Monitored Address 2 0–65535; แอดเดรสตาม List of Communication Data 0 Advanced

Monitoring Time 2 0–3600 s; ค่า 0 ปิดการตรวจสอบ 0 Advanced

Monitoring Mode 2 0: ตรวจทัง้ Read/Write; 1: ตรวจเฉพาะ Write 0 Advanced

Monitored Address 3 0–65535; แอดเดรสตาม List of Communication Data 0 Advanced

Monitoring Time 3 0–3600 s; ค่า 0 ปิดการตรวจสอบ 0 Advanced

Monitoring Mode 3 0: ตรวจทัง้ Read/Write; 1: ตรวจเฉพาะ Write 0 Advanced

Monitored Address 4 0–65535; แอดเดรสตาม List of Communication Data 0 Advanced

Monitoring Time 4 0–3600 s; ค่า 0 ปิดการตรวจสอบ 0 Advanced

Monitoring Mode 4 0: ตรวจทัง้ Read/Write; 1: ตรวจเฉพาะ Write 0 Advanced
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ขอ้ผิดพลาดของ Reception Monitoring และการล้าง Latch

หากไมม่ขีอ้ความคําสัง่จาก Host สง่ถึงแอดเดรสท่ีเฝ้าตรวจตามระยะเวลา Monitoring Time ท่ีกําหนด ระบบจะเกิด Reception Monitoring
Access Error สาํหรบัหน่วยนัน้ ขอ้ผดิพลาดแบบค้าง (Latched) จะยงัคงสถานะอยูจ่นกวา่จะได้รบัคําสัง่ล้าง Latch

รายการ (Reception Monitoring Bank) จอ สถานะ / คําสัง่ เริม่ต้น ระดับผู้
ใช้

สถานะขอ้ผดิพลาดการรบัขอ้มูล 1 0: ปกติ
1: การสื่อสารผดิพลาด

0 –

สถานะขอ้ผดิพลาดการรบัขอ้มูล 2 เชน่เดียวกับหน่วย 1 0 –

สถานะขอ้ผดิพลาดการรบัขอ้มูล 3 เชน่เดียวกับหน่วย 1 0 –

สถานะขอ้ผดิพลาดการรบัขอ้มูล 4 เชน่เดียวกับหน่วย 1 0 –

สถานะขอ้ผดิพลาดแบบค้าง (Latched) 1 0: ปกติ
1: การสื่อสารผดิพลาด

0 –

สถานะขอ้ผดิพลาดแบบค้าง (Latched) 2 เชน่เดียวกับหน่วย 1 0 –

สถานะขอ้ผดิพลาดแบบค้าง (Latched) 3 เชน่เดียวกับหน่วย 1 0 –

สถานะขอ้ผดิพลาดแบบค้าง (Latched) 4 เชน่เดียวกับหน่วย 1 0 –

คําสัง่ล้าง Latch 1 0: รกัษาสถานะเดิม
1: ล้าง Latch

0 –

คําสัง่ล้าง Latch 2 เชน่เดียวกับหน่วย 1 0 –

คําสัง่ล้าง Latch 3 เชน่เดียวกับหน่วย 1 0 –

คําสัง่ล้าง Latch 4 เชน่เดียวกับหน่วย 1 0 –

วธิคืีนสถานะปกติ
หลังการสื่อสารกลับมาปกติ ใหส้ัง่ Reception Monitoring Access Error Latch Clear ของหน่วยท่ีต้องการเป็น 1 (Clear Latch) เพื่อ
ยกเลิกสถานะขอ้ผดิพลาดท่ีค้างอยู ่หากไมล้่าง Latch จะยงัคงค่าเดิมแมก้ารสื่อสารกลับมาแล้ว

จาํนวนหน่วยท่ีรองรบั: สามารถตรวจสอบการรบัขอ้มูลได้สงูสดุ 4 หน่วย โดยแต่ละหน่วยมสีถานะปัจจุบนั สถานะแบบค้าง และคําสัง่ล้างสถานะแยก
จากกัน ค่าเริม่ต้นของรายการทัง้หมดขา้งต้นคือ 0 และไมม่กีารกําหนดระดับผูใ้ช ้(–)
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ตัวอยา่งการใชง้าน Reception Monitoring

ตัวอยา่งนี้แสดงการตรวจจบัการขาดคําสัง่เขยีนขอ้มูลไปยงัแอดเดรสท่ีเฝ้าตรวจ เมื่อ Host เขยีนขอ้มูลเขา้มา ตัวนับเวลาจะเริม่นับใหม ่หากเวลาท่ีไมม่ี
คําสัง่ถึงเกณฑ์ Timeout Time ระบบจะตัง้บติสถานะขอ้ผดิพลาดเป็น ON

กราฟแสดงลําดับเวลาจากต้นฉบบัผูผ้ลิต CP-SP-1478E หน้า 5-175 (คงรูปคล่ืนและสญัลักษณ์เดิม)

คําในภาพต้นฉบบั คําอธบิายภาษาไทย
Data written มกีารสง่คําสัง่เขยีนขอ้มูลไปยงัแอดเดรสท่ีเฝ้าตรวจ ทําใหตั้วนับเวลาเริม่ใหม่
Monitored target ตําแหน่งจดัเก็บขอ้มูลท่ีตรวจสอบการเขยีน
Timeout time เวลาท่ีกําหนดใหร้อคําสัง่ก่อนตัดสนิวา่การสื่อสารขาดหาย
Reception monitoring (standard bit) บติมาตรฐานของผลการตรวจสอบการรบัขอ้มูล: OFF = ปกติ; ON = พบขอ้ผดิพลาด
Error จุดท่ีถึงเกณฑ์ Timeout และระบบเริม่แจง้ขอ้ผดิพลาด

ตัวอยา่งแสดงแนวคิดการนับเวลาและการเปล่ียนสถานะบติ ไมใ่ชตั่วอยา่งพารามเิตอรส์าํหรบัใชแ้ทนค่าตัง้จรงิ ใหเ้ลือก Monitored Address,
Monitoring Time และ Monitoring Mode ตามการสื่อสารของระบบ
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5-20 ขอ้มูลทรพัยส์นิและการใชง้านอุปกรณ์ (Asset Information)

ขอ้มูล Asset Information จะถกูจดัเก็บไวใ้นอุปกรณ์ หากรุน่ท่ีใชม้หีน่วยความจาํ Extended Data Memory จะสามารถอ่านระยะเวลาการทํางาน
และจาํนวนครัง้ของการเปิด/ปิดเอาต์พุตแต่ละขัว้ได้ด้วย สว่นรุน่ท่ีไมม่หีน่วยความจาํชนิดนี้จะอ่านได้เฉพาะจาํนวนครัง้ท่ีเขยีน NVM

Standard
Numerical Code

รายการ ชว่งค่า การตีความ รุน่

2705 จาํนวนครัง้ท่ีเขยีน NVM 0–10000 นําค่าท่ีอ่านได้ × 10 เพื่อคํานวณ
จาํนวนครัง้ท่ีเขยีนจรงิ

ทกุรุน่

2704 ระยะเวลาทํางาน (วนั) 0–19999 นับจาํนวนวนัทํางาน เฉพาะรุน่ท่ีม ีExtended Data
Memory

2688 จาํนวน ON/OFF ของ Control Output 1 0–11000 นําค่าท่ีอ่านได้ × 10 เฉพาะรุน่ท่ีม ีExtended Data
Memory

2689 จาํนวน ON/OFF ของ Control Output 2 0–11000 นําค่าท่ีอ่านได้ × 10 เฉพาะรุน่ท่ีม ีExtended Data
Memory

2690 จาํนวน ON/OFF ของ Event Output 1 0–11000 นําค่าท่ีอ่านได้ × 10 เฉพาะรุน่ท่ีม ีExtended Data
Memory

2691 จาํนวน ON/OFF ของ Event Output 2 0–11000 นําค่าท่ีอ่านได้ × 10 เฉพาะรุน่ท่ีม ีExtended Data
Memory

2692 จาํนวน ON/OFF ของ Event Output 3 0–11000 นําค่าท่ีอ่านได้ × 10 เฉพาะรุน่ท่ีม ีExtended Data
Memory

ขอ้ควรระวงั: หลักหน่วยของจาํนวนครัง้ท่ีเขยีนหน่วยความจาํแบบไมล่บเลือนและจาํนวน ON/OFF จะถกูปัดท้ิง (ค่าในคู่มอืระบุเป็นหน่วย ×10) และ 
ไมส่ามารถล้างขอ้มูล Asset Information ได้

อ้างอิง: ตาราง Standard Bit Numbers และ Standard Numerical Codes ในภาคผนวกหน้า App.-3
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บทท่ี 6 รายการแสดงผลและการต้ังค่า — 6-1 Operation Settings

บทนี้ระบุรายการบนจอ พรอ้มเง่ือนไขในการแสดงและชว่งค่าท่ีแก้ไขได้ ระดับผู้ใช:้ 0 = Simple, 1 = Standard, 2 = Advanced

หน้าจอ รายการ ค่าท่ีแสดง/ชว่งท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น ระดับ หมายเหตแุละเง่ือนไข

PV / SP / MV Loop PV; Loop SP; MV Loop SP: C007–C008; MV: −10.0 ถึง
+110.0%

0 0 เลือกการแสดงด้วย C074 (PV/SP), C075
(MV) โหมด AUTO+LSP ใหตั้ง้ SP ของ
กลุ่มท่ีเลือก; MANUAL ใหตั้ง้ MV

หมายเลขกลุ่ม LSP (หลัก
สดุท้าย)

1 ถึงจาํนวนกลุ่มตาม C030 (สงูสดุ 8) 1 0 แสดงเมื่อ C030 ≥ 2; จอชอ่ง 2 แสดง
LSP ของกลุ่ม; เลือกผ่าน C074

หมายเลข Pattern/
Segment, Loop SP, เวลา
คงเหลือ Segment

ตัง้ค่าไมไ่ด้; Pattern 1–16 และ Segment
1–16

– 0 แสดงเมื่อ C--P = PTN; ชอ่ง 1 =
Pattern, ชอ่ง 2 = SP, ชอ่ง 3 = เวลาคง
เหลือ, ชอ่ง 4 = Segment; เวลาใช้
PC.01 (1 s: วนิาที/MM:SS; 1 min หรอื 1
h: HH:MM); C074

Heating MV / Cooling
MV

อ่านอยา่งเดียว – 0 แสดงเมื่อ Heat/Cool Control ใชง้าน
(C026 =≠ 0); เลือกผ่าน C075

MFB (Motor Feedback)
Opening

อ่านอยา่งเดียว; −10.0 ถึง +110.0% – 0 เฉพาะรุน่ Motor Drive Relay Output
(รหสัรุน่ม ีR1); Estimated Position
กะพรบิชว่ง 0.0–100.0%; C075

สถานะความคืบหน้า Auto-
Tuning (หลักสดุท้าย)

อ่านอยา่งเดียว; x ถึง 1 = กําลัง AT (ลด
ลง); 0 = เสรจ็แล้ว

– 0 แสดงเมื่อ AT เริม่ทํางานและยงัแสดงต่อ
หลังสิน้สดุ; เลือกผ่าน C075

ในหน้าจอหลัก Display Field 1 แสดง PV, Field 2 แสดง SP, Field 3 แสดง MV การแสดงรายการต่าง ๆ สามารถปิดหรอืเปิดได้ด้วยพารามเิตอรท่ี์
อ้างถึงในตาราง
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6-1 Operation Settings — CT/VT และ Internal Event 1–3

แสดงรายการต่อเน่ืองจากหน้า 6-1 โดยรกัษาลําดับรหสั ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น และเงื่อนไขการแสดงตามต้นฉบับ

รหสัหน้าจอ รายการ คําอธบิาย / ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับ หมายเหตุ / เงื่อนไข

กระแส CT1 เม่ือเอาต์พุต
ON

ไม่สามารถแก้ไขค่าท่ีแสดง – 0 สําหรบัรุน่ท่ีมีอนิพุต CT 2 ชอ่ง
หรอื Micro CT
เลือกแสดงได้ด้วย C078

กระแส CT2 เม่ือเอาต์พุต
ON

ไม่สามารถแก้ไขค่าท่ีแสดง – 0 เงื่อนไขเดียวกับ CT1
เลือกแสดงได้ด้วย C078

แรงดัน VT ไม่สามารถแก้ไขค่าท่ีแสดง – 0 สําหรบัรุน่ท่ีมี CT/VT Input
เลือกแสดงด้วย C078

ค่าความต้านทาน ไม่สามารถแก้ไขค่าท่ีแสดง – 0 สําหรบัรุน่ท่ีมี CT/VT Input
เลือกแสดงด้วย C078

Event 1 — ค่าหลัก −19999 ถึง +19999 U
ตําแหน่งทศนิยมขึ้นกับ Operation Type
บางประเภทใชช้ว่ง 0–19999

0 0 แสดงตาม Internal Event 1
Operation Type
เลือกแสดงด้วย C076

Event 1 — ค่ายอ่ย −19999 ถึง +19999 U
ตําแหน่งทศนิยมขึ้นกับ Operation Type
บางประเภทใชช้ว่ง 0–19999

0 0 เงื่อนไขเดียวกับ Event 1
เลือกแสดงด้วย C076

Event 1 — เวลาคงเหลือ
Timer

ไม่สามารถแก้ไขค่าท่ีแสดง
หลักขวาสุดแสดง % สําหรบั ON Delay
หรอื & สําหรบั OFF Delay

– 0 เลือกแสดงเวลาเหตุการณ์ด้วย
C077

Event 2 — ค่าหลัก −19999 ถึง +19999 U
ตําแหน่งทศนิยมขึ้นกับ Operation Type
บางประเภทใชช้ว่ง 0–19999

0 0 แสดงตาม Internal Event 2
Operation Type
เลือกแสดงด้วย C076

Event 2 — ค่ายอ่ย −19999 ถึง +19999 U
ตําแหน่งทศนิยมขึ้นกับ Operation Type
บางประเภทใชช้ว่ง 0–19999

0 0 เงื่อนไขเดียวกับ Event 2
เลือกแสดงด้วย C076

Event 2 — เวลาคงเหลือ
Timer

ไม่สามารถแก้ไขค่าท่ีแสดง
หลักขวาสุดแสดง % สําหรบั ON Delay
หรอื & สําหรบั OFF Delay

– 0 เลือกแสดงเวลาเหตุการณ์ด้วย
C077

Event 3 — ค่าหลัก −19999 ถึง +19999 U
ตําแหน่งทศนิยมขึ้นกับ Operation Type
บางประเภทใชช้ว่ง 0–19999

0 0 แสดงตาม Internal Event 3
Operation Type
เลือกแสดงด้วย C076

Event 3 — ค่ายอ่ย −19999 ถึง +19999 U
ตําแหน่งทศนิยมขึ้นกับ Operation Type
บางประเภทใชช้ว่ง 0–19999

0 0 เงื่อนไขเดียวกับ Event 3
เลือกแสดงด้วย C076
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6-1 Operation Settings — Timer 3 และ User Operation Screen 1–6

รายการต่อจากหน้า 6-2: เวลา Timer ของ Event 3 และข้อมูลสําหรบั User Operation Screen 1–6

รหสัหน้าจอ รายการ คําอธบิาย / ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับ หมายเหตุ / เงื่อนไข

Internal Event 3 —
เวลา Timer คงเหลือ

ไม่สามารถแก้ไขค่า
หลักขวาสุดแสดง % สําหรบั ON Delay
หรอื & สําหรบั OFF Delay

– 0 เลือกแสดงเวลาเหตุการณ์ด้วย
C077

ชอ่ง 1–3:
รหสัตัวเลขมาตรฐาน
ชอ่ง 4: 01

User Operation Screen
1

ไม่สามารถเปล่ียนค่า
แสดง Standard Numerical Code
ท่ีตัง้ไวสํ้าหรบัหน้าท่ี 1
ข้อมูลชอ่ง 1–3 ใช ้UO1.1 ถึง UO1.3

– 0 เลือกแสดงได้ด้วย C113
(Available User
Operation Screens)

ชอ่ง 1–3:
รหสัตัวเลขมาตรฐาน
ชอ่ง 4: 02

User Operation Screen
2

ไม่สามารถเปล่ียนค่า
แสดง Standard Numerical Code
ท่ีตัง้ไวสํ้าหรบัหน้าท่ี 2
ข้อมูลชอ่ง 1–3 ใช ้UO2.1 ถึง UO2.3

– 0

ชอ่ง 1–3:
รหสัตัวเลขมาตรฐาน
ชอ่ง 4: 03

User Operation Screen
3

ไม่สามารถเปล่ียนค่า
แสดง Standard Numerical Code
ท่ีตัง้ไวสํ้าหรบัหน้าท่ี 3
ข้อมูลชอ่ง 1–3 ใช ้UO3.1 ถึง UO3.3

– 0

ชอ่ง 1–3:
รหสัตัวเลขมาตรฐาน
ชอ่ง 4: 04

User Operation Screen
4

ไม่สามารถเปล่ียนค่า
แสดง Standard Numerical Code
ท่ีตัง้ไวสํ้าหรบัหน้าท่ี 4
ข้อมูลชอ่ง 1–3 ใช ้UO4.1 ถึง UO4.3

– 0

ชอ่ง 1–3:
รหสัตัวเลขมาตรฐาน
ชอ่ง 4: 05

User Operation Screen
5

ไม่สามารถเปล่ียนค่า
แสดง Standard Numerical Code
ท่ีตัง้ไวสํ้าหรบัหน้าท่ี 5
ข้อมูลชอ่ง 1–3 ใช ้UO5.1 ถึง UO5.3

– 0

ชอ่ง 1–3:
รหสัตัวเลขมาตรฐาน
ชอ่ง 4: 06

User Operation Screen
6

ไม่สามารถเปล่ียนค่า
แสดง Standard Numerical Code
ท่ีตัง้ไวสํ้าหรบัหน้าท่ี 6
ข้อมูลชอ่ง 1–3 ใช ้UO6.1 ถึง UO6.3

– 0
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6-1 Operation Settings — User Operation Screen 7–8 และ User Function

User Operation Screen 7–8 เป็นรายการแบบอ่านอยา่งเดียว และจะแสดงตามจาํนวนหน้าท่ีเปิดใชด้้วย C113
User Function 1–8: หน้าจอชอ่ง 1 แสดงชื่อรายการ (Item) สว่นชอ่ง 2 แสดงค่าตัง้ (Setting) ตามรายการท่ีกําหนดไวใ้น UF-1 ถึง UF-8
แต่ละฟงัก์ชนัจะแสดงได้ก็ต่อเมื่อรายการท่ีลงทะเบยีนนัน้สามารถแสดงผลได้จรงิ

ทัง้ 10 รายการในตารางใชร้ะดับผูใ้ช ้0 (Simple) และไมไ่ด้ระบุค่าเริม่ต้นของค่าท่ีแสดง เพราะขึ้นกับรหสัขอ้มูล/รายการท่ีเลือกไว้

รายการ ขอ้มูลท่ีแสดง รหัสอ้างอิง เริม่ต้น ระดับ

User Operation Screen 7 ชอ่ง 1–3 = Standard Numerical Code; ชอ่ง 4 = 07 - 0

User Operation Screen 8 ชอ่ง 1–3 = Standard Numerical Code; ชอ่ง 4 = 08 - 0

User Function 1 แสดงค่าท่ีลงทะเบยีนใน [User Function 1] - 0

User Function 2 แสดงค่าท่ีลงทะเบยีนใน [User Function 2] - 0

User Function 3 แสดงค่าท่ีลงทะเบยีนใน [User Function 3] - 0

User Function 4 แสดงค่าท่ีลงทะเบยีนใน [User Function 4] - 0

User Function 5 แสดงค่าท่ีลงทะเบยีนใน [User Function 5] - 0

User Function 6 แสดงค่าท่ีลงทะเบยีนใน [User Function 6] - 0

User Function 7 แสดงค่าท่ีลงทะเบยีนใน [User Function 7] - 0

User Function 8 แสดงค่าท่ีลงทะเบยีนใน [User Function 8] - 0
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6-2 Parameter Settings — Mode Bank

เลือก Bank: MODE · ระดับผูใ้ช ้0 = Simple, 1 = Standard, 2 = Advanced คงรหสับนจอและค่าเริม่ต้นตามต้นฉบบั

รหัสจอ รายการ ตัวเลือกท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น ระดับ เง่ือนไข

AUTO/MANUAL AUTO: โหมดอัตโนมติั
mAN: โหมดแมนนวล

AUTO 0 เฉพาะ Ctrl=1 (PID); เลือก
การแสดงด้วย C073

RUN/READY RUN: เดินระบบ
RDY: พรอ้ม/หยุดควบคมุ

RUN 0 เลือกการแสดงด้วย C073

LSP/RSP LSP: ค่า SP ภายใน
RSP: ค่า SP ภายนอก

LSP 0 เฉพาะรุน่ม ีRSP Input;
C073

AT Stop/Start At.OF: หยุด AT
At.ON: เริม่ AT

AT stop 0 เฉพาะ Ctrl=1 (PID); C073

AT Error Er.OF: ปกติ
Er.ON: ผิดปกติ

Normal 0 เฉพาะ Ctrl=1 (PID); C073

Release All Latches Lt.ON: คง Latch
Lt.OF: ปลด Latch

Continue latches 0 เลือกการแสดงด้วย C073

Constant Value / Pattern CST: ค่าคงท่ี
PTN: การทํางานตามแพตเทิรน์

Constant value 2 แสดงเมื่อ C103=1; C073

Pattern ADVANCE AD.OF: ไม ่ADVANCE
AD.ON: ADVANCE

No ADVANCE 2 C073

Pattern HOLD HD.OF: ไม ่HOLD
HD.ON: HOLD

No HOLD 2 C073

Pattern G.SOAK Clear GS.ON: G.SOAK ทํางานต่อ
GS.OF: สิน้สดุ G.SOAK

G.SOAK continues 2 C073

FF-FITTER AT FF.OF: ไม ่Auto-Tune
FF.ON: ใช ้Auto-Tune

No auto-tuning 2 เมื่อ C105=1 และ Ctrl=1
(PID); C073

การแสดงรายการใน Mode Bank สามารถกําหนดได้ด้วย Mode Display Setup (C073) สาํหรบัรายการท่ีอ้างถึง สว่นโหมด Pattern จะแสดง
เฉพาะเมื่อเปิดใชฟ้งัก์ชนัท่ีเก่ียวขอ้ง
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6-2 Parameter Settings — SP Bank (RSP และ LSP1–LSP5)

เลือก Bank: SP · กําหนดค่า SP, กลุ่ม PID และ Ramp ของแต่ละ LSP ตามจาํนวนกลุ่มท่ีเปิดใชง้าน

รหัสจอ รายการ ชว่งค่าท่ีต้ังได้ เริม่ต้น ระดับ เง่ือนไขการแสดง

RSP ไมส่ามารถแก้ค่า – 0 รุน่ม ีRSP Input

RSP PID Group No. 1–8 1 1 รุน่ม ีRSP Input; Ctrl=1, C024=0 และ
IC1.1–IC8.1 ไมใ่ช ่4–6

LSP1 SP SP low limit ถึง SP high limit 0 0

LSP1 PID Group No. 1–8 1 1 Ctrl=1, C024=0 และ IC1.1–IC8.1 ไมใ่ช่
4–6

LSP1 Ramp 0–19999 U 0 1 C031=1; ทศนิยมขึ้นกับ C102

LSP2 SP เชน่เดียวกับ LSP1 0 0 เมื่อ C030 ≥ 2; เง่ือนไขอ่ืนตาม LSP1

LSP2 PID Group No. เชน่เดียวกับ LSP1 1 1 เมื่อ C030 ≥ 2; เง่ือนไขอ่ืนตาม LSP1

LSP2 Ramp เชน่เดียวกับ LSP1 0 1 เมื่อ C030 ≥ 2; เง่ือนไขอ่ืนตาม LSP1

LSP3 SP เชน่เดียวกับ LSP1 0 0 เมื่อ C030 ≥ 3; เง่ือนไขอ่ืนตาม LSP1

LSP3 PID Group No. เชน่เดียวกับ LSP1 1 1 เมื่อ C030 ≥ 3; เง่ือนไขอ่ืนตาม LSP1

LSP3 Ramp เชน่เดียวกับ LSP1 0 1 เมื่อ C030 ≥ 3; เง่ือนไขอ่ืนตาม LSP1

LSP4 SP เชน่เดียวกับ LSP1 0 0 เมื่อ C030 ≥ 4; เง่ือนไขอ่ืนตาม LSP1

LSP4 PID Group No. เชน่เดียวกับ LSP1 1 1 เมื่อ C030 ≥ 4; เง่ือนไขอ่ืนตาม LSP1

LSP4 Ramp เชน่เดียวกับ LSP1 0 1 เมื่อ C030 ≥ 4; เง่ือนไขอ่ืนตาม LSP1

LSP5 SP เชน่เดียวกับ LSP1 0 0 เมื่อ C030 ≥ 5; เง่ือนไขอ่ืนตาม LSP1

LSP5 PID Group No. เชน่เดียวกับ LSP1 1 1 เมื่อ C030 ≥ 5; เง่ือนไขอ่ืนตาม LSP1

LSP5 Ramp เชน่เดียวกับ LSP1 0 1 เมื่อ C030 ≥ 5; เง่ือนไขอ่ืนตาม LSP1

เง่ือนไขรว่มของ PID Group: ใช ้PID Control (Ctrl = 1), Zone PID Operation (C024 = 0) และ Operation Type ของ Internal Contacts (IC1.1–IC8.1) ต้อง
ไมใ่ช ่4–6 สว่น Ramp แสดงเมื่อ C031 = 1 และตําแหน่งทศนิยมขึ้นกับ C102

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 262 / 528 | 6-6



6-2 Parameter Settings — SP Bank (LSP6–LSP8)

ตารางนี้ต่อเนื่องจากหน้าก่อนหน้า โดยใชเ้ง่ือนไขและรูปแบบการตัง้ค่าเดียวกับ LSP1 แต่จะปรากฏเฉพาะเมื่อเปิดจาํนวนกลุ่ม LSP ไวม้ากเพยีงพอด้วย
LSP System Group (C030)

รหัสจอ รายการ ชว่งค่าท่ีต้ังได้ เริม่ต้น ระดับ เง่ือนไขการแสดง

LSP6 SP เชน่เดียวกับ LSP1 (ค่าระหวา่ง SP Low/
High Limit)

0 0 C030 ≥ 6 และเง่ือนไข LSP1

LSP6 PID Group No. 1–8 1 1 C030 ≥ 6 และเง่ือนไข PID ของ
LSP1

LSP6 Ramp 0–19999 U 0 1 C030 ≥ 6 และเง่ือนไข Ramp
ของ LSP1

LSP7 SP เชน่เดียวกับ LSP1 (ค่าระหวา่ง SP Low/
High Limit)

0 0 C030 ≥ 7 และเง่ือนไข LSP1

LSP7 PID Group No. 1–8 1 1 C030 ≥ 7 และเง่ือนไข PID ของ
LSP1

LSP7 Ramp 0–19999 U 0 1 C030 ≥ 7 และเง่ือนไข Ramp
ของ LSP1

LSP8 SP เชน่เดียวกับ LSP1 (ค่าระหวา่ง SP Low/
High Limit)

0 0 C030 ≥ 8 และเง่ือนไข LSP1

LSP8 PID Group No. 1–8 1 1 C030 ≥ 8 และเง่ือนไข PID ของ
LSP1

LSP8 Ramp 0–19999 U 0 1 C030 ≥ 8 และเง่ือนไข Ramp
ของ LSP1

สรุปเง่ือนไข: SP-6 / PID.6 / RMP.6 แสดงเมื่อ C030 ≥ 6; SP-7 / PID.7 / RMP.7 เมื่อ C030 ≥ 7; SP-8 / PID.8 / RMP.8 เมื่อ C030 ≥ 8
โดยยงัต้องเป็นไปตามเง่ือนไขของชนิดการควบคมุ, Zone PID และ SP Ramp ท่ีระบุไวส้าํหรบั LSP1

ค่า 0, 1, 1 ในคอลัมน์ระดับผูใ้ชข้อง SP / PID / Ramp เป็น ระดับผู้ใช ้ตามลําดับ มใิชค่่าพารามเิตอร ์โดยค่าเริม่ต้นเป็น 0 / 1 / 0 ตามลําดับ โปรด
แยกสองคอลัมน์นี้เมื่อกําหนดค่าจรงิ
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6-2 Parameter Settings — Event Bank (Internal Events 1–4)

การเลือก Bank: EV· ตารางค่าตัง้ของ Internal Events 1 ถึง 4

รหัสจอ รายการ ชว่งค่าท่ีต้ังได้ เริม่ต้น ระดับ

Internal Event 1
ค่าตัง้หลัก (Main Setting)

−19999 ถึง +19999 U
(บางชนิด 0–19999 U)

0 0

Internal Event 1
ค่าตัง้รอง (Sub-setting)

ตามชนิด Event 0 0

Internal Event 1
ฮิสเทอรซีสิ (Hysteresis)

0–19999 U 5 0

Internal Event 1
เวลาหน่วงก่อน ON

0–19999 U 0 2

Internal Event 1
เวลาหน่วงก่อน OFF

0–19999 U 0 2

Internal Event 2
ค่าตัง้หลัก (Main Setting)

−19999 ถึง +19999 U
(บางชนิด 0–19999 U)

0 0

Internal Event 2
ค่าตัง้รอง (Sub-setting)

ตามชนิด Event 0 0

Internal Event 2
ฮิสเทอรซีสิ (Hysteresis)

0–19999 U 5 0

Internal Event 2
เวลาหน่วงก่อน ON

0–19999 U 0 2

Internal Event 2
เวลาหน่วงก่อน OFF

0–19999 U 0 2

Internal Event 3
ค่าตัง้หลัก (Main Setting)

−19999 ถึง +19999 U
(บางชนิด 0–19999 U)

0 0

Internal Event 3
ค่าตัง้รอง (Sub-setting)

ตามชนิด Event 0 0

Internal Event 3
ฮิสเทอรซีสิ (Hysteresis)

0–19999 U 5 0

Internal Event 3
เวลาหน่วงก่อน ON

0–19999 U 0 2

Internal Event 3
เวลาหน่วงก่อน OFF

0–19999 U 0 2

Internal Event 4
ค่าตัง้หลัก (Main Setting)

−19999 ถึง +19999 U
(บางชนิด 0–19999 U)

0 0

Internal Event 4
ค่าตัง้รอง (Sub-setting)

ตามชนิด Event 0 0

Internal Event 4
ฮิสเทอรซีสิ (Hysteresis)

0–19999 U 5 0

Internal Event 4
เวลาหน่วงก่อน ON

0–19999 U 0 2

Internal Event 4
เวลาหน่วงก่อน OFF

0–19999 U 0 2

เง่ือนไขการแสดง: ค่าตัง้หลักและค่าตัง้รองของ Event แต่ละตัวจะแสดงตาม Operation Type( E1.C1–E4.C1) พรอ้มจาํนวนตําแหน่งทศนิยมตามชนิดการ
ทํางานนัน้ สว่น Hysteresis และเวลาหน่วงก่อน ON/OFF จะแสดงเมื่อฟงัก์ชนัท่ีเลือกต้องใช ้และเวลาหน่วงจะอ้างอิงตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วงท่ีกําหนดให้
Event

หน่วย Uหมายถึงหน่วยทางวศิวกรรมท่ีสมัพนัธกั์บการตัง้ค่าวดัและตําแหน่งทศนิยม ไมใ่ชว่นิาทีเสมอไป ระดับผูใ้ช:้ 0 = Simple, 2 = Advanced
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6-2 Parameter Settings — Event Bank (Internal Events 5–8)

ตารางต่อเนื่องจากหน้า 6-8: รายการทัง้หมดมคีวามหมายและชว่งค่าตัง้เชน่เดียวกับ Internal Event 1

รหัสจอ รายการ ชว่งค่าท่ีต้ังได้ เริม่ต้น ระดับ

Internal Event 5
ค่าตัง้หลัก (Main Setting)

−19999 ถึง +19999 U
(บางชนิด 0–19999 U)

0 0

Internal Event 5
ค่าตัง้รอง (Sub-setting)

ตามชนิด Event 0 0

Internal Event 5
ฮิสเทอรซีสิ (Hysteresis)

0–19999 U 5 0

Internal Event 5
เวลาหน่วงก่อน ON

0–19999 U 0 2

Internal Event 5
เวลาหน่วงก่อน OFF

0–19999 U 0 2

Internal Event 6
ค่าตัง้หลัก (Main Setting)

−19999 ถึง +19999 U
(บางชนิด 0–19999 U)

0 0

Internal Event 6
ค่าตัง้รอง (Sub-setting)

ตามชนิด Event 0 0

Internal Event 6
ฮิสเทอรซีสิ (Hysteresis)

0–19999 U 5 0

Internal Event 6
เวลาหน่วงก่อน ON

0–19999 U 0 2

Internal Event 6
เวลาหน่วงก่อน OFF

0–19999 U 0 2

Internal Event 7
ค่าตัง้หลัก (Main Setting)

−19999 ถึง +19999 U
(บางชนิด 0–19999 U)

0 0

Internal Event 7
ค่าตัง้รอง (Sub-setting)

ตามชนิด Event 0 0

Internal Event 7
ฮิสเทอรซีสิ (Hysteresis)

0–19999 U 5 0

Internal Event 7
เวลาหน่วงก่อน ON

0–19999 U 0 2

Internal Event 7
เวลาหน่วงก่อน OFF

0–19999 U 0 2

Internal Event 8
ค่าตัง้หลัก (Main Setting)

−19999 ถึง +19999 U
(บางชนิด 0–19999 U)

0 0

Internal Event 8
ค่าตัง้รอง (Sub-setting)

ตามชนิด Event 0 0

Internal Event 8
ฮิสเทอรซีสิ (Hysteresis)

0–19999 U 5 0

Internal Event 8
เวลาหน่วงก่อน ON

0–19999 U 0 2

Internal Event 8
เวลาหน่วงก่อน OFF

0–19999 U 0 2

เง่ือนไขการแสดง: ค่า Main Setting / Sub-setting / Hysteresis / ON Delay / OFF Delay ของแต่ละ Event ปรากฏเฉพาะเมื่อ E5.C1–E8.C1เรยีกใช้
รายการนัน้ จาํนวนทศนิยมของ Main/Sub ขึ้นกับ Operation Type; ทศนิยมของเวลาหน่วงขึ้นกับ Delay Time Decimal Point Position

ค่าเริม่ต้น: Main = 0, Sub = 0, Hysteresis = 5, ON Delay = 0, OFF Delay = 0และระดับผูใ้ชเ้ป็น 0, 0, 0, 2, 2 ตามลําดับสาํหรบัแต่ละ Event
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6-2 Parameter Settings — PID Bank (กลุ่ม PID1)

การเลือก Bank: PID · กลุ่ม PID1 แสดงเมื่อเลือกการควบคมุ Ctrl = 1 (PID Control)

รหัสจอ ความหมาย ชว่งค่าท่ีต้ังได้ เริม่ต้น ระดับ

ชว่งสดัสว่น PID1 (Proportional Band) 0.1–1999.9 % 5.0 0

เวลาอินทิกรลั PID1 (Integral Time) 0–19999 s; 0 = ไมทํ่างาน 120 0

เวลาอนุพนัธ ์PID1 (Derivative Time) 0–19999 s; 0 = ไมทํ่างาน 30 0

Manual Reset ของ PID1 −10.0 ถึง +110.0 % 50.0 0

ขดีจาํกัดต่ําสดุเอาต์พุต PID1 −10.0 ถึง +110.0 % 0.0 1

ขดีจาํกัดสงูสดุเอาต์พุต PID1 −10.0 ถึง +110.0 % 100.0 1

ชว่งสดัสว่นขณะ Cooling ของ PID1 0.1–1999.9 % 5.0 0

เวลาอินทิกรลั Cooling ของ PID1 0–19999 s; 0 = ไมทํ่างาน 120 0

เวลาอนุพนัธ ์Cooling ของ PID1 0–19999 s; 0 = ไมทํ่างาน 30 0

ขดีจาํกัดต่ําสดุเอาต์พุต Cooling −10.0 ถึง +110.0 % 0.0 1

ขดีจาํกัดสงูสดุเอาต์พุต Cooling −10.0 ถึง +110.0 % 100.0 1

เง่ือนไขเพิม่เติม: RE-1 แสดงเมื่อใช ้PID และเวลา Integral Time ท่ีเก่ียวขอ้งเท่ากับ 0 โดยพจิารณาทัง้ระบบท่ีไมใ่ชก้ารควบคมุ Heating/Cooling แยกกัน
(C026 = 0) และระบบท่ีใชง้าน Heating/Cooling (C026 =≠ 0)

P-1C / I-1C / D-1C: แสดงเฉพาะ PID ท่ีใชก้ารควบคมุ Heating/Cooling แยกกัน C026 = 1 สว่น OL.1C / OH.1C แสดงเมื่อใช ้Heating/Cooling C026 =≠ 0
จาํนวนทศนิยมของ Integral / Derivative Time กําหนดโดย C023
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6-2 Parameter Settings — PID Bank (กลุ่ม PID2–PID3)

ค่าทัง้หมดใชช้ว่งและเง่ือนไขการแสดงเชน่เดียวกับ PID Group 1 ในหน้า 6-10

รหัสจอ รายการ ค่าเริม่ต้น ระดับ

PID2 — Proportional Band 5.0 0

PID2 — Integral Time 120 0

PID2 — Derivative Time 30 0

PID2 — Manual Reset 50.0 0

PID2 — Output Low Limit 0.0 1

PID2 — Output High Limit 100.0 1

PID2 — Proportional Band (Cooling) 5.0 0

PID2 — Integral Time (Cooling) 120 0

PID2 — Derivative Time (Cooling) 30 0

PID2 — Output Low Limit (Cooling) 0.0 1

PID2 — Output High Limit (Cooling) 100.0 1

PID3 — Proportional Band 5.0 0

PID3 — Integral Time 120 0

PID3 — Derivative Time 30 0

PID3 — Manual Reset 50.0 0

PID3 — Output Low Limit 0.0 1

PID3 — Output High Limit 100.0 1

PID3 — Proportional Band (Cooling) 5.0 0

PID3 — Integral Time (Cooling) 120 0

PID3 — Derivative Time (Cooling) 30 0

PID3 — Output Low Limit (Cooling) 0.0 1

PID3 — Output High Limit (Cooling) 100.0 1

ชว่งค่าตามชนิดพารามเิตอร:์ P และ P·C = 0.1–1999.9%; I, D, I·C, D·C = 0–19999 s (0 = ไมทํ่างาน); RE, OL, OH, OL·C, OH·C = −10.0 ถึง
+110.0% ค่าทศนิยม I/D อ้างอิง C023

เง่ือนไขการแสดง: ใช ้PID เมื่อ Ctrl = 1; รายการ Cooling P/I/D ใชเ้มื่อ C026 = 1; ขดีจาํกัดเอาต์พุต Cooling ใชเ้มื่อ C026 =≠ 0; Manual Reset ใชเ้มื่อ
Integral Time ท่ีเก่ียวขอ้งเป็น 0
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6-2 Parameter Settings — PID Bank (กลุ่ม PID4–PID5)

ค่าทัง้หมดใชช้ว่งและเง่ือนไขการแสดงเชน่เดียวกับ PID Group 1 ในหน้า 6-10

รหัสจอ รายการ ค่าเริม่ต้น ระดับ

PID4 — Proportional Band 5.0 0

PID4 — Integral Time 120 0

PID4 — Derivative Time 30 0

PID4 — Manual Reset 50.0 0

PID4 — Output Low Limit 0.0 1

PID4 — Output High Limit 100.0 1

PID4 — Proportional Band (Cooling) 5.0 0

PID4 — Integral Time (Cooling) 120 0

PID4 — Derivative Time (Cooling) 30 0

PID4 — Output Low Limit (Cooling) 0.0 1

PID4 — Output High Limit (Cooling) 100.0 1

PID5 — Proportional Band 5.0 0

PID5 — Integral Time 120 0

PID5 — Derivative Time 30 0

PID5 — Manual Reset 50.0 0

PID5 — Output Low Limit 0.0 1

PID5 — Output High Limit 100.0 1

PID5 — Proportional Band (Cooling) 5.0 0

PID5 — Integral Time (Cooling) 120 0

PID5 — Derivative Time (Cooling) 30 0

PID5 — Output Low Limit (Cooling) 0.0 1

PID5 — Output High Limit (Cooling) 100.0 1

ชว่งค่าตามชนิดพารามเิตอร:์ P และ P·C = 0.1–1999.9%; I, D, I·C, D·C = 0–19999 s (0 = ไมทํ่างาน); RE, OL, OH, OL·C, OH·C = −10.0 ถึง
+110.0% ค่าทศนิยม I/D อ้างอิง C023

เง่ือนไขการแสดง: ใช ้PID เมื่อ Ctrl = 1; รายการ Cooling P/I/D ใชเ้มื่อ C026 = 1; ขดีจาํกัดเอาต์พุต Cooling ใชเ้มื่อ C026 =≠ 0; Manual Reset ใชเ้มื่อ
Integral Time ท่ีเก่ียวขอ้งเป็น 0
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6-2 Parameter Settings — PID Bank (กลุ่ม PID6–PID7)

ค่าทัง้หมดใชช้ว่งและเง่ือนไขการแสดงเชน่เดียวกับ PID Group 1 ในหน้า 6-10

รหัสจอ รายการ ค่าเริม่ต้น ระดับ

PID6 — Proportional Band 5.0 0

PID6 — Integral Time 120 0

PID6 — Derivative Time 30 0

PID6 — Manual Reset 50.0 0

PID6 — Output Low Limit 0.0 1

PID6 — Output High Limit 100.0 1

PID6 — Proportional Band (Cooling) 5.0 0

PID6 — Integral Time (Cooling) 120 0

PID6 — Derivative Time (Cooling) 30 0

PID6 — Output Low Limit (Cooling) 0.0 1

PID6 — Output High Limit (Cooling) 100.0 1

PID7 — Proportional Band 5.0 0

PID7 — Integral Time 120 0

PID7 — Derivative Time 30 0

PID7 — Manual Reset 50.0 0

PID7 — Output Low Limit 0.0 1

PID7 — Output High Limit 100.0 1

PID7 — Proportional Band (Cooling) 5.0 0

PID7 — Integral Time (Cooling) 120 0

PID7 — Derivative Time (Cooling) 30 0

PID7 — Output Low Limit (Cooling) 0.0 1

PID7 — Output High Limit (Cooling) 100.0 1

ชว่งค่าตามชนิดพารามเิตอร:์ P และ P·C = 0.1–1999.9%; I, D, I·C, D·C = 0–19999 s (0 = ไมทํ่างาน); RE, OL, OH, OL·C, OH·C = −10.0 ถึง
+110.0% ค่าทศนิยม I/D อ้างอิง C023

เง่ือนไขการแสดง: ใช ้PID เมื่อ Ctrl = 1; รายการ Cooling P/I/D ใชเ้มื่อ C026 = 1; ขดีจาํกัดเอาต์พุต Cooling ใชเ้มื่อ C026 =≠ 0; Manual Reset ใชเ้มื่อ
Integral Time ท่ีเก่ียวขอ้งเป็น 0
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6-2 Parameter Settings — PID Bank (กลุ่ม PID8)
กําหนดค่าชว่งและเงื่อนไขการแสดงเชน่เดียวกับ PID Group 1 ในหน้า 6-10

หน้าจอ รายการ คําอธบิาย / ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้ หมายเหตุ

PID8 — สัดส่วน P เหมือนพารามิเตอรท่ี์เก่ียวข้องของ PID
Group 1

5.0 0

PID8 — เวลา Integral I เหมือนพารามิเตอรท่ี์เก่ียวข้องของ PID
Group 1

120 0

PID8 — เวลา Derivative D เหมือนพารามิเตอรท่ี์เก่ียวข้องของ PID
Group 1

30 0

PID8 — Manual Reset เหมือนพารามิเตอรท่ี์เก่ียวข้องของ PID
Group 1

50.0 0

PID8 — ขอบล่างเอาต์พุต เหมือนพารามิเตอรท่ี์เก่ียวข้องของ PID
Group 1

0.0 1

PID8 — ขอบบนเอาต์พุต เหมือนพารามิเตอรท่ี์เก่ียวข้องของ PID
Group 1

100.0 1

PID8 — สัดส่วน P (Cooling) เหมือนพารามิเตอรท่ี์เก่ียวข้องของ PID
Group 1

5.0 0

PID8 — เวลา Integral I (Cooling) เหมือนพารามิเตอรท่ี์เก่ียวข้องของ PID
Group 1

120 0

PID8 — เวลา Derivative D (Cooling) เหมือนพารามิเตอรท่ี์เก่ียวข้องของ PID
Group 1

30 0

PID8 — ขอบล่าง (Cooling) เหมือนพารามิเตอรท่ี์เก่ียวข้องของ PID
Group 1

0.0 1

PID8 — ขอบบน (Cooling) เหมือนพารามิเตอรท่ี์เก่ียวข้องของ PID
Group 1

100.0 1

ชว่งค่า: P และ P-C = 0.1–1999.9 %; I และ D = 0–19999 s (0 หมายถึงไม่ทํางาน); RE/OL/OH และ Cooling = −10.0 ถึง +110.0 %

เงื่อนไข: ใช ้PID เม่ือ Ctrl = 1; รายการ Cooling ขึ้นกับการตัง้ค่า C026; ขนาดทศนิยมของ I และ D ขึ้นกับ C023
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6-2 Parameter Settings — Parameter Bank (PARA)

การเลือก Bank: PARA · รหสัและค่าเริม่ต้นของพารามเิตอร์

หมายเหต:ุ ค่าเริม่ต้นของ CtrL เป็น 0 เมื่อ Control Output 1 เป็น Relay Output และเป็น 1 ในกรณีอ่ืน ๆ; การแสดงเมนู RSP/OUT/AUX
ขึ้นกับรุน่และการตัง้ค่า

หน้าจอ รายการ ชว่งค่า / ตัวเลือก เริม่ต้น ระดับ เง่ือนไข

วธิคีวบคมุ 0: ON/OFF; 1: PID 0/1 0 Relay Output 1:
เริม่ 0; อ่ืน ๆ: 1

ขอบล่าง MV ระหวา่ง AT −10.0 ถึง +110.0 % 0.0 0 เมื่อ CtrL = 1

ขอบบน MV ระหวา่ง AT −10.0 ถึง +110.0 % 100.0 0 เมื่อ CtrL = 1

ค่าฮิสเทอรซีสิ ON/OFF 0–19999 U 5 0 เมื่อ CtrL = 0

Offset จุดทํางาน ON/OFF −19999 ถึง +19999 U 0 2 เมื่อ CtrL = 0

ตัวกรอง PV 0.0–120.0 s 0.0 0

อัตราสว่น PV 0.001–19.999 1.000 1

ไบอัส PV −19999 ถึง +19999 U 0 0

ตัวกรอง RSP 0.0–120.0 s 0.0 0 รุน่ท่ีม ีRSP Input

อัตราสว่น RSP 0.001–19.999 1.000 0 รุน่ท่ีม ีRSP Input

ไบอัส RSP −19999 ถึง +19999 U 0 0 รุน่ท่ีม ีRSP Input

กลุ่ม Linearization RSP 0: ไมใ่ช;้ 1–4: เลือกกลุ่ม 0 2

เลือกแหล่ง PV 0: PV; 1: Virtual PV 0 2

กลุ่ม Linearization PV 0: ไมใ่ช;้ 1–4: เลือกกลุ่ม 0 2

กลุ่ม Linearization OUT1 0: ไมใ่ช;้ 1–4: เลือกกลุ่ม 0 2 OUT1 เป็น
Current Output

กลุ่ม Linearization OUT2 0: ไมใ่ช;้ 1–4: เลือกกลุ่ม 0 2 OUT2 เป็น
Current Output

กลุ่ม Linearization AUX 0: ไมใ่ช;้ 1–4: เลือกกลุ่ม 0 2 รุน่ท่ีม ีAUX
Output

ขดีจาํกัดการเปล่ียนเอาต์พุต 0.0–1999.9 %/s; 0 = ปิด 0.0 2 เมื่อ CtrL = 1

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 271 / 528 | 6-15



6-2 การตัง้ค่าพารามิเตอร ์— การกําหนดค่า SP/RSP Ramp
รายการใน Parameter Bank (PARA) ต่อจากหน้า 6-15

รายการท่ีแสดงขึ้นกับการตัง้ค่า SP Ramp และคุณสมบัติของรุน่เครือ่ง

หน้าจอ รายการ คําอธบิาย / ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้ หมายเหตุ

การเพิม่ค่า SP (SP up ramp) 0–19999 U; 0 = ไม่มีความชนั 0 2 แสดงเม่ือ C031
= 0 (Standard);
เลือกหน่วยใน
C032

การลดค่า SP (SP down ramp) 0–19999 U; 0 = ไม่มีความชนั 0 2 ตําแหน่งทศนิยมขึ้นกับ
C102

การเริม่ Ramp จาก PV (SP ramp PV
start)

0: อนญุาตใหเ้ริม่จาก PV
1: ไม่อนญุาตใหเ้ริม่จาก PV

0 2 เฉพาะรุน่ C3A
และ C3B

การเพิม่ค่า RSP (RSP up ramp) 0–19999 U; 0 = ไม่มีความชนั 0 2 แสดงในรุน่ท่ีมี
RSP Input

การลดค่า RSP (RSP down ramp) 0–19999 U; 0 = ไม่มีความชนั 0 2 แสดงในรุน่ท่ีมี
RSP Input

การเริม่ Ramp จาก PV (RSP ramp PV
start)

0: อนญุาตใหเ้ริม่จาก PV
1: ไม่อนญุาตใหเ้ริม่จาก PV

0 2 เฉพาะรุน่ท่ีมี RSP
Input

การกําหนด RSP (RSP assignment) 0: RSP
1: Virtual RSP

0 2 เฉพาะรุน่ท่ีมี RSP
Input

กลุ่มตาราง Linearization ของ RSP 0: ไม่ใช้
1–4: หมายเลขกลุ่มตารางท่ีใช้

0 2 เฉพาะรุน่ท่ีมี RSP
Input

เม่ือ C031 = 0 จะใช ้SPU/SPd กําหนดความชนั SP Ramp; หน่วยเวลาขึ้นกับ C032 และตําแหน่งทศนิยมขึ้นกับ C102

รหสั RSPU, RSPd, RS.P.S., RS.AS และ RS.TN ใชเ้ฉพาะรุน่ท่ีมีอนิพุต RSP โปรดตรวจสอบรุน่เครือ่งตามคู่มือผู้ผลิต
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6-2 Parameter Settings — Extended Tuning Bank (ET)
การเลือก Bank: ET · ใชตั้ง้ค่าการจูนเพิม่เติมและวธิคีวบคุม

หน้าจอ รายการ คําอธบิาย / ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้ หมายเหตุ

ชนิด Auto-Tuning 0: Normal; 1: Immediate Response;
2: Stable

0 0 ใชเ้ม่ือ Ctrl =
1

เวลาหน่วง SP Lag 0.0–1999.9 0.0 2

ค่า P สําหรบั AT 0.00–199.99 1.00 2

ค่า I สําหรบั AT 0.00–199.99 1.00 2

ค่า D สําหรบั AT 0.00–199.99 1.00 2

ชนิดจุดสลับ MV ระหวา่ง AT 0: ค่าเริม่ต้น (2/3 ของ PV–SP)
1: SP; 2: PV

0 2

ค่า PV ท่ีใชส้ลับ MV −19999 ถึง +19999 U 0 2 Ctrl = 1 และ
AT.PT = 2

อลักอรทึิมการควบคุม 0: PID-A; 1: Ra-PID; 2: PID-B 0 1 Ctrl = 1

Cooling Gain −10.0 ถึง +110.0 % 30.0 2 Ctrl = 1 และ
C026 = 2

AT.PT = 0: ใชค่้าเริม่ต้นท่ีสัมพันธกั์บ PV และ SP; AT.PT = 1: ใช ้SP; AT.PT = 2: ใช ้PV

At.ty และ Ctr.A แสดงเม่ือใช ้PID (Ctrl = 1); CLG แสดงเม่ือใช ้Shared PID Heating/Cooling (C026 = 2)
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6-3 Setup Bank และกลุ่มการตัง้ค่าอื่น — STUP
ความหมายของ User Level: 0 = Simple · 1 = Standard · 2 = Advanced

หน้าจอ รายการ คําอธบิาย / ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้ หมายเหตุ

ชนิดชว่งอนิพุต PV Thermocouple 1–28; RTD 41–70; DC
81–84, 86–92

88 0 ชว่ง PV
อา้งองิหน้า 5-2

ชดเชยอุณหภูมิจุดต่อเยน็ 0: ชดเชยภายใน; 1: ชดเชยภายนอก 0 2 เม่ือใช้
Thermocouple

ตําแหน่งจุดทศนิยม PV 0: ไม่มี; 1–3: ทศนิยม 1–3 ตําแหน่ง 0 0 เม่ือชว่งอนิพุตรองรบั

ขอบล่างชว่ง PV TC/RTD: ค่าแสดงอตัโนมัติ
DC: −19999 ถึง +19999 U

— / 0 0 TC/RTD
เปล่ียนไม่ได้

ขอบบนชว่ง PV TC/RTD: ค่าแสดงอตัโนมัติ
DC: −19999 ถึง +19999 U

— / 1000 0 TC/RTD
เปล่ียนไม่ได้

ขอบล่าง SP ขอบล่างชว่ง PV ถึงขอบบนชว่ง PV 0 1

ขอบบน SP ขอบล่างชว่ง PV ถึงขอบบนชว่ง PV 1000 1

การตัดชว่งรากท่ีสอง PV 0.0–100.0 % (0.0 = ไม่ใช)้ 0.0 2 เฉพาะชว่ง DC

ชนิดชว่งอนิพุต RSP 84: 0–1 V; 86: 1–5 V; 87: 0–5 V; 88: 0–
10 V
89: 0–20 mA; 90: 4–20 mA; 91: 2–10
V; 92: −10 ถึง +10 V

88 0 เฉพาะรุน่ RSP

ขอบล่างชว่ง RSP −19999 ถึง +19999 U 0 0

ขอบบนชว่ง RSP −19999 ถึง +19999 U 1000 0

ชนิดอนิพุต RSP: 84 = 0–1 V; 86 = 1–5 V; 87 = 0–5 V; 88 = 0–10 V; 89 = 0–20 mA; 90 = 4–20 mA; 91 = 2–10 V; 92 = −10 ถึง +10 V

C005/C006 สําหรบั Thermocouple หรอื RTD แสดงค่าตามชว่งเซนเซอรโ์ดยเปล่ียนไม่ได้ ส่วนอนิพุต DC สามารถกําหนดชว่งได้
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Setup Bank — การควบคมุ เอาต์พุต และ SP Ramp

รหัส รายการ ตัวเลือก / ชว่งท่ีต้ังได้ เริม่ต้น ระดับ เง่ือนไข

ทิศทางการควบคมุ 0: Heating (Reverse Action); 1: Cooling
(Direct Action)

0 0 ON/OFF หรอื
PID เมื่อ C026 =
0

การทํางานของเอาต์พุตเมื่อ PV Alarm 0: คํานวณควบคมุต่อ; 1: ใชค่้า Output at PV
Alarm

0 2

ค่าเอาต์พุตเมื่อ PV Alarm −10.0 ถึง +110.0 % 0.0 2

ค่าเอาต์พุตเมื่อ READY −10.0 ถึง +110.0 % 0.0 1

เอาต์พุต Cooling เมื่อ READY −10.0 ถึง +110.0 % 0.0 1 PID และ C026 =≠
0

การเปล่ียน AUTO/MANUAL 0: Bumpless Transfer; 1: Preset 0 1 PID (CtrL = 1)

ค่าท่ีกําหนดล่วงหน้าสาํหรบั MANUAL −10.0 ถึง +110.0 % 0.0 หรอื 50.0 1 ขึ้นกับรุน่/รูปแบบ
เอาต์พุต

ชนิดค่าเริม่ต้นเอาต์พุต PID 0: Automatic; 1: ไมกํ่าหนดค่าเริม่ต้น; 2:
กําหนดค่าเริม่ต้น

0 2

ค่าเริม่ต้นเอาต์พุต PID −10.0 ถึง +110.0 % 0.0 หรอื 50.0 2

ทศนิยมเวลา Integral/Derivative 0: ไมม่;ี 1: 1 ตําแหน่ง; 2: 2 ตําแหน่ง; 3: 3
ตําแหน่ง

0 2 PID (CtrL = 1)

การใช ้Zone PID 0: ไมใ่ช;้ 1: เมื่อ SP เปล่ียน; 2: เมื่อ PV เปล่ียน 0 2

การควบคมุ Heating/Cooling 0: ไมใ่ช;้ 1: แยก PID; 2: ใช ้PID รว่ม 0 0 PID และจาํนวน
OUT+Event
Relay ≥ 2

Dead Zone ของ Heating/Cooling −100.0 ถึง +100.0 % 0.0 0 C026 =≠ 0

หมายเลขกลุ่ม LSP ท่ีใช้ 1–8 1 0

ชนิด SP Ramp 0: Standard; 1: Multi-ramp 0 2

หน่วยเวลา SP Ramp 0: 1 s; 1: 1 min; 2: 1 h 1 2

หากเปิดเครื่องในโหมด MANUALค่า MV จะเป็นค่าท่ีระบุใน C020ตามคําอธบิายในต้นฉบบั ค่าเริม่ต้น 0.0 หรอื 50.0 ของ C020/C022 ขึ้นกับ
เง่ือนไขของรุน่ ไมค่วรแทนท่ีด้วยค่าเดียวโดยอัตโนมติั
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Setup Bank — Continuous Output OUT1 / OUT2

รหัส รายการ ตัวเลือก / ชว่งท่ีต้ังได้ เริม่ต้น ระดับ เง่ือนไข

ชว่งสญัญาณ Continuous OUT1 กระแส: 1=4–20 mA, 2=0–20 mA; แรงดัน: 1=1–5
V, 2=0–5 V, 3=0–10 V

1 0 ชนิดเอาต์พุต
ตามรุน่

ชนิด Continuous OUT1 0: MV; 1: Heating MV; 2: Cooling MV; 3: Loop
PV; 4: Loop PV ก่อนชดเชย; 5: Loop SP; 6:
Deviation; 7: CT1 ขณะ OUT ON; 8: CT2 ขณะ OUT
ON; 9: MFB Opening (รวมค่าประมาณ); 10: Loop
SP+MV; 11: Loop PV+MV; 12–2047: ใชไ้มไ่ด้;
2048–3071: Standard Numerical Codes

0 0

ขอบล่าง Scaling OUT1 −19999 ถึง +19999 U 0.0 0

ขอบบน Scaling OUT1 −19999 ถึง +19999 U 100.0 0

MV Scaling Width OUT1 0–19999 U 200 0 เมื่อชนิด
OUT1 เป็น
Loop
SP+MV /
PV+MV

ชว่งสญัญาณ Continuous OUT2 ชนิดชว่งเหมอืน C042 1 0 เมื่อม ีOUT2
แบบกระแส
ตามรุน่

ชนิด Continuous OUT2 ตัวเลือกเหมอืน C043 3 0

ขอบล่าง Scaling OUT2 รูปแบบเหมอืน C044 0 0

ขอบบน Scaling OUT2 รูปแบบเหมอืน C045 1000 0

MV Scaling Width OUT2 รูปแบบเหมอืน C046 200 0 เมื่อ OUT2
เป็น Loop
SP+MV /
PV+MV

ตําแหน่งทศนิยมของขอบล่าง/ขอบบน Scaling จะขึ้นกับชนิดค่าท่ีสง่ออก: หากเก่ียวกับ PV/SP ใหใ้ชตํ้าแหน่งทศนิยมของ PV; CT แบบปกติใช ้1
ตําแหน่ง และ Micro CT ใช ้2 ตําแหน่ง สาํหรบัรหสัตัวเลขมาตรฐานใหเ้ป็นไปตามชนิดรหสันัน้ ค่าตัง้ OUT2 ใชห้ลักหน่วยและตําแหน่งทศนิยมเชน่เดียว
กับ OUT1 ตามต้นฉบบั
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Setup Bank — AUX และ Position Proportional
ตัง้ค่าชว่งเอาต์พุต AUX และพารามิเตอรค์วบคุมตําแหน่งของรุน่ Motor Drive Relay

หน้าจอ รายการ คําอธบิาย / ชว่งค่า ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้ หมายเหตุ

ชว่งเอาต์พุตต่อเน่ือง AUX เหมือนชว่ง Continuous OUT1 (C042) 1 0 เฉพาะรุน่ AUX

ชนิดเอาต์พุตต่อเน่ือง AUX เหมือนชนิด Continuous OUT1 (C043) 3 0

ขอบล่างสเกล AUX เหมือนขอบล่าง OUT1 (C044) 0 0

ขอบบนสเกล AUX เหมือนขอบบน OUT1 (C045) 1000 0

ความกวา้งสเกล MV AUX เหมือน Width OUT1 (C046) 200 0

วธิคีวบคุมตําแหน่ง 0: MFB + ตําแหน่งประมาณ
1: MFB + ปิดเม่ือผิดพลาด
2: ตําแหน่งประมาณ; 3: ประมาณ +
ปรบัตอนเปิด

0 0 Motor Drive
Relay (R1)

Dead Zone การควบคุม 0.5–25.0 % 10.0 0

เน้นอายุการใชง้าน 0: เน้นควบคุม; 1: เน้นอายุการใชง้าน 1 0

ปรบัตําแหน่งอตัโนมัติ 0: หยุด; 1: เริม่ 0 0 Motor Drive
Relay (R1)

ตําแหน่งทศนิยมและหน่วยสเกล AUX เหมือนกับ OUT1; C057–C060 ใชเ้ฉพาะรุน่ Motor Drive Relay (R1)

C060: เม่ือใชค้อนโซล กด MENU เพื่อหยุดการปรบัตําแหน่งอตัโนมัติ; ไม่อนญุาตใหเ้ขียนค่าโดยใช ้Loader
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Setup Bank — ค่ามอเตอรแ์ละการสื่อสาร RS-485

รหัส รายการ ตัวเลือก / ชว่งท่ีต้ังได้ เริม่ต้น ระดับ เง่ือนไข

ค่าปรบัตําแหน่งปิดสดุ 0–9999 1000 0 รุน่ R1; หา้ม
เขยีนผา่น
Loader

ค่าปรบัตําแหน่งเปิดสดุ 0–9999 3000 0

เวลาตัง้แต่เริม่จนเปิดสดุ 1.0–300.0 s 30.0 0

ชนิดการสื่อสาร 0: CPL; 1: Modbus/ASCII; 2: Modbus/RTU;
3: PLC Link Communication

0 0 รุน่ม ีRS-485

Station Address 1–127 (0: ไมส่ื่อสาร) 0 0

Baud Rate 0: 4800 bps; 1: 9600 bps; 2: 19200 bps; 3:
38400 bps; 4: 57600 bps

2 0

ความยาวขอ้มูล (Data Length) 0: 7 bits; 1: 8 bits 1 0 RS-485 และ
C064 =≠ 2

Parity 0: Even; 1: Odd; 2: None 0 0 RS-485

Stop Bits 0: 1 bit; 1: 2 bits 0 0

Response Time-out 1–250 ms 3 2

รายการ C061–C063ใชกั้บรุน่ท่ีม ีMotor Drive Relay (รหสัรุน่ประกอบด้วย R1) เท่านัน้ สว่น C064–C070จะแสดงในรุน่ท่ีรองรบั RS-485โดย
C067ไมแ่สดงเมื่อเลือก Modbus/RTU (C064 = 2)
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Setup Bank — ฟงัก์ชนัปุ่ม [FN] และการเลือกหน้าจอ

C072–C074 ใชกํ้าหนดการทํางานของปุม่และรายการท่ีแสดงเมื่อใชง้านหน้าปัด

รหัส รายการ ตัวเลือกและน้ําหนักบติตามต้นฉบบั เริม่ต้น ระดับ

หน้าท่ีปุม่ [FN] 0: ไมใ่ช;้ 1: AUTO/MANUAL; 2: RUN/READY; 3: เริม่/หยุด AT; 4: เลือกกลุ่ม
LSP; 5: ยกเลิก Latch ทัง้หมด; 6: LSP/RSP; 7: ใชไ้มไ่ด้; 8: ค่าคงท่ี/Pattern; 9:
ADVANCE; 10: HOLD; 11: G.SOAK Clear; 12: FF-FITTER AT; 13–20: ใชไ้มไ่ด้;
21–36: User-defined Bits 1–16

1 0

การแสดง Mode Bank Bit 0: AUTO/MANUAL +1; Bit 1: RUN/READY +2; Bit 2: LSP/RSP +4; Bit 3:
เริม่/หยุด AT +8; Bit 4: ยกเลิก Latch +16; Bit 5: ใชไ้มไ่ด้; Bit 6: Pattern +64;
Bit 7: FF-FITTER AT +128

255 1

การแสดง PV/SP Bit 0: PV +1; Bit 1: SP +2; Bit 2: หมายเลขกลุ่ม LSP +4; Bit 3: Pattern
Operation +4 (ตามต้นฉบบั); Bits 4–7: ใชไ้มไ่ด้

15 1

การต้ังแบบ Bit Sum:ใน C073/C074 ใหร้วมค่าน้ําหนักของรายการท่ีต้องการใหแ้สดง; หากไมแ่สดงใหใ้ช ้0 สาํหรบับตินัน้ ตําแหน่งและตัวเลขบติคง
ตามตารางต้นฉบบั

หมายเหตท่ีุต้องยนืยนักับผู้ผลิต: ต้นฉบบั C074ใหทั้ง้ Bit 2และ Bit 3มน้ีําหนัก +4 เหมอืนกัน ทัง้ท่ีค่าเริม่ต้นเป็น 15 จงึยงัไมแ่ก้ตัวเลขใหต่้างจาก
ต้นฉบบัก่อนยนืยนั
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Setup Bank — หน้าจอ MV, Event, CT/VT และ MS

รหัส รายการ ตัวเลือก / ชว่งท่ีต้ังได้ เริม่ต้น ระดับ เง่ือนไข

แสดง MV Bit 0: MV +1; Bit 1: Heating/Cooling MV +2; Bit
2: MFB +8; Bit 3: AT +8; Bits 4–7: ใชไ้มไ่ด้

15 1

แสดงค่า Internal Event 0: ไมแ่สดง; 1: Event 1; 2: Event 1–2; 3: Event 1–
3

0 1

แสดงเวลาหน่วง Event ท่ีเหลือ 0: ไมแ่สดง; 1: Event 1; 2: Event 1–2; 3: Event 1–
3 (ON/OFF Delay Remaining Time)

0 1

แสดง CT/VT Bit 0: CT1 +1; Bit 1: CT2 +2; Bit 2: VT +4; Bit 3:
Resistance +8; Bits 4–7: ใชไ้มไ่ด้

0 1 รุน่ม ีCT/
VT

ระดับผูใ้ช ้(User Level) 0: Simple; 1: Standard; 2: Advanced 1 0

เง่ือนไขไฟ User-defined Function Standard Bit Number 1024–2047 1024 2

เง่ือนไขไฟ MS ลําดับท่ี 1 Standard Bit Number 1024–2047 1568 2

การแสดง C078ขึ้นกับรุน่ท่ีม ีCT สองอินพุต, Micro CT หรอื CT/VT เท่านัน้ รายการของ C075ใชว้ธิรีวมค่าน้ําหนักบติเชน่เดียวกับ C073/C074

ขอ้มูลจากต้นฉบบั: C075ระบุ Bit 2 และ Bit 3 เป็น +8 ทัง้คู่; คงตัวเลขดังกล่าวไวก่้อนการยนืยนั ไมแ่ก้เป็นค่าอ่ืนโดยประมาณ
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Setup Bank — Multi-status, Zener และ Sampling

รหัส รายการ ตัวเลือก / ชว่งท่ีต้ังได้ เริม่ต้น ระดับ เง่ือนไข

รูปแบบแสดง MS ลําดับท่ี 1 0: ติดค้าง; 1: กะพรบิชา้; 2: กะพรบิ 2 ครัง้; 3: กะพรบิเรว็;
4: วิง่ซา้ยไปขวา; 5: ขวาไปซา้ย; 6: สลับซา้ย↔ขวา; 7: Dev
OK; 8: Dev Graph; 9: MV Graph; 10: Heating MV
Graph; 11: Cooling MV Graph; 12: MFB Graph (รวม
ค่าประมาณ); 13: DI Monitor; 14: Internal Contact
Monitor; 15: Internal Event Monitor; 16: Polarity
MV Graph; 17: Pattern Elapsed; 18: Pattern
Remaining; 19: Segment Elapsed; 20: Segment
Remaining

1 2

เง่ือนไข MS ลําดับท่ี 2 เชน่เดียวกับ C081 1792 2

รูปแบบ MS ลําดับท่ี 2 ตัวเลือกเชน่เดียวกับ C082 6 2

เง่ือนไข MS ลําดับท่ี 3 เชน่เดียวกับ C081 1025 2

รูปแบบ MS ลําดับท่ี 3 ตัวเลือกเชน่เดียวกับ C082 9 2

ชว่ง Deviation ของ MS 0–19999 U 5 2

ฟงัก์ชนัปรบัชดเชย Zener Barrier 0–15 (ตัง้เป็น 5 เพื่อเปิดการปรบั) 0 2 เมื่อใช้
RTD

ค่าปรบั Zener Barrier −20.00 ถึง +20.00 0.00 2 RTD
และ
C088 =
5

รูปแบบ PV Under-range Error 0: −10 % FS; 1: −5 mV (เฉพาะ C001 = 17 หรอื 23) 0 0 Thermoc

Sampling Cycle 0: 25 ms; 1: 50 ms; 2: 100 ms; 3: 300 ms; 4: 500 ms 1 2

ค่าตัง้ของ C083–C086ใชตั้วเลือกเดียวกับลําดับความสาํคัญอันดับ 1 สว่น C088/C089ใชกั้บชว่ง RTD ตามเง่ือนไขท่ีระบุเท่านัน้ การตัง้ C097 = 1ใช้
ได้เฉพาะชว่ง Thermocouple C001 = 17 หรอื 23
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Setup Bank — ค่าท่ัวไป การเริม่ต้น และ Pattern

รหัส รายการ ตัวเลือก / ชว่งท่ีต้ังได้ เริม่ต้น ระดับ เง่ือนไข

ความถ่ีไฟฟา้ 0: 50 Hz; 1: 60 Hz 0 2 แสดงเมื่อ
C098 = 0
(25 ms)

เวลาเปล่ียนกลับหน้าจอทํางาน 0–60 min (0 = ไมคื่นหน้าจออัตโนมติั) 3 2

การทํางาน MANUAL เมื่อเปิดเครื่อง 0: Normal; 1: เรยีกคืน MV ก่อนดับไฟ 0 2 PID และรุน่มี
Extended
Data
Memory

ตําแหน่งทศนิยม SP Ramp 0: ไมม่;ี 1: 1; 2: 2; 3: 3 ตําแหน่ง 1 2

อนุญาตใช ้Pattern 0: หา้ม; 1: อนุญาต 0 2

อนุญาตใช ้OS 0: หา้ม; 1: อนุญาต 0 2 PID (CtrL =
1)

อนุญาตใช ้FF-FITTER 0: หา้ม; 1: อนุญาต 0 2

ชนิดเปา้หมาย Position Proportional Standard Numerical Codes 2048–3071 2416 2 Motor
Drive รุน่ R1

กลุ่ม Linearization ควบคมุตําแหน่ง 0: ไมใ่ช;้ 1–4: หมายเลขกลุ่ม 0 2

ผลการปรบัตําแหน่งอัตโนมติั 0: ยงัไมทํ่า; 1: สาํเรจ็; 2: ไมส่าํเรจ็ 0 2 Motor
Drive รุน่ R1

RSP Tracking 0: OFF; 1: ON 0 2 รุน่ม ีRSP

กลุ่ม Fixed Value Output 0: ไมใ่ช;้ 1–8: กลุ่ม 1–8 0 2 C3A/C3B

หน่วยเวลาความชนั Fixed Value 0: 1 s; 1: 1 min; 2: 1 h; 3: 1 day 0 2 C3A/C3B

ทศนิยมความชนั Fixed Value 0: ไมม่;ี 1: 1; 2: 2; 3: 3 ตําแหน่ง 0 2

จาํนวน User Operation Screens 0: ไมใ่ช;้ 1–8: หน้าจอท่ีใชไ้ด้ 0 2 C3A/C3B

รายการหน้าจอทํางาน 0: แสดงทัง้หมด; 1: Basic + UO + UF 0 2

โหมดเริม่ต้น RUN/READY 0: ค่าท่ีเก็บใน NVM; 1: RUN; 2: READY 0 0

สาํหรบัการตัง้ค่า C106–C108ต้องเป็นรุน่ท่ีม ีMotor Drive Relay (รหสัรุน่มี R1) และ C110–C113มขีอ้จาํกัดรุน่ตามท่ีระบุในแต่ละแถว อยา่ใชค่้า
ของรุน่หนึ่งแทนรุน่อ่ืนโดยไมต่รวจสอบ
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Event Configuration Bank —

การเลือก Bank: EVCF· พารามเิตอร์ E1.C1ชนิดการทํางานของ Internal Event 1

0 ไมใ่ช ้Event

1 PV สงูกวา่ขดีจาํกัด

2 PV ตํ่ากวา่ขดีจาํกัด

3 PV สงู/ตํ่าเกินชว่ง

4 Deviation สงูเกินกําหนด

5 Deviation ตํ่าเกินกําหนด

6 Deviation สงู/ตํ่าเกินกําหนด

7 Deviation สงู (อ้างอิง Final SP)

8 Deviation ตํ่า (อ้างอิง Final SP)

9 Deviation สงู/ตํ่า (อ้างอิง Final SP)

10 SP สงูเกินกําหนด

11 SP ตํ่าเกินกําหนด

12 SP สงู/ตํ่าเกินชว่ง

13 MV สงูเกินกําหนด

14 MV ตํ่าเกินกําหนด

15 MV สงู/ตํ่าเกินชว่ง

16 MFB Opening สงู/ตํ่าเกินชว่ง

20 Loop Diagnosis 1

21 Loop Diagnosis 2

22 Loop Diagnosis 3

26 Standard Numerical Code สงูเกินกําหนด

27 Standard Numerical Code ตํ่าเกินกําหนด

28 Standard Numerical Code สงู/ตํ่าเกินชว่ง

29 อัตราการเปล่ียน PV

55 อัตราการเปล่ียน PV สงูเกินกําหนด

56 อัตราการเปล่ียน PV ตํ่าเกินกําหนด

57 อัตราการเปล่ียน Standard Numerical Code สงู

58 อัตราการเปล่ียน Standard Numerical Code ตํ่า

61 Alarm Status

62 READY Status

63 MANUAL Status

64 RSP Status

65 กําลังทํา AT

66 กําลังทํา SP Ramp

67 Control Direct Action Status

70 Timer Status

71 กําลังประมาณค่า MFB

คํายอ่สาํคัญ: PV= ค่ากระบวนการ, SP= ค่าท่ีตัง้, MV= ค่าควบคมุ, MFB= ขอ้มูลปอ้นกลับตําแหน่งมอเตอร์ , Final SP= ค่า SP เปา้หมาย
สดุท้าย และ Standard Numerical Code= รหสัค่าตัวเลขมาตรฐานของผูผ้ลิต

ค่าเริม่ต้น: 0 · User Level: 0 · เลือกชนิด Event จากรหสัตามตารางด้านล่าง โดยเลขรหสัทัง้หมดตรงกับหวัขอ้ 6-27
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Event Configuration — Event 1 และ Event 2

Bank: EVCF· หน้า 6-28 · E1.C2–E2.C7

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ทิศทางการทํางาน (Direct / Reverse) 1
0 = Direct; 1 = Reverse

0 0

การพกัรอ (Standby) 1
0 = ไมใ่ช;้ 1 = Standby; 2 = Standby และ Standby เมื่อ SP เปล่ียน

0 1

สถานะ Event ระหวา่ง READY 1
0 = Event ทํางานต่อใน READY; 1 = Event OFF ใน READY

0 1

หน่วยเวลาหน่วง 1
0 = 1 s; 1 = 1 min; 2 = 1 h

0 2

ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 1
0 = ไมม่ทีศนิยม; 1 = 1 ตําแหน่ง; 2 = 2 ตําแหน่ง; 3 = 3 ตําแหน่ง

1 2

กําหนดหมายเลข Operation 1
2048–3071 = Standard Numerical Codes

2048 0

ชนิดการทํางานของ Event 2
ชนิดเหมอืน E1.C1 (ตารางหน้า 6-27)

0 0

ทิศทางการทํางาน (Direct / Reverse) 2
ตัง้ค่าเหมอืน E1.C2

0 0

การพกัรอ (Standby) 2
ตัง้ค่าเหมอืน E1.C3

0 1

สถานะ Event ระหวา่ง READY 2
ตัง้ค่าเหมอืน E1.C4

0 1

หน่วยเวลาหน่วง 2
ตัง้ค่าเหมอืน E1.C5

0 2

ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 2
ตัง้ค่าเหมอืน E1.C6

1 2

กําหนดหมายเลข Operation 2
ตัง้ค่าเหมอืน E1.C7

2048 0

ตัวเลือก E1.C1(ชนิดการทํางานของ Internal Event) แสดงไวใ้นหน้าต้นฉบบั 283 (6-27) แล้ว สาํหรบั E1.C2–E1.C7เง่ือนไขการแสดงขึ้นอยูกั่บ
ชนิด Event ท่ีเลือกท่ี E1.C1สว่นรายการ E2 ใชชุ้ดตัวเลือกเดียวกันกับ E1
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Event Configuration — Internal Event 3–5

Bank: EVCF· หน้า 6-29 · ใชช้นิดและตัวเลือกเหมอืน Internal Event 1

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ชนิดการทํางานของ Event 3 0 0

ทิศทางการทํางาน (Direct / Reverse) 3 0 0

การพกัรอ (Standby) 3 0 1

สถานะ Event ระหวา่ง READY 3 0 1

หน่วยเวลาหน่วง 3 0 2

ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 3 1 2

กําหนดหมายเลข Operation 3 2048 0

ชนิดการทํางานของ Event 4 0 0

ทิศทางการทํางาน (Direct / Reverse) 4 0 0

การพกัรอ (Standby) 4 0 1

สถานะ Event ระหวา่ง READY 4 0 1

หน่วยเวลาหน่วง 4 0 2

ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 4 1 2

กําหนดหมายเลข Operation 4 2048 0

ชนิดการทํางานของ Event 5 0 0

ทิศทางการทํางาน (Direct / Reverse) 5 0 0

การพกัรอ (Standby) 5 0 1

สถานะ Event ระหวา่ง READY 5 0 1

หน่วยเวลาหน่วง 5 0 2

ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 5 1 2

กําหนดหมายเลข Operation 5 2048 0

คอลัมน ์“ค่าเริม่ต้น” และ “ระดับผูใ้ช”้ ถ่ายทอดตามตารางต้นฉบบัทกุบรรทัด การแสดงค่าท่ีจาํเป็นของแต่ละ Event ขึ้นกับพารามเิตอร์ E3.C1–E8.C1
ตาม Event นัน้ ๆ ค่า 2048 เป็นค่าเริม่ต้นของหมายเลข Operation ไมใ่ชร่หสัชนิด Event
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Event Configuration — Internal Event 6–8
Bank: EVCF / หน้า 6-30 / ใชช้นิดและตัวเลือกเหมอืน Internal Event 1

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ชนิดการทํางานของ Event 6

ทิศทางการทํางาน (Direct / Reverse) 6

การพกัรอ (Standby) 6

สถานะ Event ระหวา่ง READY 6

หน่วยเวลาหน่วง 6

ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 6

กําหนดหมายเลข Operation 6

ชนิดการทํางานของ Event 7

ทิศทางการทํางาน (Direct / Reverse) 7

การพกัรอ (Standby) 7

สถานะ Event ระหวา่ง READY 7

หน่วยเวลาหน่วง 7

ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7

กําหนดหมายเลข Operation 7

ชนิดการทํางานของ Event 8

ทิศทางการทํางาน (Direct / Reverse) 8

การพกัรอ (Standby) 8

สถานะ Event ระหวา่ง READY 8

หน่วยเวลาหน่วง 8

ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 8

กําหนดหมายเลข Operation 8

0

0

0

0

0

1

2048

0

0

0

0

0

1

2048

0

0

0

0

0

1

2048

0

0

1

1

2

2

0

0

0

1

1

2

2

0

0

0

1

1

2

2

0

คอลัมน์ �ค่าเริม่ต้น� และ �ระดับผูใ้ช�้ ถ่ายทอดตามตารางต้นฉบบัทกุบรรทัด การแสดงค่าท่ีจาํเป็นของแต่ละ Event ขึ้นกับพารามเิตอร ์E3.C1–E8.C1

ตาม Event นัน้ ๆ ค่า 2048 เป็นค่าเริม่ต้นของหมายเลข Operation ไมใ่ชร่หสัชนิด Event
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CT/VT Bank — การต้ังค่า CT1

เลือก Bank: CTVT· หน้า 6-31 · แสดงเมื่อรุน่รองรบั CT/CT-VT ตามเง่ือนไข

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ชนิดการทํางาน CT1 · 0: วดักระแสต่อเนื่อง; 1: ตรวจจบั Heater Burnout 0 0

เอาต์พุตท่ีสมัพนัธกั์บ CT1 · 0: Control OUT1; 1: OUT2; 2: Event OUT1; 3: Event OUT2; 4:
Event OUT3

0 0

เวลารอการวดั CT1 · 30–300 ms 30 0

จาํนวนรอบของหมอ้แปลงกระแส CT1 · 100–6000 รอบ 800 2

จาํนวนครัง้ท่ีสายไฟลอดผา่น CT1 · 1–6 ครัง้ 1 2

ตัวกรองสญัญาณ CT1 · 0.0–120.0 s 0.1 2

อัตราสว่นชดเชย CT1 · 0.001–19.999 1.000 2

ค่าชดเชยออฟเซต CT1 · CT ปกติ −1999.9 ถึง +1999.9; Micro CT −199.99 ถึง +199.99 0 2

เกณฑ์ตรวจ Heater Burnout · CT ปกติ 0.0–1999.9; Micro CT 0.00–199.99 0 2

เกณฑ์ตรวจ Overcurrent · ชว่งเดียวกับ C1.BO ตามตารางต่อเนื่อง 0 2

เกณฑ์ตรวจ Short-circuit · ชว่งเดียวกับ C1.BO ตามตารางต่อเนื่อง 0 2

ค่า Hysteresis ของ CT1 · ค่าเริม่ต้นตามชนิด CT 0.5 or
0.05

2

เวลาหน่วง CT1 · 0.0–1999.9 s 2.0 2

เง่ือนไขคืนสถานะ “ไมไ่ด้วดั” · Standard Bit Numbers 1024–2047 1024 2

สาํหรบั C1.MO, C1.Ti, C1.SCการแสดงค่าขึ้นกับการเลือก C1.TY = 1เพื่อตรวจ Heater Burnout สว่นพารามเิตอรทั์ว่ไปจะแสดงเมื่อมอิีนพุต CT
สองชอ่ง, Micro CT หรอื CT/VT ตามรุน่ ขอ้มูลนี้ไมใ่ชคํ่าแนะนําใหแ้ก้ไขวงจรโดยไมต่รวจรุน่
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CT/VT Bank — การต้ังค่า CT2 และ VT

หน้า 6-32 · การตัง้ค่า CT2 ใชช้ว่งและตัวเลือกอ้างอิง CT1 (หน้า 6-31)

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ชนิดการทํางาน CT2 · ตัวเลือกเหมอืน C1.TY 0 0

เอาต์พุต CT2 · ตัวเลือกเหมอืน C1.MO 0 0

เวลารอการวดั CT2 · เหมอืน C1.Ti 30 0

จาํนวนรอบของ CT2 · เหมอืน C1.TN 800 2

จาํนวนครัง้ท่ีสายไฟลอด CT2 · เหมอืน C1.LP 1 2

ตัวกรอง CT2 · เหมอืน C1.FL 0.1 2

อัตราสว่น CT2 · เหมอืน C1.RA 1.0000 2

ค่า Bias ของ CT2 · เหมอืน C1.BI 0 2

เกณฑ์ Heater Burnout ของ CT2 · เหมอืน C1.BO 0 2

เกณฑ์ Overcurrent ของ CT2 · เหมอืน C1.OC 0 2

เกณฑ์ Short-circuit ของ CT2 · เหมอืน C1.SC 0 2

ค่า Hysteresis CT2 · เหมอืน C1.HY 0.5 or
0.05

2

เวลาหน่วง CT2 · เหมอืน C1.DT 2.0 2

เง่ือนไขคืนสถานะไมไ่ด้วดั · เหมอืน C1.UC 1024 2

แรงดันด้านปฐมภมู ิVT · 1.0–500.0 V 200.0 2

แรงดันด้านทติุยภมู ิVT · 1.0–11.0 V 10.0 2

ตัวกรองสญัญาณ VT · 0.0–120.0 s 0.1 2

อัตราสว่นชดเชย VT · 0.001–19.999 1.000 2

ค่า Bias VT · −1999.9 ถึง +1999.9 V 0.0 2

หมายเหตจุากต้นฉบบั:แถว C2.MOระบุเง่ือนไข C2.TY = 2แต่แถว C2.SCระบุ C2.TY = 1จงึคงขอ้มูลไวแ้ละไมส่รุปแทนผูผ้ลิต พารามเิตอร ์VT
แสดงเฉพาะรุน่ท่ีม ีCT/VT input
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Internal Contacts Bank — ชนิดการทํางาน

เลือก Bank: IC· IC1.1= ชนิดการทํางาน Internal Contact 1 · ค่าเริม่ต้น 0 · User Level 0

0 ไมใ่ชฟ้งัก์ชนั

1 เลือกกลุ่ม LSP (0/+1)

2 เลือกกลุ่ม LSP (0/+2)

3 เลือกกลุ่ม LSP (0/+4)

4 เลือกกลุ่ม PID (0/+1)

5 เลือกกลุ่ม PID (0/+2)

6 เลือกกลุ่ม PID (0/+4)

7 สงวนไว้

8 ค้างค่า PV (PV Hold)

9 ค้างค่าสงูสดุ PV

10 ค้างค่าตํ่าสดุ PV

11 เลือก Fixed Value Output (0/+1)

12 เลือก Fixed Value Output (0/+2)

13 เลือก Fixed Value Output (0/+4)

14 สงวนไว้

15 เลือกกลุ่มตาราง Linearization (0/+1)

16 เลือกกลุ่มตาราง Linearization (0/+2)

17–20 สงวนไว้

21 เลือก RUN/READY

22 เลือก AUTO/MANUAL

23 เลือก LSP/RSP

24 เลือกเริม่/หยุด AT

25–30 สงวนไว้

31 เลือก RUN/READY แบบ Reverse

32 เลือก AUTO/MANUAL แบบ Reverse

33 เลือก LSP/RSP แบบ Reverse

34–40 สงวนไว้

41 สลับทิศทาง Direct/Reverse ของการควบคมุ

42 เปิด/ปิดการใชง้าน SP Ramp

43–45 สงวนไว้

46 สัง่หยุด/เริม่ Timer

47 ปลด/คงสถานะ Latch ทัง้หมด

48 สัง่มอเตอรเ์ปิด

49 สัง่มอเตอรป์ิด

50 สงวนไว้

51 RUN/READY แบบ Edge

52 AUTO/MANUAL แบบ Edge

53 LSP/RSP แบบ Edge

54 สัง่ RUN แบบ Edge

55 สัง่ READY แบบ Edge

56 สัง่ AUTO แบบ Edge

57 สัง่ MANUAL แบบ Edge

58 สัง่ LSP แบบ Edge

59 สัง่ RSP แบบ Edge

60 เลือก Constant Value / Pattern

61 ADVANCE

62 HOLD

63 ล้าง G.SOAK

64–65 สงวนไว้

66 เลือก Constant Value / Pattern แบบ Edge

67 HOLD แบบ Edge

68 ล้าง G.SOAK แบบ Edge

69 สงวนไว้

70 เลือก Pattern (0/+1)

71 เลือก Pattern (0/+2)

72 เลือก Pattern (0/+4)

73 เลือก Pattern (0/+8)

74 สงวนไว้

รหสัท่ีระบุวา่ “สงวนไว”้ ไมใ่ชค่่าฟงัก์ชนัท่ีใหใ้ชง้าน การเลือกแบบ Edgeแตกต่างจากการเลือกแบบคงสถานะ จงึควรตรวจหลักการรบัสญัญาณในบท
ฟงัก์ชนัก่อนกําหนดค่า
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Internal Contacts Bank — IC1.2 ถึง IC5.3

หน้า 6-34 · ตัวเลือก IC2.1–IC5.1 เหมอืนรายการ IC1.1 ของหน้าก่อน

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

Internal Contact 1: ชนิดอินพุต (Standard Bit 1024–2047) 1152 2

Internal Contact 1: กําหนดหมายเลข Operation (เหมอืน IC1.3) 0 2

Internal Contact 2: ชนิดการทํางาน (เหมอืน IC1.1) 0 0

Internal Contact 2: ชนิดอินพุต (Standard Bit 1024–2047) 1153 2

Internal Contact 2: กําหนดหมายเลข Operation (เหมอืน IC1.3) 0 2

Internal Contact 3: ชนิดการทํางาน (เหมอืน IC1.1) 0 0

Internal Contact 3: ชนิดอินพุต (Standard Bit 1024–2047) 1054 2

Internal Contact 3: กําหนดหมายเลข Operation (เหมอืน IC1.3) 0 2

Internal Contact 4: ชนิดการทํางาน (เหมอืน IC1.1) 0 0

Internal Contact 4: ชนิดอินพุต (Standard Bit 1024–2047) 1055 2

Internal Contact 4: กําหนดหมายเลข Operation (เหมอืน IC1.3) 0 2

Internal Contact 5: ชนิดการทํางาน (เหมอืน IC1.1) 0 0

Internal Contact 5: ชนิดอินพุต (Standard Bit 1024–2047) 1024 2

Internal Contact 5: กําหนดหมายเลข Operation (เหมอืน IC1.3) 0 2

รายละเอียด เมื่อกําหนดประเภท Operation

Timer Start/Stop Selection
0 = Internal Events ทัง้หมด
1–8 = หมายเลข Internal Event 1–8
ค่าอ่ืน = ไมถ่กูต้อง (ไมทํ่างาน)

เลือกกลุ่ม Output Linearization
1 = Continuous OUT1; 2 = OUT2; 3 = AUX
11 = Time-proportional OUT1; 12 = OUT2
13 = Event OUT1; 14 = Event OUT2; 15 = Event OUT3
ค่าอ่ืน = ไมถ่กูต้อง (ไมทํ่างาน)
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Internal Contacts Bank — IC6 ถึง IC8

หน้า 6-35 · ทกุกลุ่มอ้างอิงชนิดการทํางาน IC1.1 และหมายเลข Operation แบบ IC1.3

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

Internal Contact 6: ชนิดการทํางาน (เหมอืน IC1.1) 0 0

Internal Contact 6: ชนิดอินพุต (Standard Bit 1024–2047) 1024 2

Internal Contact 6: กําหนดหมายเลข Operation (เหมอืน IC1.3) 0 2

Internal Contact 7: ชนิดการทํางาน (เหมอืน IC1.1) 0 0

Internal Contact 7: ชนิดอินพุต (Standard Bit 1024–2047) 1024 2

Internal Contact 7: กําหนดหมายเลข Operation (เหมอืน IC1.3) 0 2

Internal Contact 8: ชนิดการทํางาน (เหมอืน IC1.1) 0 0

Internal Contact 8: ชนิดอินพุต (Standard Bit 1024–2047) 1024 2

Internal Contact 8: กําหนดหมายเลข Operation (เหมอืน IC1.3) 0 2

ค่าตัง้ของ IC6.2–IC8.2คือ 1024 ตามต้นฉบบั ขณะท่ีค่าเริม่ต้นของ IC1.2–IC4.2แตกต่างกันตามแต่ละแถว การใช ้Standard Bit Number ต้อง
ตรวจสอบหมายเลขบติจรงิก่อนใชง้าน
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Digital Output Bank — OUT1 และ OUT2

หน้า 6-36 · ใช ้Bank DO· ค่าเริม่ต้นท่ีเป็น “1 หรอื 0” หรอื “10.0 หรอื 2.0” เปล่ียนตามชนิดเอาต์พุต/รุน่ท่ีสัง่ซื้อ

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

OUT1 — ชนิดเอาต์พุต DO · 0 = ON/OFF; 1 = Time Proportional 1 or 0 0

OUT1 — ชนิดสญัญาณ ON/OFF · Standard Bit Numbers 1024–2047 1024 or
1264

0

OUT1 — ชนิดสญัญาณ Time Proportional · Standard Numerical Codes 2048–3071 2416 0

OUT1 — โหมด Time Proportional · 0 = เน้นความสามารถควบคมุ; 1 = เน้นอายุอุปกรณ์ 0 or 1 2

OUT1 — คาบ Time Proportional · 0.1–120.0 s 10.0 or
2.0

0

OUT1 — เวลาตํ่าสดุ ON/OFF · 1–250 ms; เอาต์พุตรเีลยอ์ยา่งน้อย 50 ms 50 or 1 2

OUT1 — กลุ่มตาราง Linearization · 0 = ไมใ่ช;้ 1–4 = กลุ่มท่ีเลือก 0 2

OUT2 — ชนิดเอาต์พุต DO · 0 = ON/OFF; 1 = Time Proportional 1 0

OUT2 — ชนิดสญัญาณ ON/OFF · Standard Bit Numbers 1024–2047 1024 0

OUT2 — ชนิดสญัญาณ Time Proportional · Standard Numerical Codes 2048–3071 2048 0

OUT2 — โหมด Time Proportional · 0 = เน้นความสามารถควบคมุ; 1 = เน้นอายุอุปกรณ์ 0 or 1 2

OUT2 — คาบ Time Proportional · 0.1–120.0 s 10.0 or
2.0

0

OUT2 — เวลาตํ่าสดุ ON/OFF · 1–250 ms; เอาต์พุตรเีลยอ์ยา่งน้อย 50 ms 50 or 1 2

OUT2 — กลุ่มตาราง Linearization · 0 = ไมใ่ช;้ 1–4 = กลุ่มท่ีเลือก 0 2

แสดงการตัง้ค่า DO1.1/DO2.1เมื่อรุน่ใชง้าน Control Output แบบรเีลยห์รอื Voltage Pulse เท่านัน้ ถ้าเลือก ON/OFF (ค่า 0) ใหใ้ชก้ลุ่ม .2; ถ้า
เลือก Time Proportional (ค่า 1) ใหใ้ชก้ลุ่ม .3–.7 ตามเง่ือนไขในต้นฉบบั
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Digital Output Bank — Event Output 1 และ 2

หน้า 6-37 · การเลือกเอาต์พุต Event ผา่นรุน่ผลิตภัณฑ์เป็นเง่ือนไขในการแสดงรายการ

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

Event OUT1 (EV1) — ชนิดเอาต์พุต DO · 0 = ON/OFF; 1 = Time Proportional 0 0

Event OUT1 (EV1) — ชนิดสญัญาณ ON/OFF · Standard Bit Numbers 1024–2047 1088 0

Event OUT1 (EV1) — ชนิดสญัญาณ Time Proportional · Standard Numerical Codes 2048–
3071

2048 0

Event OUT1 (EV1) — โหมด Time Proportional · 0 = เน้นความสามารถควบคมุ; 1 = เน้นอายุ
อุปกรณ์

0 or 1 2

Event OUT1 (EV1) — คาบ Time Proportional · 0.1–120.0 s 10.0 or
2.0

0

Event OUT1 (EV1) — เวลาตํ่าสดุ ON/OFF · 1–250 ms; เอาต์พุตรเีลยอ์ยา่งน้อย 50 ms 50 or 1 2

Event OUT1 (EV1) — กลุ่มตาราง Linearization · 0 = ไมใ่ช;้ 1–4 = กลุ่มท่ีเลือก 0 2

Event OUT2 (EV2) — ชนิดเอาต์พุต DO · 0 = ON/OFF; 1 = Time Proportional 0 0

Event OUT2 (EV2) — ชนิดสญัญาณ ON/OFF · Standard Bit Numbers 1024–2047 1089 0

Event OUT2 (EV2) — ชนิดสญัญาณ Time Proportional · Standard Numerical Codes 2048–
3071

2048 0

Event OUT2 (EV2) — โหมด Time Proportional · 0 = เน้นความสามารถควบคมุ; 1 = เน้นอายุ
อุปกรณ์

0 or 1 2

Event OUT2 (EV2) — คาบ Time Proportional · 0.1–120.0 s 10.0 or
2.0

0

Event OUT2 (EV2) — เวลาตํ่าสดุ ON/OFF · 1–250 ms; เอาต์พุตรเีลยอ์ยา่งน้อย 50 ms 50 or 1 2

Event OUT2 (EV2) — กลุ่มตาราง Linearization · 0 = ไมใ่ช;้ 1–4 = กลุ่มท่ีเลือก 0 2

จุดต่างในต้นฉบบั:หมายเหตขุอง DO4.3/DO4.7ระบุ DO4.1 = 2แต่ค่าเลือกชนิด DO ปกติแสดงเพยีง 0 = ON/OFFและ 1 = Time
Proportionalจงึไมแ่ก้เลขอ้างอิงเอง และควรตรวจยนืยนักับผูผ้ลิตก่อนนําไปใช้
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Digital Output Bank — Event Output 3 (EV3)

Digital Output Bank (DO) · Event Output 3 (EV3) · ต่อเนื่องจากหน้า 6-37

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทการทํางานของเอาต์พุต DO สาํหรบั EV3
การกําหนดค่าเหมอืน OUT1 · แสดงเมื่อใชรุ้น่ท่ีม ีEvent Output 3

0 0

ประเภทเอาต์พุต ON/OFF สาํหรบั EV3
แสดงเมื่อเลือกรุน่ท่ีม ีEV3 และ DO5.1 = 0 (ON/OFF)

1090 0

ประเภทเอาต์พุตแบบ Time Proportional สาํหรบั EV3
แสดงเมื่อเลือกรุน่ท่ีม ีEV3 และตัง้เป็น Time Proportional

2048 0

รูปแบบการทํางานแบบ Time Proportional สาํหรบั EV3
เง่ือนไขในหมายเหตตุ้นฉบบัอ้าง DO5.1 = 3

0 or 1 2

คาบการทํางานแบบ Time Proportional สาํหรบั EV3
เง่ือนไขในหมายเหตตุ้นฉบบัอ้าง DO5.1 = 3

10.0 or 2.0 0

เวลาตํ่าสดุในการ ON/OFF ของ EV3¹
แสดงเมื่อใชรุ้น่ท่ีม ีEvent Output 3

50 or 1 2

กลุ่มตาราง Linearization สาํหรบั Time Proportional ของ EV3
แสดงเมื่อเลือก EV3 และ Time Proportional · หมายเหตใุนต้นฉบบัระบุ DO5.1 = 3

0 2

คําอธบิาย:รายการ EV3 ใชว้ธิกํีาหนดชนิดเอาต์พุตเชน่เดียวกับ OUT1 (ดหูน้า 6-36) แต่การแสดงพารามเิตอรข์ึ้นอยูกั่บรุน่ผลิตภัณฑ์และการเลือก
เอาต์พุต EV3 ตามหมายเหตตุ้นฉบบั

ตรวจขอ้มูลก่อนต้ังค่า:หมายเหตตุ้นฉบบัสาํหรบักลุ่ม Time Proportional อ้างถึง DO5.1 = 3จงึคงรหสันี้ไวต้ามต้นฉบบั ไมป่รบัเป็นค่าอ่ืนโดย
อนุมาน หากนําไปตัง้ค่าจรงิควรตรวจสอบกับผูผ้ลิต
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 1

Bank: bF· Logical Operation 1 · อ้างอิงหน้า 6-39 ของต้นฉบบั

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทการคํานวณของการดําเนินการทางตรรกะ
ตัวเลือกการคํานวณแสดงไวใ้นตารางและคําอธบิายด้านล่าง

1 2

การกําหนดอินพุต A
หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต B
หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต C
หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต D
หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต A
0 = Direct; 1 = Invert; 2 = Rising; 3 = Falling

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต B
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต C
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต D
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

หน่วยของเวลาหน่วง
0 = 1 s; 1 = 1 min; 2 = 1 h

0 2

ตําแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง
0 = ไมม่ทีศนิยม; 1 = 1 ตําแหน่ง; 2 = 2 ตําแหน่ง; 3 = 3 ตําแหน่ง

1 2

เวลาหน่วงก่อน ON
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

เวลาหน่วงก่อน OFF
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

ทิศทางขัว้ของผลลัพธต์รรกะ
0 = Direct; 1 = Invert

0 2

การล็อกสถานะ (Latch)
0 = ไมใ่ช;้ 1 = ON Latch; 2 = OFF Latch (ต้นฉบบั: except OFF at power-on)

0 2

ประเภทการคํานวณของ tY.01 (คงวงเล็บตามต้นฉบบั)

1: (A AND B) OR (C AND D)

2: (A OR B) AND (C OR D)

3: A OR B OR C OR D

4: A AND B AND C AND D

5: (((A AND B) OR C) AND D)

ชุดตรรกะท่ี 2–9 ในหน้าถัดไปใชคํ้าอธบิายและชว่งค่าท่ีตัง้ได้แบบเดียวกับชุดท่ี 1 ตามท่ีระบุในต้นฉบบั
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 2

Bank: bF· Logical Operation 2 · อ้างอิงหน้า 6-40 ของต้นฉบบั

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทการคํานวณของการดําเนินการทางตรรกะ
ตัวเลือกการคํานวณแสดงไวใ้นตารางและคําอธบิายด้านล่าง

1 2

การกําหนดอินพุต A
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต B
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต C
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต D
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต A
0 = Direct; 1 = Invert; 2 = Rising; 3 = Falling

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต B
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต C
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต D
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

หน่วยของเวลาหน่วง
0 = 1 s; 1 = 1 min; 2 = 1 h

0 2

ตําแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง
0 = ไมม่ทีศนิยม; 1 = 1 ตําแหน่ง; 2 = 2 ตําแหน่ง; 3 = 3 ตําแหน่ง

1 2

เวลาหน่วงก่อน ON
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

เวลาหน่วงก่อน OFF
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

ทิศทางขัว้ของผลลัพธต์รรกะ
0 = Direct; 1 = Invert

0 2

การล็อกสถานะ (Latch)
0 = ไมใ่ช;้ 1 = ON Latch; 2 = OFF Latch (ต้นฉบบั: except OFF at power-on)

0 2

การอ้างอิงจากต้นฉบบั: ตัวเลือกและความหมายของพารามเิตอรใ์น Logical Operation 2 เหมอืน Logical Operation 1 (หน้า 6-39) โดยค่า
เริม่ต้นและระดับผูใ้ชแ้สดงไวค้รบทกุแถวของตารางด้านบน
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 3

Bank: bF· Logical Operation 3 · อ้างอิงหน้า 6-41 ของต้นฉบบั

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทการคํานวณของการดําเนินการทางตรรกะ
ตัวเลือกการคํานวณแสดงไวใ้นตารางและคําอธบิายด้านล่าง

1 2

การกําหนดอินพุต A
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต B
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต C
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต D
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต A
0 = Direct; 1 = Invert; 2 = Rising; 3 = Falling

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต B
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต C
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต D
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

หน่วยของเวลาหน่วง
0 = 1 s; 1 = 1 min; 2 = 1 h

0 2

ตําแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง
0 = ไมม่ทีศนิยม; 1 = 1 ตําแหน่ง; 2 = 2 ตําแหน่ง; 3 = 3 ตําแหน่ง

1 2

เวลาหน่วงก่อน ON
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

เวลาหน่วงก่อน OFF
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

ทิศทางขัว้ของผลลัพธต์รรกะ
0 = Direct; 1 = Invert

0 2

การล็อกสถานะ (Latch)
0 = ไมใ่ช;้ 1 = ON Latch; 2 = OFF Latch (ต้นฉบบั: except OFF at power-on)

0 2

การอ้างอิงจากต้นฉบบั: ตัวเลือกและความหมายของพารามเิตอรใ์น Logical Operation 3 เหมอืน Logical Operation 1 (หน้า 6-39) โดยค่า
เริม่ต้นและระดับผูใ้ชแ้สดงไวค้รบทกุแถวของตารางด้านบน
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 4

Bank: bF· Logical Operation 4 · อ้างอิงหน้า 6-42 ของต้นฉบบั

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทการคํานวณของการดําเนินการทางตรรกะ
ตัวเลือกการคํานวณแสดงไวใ้นตารางและคําอธบิายด้านล่าง

1 2

การกําหนดอินพุต A
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต B
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต C
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต D
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต A
0 = Direct; 1 = Invert; 2 = Rising; 3 = Falling

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต B
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต C
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต D
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

หน่วยของเวลาหน่วง
0 = 1 s; 1 = 1 min; 2 = 1 h

0 2

ตําแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง
0 = ไมม่ทีศนิยม; 1 = 1 ตําแหน่ง; 2 = 2 ตําแหน่ง; 3 = 3 ตําแหน่ง

1 2

เวลาหน่วงก่อน ON
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

เวลาหน่วงก่อน OFF
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

ทิศทางขัว้ของผลลัพธต์รรกะ
0 = Direct; 1 = Invert

0 2

การล็อกสถานะ (Latch)
0 = ไมใ่ช;้ 1 = ON Latch; 2 = OFF Latch (ต้นฉบบั: except OFF at power-on)

0 2

การอ้างอิงจากต้นฉบบั: ตัวเลือกและความหมายของพารามเิตอรใ์น Logical Operation 4 เหมอืน Logical Operation 1 (หน้า 6-39) โดยค่า
เริม่ต้นและระดับผูใ้ชแ้สดงไวค้รบทกุแถวของตารางด้านบน

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 298 / 528 | 6-42



Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 5

Bank: bF· Logical Operation 5 · อ้างอิงหน้า 6-43 ของต้นฉบบั

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทการคํานวณของการดําเนินการทางตรรกะ
ตัวเลือกการคํานวณแสดงไวใ้นตารางและคําอธบิายด้านล่าง

1 2

การกําหนดอินพุต A
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต B
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต C
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต D
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต A
0 = Direct; 1 = Invert; 2 = Rising; 3 = Falling

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต B
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต C
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต D
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

หน่วยของเวลาหน่วง
0 = 1 s; 1 = 1 min; 2 = 1 h

0 2

ตําแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง
0 = ไมม่ทีศนิยม; 1 = 1 ตําแหน่ง; 2 = 2 ตําแหน่ง; 3 = 3 ตําแหน่ง

1 2

เวลาหน่วงก่อน ON
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

เวลาหน่วงก่อน OFF
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

ทิศทางขัว้ของผลลัพธต์รรกะ
0 = Direct; 1 = Invert

0 2

การล็อกสถานะ (Latch)
0 = ไมใ่ช;้ 1 = ON Latch; 2 = OFF Latch (ต้นฉบบั: except OFF at power-on)

0 2

การอ้างอิงจากต้นฉบบั: ตัวเลือกและความหมายของพารามเิตอรใ์น Logical Operation 5 เหมอืน Logical Operation 1 (หน้า 6-39) โดยค่า
เริม่ต้นและระดับผูใ้ชแ้สดงไวค้รบทกุแถวของตารางด้านบน
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 6

Bank: bF· Logical Operation 6 · อ้างอิงหน้า 6-44 ของต้นฉบบั

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทการคํานวณของการดําเนินการทางตรรกะ
ตัวเลือกการคํานวณแสดงไวใ้นตารางและคําอธบิายด้านล่าง

1 2

การกําหนดอินพุต A
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต B
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต C
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต D
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต A
0 = Direct; 1 = Invert; 2 = Rising; 3 = Falling

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต B
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต C
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต D
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

หน่วยของเวลาหน่วง
0 = 1 s; 1 = 1 min; 2 = 1 h

0 2

ตําแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง
0 = ไมม่ทีศนิยม; 1 = 1 ตําแหน่ง; 2 = 2 ตําแหน่ง; 3 = 3 ตําแหน่ง

1 2

เวลาหน่วงก่อน ON
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

เวลาหน่วงก่อน OFF
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

ทิศทางขัว้ของผลลัพธต์รรกะ
0 = Direct; 1 = Invert

0 2

การล็อกสถานะ (Latch)
0 = ไมใ่ช;้ 1 = ON Latch; 2 = OFF Latch (ต้นฉบบั: except OFF at power-on)

0 2

การอ้างอิงจากต้นฉบบั: ตัวเลือกและความหมายของพารามเิตอรใ์น Logical Operation 6 เหมอืน Logical Operation 1 (หน้า 6-39) โดยค่า
เริม่ต้นและระดับผูใ้ชแ้สดงไวค้รบทกุแถวของตารางด้านบน
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 7

Bank: bF· Logical Operation 7 · อ้างอิงหน้า 6-45 ของต้นฉบบั

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทการคํานวณของการดําเนินการทางตรรกะ
ตัวเลือกการคํานวณแสดงไวใ้นตารางและคําอธบิายด้านล่าง

1 2

การกําหนดอินพุต A
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต B
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต C
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต D
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต A
0 = Direct; 1 = Invert; 2 = Rising; 3 = Falling

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต B
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต C
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต D
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

หน่วยของเวลาหน่วง
0 = 1 s; 1 = 1 min; 2 = 1 h

0 2

ตําแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง
0 = ไมม่ทีศนิยม; 1 = 1 ตําแหน่ง; 2 = 2 ตําแหน่ง; 3 = 3 ตําแหน่ง

1 2

เวลาหน่วงก่อน ON
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

เวลาหน่วงก่อน OFF
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

ทิศทางขัว้ของผลลัพธต์รรกะ
0 = Direct; 1 = Invert

0 2

การล็อกสถานะ (Latch)
0 = ไมใ่ช;้ 1 = ON Latch; 2 = OFF Latch (ต้นฉบบั: except OFF at power-on)

0 2

การอ้างอิงจากต้นฉบบั: ตัวเลือกและความหมายของพารามเิตอรใ์น Logical Operation 7 เหมอืน Logical Operation 1 (หน้า 6-39) โดยค่า
เริม่ต้นและระดับผูใ้ชแ้สดงไวค้รบทกุแถวของตารางด้านบน
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 8

Bank: bF· Logical Operation 8 · อ้างอิงหน้า 6-46 ของต้นฉบบั

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทการคํานวณของการดําเนินการทางตรรกะ
ตัวเลือกการคํานวณแสดงไวใ้นตารางและคําอธบิายด้านล่าง

1 2

การกําหนดอินพุต A
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต B
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต C
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต D
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต A
0 = Direct; 1 = Invert; 2 = Rising; 3 = Falling

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต B
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต C
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต D
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

หน่วยของเวลาหน่วง
0 = 1 s; 1 = 1 min; 2 = 1 h

0 2

ตําแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง
0 = ไมม่ทีศนิยม; 1 = 1 ตําแหน่ง; 2 = 2 ตําแหน่ง; 3 = 3 ตําแหน่ง

1 2

เวลาหน่วงก่อน ON
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

เวลาหน่วงก่อน OFF
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

ทิศทางขัว้ของผลลัพธต์รรกะ
0 = Direct; 1 = Invert

0 2

การล็อกสถานะ (Latch)
0 = ไมใ่ช;้ 1 = ON Latch; 2 = OFF Latch (ต้นฉบบั: except OFF at power-on)

0 2

การอ้างอิงจากต้นฉบบั: ตัวเลือกและความหมายของพารามเิตอรใ์น Logical Operation 8 เหมอืน Logical Operation 1 (หน้า 6-39) โดยค่า
เริม่ต้นและระดับผูใ้ชแ้สดงไวค้รบทกุแถวของตารางด้านบน
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 9

Bank: bF· Logical Operation 9 · อ้างอิงหน้า 6-47 ของต้นฉบบั

รหัส รายการ / รายละเอียด ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทการคํานวณของการดําเนินการทางตรรกะ
ตัวเลือกการคํานวณแสดงไวใ้นตารางและคําอธบิายด้านล่าง

1 2

การกําหนดอินพุต A
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต B
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต C
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

การกําหนดอินพุต D
เชน่เดียวกับชุดตรรกะ 1 · หมายเลขบติมาตรฐาน 1024–2047

1024 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต A
0 = Direct; 1 = Invert; 2 = Rising; 3 = Falling

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต B
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต C
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

ลักษณะการตรวจจบับติอินพุต D
ใชตั้วเลือกเชน่เดียวกับอินพุต A

0 2

หน่วยของเวลาหน่วง
0 = 1 s; 1 = 1 min; 2 = 1 h

0 2

ตําแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง
0 = ไมม่ทีศนิยม; 1 = 1 ตําแหน่ง; 2 = 2 ตําแหน่ง; 3 = 3 ตําแหน่ง

1 2

เวลาหน่วงก่อน ON
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

เวลาหน่วงก่อน OFF
ชว่ง 0–19999 U · จุดทศนิยมขึ้นอยูกั่บ dP

0 2

ทิศทางขัว้ของผลลัพธต์รรกะ
0 = Direct; 1 = Invert

0 2

การล็อกสถานะ (Latch)
0 = ไมใ่ช;้ 1 = ON Latch; 2 = OFF Latch (ต้นฉบบั: except OFF at power-on)

0 2

การอ้างอิงจากต้นฉบบั: ตัวเลือกและความหมายของพารามเิตอรใ์น Logical Operation 9 เหมอืน Logical Operation 1 (หน้า 6-39) โดยค่า
เริม่ต้นและระดับผูใ้ชแ้สดงไวค้รบทกุแถวของตารางด้านบน
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 10

บทท่ี 6 · Logical Operation Bank (bF) · Logical Operation 10

คําอธบิาํย ชว่งคํ่าท่ีกําหนดได้ และตัวเลือกกํารคํานวณของชุดตรรกะนี้ เหมอืน Logical Operation 1ตํามท่ีผูผ้ลิตระบุ (ดตู้นฉบบัหน้ํา 6-39)
ตําราํงด้ํานลํ่างแสดงรหสัและคํ่าเริม่ต้นของชุดท่ี 10 โดยตรง

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทกํารคํานวณทํางตรรกะ 1 2

กําหนดสญัญําณอินพุต A 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต B 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต C 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต D 1024 2

กํารตรวจจบับติอินพุต A 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต B 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต C 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต D 0 2

หน่วยเวลําในกํารหน่วง 0 2

ตําแหน่งทศนิยมของเวลําหน่วง 1 2

เวลําหน่วงก่อน ON 0 2

เวลําหน่วงก่อน OFF 0 2

ขัว้ของผลลัพธกํ์ารดําเนินกําร 0 2

กํารคํ้างสถํานะ (Latch) 0 2

รหสัตัวอักษรและหมาํยเลขชุดในคอลัมน์ซ้าํยคงรูปแบบตํามคู่มอืต้นฉบบั เพื่อใชต้รวจเทียบกับหน้ําจออุปกรณ์และราํยกํารสื่อสาํร
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 11

บทท่ี 6 · Logical Operation Bank (bF) · Logical Operation 11

คําอธบิาํย ชว่งคํ่าท่ีกําหนดได้ และตัวเลือกกํารคํานวณของชุดตรรกะนี้ เหมอืน Logical Operation 1ตํามท่ีผูผ้ลิตระบุ (ดตู้นฉบบัหน้ํา 6-39)
ตําราํงด้ํานลํ่างแสดงรหสัและคํ่าเริม่ต้นของชุดท่ี 11 โดยตรง

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทกํารคํานวณทํางตรรกะ 1 2

กําหนดสญัญําณอินพุต A 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต B 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต C 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต D 1024 2

กํารตรวจจบับติอินพุต A 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต B 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต C 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต D 0 2

หน่วยเวลําในกํารหน่วง 0 2

ตําแหน่งทศนิยมของเวลําหน่วง 1 2

เวลําหน่วงก่อน ON 0 2

เวลําหน่วงก่อน OFF 0 2

ขัว้ของผลลัพธกํ์ารดําเนินกําร 0 2

กํารคํ้างสถํานะ (Latch) 0 2

รหสัตัวอักษรและหมาํยเลขชุดในคอลัมน์ซ้าํยคงรูปแบบตํามคู่มอืต้นฉบบั เพื่อใชต้รวจเทียบกับหน้ําจออุปกรณ์และราํยกํารสื่อสาํร
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 12

บทท่ี 6 · Logical Operation Bank (bF) · Logical Operation 12

คําอธบิาํย ชว่งคํ่าท่ีกําหนดได้ และตัวเลือกกํารคํานวณของชุดตรรกะนี้ เหมอืน Logical Operation 1ตํามท่ีผูผ้ลิตระบุ (ดตู้นฉบบัหน้ํา 6-39)
ตําราํงด้ํานลํ่างแสดงรหสัและคํ่าเริม่ต้นของชุดท่ี 12 โดยตรง

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทกํารคํานวณทํางตรรกะ 1 2

กําหนดสญัญําณอินพุต A 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต B 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต C 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต D 1024 2

กํารตรวจจบับติอินพุต A 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต B 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต C 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต D 0 2

หน่วยเวลําในกํารหน่วง 0 2

ตําแหน่งทศนิยมของเวลําหน่วง 1 2

เวลําหน่วงก่อน ON 0 2

เวลําหน่วงก่อน OFF 0 2

ขัว้ของผลลัพธกํ์ารดําเนินกําร 0 2

กํารคํ้างสถํานะ (Latch) 0 2

รหสัตัวอักษรและหมาํยเลขชุดในคอลัมน์ซ้าํยคงรูปแบบตํามคู่มอืต้นฉบบั เพื่อใชต้รวจเทียบกับหน้ําจออุปกรณ์และราํยกํารสื่อสาํร
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 13

บทท่ี 6 · Logical Operation Bank (bF) · Logical Operation 13

คําอธบิาํย ชว่งคํ่าท่ีกําหนดได้ และตัวเลือกกํารคํานวณของชุดตรรกะนี้ เหมอืน Logical Operation 1ตํามท่ีผูผ้ลิตระบุ (ดตู้นฉบบัหน้ํา 6-39)
ตําราํงด้ํานลํ่างแสดงรหสัและคํ่าเริม่ต้นของชุดท่ี 13 โดยตรง

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทกํารคํานวณทํางตรรกะ 1 2

กําหนดสญัญําณอินพุต A 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต B 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต C 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต D 1024 2

กํารตรวจจบับติอินพุต A 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต B 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต C 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต D 0 2

หน่วยเวลําในกํารหน่วง 0 2

ตําแหน่งทศนิยมของเวลําหน่วง 1 2

เวลําหน่วงก่อน ON 0 2

เวลําหน่วงก่อน OFF 0 2

ขัว้ของผลลัพธกํ์ารดําเนินกําร 0 2

กํารคํ้างสถํานะ (Latch) 0 2

รหสัตัวอักษรและหมาํยเลขชุดในคอลัมน์ซ้าํยคงรูปแบบตํามคู่มอืต้นฉบบั เพื่อใชต้รวจเทียบกับหน้ําจออุปกรณ์และราํยกํารสื่อสาํร
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 14

บทท่ี 6 · Logical Operation Bank (bF) · Logical Operation 14

คําอธบิาํย ชว่งคํ่าท่ีกําหนดได้ และตัวเลือกกํารคํานวณของชุดตรรกะนี้ เหมอืน Logical Operation 1ตํามท่ีผูผ้ลิตระบุ (ดตู้นฉบบัหน้ํา 6-39)
ตําราํงด้ํานลํ่างแสดงรหสัและคํ่าเริม่ต้นของชุดท่ี 14 โดยตรง

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทกํารคํานวณทํางตรรกะ 1 2

กําหนดสญัญําณอินพุต A 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต B 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต C 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต D 1024 2

กํารตรวจจบับติอินพุต A 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต B 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต C 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต D 0 2

หน่วยเวลําในกํารหน่วง 0 2

ตําแหน่งทศนิยมของเวลําหน่วง 1 2

เวลําหน่วงก่อน ON 0 2

เวลําหน่วงก่อน OFF 0 2

ขัว้ของผลลัพธกํ์ารดําเนินกําร 0 2

กํารคํ้างสถํานะ (Latch) 0 2

รหสัตัวอักษรและหมาํยเลขชุดในคอลัมน์ซ้าํยคงรูปแบบตํามคู่มอืต้นฉบบั เพื่อใชต้รวจเทียบกับหน้ําจออุปกรณ์และราํยกํารสื่อสาํร
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 15

บทท่ี 6 · Logical Operation Bank (bF) · Logical Operation 15

คําอธบิาํย ชว่งคํ่าท่ีกําหนดได้ และตัวเลือกกํารคํานวณของชุดตรรกะนี้ เหมอืน Logical Operation 1ตํามท่ีผูผ้ลิตระบุ (ดตู้นฉบบัหน้ํา 6-39)
ตําราํงด้ํานลํ่างแสดงรหสัและคํ่าเริม่ต้นของชุดท่ี 15 โดยตรง

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทกํารคํานวณทํางตรรกะ 1 2

กําหนดสญัญําณอินพุต A 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต B 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต C 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต D 1024 2

กํารตรวจจบับติอินพุต A 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต B 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต C 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต D 0 2

หน่วยเวลําในกํารหน่วง 0 2

ตําแหน่งทศนิยมของเวลําหน่วง 1 2

เวลําหน่วงก่อน ON 0 2

เวลําหน่วงก่อน OFF 0 2

ขัว้ของผลลัพธกํ์ารดําเนินกําร 0 2

กํารคํ้างสถํานะ (Latch) 0 2

รหสัตัวอักษรและหมาํยเลขชุดในคอลัมน์ซ้าํยคงรูปแบบตํามคู่มอืต้นฉบบั เพื่อใชต้รวจเทียบกับหน้ําจออุปกรณ์และราํยกํารสื่อสาํร
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Logical Operation Bank — ชุดตรรกะ 16

บทท่ี 6 · Logical Operation Bank (bF) · Logical Operation 16

คําอธบิาํย ชว่งคํ่าท่ีกําหนดได้ และตัวเลือกกํารคํานวณของชุดตรรกะนี้ เหมอืน Logical Operation 1ตํามท่ีผูผ้ลิตระบุ (ดตู้นฉบบัหน้ํา 6-39)
ตําราํงด้ํานลํ่างแสดงรหสัและคํ่าเริม่ต้นของชุดท่ี 16 โดยตรง

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ประเภทกํารคํานวณทํางตรรกะ 1 2

กําหนดสญัญําณอินพุต A 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต B 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต C 1024 2

กําหนดสญัญําณอินพุต D 1024 2

กํารตรวจจบับติอินพุต A 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต B 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต C 0 2

กํารตรวจจบับติอินพุต D 0 2

หน่วยเวลําในกํารหน่วง 0 2

ตําแหน่งทศนิยมของเวลําหน่วง 1 2

เวลําหน่วงก่อน ON 0 2

เวลําหน่วงก่อน OFF 0 2

ขัว้ของผลลัพธกํ์ารดําเนินกําร 0 2

กํารคํ้างสถํานะ (Latch) 0 2

รหสัตัวอักษรและหมาํยเลขชุดในคอลัมน์ซ้าํยคงรูปแบบตํามคู่มอืต้นฉบบั เพื่อใชต้รวจเทียบกับหน้ําจออุปกรณ์และราํยกํารสื่อสาํร
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Linearization Table Bank — ตารางท่ี 1 (สว่นท่ี 1)

Bank: TBL· Linearization Table 1 (หน้ํา 6-55)

T1.TY:0 = Breakpoint, 1 = Bias
T1.DP:0 = ไมม่ทีศนิยม; 1–4 = มทีศนิยม 1–4 ตําแหน่ง
Breakpoint:ชว่งคํ่าท่ีตัง้ได้ −19999 ถึง +19999 U โดยจาํนวนตําแหน่งทศนิยมเปล่ียนตําม T1.DP

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ชนิดกํารทํางํานของ Linearization Table 1 0 2

ตําแหน่งจุดทศนิยมของ Linearization Table 1 1 2

จุด Breakpoint A1 ของตําราํงท่ี 1 −1999.9 2

จุด Breakpoint A2 ของตําราํงท่ี 1 1999.9 2

จุด Breakpoint A3 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A4 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A5 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A6 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A7 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A8 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A9 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A10 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A11 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A12 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A13 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A14 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A15 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A16 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A17 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2
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Linearization Table Bank — ตารางท่ี 1 (สว่นท่ี 2)

Bank: TBL· Linearization Table 1 (หน้ํา 6-56)

ขอ้มูลต่อเนื่องของตําราํงท่ี 1 · ชว่งคํ่าท่ีตัง้ได้ของจุด Breakpoint คือ −19999 ถึง +19999 U และรูปแบบทศนิยมขึ้นอยูกั่บคํ่า T1.DPทัง้คํ่า
บวกและคํ่าลบคงตํามต้นฉบบั

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

จุด Breakpoint A18 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A19 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint A20 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B1 ของตําราํงท่ี 1 −1999.9 2

จุด Breakpoint B2 ของตําราํงท่ี 1 1999.9 2

จุด Breakpoint B3 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B4 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B5 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B6 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B7 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B8 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B9 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B10 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B11 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B12 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B13 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B14 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B15 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B16 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B17 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B18 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2
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Linearization Table Bank — ตารางท่ี 1 และ 2

Bank: TBL· สิน้สดุตําราํงท่ี 1 และเริม่ Linearization Table 2 (หน้ํา 6-57)

ใชตั้วเลือกเดียวกับ T1.TY (0 = Breakpoint; 1 = Bias) · T2.DPใชกํ้ารกําหนดจุดทศนิยมเชน่เดียวกับ T1.DP · ชว่งคํ่า Breakpoint ของ
ตําราํงท่ี 2 คือ −19999 ถึง +19999 U ตํามจาํนวนทศนิยมของ T2.DP

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับผู้ใช้

จุด Breakpoint B19 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

จุด Breakpoint B20 ของตําราํงท่ี 1 0.0 2

ชนิดกํารทํางํานของ Linearization Table 2 0 2

ตําแหน่งจุดทศนิยมของ Linearization Table 2 1 2

จุด Breakpoint A1 ของตําราํงท่ี 2 −1999.9 2

จุด Breakpoint A2 ของตําราํงท่ี 2 1999.9 2

จุด Breakpoint A3 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A4 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A5 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A6 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A7 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A8 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A9 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A10 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A11 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A12 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A13 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A14 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A15 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A16 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2

จุด Breakpoint A17 ของตําราํงท่ี 2 0.0 2
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Linearization Table 2 — จุด A18–A20 และ B1–B18

บทท่ี 6 · กลุ่มตารางแปลงค่าเชงิเสน้ (Linearization Table Bank: TBL)

ชว่งค่าท่ีตัง้ได้ของ Breakpoint ในตารางท่ี 2: −19999 ถึง +19999 U (รูปแบบทศนิยมขึ้นกับ T2.DP) ค่าต่าง ๆ ระบุเป็นค่าเริม่ต้นตามต้นฉบบั
ไมใ่ชค่่าตัวอยา่งการตัง้เครื่องจรงิ

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint A18 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint A19 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint A20 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B1 −1999.9 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B2 1999.9 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B3 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B4 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B5 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B6 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B7 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B8 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B9 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B10 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B11 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B12 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B13 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B14 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B15 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B16 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B17 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B18 0.0 2

หมายเหต:ุ คําอธบิายพารามเิตอรใ์ชห้ลักเดียวกับ Linearization Table 1 ตามคู่มอืต้นฉบบั
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Linearization Table 2 / 3 — เริม่ตารางท่ี 3

สิน้สดุ Linearization Table 2 และเริม่ Linearization Table 3

ใชช้นิดการทํางานเชน่เดียวกับตารางท่ี 1 (0 = Breakpoint; 1 = Bias) · T3.DPใชรู้ปแบบจุดทศนิยมเชน่เดียวกับตารางท่ี 1 (0–4 ตําแหน่ง)
· Breakpoint อยูใ่นชว่ง −19999 ถึง +19999 U

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B19 0.0 2

ตารางท่ี 2 · จุด Breakpoint B20 0.0 2

ชนิดการทํางานของตารางแปลงค่าเชงิเสน้ท่ี 3 0 2

ตําแหน่งจุดทศนิยมของตารางท่ี 3 1 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A1 −1999.9 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A2 1999.9 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A3 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A4 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A5 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A6 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A7 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A8 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A9 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A10 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A11 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A12 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A13 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A14 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A15 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A16 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A17 0.0 2
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Linearization Table 3 — จุด A18–A20 และ B1–B18

บทท่ี 6 · กลุ่มตารางแปลงค่าเชงิเสน้ (Linearization Table Bank: TBL)

ชว่งค่าท่ีตัง้ได้ของ Breakpoint ในตารางท่ี 3: −19999 ถึง +19999 U (รูปแบบทศนิยมขึ้นกับ T3.DP) ค่าต่าง ๆ ระบุเป็นค่าเริม่ต้นตามต้นฉบบั
ไมใ่ชค่่าตัวอยา่งการตัง้เครื่องจรงิ

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A18 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A19 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint A20 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B1 −1999.9 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B2 1999.9 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B3 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B4 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B5 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B6 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B7 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B8 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B9 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B10 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B11 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B12 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B13 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B14 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B15 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B16 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B17 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B18 0.0 2
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Linearization Table 3 / 4 — เริม่ตารางท่ี 4

สิน้สดุ Linearization Table 3 และเริม่ Linearization Table 4

ใชตั้วเลือกของตารางท่ี 1 (0 = Breakpoint; 1 = Bias) · T4.DPระบุจาํนวนตําแหน่งทศนิยม (0–4) · Breakpoint อยูใ่นชว่ง −19999
ถึง +19999 U

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B19 0.0 2

ตารางท่ี 3 · จุด Breakpoint B20 0.0 2

ชนิดการทํางานของตารางแปลงค่าเชงิเสน้ท่ี 4 0 2

ตําแหน่งจุดทศนิยมของตารางท่ี 4 1 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A1 −1999.9 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A2 1999.9 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A3 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A4 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A5 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A6 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A7 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A8 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A9 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A10 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A11 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A12 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A13 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A14 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A15 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A16 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A17 0.0 2
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Linearization Table 4 — จุด A18–A20 และ B1–B20

บทท่ี 6 · กลุ่มตารางแปลงค่าเชงิเสน้ (Linearization Table Bank: TBL)

ชว่งค่าท่ีตัง้ได้ของ Breakpoint ในตารางท่ี 4: −19999 ถึง +19999 U (รูปแบบทศนิยมขึ้นกับ T4.DP) ค่าต่าง ๆ ระบุเป็นค่าเริม่ต้นตามต้นฉบบั
ไมใ่ชค่่าตัวอยา่งการตัง้เครื่องจรงิ

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A18 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A19 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint A20 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B1 −1999.9 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B2 1999.9 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B3 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B4 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B5 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B6 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B7 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B8 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B9 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B10 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B11 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B12 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B13 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B14 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B15 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B16 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B17 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B18 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B19 0.0 2

ตารางท่ี 4 · จุด Breakpoint B20 0.0 2
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Zone Bank — ค่าแบง่โซนและฮิสเทอรซีสิ

Bank selection: ZONE· กลุ่ม Zone PID (หน้า 6-63)

ZN-1 ถึง ZN-7:ชว่งตัง้ค่า −19999 ถึง +19999 U; ต้นฉบบัแสดงค่าเริม่ต้น 19999 ในชอ่งรวมของ Zone 1–7 และไมแ่สดงซ้าํในทกุแถว
ZN.DF:Zone Hysteresis ชว่ง 0–19999 U; ค่าเริม่ต้น 5
รายการนี้แสดงเมื่อเลือก PID control (Ctrl = 1) และเปิดใช ้Zone PID (C024 =≠ 0) เท่านัน้

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

ค่าแบง่ Zone 1 19999 2

ค่าแบง่ Zone 2 — 2

ค่าแบง่ Zone 3 — 2

ค่าแบง่ Zone 4 — 2

ค่าแบง่ Zone 5 — 2

ค่าแบง่ Zone 6 — 2

ค่าแบง่ Zone 7 — 2

ชว่ง Hysteresis ของ Zone 5 2
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User-Defined Bit Bank — บติท่ีผู้ใชกํ้าหนด 1–16

Bank selection: UDV(ตามท่ีระบุในคู่มอืต้นฉบบั)

ทกุบติ UB01–UB16ตัง้ค่าได้ในชว่ง 0–1 และมค่ีาเริม่ต้น 0ระดับผูใ้ช ้2

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 1 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 2 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 3 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 4 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 5 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 6 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 7 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 8 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 9 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 10 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 11 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 12 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 13 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 14 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 15 0 2

บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด หมายเลข 16 0 2
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User-Defined Value Bank — ชุดท่ี 1–3

Bank selection: UDV(ตามต้นฉบบั) · ตัง้ค่าตามหลัก User-Defined Value 1:
ST:0 = Signed, 1 = Unsigned · PS/PM:0 = ไมม่จุีดทศนิยม, 1–4 = ทศนิยม 1–4 ตําแหน่ง
UV:Signed −32768 ถึง +32767 U; Unsigned 0 ถึง 65535 U (ทศนิยมตาม PS)
UM:Signed −19999 ถึง +19999 U; Unsigned 0 ถึง 19999 U (ทศนิยมตาม PM)
หมายเหต:ุ “−” ในชอ่งค่าเริม่ต้นของ UM หมายถึงต้นฉบบัไมไ่ด้กําหนดค่าเริม่ต้นไว ้ไมใ่ชเ่ครื่องหมายลบของค่า

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

ชุดท่ี 1 · ชนิดค่าท่ีมเีครื่องหมาย (0 = Signed; 1 = Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 1 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 1 · ค่าท่ีผูใ้ชตั้ง้ (User-Defined Value) 0 2

ชุดท่ี 1 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 1 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-Defined Monitor Value) − 2

ชุดท่ี 2 · ชนิดค่าท่ีมเีครื่องหมาย (0 = Signed; 1 = Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 2 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 2 · ค่าท่ีผูใ้ชตั้ง้ (User-Defined Value) 0 2

ชุดท่ี 2 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 2 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-Defined Monitor Value) − 2

ชุดท่ี 3 · ชนิดค่าท่ีมเีครื่องหมาย (0 = Signed; 1 = Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 3 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 3 · ค่าท่ีผูใ้ชตั้ง้ (User-Defined Value) 0 2

ชุดท่ี 3 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 3 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-Defined Monitor Value) − 2

เง่ือนไขและชว่งค่าท่ีตัง้ได้ใชห้ลักเดียวกับชุดท่ี 1 ตามคู่มอืต้นฉบบั โดยค่าทศนิยมของ UV ขึ้นกับ PS และของ UM ขึ้นกับ PM ของชุดเดียวกัน

หมายเหตจุากต้นฉบบั: คําอธบิาย UM03 อ้างถึง PS03 ในบางบรรทัด ไมไ่ด้เปล่ียนขอ้ความต้นฉบบัในสว่นรหสัโดยคาดเดา
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User-Defined Value Bank — ชุดท่ี 4–7

Bank selection: UDV(ตามต้นฉบบั) · ตัง้ค่าตามหลัก User-Defined Value 1:
ST:0 = Signed, 1 = Unsigned · PS/PM:0 = ไมม่จุีดทศนิยม, 1–4 = ทศนิยม 1–4 ตําแหน่ง
UV:Signed −32768 ถึง +32767 U; Unsigned 0 ถึง 65535 U (ทศนิยมตาม PS)
UM:Signed −19999 ถึง +19999 U; Unsigned 0 ถึง 19999 U (ทศนิยมตาม PM)
หมายเหต:ุ “−” ในชอ่งค่าเริม่ต้นของ UM หมายถึงต้นฉบบัไมไ่ด้กําหนดค่าเริม่ต้นไว ้ไมใ่ชเ่ครื่องหมายลบของค่า

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

ชุดท่ี 4 · ชนิดค่าท่ีมเีครื่องหมาย (0 = Signed; 1 = Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 4 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 4 · ค่าท่ีผูใ้ชตั้ง้ (User-Defined Value) 0 2

ชุดท่ี 4 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 4 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-Defined Monitor Value) − 2

ชุดท่ี 5 · ชนิดค่าท่ีมเีครื่องหมาย (0 = Signed; 1 = Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 5 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 5 · ค่าท่ีผูใ้ชตั้ง้ (User-Defined Value) 0 2

ชุดท่ี 5 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 5 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-Defined Monitor Value) − 2

ชุดท่ี 6 · ชนิดค่าท่ีมเีครื่องหมาย (0 = Signed; 1 = Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 6 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 6 · ค่าท่ีผูใ้ชตั้ง้ (User-Defined Value) 0 2

ชุดท่ี 6 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 6 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-Defined Monitor Value) − 2

ชุดท่ี 7 · ชนิดค่าท่ีมเีครื่องหมาย (0 = Signed; 1 = Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 7 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 7 · ค่าท่ีผูใ้ชตั้ง้ (User-Defined Value) 0 2

ชุดท่ี 7 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 7 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-Defined Monitor Value) − 2

เง่ือนไขและชว่งค่าท่ีตัง้ได้ใชห้ลักเดียวกับชุดท่ี 1 ตามคู่มอืต้นฉบบั โดยค่าทศนิยมของ UV ขึ้นกับ PS และของ UM ขึ้นกับ PM ของชุดเดียวกัน
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User-Defined Value Bank — ชุดท่ี 8–11

Bank selection: UDV(ตามต้นฉบบั) · ตัง้ค่าตามหลัก User-Defined Value 1:
ST:0 = Signed, 1 = Unsigned · PS/PM:0 = ไมม่จุีดทศนิยม, 1–4 = ทศนิยม 1–4 ตําแหน่ง
UV:Signed −32768 ถึง +32767 U; Unsigned 0 ถึง 65535 U (ทศนิยมตาม PS)
UM:Signed −19999 ถึง +19999 U; Unsigned 0 ถึง 19999 U (ทศนิยมตาม PM)
หมายเหต:ุ “−” ในชอ่งค่าเริม่ต้นของ UM หมายถึงต้นฉบบัไมไ่ด้กําหนดค่าเริม่ต้นไว ้ไมใ่ชเ่ครื่องหมายลบของค่า

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

ชุดท่ี 8 · ชนิดค่าท่ีมเีครื่องหมาย (0 = Signed; 1 = Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 8 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 8 · ค่าท่ีผูใ้ชตั้ง้ (User-Defined Value) 0 2

ชุดท่ี 8 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 8 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-Defined Monitor Value) − 2

ชุดท่ี 9 · ชนิดค่าท่ีมเีครื่องหมาย (0 = Signed; 1 = Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 9 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 9 · ค่าท่ีผูใ้ชตั้ง้ (User-Defined Value) 0 2

ชุดท่ี 9 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 9 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-Defined Monitor Value) − 2

ชุดท่ี 10 · ชนิดค่าท่ีมเีครื่องหมาย (0 = Signed; 1 = Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 10 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 10 · ค่าท่ีผูใ้ชตั้ง้ (User-Defined Value) 0 2

ชุดท่ี 10 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 10 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-Defined Monitor Value) − 2

ชุดท่ี 11 · ชนิดค่าท่ีมเีครื่องหมาย (0 = Signed; 1 = Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 11 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 11 · ค่าท่ีผูใ้ชตั้ง้ (User-Defined Value) 0 2

ชุดท่ี 11 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (0–4 ตําแหน่ง) 0 2

ชุดท่ี 11 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-Defined Monitor Value) − 2

เง่ือนไขและชว่งค่าท่ีตัง้ได้ใชห้ลักเดียวกับชุดท่ี 1 ตามคู่มอืต้นฉบบั โดยค่าทศนิยมของ UV ขึ้นกับ PS และของ UM ขึ้นกับ PM ของชุดเดียวกัน
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User-Defined Value Bank — ชุดท่ี 12–15

บทท่ี 6 · กลุ่มค่าท่ีผูใ้ชกํ้าหนด (User-Defined Value Bank)

Bank selection: UDV· กฎการกําหนดค่าใชห้ลักเดียวกับ User-Defined Value 1 ตามต้นฉบบั
ST: 0 = Signed, 1 = Unsigned · PS/PM: 0–4 ตําแหน่งทศนิยม · UV เปล่ียนทศนิยมตาม PS · UM เปล่ียนทศนิยมตาม PM
ค่า “−” ในคอลัมน์ค่าเริม่ต้นของ UM หมายถึงไมม่ค่ีาเริม่ต้นท่ีระบุไว ้(ไมใ่ชค่่าติดลบ)

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

ชุดท่ี 12 · ชนิดขอ้มูลมเีครื่องหมาย (Signed / Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 12 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (Settings decimal point) 0 2

ชุดท่ี 12 · ค่าท่ีผูใ้ชกํ้าหนด (User-defined value) 0 2

ชุดท่ี 12 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (Monitor decimal point) 0 2

ชุดท่ี 12 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-defined monitor value) − 2

ชุดท่ี 13 · ชนิดขอ้มูลมเีครื่องหมาย (Signed / Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 13 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (Settings decimal point) 0 2

ชุดท่ี 13 · ค่าท่ีผูใ้ชกํ้าหนด (User-defined value) 0 2

ชุดท่ี 13 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (Monitor decimal point) 0 2

ชุดท่ี 13 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-defined monitor value) − 2

ชุดท่ี 14 · ชนิดขอ้มูลมเีครื่องหมาย (Signed / Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 14 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (Settings decimal point) 0 2

ชุดท่ี 14 · ค่าท่ีผูใ้ชกํ้าหนด (User-defined value) 0 2

ชุดท่ี 14 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (Monitor decimal point) 0 2

ชุดท่ี 14 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-defined monitor value) − 2

ชุดท่ี 15 · ชนิดขอ้มูลมเีครื่องหมาย (Signed / Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 15 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (Settings decimal point) 0 2

ชุดท่ี 15 · ค่าท่ีผูใ้ชกํ้าหนด (User-defined value) 0 2

ชุดท่ี 15 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (Monitor decimal point) 0 2

ชุดท่ี 15 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-defined monitor value) − 2

ขอ้กําหนดด้านค่าท่ีตัง้ได้และเง่ือนไขการแสดงผล อ้างอิงรายการ User-Defined Value 1 ตามคู่มอืต้นฉบบั
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User-Defined Value Bank — ชุดท่ี 16

บทท่ี 6 · กลุ่มค่าท่ีผูใ้ชกํ้าหนด (User-Defined Value Bank)

Bank selection: UDV· กฎการกําหนดค่าใชห้ลักเดียวกับ User-Defined Value 1 ตามต้นฉบบั
ST: 0 = Signed, 1 = Unsigned · PS/PM: 0–4 ตําแหน่งทศนิยม · UV เปล่ียนทศนิยมตาม PS · UM เปล่ียนทศนิยมตาม PM
ค่า “−” ในคอลัมน์ค่าเริม่ต้นของ UM หมายถึงไมม่ค่ีาเริม่ต้นท่ีระบุไว ้(ไมใ่ชค่่าติดลบ)

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

ชุดท่ี 16 · ชนิดขอ้มูลมเีครื่องหมาย (Signed / Unsigned) 0 2

ชุดท่ี 16 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีตัง้ (Settings decimal point) 0 2

ชุดท่ี 16 · ค่าท่ีผูใ้ชกํ้าหนด (User-defined value) 0 2

ชุดท่ี 16 · ตําแหน่งทศนิยมของค่าท่ีติดตาม (Monitor decimal point) 0 2

ชุดท่ี 16 · ค่าท่ีใชติ้ดตาม (User-defined monitor value) − 2

สิน้สดุ User-Defined Value Bank· หน้าถัดไปเริม่กลุ่มตัง้ค่าการทํางานตามแพตเทิรน์ (Pattern operation configuration bank)
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Pattern Configuration — PC.01–PC.15

Bank selection: PTCF · กลุ่มตัง้ค่าการทํางานตามแพตเทิรน์

รหัส ความหมาย ค่าท่ีเลือก / ขอบเขต เริม่ต้น ระดับ

หน่วยเวลาของแพตเทิรน์ 0 = 1 s · 1 = 1 min · 2 = 1 h 0 2

ตําแหน่งทศนิยมของเวลาแพตเทิรน์ 0 = ไมม่ทีศนิยม · 1–3 = ทศนิยม 1–3 ตําแหน่ง 0 2

ตําแหน่งทศนิยมของขดีจาํกัดการเปล่ียน SP 0 = ไมม่ทีศนิยม · 1–3 = ทศนิยม 1–3 ตําแหน่ง 0 2

ขดีจาํกัดการเพิม่ค่า SP ในแพตเทิรน์ 0–19999 U (0 = ไมจ่าํกัดการเปล่ียนแปลง) 0 2

ขดีจาํกัดการลดค่า SP ในแพตเทิรน์ 0–19999 U (0 = ไมจ่าํกัดการเปล่ียนแปลง) 0 2

วธิทํีางานหลังไฟดับ 0 = หยุดแพตเทิรน์เมื่อเปิดเครื่อง (READY) · 1 = ดําเนินแพตเทิรน์ต่อ
เมื่อเปิดเครื่อง

0 2

หมายเลขแพตเทิรน์เริม่ต้น รุน่ม ีExtended data memory: 1–16; รุน่ไมม่:ี 1 1 2

สถานะการคืนไฟหลังไฟดับ 0 = ไมเ่กิดขึ้น · 1 = จา่ยไฟคืนหลังดับ (สามารถตัง้กลับเป็น 0 ได้) 0 2

จาํนวนรอบท่ีทํางานไปแล้ว 0–19999 รอบ (อ่านค่าเท่านัน้) − 2

จาํนวนรอบท่ีเหลือ 0–19999 รอบ (อ่านค่าเท่านัน้) − 2

เวลาท่ีผา่นไปในแพตเทิรน์ 0–19999 U (อ่านค่าเท่านัน้) − 2

เวลาท่ีเหลือในแพตเทิรน์ 0–19999 U (อ่านค่าเท่านัน้) − 2

เวลาท่ีผา่นไปในเซกเมนต์ 0–19999 U (อ่านค่าเท่านัน้) − 2

เวลาท่ีเหลือในเซกเมนต์ 0–19999 U (อ่านค่าเท่านัน้) − 2

สถานะ Segment Event 0 = ไมม่ ีSegment Event · 1–16 = Event ของเซกเมนต์ปัจจุบนั − 2

เง่ือนไขการแสดง:PC.01–PC.15 ใชเ้มื่อ C103 = 1 (Allowed)· PC.07 ใชกั้บรุน่ท่ีมหีน่วยความจาํขยาย · ค่า PC.04/PC.05 แสดงทศนิยมตาม PC.03 ·
PC.11–PC.14 แสดงทศนิยมตาม PC.02 โดยเศษเวลาตํ่ากวา่ 25 msถกูตัดท้ิงตามต้นฉบบั
“−” หมายถึงไมม่ค่ีาเริม่ต้นระบุไว;้ ค่าท่ีระบุวา่อ่านค่าเท่านัน้จะปรบัเปล่ียนผา่นรายการนัน้ไมไ่ด้
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Patterns 1–16 — การกําหนดแพตเทิรน์

Bank selection: PTN1 ถึง PTNG · บทท่ี 6-3

รหัสท่ีแสดง รายการ / ความหมาย ชว่ง / ตัวเลือก เริม่ต้น ระดับ

จาํนวนเซกเมนต์ 1–16 16 2

เริม่ตามค่า PV (PV start) 0 = ปิด · 1 = เปิด 0 2

สถานะเมื่อแพตเทิรน์จบ 0 = READY · 1 = END · 2 = ควบคมุค่าคงท่ี 0 2

จาํนวนรอบ (Cycle) 0–19999 0 2

ลิงก์แพตเทิรน์ หน่วยความจาํขยาย: 0–16; แบบปกติ: 0–1; 0 = ไม่
ลิงก์

0 2

เวลา G.SOAK 0–19999 U (ทศนิยมตาม PC.02) 2 2

ค่า SP ของเซกเมนต์ 1 จากขดีจาํกัดล่าง SP ถึงขดีจาํกัดบน SP (ทศนิยมตาม
C004)

0 2

ขอ้กําหนด:แพตเทิรน์ท่ี 1 จะแสดงเมื่อ C103 = 1สว่นแพตเทิรน์ 2–16 ต้องเป็นรุน่ท่ีม ีExtended data memory และ C103 = 1
การแสดงรหสัแพตเทิรน์ใชเ้ลขฐานสบิหกแทนตําแหน่งหมายเลข; แพตเทิรน์ท่ี 16 แสดงเปน็ G ตามคู่มอืต้นฉบบั (หา้มแปลงชื่อรหสัท่ีปรากฏบนอุปกรณ์)

ถึง

ถึง

ถึง

ถึง

ถึง

ถึง
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Segment 1–2 — SP, เวลา, PID และ G.SOAK

Patterns 1–16 Bank · รหสั S01.2–S02.6

รหัส รายการ / ความหมาย ชว่งค่าหรอืเง่ือนไข เริม่ต้น ระดับ

เวลาเซกเมนต์ 1 0–19999 U; ทศนิยมตาม PC.02 0 2

กลุ่ม PID เซกเมนต์ 1 1–8 1 2

Segment Event เซกเมนต์ 1 0 = ไมม่ ีEvent; 1–16 = หมายเลขเซกเมนต์ 0 2

ชนิด G.SOAK เซกเมนต์ 1 0 = ไมใ่ช;้ 1 = ท่ีจุดสิน้สดุ; 2 = ท่ีจุดเริม่ต้นเซกเมนต์ 0 2

ความกวา้ง G.SOAK เซกเมนต์ 1 0–19999 U; ทศนิยมตาม C004 1 2

ค่า SP เซกเมนต์ 2 เง่ือนไขเดียวกับเซกเมนต์ 1 0 2

เวลาเซกเมนต์ 2 เง่ือนไขเดียวกับเซกเมนต์ 1 0 2

กลุ่ม PID เซกเมนต์ 2 0–8; 0 = ใชก้ลุ่ม PID เดียวกับเซกเมนต์ก่อนหน้า 0 2

Segment Event เซกเมนต์ 2 เง่ือนไขเดียวกับเซกเมนต์ 1 0 2

ชนิด G.SOAK เซกเมนต์ 2 เง่ือนไขเดียวกับเซกเมนต์ 1 0 2

ความกวา้ง G.SOAK เซกเมนต์ 2 เง่ือนไขเดียวกับเซกเมนต์ 1 1 2

เง่ือนไขการแสดง:แพตเทิรน์ 1 ต้องตัง้ C103 = 1; แพตเทิรน์ 2–16 ต้องม ีExtended data memory ด้วย · เซกเมนต์ 2 จะแสดงเมื่อแพตเทิรน์ท่ี
เลือกมอียา่งน้อย 2 เซกเมนต์
สาํคัญ:S01.3 มชีว่ง 1–8 แต่ S02.3 ใช ้0–8 โดยค่า 0 หมายถึงสบืทอดกลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อนหน้า
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Pattern Segment 3–5 — ตารางพารามเิตอร์

Patterns 1–16 Bank · กําหนดค่าแยกแต่ละเซกเมนต์

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

เซกเมนต์ 3 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 3 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 3 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 3 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 3 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 3 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

เซกเมนต์ 4 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 4 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 4 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 4 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 4 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 4 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

เซกเมนต์ 5 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 5 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 5 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 5 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 5 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 5 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

ชว่งค่า / หลักการ:ใชก้ฎเดียวกับเซกเมนต์ 2 (S02.1–S02.6) ตามคู่มอืต้นฉบบั · ค่า SP และเวลาใชช้ว่งแบบเดียวกับเซกเมนต์ 1; กลุ่ม PID ใชค่้า 0–8
โดย 0 หมายถึงใชค่้าจากเซกเมนต์ก่อนหน้า · Event และชนิด G.SOAK ใชก้ฎจากเซกเมนต์ 1
เง่ือนไขการแสดง: เซกเมนต์ท่ี 3, 4, 5 ต้องมจีาํนวนเซกเมนต์ถึงลําดับนัน้ และต้องเป็นแพตเทิรน์ท่ีแสดงได้ตามเง่ือนไขของแพตเทิรน์ 1–16
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Pattern Segment 6–8 — ตารางพารามเิตอร์

Patterns 1–16 Bank · กําหนดค่าแยกแต่ละเซกเมนต์

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

เซกเมนต์ 6 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 6 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 6 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 6 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 6 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 6 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

เซกเมนต์ 7 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 7 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 7 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 7 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 7 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 7 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

เซกเมนต์ 8 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 8 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 8 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 8 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 8 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 8 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

ชว่งค่า / หลักการ:ใชก้ฎเดียวกับเซกเมนต์ 2 (S02.1–S02.6) ตามคู่มอืต้นฉบบั · ค่า SP และเวลาใชช้ว่งแบบเดียวกับเซกเมนต์ 1; กลุ่ม PID ใชค่้า 0–8
โดย 0 หมายถึงใชค่้าจากเซกเมนต์ก่อนหน้า · Event และชนิด G.SOAK ใชก้ฎจากเซกเมนต์ 1
เง่ือนไขการแสดง: เซกเมนต์ท่ี 6, 7, 8 ต้องมจีาํนวนเซกเมนต์ถึงลําดับนัน้ และต้องเป็นแพตเทิรน์ท่ีแสดงได้ตามเง่ือนไขของแพตเทิรน์ 1–16
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Pattern Segment 9–11 — ตารางพารามเิตอร์

Patterns 1–16 Bank · กําหนดค่าแยกแต่ละเซกเมนต์

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

เซกเมนต์ 9 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 9 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 9 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 9 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 9 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 9 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

เซกเมนต์ 10 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 10 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 10 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 10 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 10 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 10 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

เซกเมนต์ 11 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 11 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 11 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 11 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 11 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 11 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

ชว่งค่า / หลักการ:ใชก้ฎเดียวกับเซกเมนต์ 2 (S02.1–S02.6) ตามคู่มอืต้นฉบบั · ค่า SP และเวลาใชช้ว่งแบบเดียวกับเซกเมนต์ 1; กลุ่ม PID ใชค่้า 0–8
โดย 0 หมายถึงใชค่้าจากเซกเมนต์ก่อนหน้า · Event และชนิด G.SOAK ใชก้ฎจากเซกเมนต์ 1
เง่ือนไขการแสดง: เซกเมนต์ท่ี 9, 10, 11 ต้องมจีาํนวนเซกเมนต์ถึงลําดับนัน้ และต้องเป็นแพตเทิรน์ท่ีแสดงได้ตามเง่ือนไขของแพตเทิรน์ 1–16
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Pattern Segment 12–14 — ตารางพารามเิตอร์

Patterns 1–16 Bank · กําหนดค่าแยกแต่ละเซกเมนต์

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

เซกเมนต์ 12 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 12 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 12 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 12 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 12 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 12 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

เซกเมนต์ 13 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 13 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 13 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 13 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 13 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 13 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

เซกเมนต์ 14 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 14 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 14 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 14 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 14 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 14 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

ชว่งค่า / หลักการ:ใชก้ฎเดียวกับเซกเมนต์ 2 (S02.1–S02.6) ตามคู่มอืต้นฉบบั · ค่า SP และเวลาใชช้ว่งแบบเดียวกับเซกเมนต์ 1; กลุ่ม PID ใชค่้า 0–8
โดย 0 หมายถึงใชค่้าจากเซกเมนต์ก่อนหน้า · Event และชนิด G.SOAK ใชก้ฎจากเซกเมนต์ 1
เง่ือนไขการแสดง: เซกเมนต์ท่ี 12, 13, 14 ต้องมจีาํนวนเซกเมนต์ถึงลําดับนัน้ และต้องเป็นแพตเทิรน์ท่ีแสดงได้ตามเง่ือนไขของแพตเทิรน์ 1–16
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Pattern Segment 15–16 — ตารางพารามเิตอร์

Patterns 1–16 Bank · กําหนดค่าแยกแต่ละเซกเมนต์

รหัส รายการ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น ระดับ

เซกเมนต์ 15 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 15 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 15 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 15 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 15 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 15 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

เซกเมนต์ 16 · ค่า SP 0 2

เซกเมนต์ 16 · เวลา 0 2

เซกเมนต์ 16 · กลุ่ม PID (0 = ใชก้ลุ่ม PID จากเซกเมนต์ก่อน) 0 2

เซกเมนต์ 16 · Segment Event 0 2

เซกเมนต์ 16 · ชนิด G.SOAK 0 2

เซกเมนต์ 16 · ความกวา้ง G.SOAK 1 2

ชว่งค่า / หลักการ:ใชก้ฎเดียวกับเซกเมนต์ 2 (S02.1–S02.6) ตามคู่มอืต้นฉบบั · ค่า SP และเวลาใชช้ว่งแบบเดียวกับเซกเมนต์ 1; กลุ่ม PID ใชค่้า 0–8
โดย 0 หมายถึงใชค่้าจากเซกเมนต์ก่อนหน้า · Event และชนิด G.SOAK ใชก้ฎจากเซกเมนต์ 1
เง่ือนไขการแสดง: เซกเมนต์ท่ี 15, 16 ต้องมจีาํนวนเซกเมนต์ถึงลําดับนัน้ และต้องเป็นแพตเทิรน์ท่ีแสดงได้ตามเง่ือนไขของแพตเทิรน์ 1–16
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Overshoot Suppression — SPOS และ DROS (1/2)

รหัส รายการ ค่าท่ีต้ังได้ / ความหมาย เริม่ต้น เง่ือนไขแสดง

อนุญาตหรอืหา้ม SPOS 0: หา้มใช้
1: อนุญาต

0 CTRL = 1; C104
= 1

เกณฑ์ตรวจจบัการเปล่ียน SP ของ OS 0–19999 U
0 = หยุดการทํางาน SPOS

0 CTRL = 1; C104
= 1

ชนิดการทํางาน SPOS 0: อ้างอิงค่าสงูสดุ (Peak)
1: อ้างอิงค่าเบีย่งเบน (Deviation)

0 CTRL = 1; C104
= 1; OS.S.1 = 1

เกณฑ์เริม่ SPOS 0–19999 U
การอ้างอิง Peak หยุดเมื่อค่าเป็น 0 หรอืผลรวมเกณฑ์เริม่ SPOS
กับเกณฑ์รบกวน OS ≥ ค่าเบีย่งเบนสงูสดุ

0 CTRL = 1; C104
= 1; OS.S.1 = 1;
OS.S.3 = 0

ค่าเบีย่งเบนเริม่ SPOS 0–19999 U
การอ้างอิง Deviation หยุดเมื่อค่าเป็น 0 หรอืตํ่ากวา่เกณฑ์ตรวจ
จบัการรบกวน OS

0 CTRL = 1; C104
= 1; OS.S.1 = 1;
OS.S.3 = 1

การเริม่ SPOS จาก PV 0: ไมอ่นุญาต PV start
1: อนุญาต PV start

0 CTRL = 1; C104
= 1; OS.S.1 = 1

ความแรงการชดเชย SPOS −1999.9 ถึง +1999.9 %
0.0 = หยุด SPOS

0.0 CTRL = 1; C104
= 1; OS.S.1 = 1

ค่าคงท่ีชดเชย SPOS 0–1999.9
0.0 = หยุด SPOS

0.0 CTRL = 1; C104
= 1; OS.S.1 = 1

อนุญาตหรอืหา้ม DROS 0: หา้มใช้
1: อนุญาต

0 CTRL = 1; C104
= 1

เกณฑ์ตรวจจบัการรบกวน OS 0–19999 U
0 = หยุด DROS; Peak SPOS หยุดเมื่อผลรวมเกณฑ์เริม่ SPOS
และเกณฑ์รบกวน OS ≥ Peak deviation

0 CTRL = 1; C104
= 1

ชนิดการทํางาน DROS 0: อ้างอิง Peak
1: อ้างอิง Deviation

0 CTRL = 1; C104
= 1; OS.D.1 = 1

ชดเชย DROS ก่อนเริม่ 0: ไมช่ดเชย
1: ใชก้ารชดเชย

0 CTRL = 1; C104
= 1; OS.D.1 = 1

เกณฑ์เริม่ DROS 0–19999 U
0 = หยุดการอ้างอิง Peak ของ DROS

0 CTRL = 1; C104
= 1; OS.D.1 = 1

ระดับผู้ใช:้ 2 สาํหรบัทกุพารามเิตอรใ์นหน้านี ้· CTRL = 1หมายถึงโหมดควบคมุ PID และ C104 = 1หมายถึงเปิดใช ้Overshoot Suppression (OS) · U เป็น
หน่วยท่ีอิงชว่งค่าของตัวควบคมุ

Bank selection: OS · ตารางค่าตัง้และเง่ือนไขตามหวัขอ้ 6-78

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 334 / 528 | 6-78



Overshoot Suppression — DROS (2/2)

ตารางต่อเนื่องจากหน้าก่อน · Bank selection: OS

รหัส รายการ ค่าท่ีต้ังได้ / ความหมาย เริม่ต้น เง่ือนไขแสดง

ค่าเบีย่งเบนเริม่ DROS −19999 ถึง +19999 U
0 = หยุดการอ้างอิง Deviation ของ DROS

0 CTRL = 1; C104
= 1; OS.D.1 =
1; OS.D.3 = 1

ความแรงการชดเชย DROS −1999.9 ถึง +1999.9 %
0.0 = หยุด DROS

0.0 CTRL = 1; C104
= 1; OS.D.1 = 1

ค่าคงท่ีชดเชย DROS 0–1999.9
0.0 = หยุด DROS

0.0 CTRL = 1; C104
= 1; OS.D.1 = 1

เง่ือนไขรว่ม:CTRL = 1 (ควบคมุแบบ PID), C104 = 1 (เปิดใช ้OS) · การตัง้ OS.D.6 ใชเ้ฉพาะเมื่อเปิด DROS และเลือกชนิด Deviation reference (OS.D.3 =
1) · ระดับผูใ้ช ้2

ความหมายของชื่อท่ีใชใ้นต้นฉบบั

SPOS และ DROS เป็นกลไกการลดการเกินค่ากําหนดในฟงัก์ชนั Overshoot Suppression โดยตารางนี้แปลตามรหสับนหน้าจอของเครื่อง ไมเ่ปล่ียน
ค่าชว่งหรอืเครื่องหมายบวก/ลบ
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FF-FITTER Bank — พารามเิตอรท้ั์งหมด

Bank selection: FFF · ชว่งเวลา T1/T2, MV และ Auto Tuning

รหัส ความหมายภาษาไทย ชว่ง / ตัวเลือกท่ีกําหนดได้ ค่าเริม่ต้น

ชนิดการทํางาน FF-FITTER 1024–2047: หมายเลขบติมาตรฐาน 1024

ชว่งเวลา T1 0.0–1999.9 s 0.0

ชนิด MV ในชว่ง T1 0: Feedback MV
1: Fixed MV (bumpless)
2: Fixed MV (preset)

0

ค่า MV ล่วงหน้าชว่ง FF1 −10.0 ถึง +110.0 % 0.0

ชว่งเวลา T1A 0.0–1999.9 s 0.0

ค่า MV ชว่ง FF1A −10.0 ถึง +110.0 % 0.0

ชนิดค่าเริม่ต้นเอาต์พุต PID ในชว่ง T2 0: Feedback MV
1: Fixed MV

0

ค่าเริม่ต้นเอาต์พุต PID ในชว่ง T2 −10.0 ถึง +110.0 % 0.0

ชว่งเวลา T2 0.0–1999.9 s 0.0

ค่า MV ชว่ง FF2 −120.0 ถึง +120.0 % 0.0

ค่า MV ชว่ง FF3 −120.0 ถึง +120.0 % 0.0

สมัประสทิธิ ์Auto Tuning ของชว่ง T1 0.00–199.99 1.00

สมัประสทิธิ ์Auto Tuning ของชว่ง T2 0.00–199.99 1.00

เกณฑ์ Auto Tuning ของชว่ง T1 0.00–199.99 % 1.00

ชนิด Auto Tuning ของ MV ชว่ง FF3 0: (Maximum − Minimum) ÷ 2
1: Maximum
2: Minimum
3: Average

0

สถานะ Auto Tuning ของ FF-FITTER 0: ไมทํ่างาน / จบปกติ
1: กําลังปรบัจูนอัตโนมติั
2: จบผดิปกติ

0

เง่ือนไขแสดงผล:CTRL = 1 (PID Control) และ C105 = 1 (อนุญาต FF-FITTER) · ระดับผูใ้ช ้2 ทัง้กลุ่ม · ค่าในหน่วย s และ % คงตามต้นฉบบั
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Fixed Value Output Bank — ชุดท่ี 1–6

Bank selection: FO · ตารางรหสั FO1.1 ถึง FO8.3

รหัส รายการ ค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น

Fixed Value Output 1 · ค่า MV −10.0 ถึง +110 % 0.0

Fixed Value Output 1 · ความชนัขาขึ้น (Up Ramp) 0–19999 U (0 U = ไมม่คีวามชนั) 0

Fixed Value Output 1 · ความชนัขาลง (Down Ramp) 0–19999 U (0 U = ไมม่คีวามชนั) 0

Fixed Value Output 2 · ค่า MV เหมอืน Fixed Value Output 1 0.0

Fixed Value Output 2 · ความชนัขาขึ้น (Up Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

Fixed Value Output 2 · ความชนัขาลง (Down Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

Fixed Value Output 3 · ค่า MV เหมอืน Fixed Value Output 1 0.0

Fixed Value Output 3 · ความชนัขาขึ้น (Up Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

Fixed Value Output 3 · ความชนัขาลง (Down Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

Fixed Value Output 4 · ค่า MV เหมอืน Fixed Value Output 1 0.0

Fixed Value Output 4 · ความชนัขาขึ้น (Up Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

Fixed Value Output 4 · ความชนัขาลง (Down Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

Fixed Value Output 5 · ค่า MV เหมอืน Fixed Value Output 1 0.0

Fixed Value Output 5 · ความชนัขาขึ้น (Up Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

Fixed Value Output 5 · ความชนัขาลง (Down Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

Fixed Value Output 6 · ค่า MV เหมอืน Fixed Value Output 1 0.0

Fixed Value Output 6 · ความชนัขาขึ้น (Up Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

Fixed Value Output 6 · ความชนัขาลง (Down Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

รุน่ท่ีแสดงพารามเิตอร:์C3A และ C3B · ระดับผูใ้ช ้2 · จาํนวนตําแหน่งทศนิยมของความชนั Up/Down Ramp เปล่ียนตาม C112(Fixed value output slope
decimal point position) · รายการกลุ่ม 2–8 ใชห้ลักเดียวกับกลุ่ม 1
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Fixed Value Output Bank — ชุดท่ี 7–8

Bank selection: FO · ตารางรหสั FO1.1 ถึง FO8.3

รหัส รายการ ค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น

Fixed Value Output 7 · ค่า MV เหมอืน Fixed Value Output 1 0.0

Fixed Value Output 7 · ความชนัขาขึ้น (Up Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

Fixed Value Output 7 · ความชนัขาลง (Down Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

Fixed Value Output 8 · ค่า MV เหมอืน Fixed Value Output 1 0.0

Fixed Value Output 8 · ความชนัขาขึ้น (Up Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

Fixed Value Output 8 · ความชนัขาลง (Down Ramp) เหมอืน Fixed Value Output 1 0

รุน่ท่ีแสดงพารามเิตอร:์C3A และ C3B · ระดับผูใ้ช ้2 · จาํนวนตําแหน่งทศนิยมของความชนั Up/Down Ramp เปล่ียนตาม C112(Fixed value output slope
decimal point position) · รายการกลุ่ม 2–8 ใชห้ลักเดียวกับกลุ่ม 1

หมายเหต:ุ ค่า MV เป็นค่าของ Fixed Value Output ไมใ่ช ่SP หรอื PV และคําวา่ 0 U = ไมม่คีวามชนัเป็นคําจาํกัดความตามต้นฉบบั
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Virtual PV Bank — อินพุต PV เสมอืน

Bank selection: VPV · กําหนดการกรอง อัตราสว่น สเกล และ Linearization

รหัส ความหมาย ชว่งค่าท่ีต้ังได้ เริม่ต้น

ชนิดอินพุต Virtual PV 2048–3071: รหสัตัวเลขมาตรฐาน 2048

ตัวกรอง Virtual PV 0.0–120.0 s 0.0

อัตราสว่น Virtual PV 0.001–19.999 1.000

ไบแอส Virtual PV −19999 ถึง +19999 U 0

ขอบล่างสเกลอินพุต Virtual PV −19999 ถึง +19999 U 0

ขอบบนสเกลอินพุต Virtual PV −19999 ถึง +19999 U 1000

ขอบล่างสเกลเอาต์พุต Virtual PV −19999 ถึง +19999 U 0

ขอบบนสเกลเอาต์พุต Virtual PV −19999 ถึง +19999 U 1000

จุดตัดของการถอดรากท่ีสอง Virtual PV 0.0–100.0 0.0

กลุ่มตาราง Linearization สาํหรบั Virtual PV 0: ไมใ่ช ้/ 1–4: หมายเลขกลุ่มตารางท่ีเลือกใช้ 0

ตําแหน่งทศนิยมของ VI.BI, VI.OL, VI.OHอิงตําแหน่งทศนิยม PV ( C004) สว่น VI.IL / VI.IHอิงรหสัตัวเลขมาตรฐานท่ีเลือกใน VI.TY· ระดับผูใ้ช ้2

ต้นฉบบัภาษาอังกฤษในชอ่งหมายเหตขุอง VI.IL/VI.IH มกีารอ้างรหสัวา่ VT.TYในขอ้ความ ขณะท่ีหวัตารางใช ้VI.TY; คงรหสัตารางและระบุขอ้สงัเกตนี้ไว ้ไมป่รบั
รหสัทางเทคนิคเอง
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Virtual RSP Bank — อินพุต RSP เสมอืน

Bank selection: VRSP · ใชกั้บรุน่ท่ีรองรบั RSP Input

รหัส ความหมาย ชว่งค่าท่ีต้ังได้ เริม่ต้น

ชนิดอินพุต Virtual RSP 2048–3071: รหสัตัวเลขมาตรฐาน 2048

ตัวกรอง Virtual RSP 0.0–120.0 s 0.0

อัตราสว่น Virtual RSP 0.001–19.999 1.000

ไบแอส Virtual RSP −19999 ถึง +19999 U 0

ขอบล่างสเกลอินพุต Virtual RSP −19999 ถึง +19999 U 0

ขอบบนสเกลอินพุต Virtual RSP −19999 ถึง +19999 U 1000

ขอบล่างสเกลเอาต์พุต Virtual RSP −19999 ถึง +19999 U 0

ขอบบนสเกลเอาต์พุต Virtual RSP −19999 ถึง +19999 U 1000

กลุ่มตาราง Linearization ของ Virtual RSP 0: ไมใ่ช ้/ 1–4: หมายเลขกลุ่มตารางท่ีเลือกใช้ 0

เง่ือนไขแสดง: เฉพาะรุน่ท่ีมอิีนพุต RSP; ระดับผูใ้ช ้2 · ทศนิยมของ VR.BI / VR.OL / VR.OH อิง C004 สว่น VR.IL / VR.IH อิงรหสัมาตรฐานของชนิดอินพุต
Virtual RSP

ชอ่งหมายเหตตุ้นฉบบัของ VR.IL/VR.IH อ้างชื่อ VT.TYแต่แถวพารามเิตอรใ์ช้ VR.TY· คงรหสัท่ีผูผ้ลิตพมิพไ์วแ้ละไมแ่ก้ไขโดยคาดเดา
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User Operation Screen Bank — หน้าจอ 1–6

Bank selection: UO · กําหนดสิง่ท่ีแสดงในชอ่งหน้าจอ 1, 2 และ 3

รหัส รายการ ชนิดขอ้มูล ค่าเริม่ต้น

หน้าจอผูใ้ช ้1 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 1 2048–3071: รหสัตัวเลขมาตรฐาน 2048

หน้าจอผูใ้ช ้1 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 2 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้1 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 3 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้2 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 1 เหมอืน User Operation Screen 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้2 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 2 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้2 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 3 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้3 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 1 เหมอืน User Operation Screen 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้3 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 2 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้3 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 3 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้4 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 1 เหมอืน User Operation Screen 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้4 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 2 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้4 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 3 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้5 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 1 เหมอืน User Operation Screen 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้5 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 2 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้5 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 3 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้6 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 1 เหมอืน User Operation Screen 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้6 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 2 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้6 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 3 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

เง่ือนไขแสดงผล: ใชกั้บรุน่ C3A/C3Bเท่านัน้ และตัง้ค่า C113(Available user operation screens) ใหไ้มน่้อยกวา่หมายเลขหน้าจอท่ีต้องการ เชน่ หน้าจอ 6
ต้องตัง้ C113 ≥ 6 · ระดับผูใ้ช ้2 · รหสัตัวเลขท่ีตัง้ได้ 2048–3071
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User Operation Screen Bank — หน้าจอ 7–8

Bank selection: UO · กําหนดสิง่ท่ีแสดงในชอ่งหน้าจอ 1, 2 และ 3

รหัส รายการ ชนิดขอ้มูล ค่าเริม่ต้น

หน้าจอผูใ้ช ้7 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 1 เหมอืน User Operation Screen 1 2048

หน้าจอผูใ้ช ้7 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 2 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้7 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 3 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้8 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 1 เหมอืน User Operation Screen 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้8 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 2 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

หน้าจอผูใ้ช ้8 · ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่ง 3 ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐานตามหน้าจอ 1 —

เง่ือนไขแสดงผล: ใชกั้บรุน่ C3A/C3Bเท่านัน้ และตัง้ค่า C113(Available user operation screens) ใหไ้มน่้อยกวา่หมายเลขหน้าจอท่ีต้องการ เชน่ หน้าจอ 6
ต้องตัง้ C113 ≥ 6 · ระดับผูใ้ช ้2 · รหสัตัวเลขท่ีตัง้ได้ 2048–3071

ต้นฉบบัใชก้ารรวมชอ่งในคอลัมน์ค่าเริม่ต้น/คําอธบิายสาํหรบักลุ่ม จงึใชเ้ครื่องหมาย “—” สาํหรบัชอ่งท่ีต้นฉบบัไมไ่ด้ระบุค่าเป็นรายแถว โดยไมส่รา้งค่าตัวเลขใหม่
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User Function Bank — ฟงัก์ชนัผู้ใช ้1–8

Bank selection: UF · การเลือกพารามเิตอรท่ี์แสดงบนหน้าจอ Operation

รหัส รายการ คําอธบิาย เริม่ต้น

ฟงัก์ชนัผูใ้ช ้1 กําหนดขอ้ความท่ีแสดงได้ตามรายการท่ีลงทะเบยีนไว้ ----

ฟงัก์ชนัผูใ้ช ้2 กําหนดขอ้ความท่ีแสดงได้ตามรายการท่ีลงทะเบยีนไว้ ----

ฟงัก์ชนัผูใ้ช ้3 กําหนดขอ้ความท่ีแสดงได้ตามรายการท่ีลงทะเบยีนไว้ ----

ฟงัก์ชนัผูใ้ช ้4 กําหนดขอ้ความท่ีแสดงได้ตามรายการท่ีลงทะเบยีนไว้ ----

ฟงัก์ชนัผูใ้ช ้5 กําหนดขอ้ความท่ีแสดงได้ตามรายการท่ีลงทะเบยีนไว้ ----

ฟงัก์ชนัผูใ้ช ้6 กําหนดขอ้ความท่ีแสดงได้ตามรายการท่ีลงทะเบยีนไว้ ----

ฟงัก์ชนัผูใ้ช ้7 กําหนดขอ้ความท่ีแสดงได้ตามรายการท่ีลงทะเบยีนไว้ ----

ฟงัก์ชนัผูใ้ช ้8 กําหนดขอ้ความท่ีแสดงได้ตามรายการท่ีลงทะเบยีนไว้ ----

ระดับผู้ใช:้ 1 · รายการท่ีลงทะเบยีนต้องเป็นรายการท่ีสามารถแสดงบนหน้าจอได้เท่านัน้ เมื่อบนัทึกแล้วจะต่อท้ายรายการตัง้ค่าท่ีแสดงในหน้าจอ Operation · ----
= ยงัไมไ่ด้ลงทะเบยีน

ขอ้ความพเิศษเมื่อเลือกค่าท่ีใชง้านอยู่

ขอ้ความ ความหมาย

P-_ Proportional Band ท่ีใชง้าน

I-_ Integral Time ท่ีใชง้าน

d-_ Derivative Time ท่ีใชง้าน

rE-_ Manual Reset ท่ีใชง้าน

OL-_ Output Low Limit ท่ีใชง้าน

OH-_ Output High Limit ท่ีใชง้าน

P-_C / I-_C / d-_C P / I / D ของการทําความเยน็ (Cool) ท่ีใชง้าน

OL._C / OH._C Output Low / High Limit ฝ่ัง Cool ท่ีใชง้าน

ตัวอยา่งเง่ือนไขในต้นฉบบั: Manual Reset จะลงทะเบยีนได้เมื่อ Integral Time = 0 · รหสัหน้าจอและอักษรพเิศษคงรูปแบบตามผูผ้ลิต
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Lock Bank — กลุ่มต้ังค่าการล็อก

รหัส ชื่อรายการ ชว่งค่า / ความหมาย เริม่ต้น ระดับ หมายเหตุ

Key lock 0: ตัง้ค่าทกุรายการได้
1: ตัง้ค่า Mode, Event, หน้าจอ Operation, SP, UF, Lock,
Manual MV และปุม่ [FN] ได้
2: ตัง้ค่า Operation, SP, UF, Lock, Manual MV และ [FN] ได้
3: ตัง้ค่า UF, Lock, Manual MV และ [FN] ได้

0 0 ตัง้ค่าได้เมื่อรหสัผา่นคู่ 1A/
1B และ 2A/2B ตรงกัน;
เมื่อ LOC=0–3 ยงัตัง้
Manual MV, Lock และ
Password ได้

Communication lock 0: ปลดล็อก; 1: ล็อก 0 2 คืนค่าเป็น 0 ทกุครัง้ท่ีเปิด
เครื่อง

Loader lock 0: ปลดล็อก; 1: ล็อก 0 2

Password display 0–15 (ตัง้เป็น 5 เพื่อแสดงรหสัผา่น 1A–2B) 0 0

Password 1A 0000–FFFF (hex) 0000 0 ตัง้ค่าได้เมื่อ PASS=5 และ
รหสัผา่นทัง้สองคู่ตรงกัน

Password 2A 0000–FFFF (hex) 0000 0 เง่ือนไขเดียวกับ PS1A

Password 1B 0000–FFFF (hex) 0000 0 แสดงเมื่อ PASS=5

Password 2B 0000–FFFF (hex) 0000 0 แสดงเมื่อ PASS=5

ระดับสทิธิ ์0 และ 2 เป็นรหสัระดับผูใ้ชต้ามต้นฉบบั ไมใ่ชค่่าเปิด/ปิดของฟงัก์ชนัล็อก · อักษร PS1b/PS2bคงตัว b พมิพเ์ล็กตามหน้าจอเครื่อง

Bank selection: LOC · หวัขอ้ 6-88
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Instrument Information Bank (1/2)

Bank selection: ID · รุน่ ROM และรหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู · 6-89

รหัส รายการ ขอ้มูล / ชว่งค่า เริม่ต้น ระดับ หมายเหตุ

ROM ID C2A=18; C2B=19; C3A=20; C3B=21 — 2 รหสัระบุเฟริม์แวร ์เปล่ียน
ไมไ่ด้

ROM version 1 แสดงเวอรช์นั ROM ชุดท่ี 1 — 2 อ่านอยา่งเดียว

ROM version 2 แสดงเวอรช์นั ROM ชุดท่ี 2 — 2 อ่านอยา่งเดียว

Loader information ขอ้มูล Loader * — 2 อ่านอยา่งเดียว

EST information ขอ้มูล EST * — 2 อ่านอยา่งเดียว

Manufacturing year ปีท่ีผลิต − 2000; เชน่ 2024 = 24 * — 2 ขอ้มูลวนัท่ีผลิต

Manufacturing month/day เดือน + (วนั ÷ 100); เชน่ 1 ธ.ค. = 12.01 * — 2 ขอ้มูลวนัท่ีผลิต

Serial No. หมายเลขเครื่อง * — 2 อ่านอยา่งเดียว

Model No. รหสัรุน่ผลิตภัณฑ์ * — 2 อ่านอยา่งเดียว

Model information ขอ้มูลรุน่ผลิตภัณฑ์ * — 2 อ่านอยา่งเดียว

Production base code รหสัฐานการผลิต * — 2 อ่านอยา่งเดียว

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 1 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 2 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 3 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 4 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 5 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 6 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 7 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 8 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 9 0000–FFFF (hex) 0000 2

เครื่องหมาย * หมายถึงรายการท่ีหน้าตัง้ค่าของ Smart Loader SLP-C1Fแสดงรหสั / ชื่อ / ขอ้มูลต่างจากหน้าจอเครื่อง · ค่าขอ้มูลรุน่และการผลิตเป็นขอ้มูล
อ่านอยา่งเดียว ไมส่ามารถเปล่ียนได้
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Instrument Information Bank (2/2)

รายการต่อเนื่อง · 6-90

รหัส รายการ ขอ้มูล / การคํานวณ เริม่ต้น ระดับ หมายเหตุ

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 10 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 11 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 12 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 13 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 14 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 15 0000–FFFF (hex) 0000 2

รหสัผา่นฟงัก์ชนัขัน้สงู 16 0000–FFFF (hex) 0000 2

จาํนวน ON/OFF ของ Control output 1 จาํนวนเปิด/ปิดจรงิ ÷ 10; เชน่ จาํนวนจรงิ 110 แสดง 11 — 2 เป็นตัวนับ
การสลับ
สถานะขัว้
DO เปล่ียน
ไมไ่ด้

จาํนวน ON/OFF ของ Control output 2 จาํนวนเปิด/ปิดจรงิ ÷ 10; เหมอืน AS01 — 2

จาํนวน ON/OFF ของ Event output 1 จาํนวนเปิด/ปิดจรงิ ÷ 10; เหมอืน AS01 — 2

จาํนวน ON/OFF ของ Event output 2 จาํนวนเปิด/ปิดจรงิ ÷ 10; เหมอืน AS01 — 2

จาํนวน ON/OFF ของ Event output 3 จาํนวนเปิด/ปิดจรงิ ÷ 10; เหมอืน AS01 — 2

จาํนวนครัง้ท่ีเครื่องแสดงใน AS01–AS05เป็นหนึ่งในสบิของจาํนวน ON/OFF จรงิ ไมใ่ชจ่าํนวนครัง้จรงิโดยตรง และไมส่ามารถตัง้ค่าแก้ไขได้
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บทท่ี 7 — ภาพรวมการสื่อสาร CPL

หวัขอ้ 7-1 · คณุสมบติัและพารามเิตอร·์ 7-1

สาํหรบัรุน่ C2/C3 ท่ีมรีะบบสื่อสาร RS-485 สามารถสื่อสารกับ PC, PLC หรอื Host อ่ืนด้วยโปรแกรมของผูใ้ชไ้ด้ โดยเลือกโปรโตคอล CPL ของ Azbil
หรอื Modbus บทนี้อธบิายการสื่อสารแบบ CPL

คณุสมบติัหลัก

1. ต่อ C2/C3 ได้สงูสดุ 31 เครื่อง ต่อสถานี Master หนึ่งตัว
2. อ่านและเขยีนขอ้มูลพารามเิตอรไ์ด้เกือบทัง้หมด (ดบูทท่ี 10)
3. รองรบัคําสัง่ Random Access เพื่ออ่าน/เขยีนหลาย Address ท่ีไมต่่อเนื่องกันในคําสัง่เดียว

รหัส การต้ังค่า ตัวเลือก เริม่ต้น ระดับผู้ใช้

ชนิดโปรโตคอล 0: CPL
1: Modbus/ASCII
2: Modbus/RTU
3: PLC Link

0 Simple /
Standard /
Advanced

Station address 0: ไมส่ื่อสาร; 1–127 0

ความเรว็สื่อสาร 0: 4800 bps; 1: 9600 bps; 2: 19200 bps
3: 38400 bps; 4: 57600 bps

2

ความยาวขอ้มูล 0: 7 bits; 1: 8 bits 1

Parity 0: Even; 1: Odd; 2: None 0

Stop bits 0: 1 bit; 1: 2 bits 0

Minimum response time 1–250 ms 3 Advanced

ขอ้ควรระวงั: ต้องต้ังค่าผ่านปุ่มบนเครื่อง C2/C3 หรอื Smart Loader Package SLP-C1F เท่านัน้ ไมส่ามารถต้ังค่าชุดน้ีผ่าน RS-485 ได้
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ลําดับการสื่อสาร CPL

หวัขอ้ 7-1 · Communication procedure · 7-2

การสื่อสาร CPL ใชห้ลัก Master สง่คําสัง่ไปยงั Slave แล้ว Slave ประมวลผลและตอบกลับตามคําสัง่ โดยมลํีาดับดังนี้

อุปกรณ์ Host (Master station) สง่ Instruction Message ไปยงั C2/C3 ตัวหนึ่ง (Slave station)
Slave รบัขอ้ความและดําเนินการอ่านหรอืเขยีนขอ้มูลตามคําสัง่ท่ีได้รบั

Slave สง่ Response Message ตามประเภทการประมวลผลกลับไปยงั Master
Master รบัขอ้ความตอบกลับจาก Slave

ขอ้ควรระวงั: หา้มสง่ขอ้มูลหลายโปรโตคอลปะปนกันบนสายสื่อสาร RS-485 เสน้เดียวกัน ได้แก่ CPL, Modbus/ASCII, Modbus/RTU และ PLC Link

คําศัพท์ท่ีใชต้ลอดบท

คําศัพท์ ความหมาย

Master station อุปกรณ์ Host ท่ีเริม่สง่คําสัง่

Slave station C2/C3 ท่ีรบัและตอบคําสัง่

Instruction Message ขอ้ความคําสัง่สาํหรบัอ่าน / เขยีน

Response Message ขอ้ความตอบกลับ พรอ้มขอ้มูลหรอืสถานะผลลัพธ์

RS-485 ชัน้กายภาพท่ีใชร้บัสง่ขอ้มูลระหวา่งอุปกรณ์

1. 
2. 
3. 
4. 
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โครงสรา้งขอ้ความ CPL

หวัขอ้ 7-2 · Message Structure / Data Link Layer · 7-3

หนึ่งขอ้ความ (Message) แบง่เป็นสองสว่นหลัก คือ Data Link Layer สาํหรบัขอ้มูลปลายทางและตรวจสอบความถกูต้อง และ Application
Layer สาํหรบัคําสัง่และขอ้มูลท่ีอ่านหรอืเขยีน

องค์ประกอบของเฟรม (1)–(8) — คงสญัลักษณ์ต้นฉบบั

ลําดับ ฟลิด์ หน้าท่ี

(1) STX รหสัเริม่ขอ้ความ

(2) Station address ท่ีอยูข่อง Slave

(3) Sub-address ท่ีอยูย่อ่ย

(4) Device ID code รหสัประจาํตระกลูอุปกรณ์

(5) Instruction / Response ขอ้ความคําสัง่หรอืคําตอบใน Application Layer

(6) ETX ตัวระบุจบคําสัง่ / คําตอบ

(7) Checksum ค่าตรวจสอบขอ้มูล

(8) Delimiter ตัวคัน่จบขอ้ความ

Data Link Layer มคีวามยาวคงท่ีในแต่ละฟลิด์ ยกเวน้ตําแหน่งตัง้แต่ ETX เป็นต้นไปจะเล่ือนไปตามความยาว Application Layer · Slave จะตอบกลับก็ต่อ
เมื่อฟลิด์ Data Link Layer ของคําสัง่ถกูต้องทัง้หมด มฉิะนัน้จะรอรบั STX ใหม ่· เขา้ถึงได้สงูสดุ 32 Word Addresses ต่อหนึ่ง Frame
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Data Link Layer — คําจาํกัดความของขอ้มูล

หวัขอ้ 7-2 · Field definitions and meanings · 7-4

รายการ รหัสอักขระ อักษร หน้าท่ี

STX 02H 1 เริม่ต้นขอ้ความ

Station address 00–7FH เป็นอักขระ Hex 2 ตัว 2 ระบุอุปกรณ์ปลายทาง

Sub-address 00 = 30H, 30H 2 ไมไ่ด้ใชฟ้งัก์ชนันี้

Device ID code X (58H) หรอื x (78H) 1 ชนิดอุปกรณ์

ETX 03H 1 สิน้สดุ Application Layer

Checksum 00H–FFH (อักขระ Hex 2 ตัว) 2 ตรวจความถกูต้องของขอ้มูล

Delimiter CR (0DH), LF (0AH) 2 จบขอ้ความ

รายละเอียดท่ีต้องปฏิบติั
STX (02H): เมื่อ C2/C3 ได้รบั STX จะเริม่ประมวลผลขอ้ความใหมทั่นที ไมว่า่ก่อนหน้านัน้ได้รบัอะไรมา ชว่ยใหก้ลับมารบัคําสัง่ท่ีสง่ซํ้าได้หลังเกิด Noise

Station address: ตอบเฉพาะคําสัง่ท่ีระบุ Address ของเครื่อง ตอบกลับโดยใส ่Address ของตนเองในรูป Hex 2 ตัว ตัง้ค่าได้ท่ี C065 (ต้นฉบบั
ขอ้ความระบุ C65) แต่ถ้าตัง้ค่า 0 (30H 30H) จะไมต่อบแม ้Address ตรงกัน

Sub-address: ต้องกําหนดเป็น 00 (30H 30H) เพราะเครื่องไมใ่ช ้Sub-address แต่ในขอ้ความตอบกลับจะคงค่าท่ีรบัมา

Device ID: ใช ้X (58H) หรอื x (78H) เท่านัน้ และสง่ค่าท่ีรบัมาในคําตอบ โดย X เป็นค่าปกติ สว่น x ใชแ้ยกขอ้ความสง่ซํ้า

ETX: ระบุจุดสิน้สดุ Application Layer · Checksum: ตรวจขอ้ความท่ีอาจเปล่ียนจากสญัญาณรบกวน แสดงเป็นเลข Hex 2 ตัว
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Checksum และ Application Layer

หวัขอ้ 7-2 · Checksum calculation / Application data · 7-5

การคํานวณ Checksum ตามต้นฉบบั
รวมค่า Character Code ทีละ 1 Byte ตัง้แต่ STX ถึง ETX (นับทัง้สองตัว)
นํา Byte ล่างของผลรวมมาหา Two’s Complement

แปลงผลลัพธเ์ป็น ASCII 2 ตัว เพื่อสง่เป็น Checksum

ตัวอยา่งค่า: STX 02H, Address 30H 31H, Sub-address 30H 30H, Device ID X 58H, คําสัง่ R S = 52H 53H, …, ETX 03H

02H + 30H + 31H + 30H + 30H + 58H + 52H + 53H + ... + 03H
ผลรวมตัวอย่าง = 376H   → Byte ล่าง = 76H
Two's complement ของ 76H = 8AH
Checksum = "8A"  → ASCII 38H, 41H

Delimiter: ใช ้CR/LF จบขอ้ความ หลังรบั LF แล้วอุปกรณ์จงึเขา้สถานะพรอ้มประมวลผลขอ้ความนัน้

Application Layer — รายการขอ้มูล

รายการ รูปแบบ / ความหมาย

Command RS = อ่านเลขฐานสบิจาก Address ต่อเนื่อง
WS = เขยีนเลขฐานสบิไป Address ต่อเนื่อง
RD / WD = อ่าน / เขยีนเลขฐานสบิหกต่อเนื่อง
RU / WU = อ่าน / เขยีนเลขฐานสบิหกแบบสุม่ Address

Data delimiter RS / WS ใช ้, (comma); คําสัง่อ่ืนไมม่ตัีวคัน่

Word address RS / WS ใชฐ้านสบิและ W เชน่ 501W; คําสัง่อ่ืนใช ้Hex เชน่ 01F5

จาํนวนรายการขอ้มูลท่ีอ่าน RS / WS = ฐานสบิ เชน่ 1; คําสัง่อ่ืน = ฐานสบิหก เชน่ 0001

Data RS / WS = ฐานสบิ เชน่ 100; คําสัง่อ่ืน = Hex เชน่ 0064

1. 
2. 
3. 
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คําสัง่อ่านขอ้มูลต่อเนื่อง (RS)

7-3 คําอธบิายคําสัง่ · การสื่อสาร CPL
คําสัง่นี้อ่านขอ้มูลจากแอดเดรสท่ีต่อเนื่องกันภายในขอ้ความเดียว

ขอ้ความคําสัง่

อ่านขอ้มูลจากแอดเดรสเวริด์ท่ีต่อเนื่องกัน เริม่จากแอดเดรสท่ีระบุ โครงสรา้งชัน้แอปพลิเคชนัของขอ้ความคําสัง่อ่านแสดงด้านล่าง

ชัน้แอปพลิเคชนั
(1) คําสัง่อ่านขอ้มูลต่อเนื่อง
(2) ตัวคัน่ขอ้มูล
(3) แอดเดรสเวริด์เริม่ต้น
(4) จาํนวนขอ้มูลท่ีจะอ่าน

ขอ้ความตอบกลับ

เมื่อรบัขอ้ความคําสัง่สาํเรจ็ อุปกรณ์จะสง่ขอ้ความตอบกลับตามคําสัง่
โครงสรา้งชัน้แอปพลิเคชนัของขอ้ความตอบกลับสาํหรบัคําสัง่อ่านแสดงด้านล่าง
สิน้สดุตามปกติ (อ่านหนึ่งรายการ)

สิน้สดุตามปกติ (อ่านหลายรายการ)

สิน้สดุผดิปกติ

แทน XX ด้วยรหสัสิน้สดุท่ีระบุขอ้ผดิพลาด ดรูายละเอียดในหวัขอ้ 7-6 รายการรหสัสิน้สดุ (หน้า 7-14)
(1) รหสัสิน้สดุ
(2) ตัวคัน่ขอ้มูล
(3) ขอ้มูลท่ีอ่านรายการท่ี 1
(4) รายการท่ี 2 ถึง (n−1)
(5) รายการท่ี n

จาํนวนขอ้มูลสงูสดุท่ีอ่านได้ต่อขอ้ความ

64 เวริด์

R S , 9 1 0 1 W , 1

(1) (2) (3) (2) (4)

0 0 ,

(1) (2) (3)

0 0 , , ,

(1) (2) (3) (2) (4) (2) (5)

X X

(1)
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คําสัง่เขยีนขอ้มูลต่อเนื่อง (WS)

คําสัง่นี้เขยีนขอ้มูลไปยงัแอดเดรสท่ีต่อเนื่องกัน

ขอ้ความคําสัง่

โครงสรา้งชัน้แอปพลิเคชนัของขอ้ความคําสัง่เขยีนแสดงด้านล่าง

(1) คําสัง่เขยีนขอ้มูลต่อเนื่อง
(2) ตัวคัน่ขอ้มูล
(3) แอดเดรสเวริด์เริม่ต้น
(4) ขอ้มูลท่ีจะเขยีน (เวริด์ท่ี 1)
(5) ขอ้มูลท่ีจะเขยีน (เวริด์ท่ี 2)

ขอ้ความตอบกลับ

โครงสรา้งชัน้แอปพลิเคชนัของขอ้ความตอบกลับสาํหรบัคําสัง่เขยีนแสดงด้านล่าง
สิน้สดุตามปกติ

สิน้สดุผดิปกติหรอืมคํีาเตือน

แทน XX ด้วยรหสัสิน้สดุท่ีระบุขอ้ผดิพลาด ดรูายละเอียดในหวัขอ้ 7-6 รายการรหสัสิน้สดุ (หน้า 7-14)
(1) รหสัสิน้สดุ

จาํนวนขอ้มูลสงูสดุท่ีเขยีนได้ต่อขอ้ความ

64 เวริด์

W S , 1 5 0 1 W , 1 , 6 5

(1) (2) (3) (2) (4) (2) (5)

0 0

(1)

X X

(1)
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คําสัง่อ่านขอ้มูลต่อเนื่องแบบความยาวคงท่ี (RD)

คําสัง่นี้อ่านขอ้มูลต่อเนื่องครัง้ละ 2 ไบต์ ขอ้มูลมคีวามยาวคงท่ี จงึเหมาะกับการประมวลผลในโปรแกรมแลดเดอรท่ี์รบัขอ้มูลผา่นการสื่อสารของ
PLC
แอดเดรสเวริด์เริม่ต้นแสดงด้วยเลขฐานสบิหก 4 หลัก จาํนวนขอ้มูลแสดงด้วยเลข 4 หลัก และขอ้มูลแสดงด้วยเลขฐานสบิหก 4 × n หลัก โดย n
เป็นจาํนวนเต็มบวก

ขอ้ความคําสัง่

สง่แอดเดรสเวริด์เริม่ต้นท่ีจะอ่านและจาํนวนขอ้มูลท่ีจะอ่าน โดยแต่ละค่าใชเ้ลขฐานสบิหก 4 หลัก

(1) คําสัง่อ่านขอ้มูลต่อเนื่องแบบความยาวคงท่ี
(2) แอดเดรสเวริด์เริม่ต้น
(3) จาํนวนขอ้มูลท่ีจะอ่าน

ขอ้ความตอบกลับ

เมื่อประมวลผลคําสัง่สาํเรจ็ อุปกรณ์จะสง่รหสัสิน้สดุท่ีระบุวา่สาํเรจ็ (เลขฐานสบิ 2 หลัก) พรอ้มขอ้มูลท่ีอ่านตามจาํนวนท่ีกําหนด (เลขฐานสบิหก 4
หลัก × จาํนวนขอ้มูลท่ีอ่าน) หากเกิดขอ้ผดิพลาด อุปกรณ์จะสง่เฉพาะรหสัสิน้สดุท่ีระบุขอ้ผดิพลาด (เลขฐานสบิ 2 หลัก)
สิน้สดุตามปกติ (อ่านหนึ่งรายการ)

สิน้สดุตามปกติ (อ่านหลายรายการ)

สิน้สดุผดิปกติ

แทน XX ด้วยรหสัสิน้สดุท่ีระบุขอ้ผดิพลาด ดรูายละเอียดในหวัขอ้ 7-6 รายการรหสัสิน้สดุ (หน้า 7-14)
(1) รหสัสิน้สดุ
(2) ขอ้มูลท่ีอ่านรายการท่ี 1
(3) รายการท่ี 2 ถึง (n−1)
(4) รายการท่ี n

จาํนวนขอ้มูลสงูสดุท่ีอ่านได้ต่อขอ้ความ

64 เวริด์

R D

(1) (2) (3)

0 0

(1) (2)

0 0

(1) (2) (3) (4)

X X

(1)
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คําสัง่เขยีนขอ้มูลต่อเนื่องแบบความยาวคงท่ี (WD)

คําสัง่นี้เขยีนขอ้มูลต่อเนื่องครัง้ละ 2 ไบต์ ขอ้มูลมคีวามยาวคงท่ี จงึเหมาะกับการประมวลผลในโปรแกรมแลดเดอรท่ี์รบัขอ้มูลผา่นการสื่อสารของ
PLC
แอดเดรสเวริด์เริม่ต้นแสดงด้วยเลขฐานสบิหก 4 หลัก และขอ้มูลแสดงด้วยเลขฐานสบิหก 4 × n หลัก โดย n เป็นจาํนวนเต็มบวก

ขอ้ความคําสัง่

สง่แอดเดรสเวริด์เริม่ต้นท่ีจะเขยีน (เลขฐานสบิหก 4 หลัก) และขอ้มูลท่ีจะเขยีน (เลขฐานสบิหก 4 × n หลัก)
เขยีนขอ้มูลหนึ่งรายการ

เขยีนขอ้มูลหลายรายการ

(1) คําสัง่เขยีนขอ้มูลต่อเนื่องแบบความยาวคงท่ี
(2) แอดเดรสเวริด์เริม่ต้น
(3) ขอ้มูลท่ีจะเขยีนรายการท่ี 1
(4) รายการท่ี 2 ถึง (n−1)
(5) รายการท่ี n

ขอ้ความตอบกลับ

หากเขยีนขอ้มูลได้ครบ อุปกรณ์จะสง่รหสัสิน้สดุท่ีระบุวา่สาํเรจ็ หากเขยีนได้เพยีงบางสว่น จะสง่รหสัเตือน และหากเขยีนขอ้มูลไมไ่ด้เลย
จะสง่รหสัขอ้ผดิพลาด รหสัทัง้สามกรณีเป็นเลขฐานสบิ 2 หลัก
สิน้สดุตามปกติ

สิน้สดุผดิปกติหรอืมคํีาเตือน

แทน XX ด้วยรหสัสิน้สดุท่ีระบุขอ้ผดิพลาด ดรูายละเอียดในหวัขอ้ 7-6 รายการรหสัสิน้สดุ (หน้า 7-14)
(1) รหสัสิน้สดุ

จาํนวนขอ้มูลสงูสดุท่ีเขยีนได้ต่อขอ้ความ

64 เวริด์

W D

(1) (2) (3)

W D

(1) (2) (3) (4) (5)

0 0

(1)

X X

(1)
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RU — อ่านขอ้มูลแบบสุม่ความยาวคงท่ี

คําสัง่ RU · Random (Non-consecutive) Address Read

คําสัง่ RU อ่านขอ้มูลจาก Word Address แบบไมต่่อเนื่องกันได้ โดยขอ้มูลแต่ละรายการมขีนาด 2 Byte และต้องระบุท่ีอยูต่ามลําดับท่ีจะอ่าน

ขอ้ความคําสัง่ (Instruction message)

ลําดับ ฟลิด์ของคําสัง่ ค่าท่ีต้องสง่

(1) ชนิดคําสัง่ RU

(2) Sub-command 00 — ค่าคงท่ี

(3) Word Address 1 ฐานสบิหก 4 หลัก

(4) Word Address 2 ถึง n−1 ฐานสบิหกรายการละ 4 หลัก

(5) Word Address n ฐานสบิหก 4 หลัก

ขอ้ความตอบกลับ

เมื่อทํางานสาํเรจ็ อุปกรณ์สง่ 00 (รหสัผลลัพธฐ์านสบิ 2 หลัก) ตามด้วยขอ้มูลท่ีอ่านตามลําดับท่ีระบุ โดยแต่ละรายการมค่ีาเลขฐานสบิหก 4 หลัก รวม 4 × n
หลัก แต่เมื่อเกิดขอ้ผดิพลาดจะสง่เฉพาะรหสัผดิพลาด XX ไมแ่นบค่าขอ้มูล

ลําดับ ความหมายฟลิด์ของขอ้ความตอบกลับ

(1) Termination Code

(2) Read Data 1

(3) Read Data 2 ถึง n−1

(4) Read Data n

อ่านได้สงูสดุ 64 Words ต่อขอ้ความ · รหสัผลลัพธ:์ หวัขอ้ 7-6 (7-14) · การเรยีงลําดับขอ้มูลตอบกลับเป็นไปตามลําดับ Word Address ในคําสัง่

R U 0 0

(1) (2) (3) (4) (5)
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WU — เขยีนขอ้มูลแบบสุม่ความยาวคงท่ี

คําสัง่ WU · จบัคู่ Word Address และ Write Data ตามลําดับ

คําสัง่ WU เขยีนขอ้มูลลงใน Word Address ท่ีไมต่่อเนื่องกันได้ โดยขอ้มูลแต่ละรายการมขีนาด 2 Byte และสง่ท่ีอยูพ่รอ้มค่าขอ้มูล
เป็นคู่ต่อเนื่องกัน แต่ละค่าแทนด้วยเลขฐานสบิหก 4 หลัก

ขอ้ความคําสัง่ (Instruction message)

ลําดับ ฟลิด์ของคําสัง่ รูปแบบ

(1) คําสัง่เขยีนขอ้มูลแบบสุม่ WU

(2) Sub-command 00 — ค่าคงท่ี

(3) Word Address 1 ฐานสบิหก 4 หลัก

(4) Write Data 1 ฐานสบิหก 4 หลัก

(5) Word Address n ฐานสบิหก 4 หลัก

(6) Write Data n ฐานสบิหก 4 หลัก

ขอ้ความตอบกลับ (Response message)

ผล ความหมาย

00 เขยีนขอ้มูลได้สาํเรจ็

รหสัเตือน (2 หลัก) เขยีนสาํเรจ็เพยีงบางรายการ

รหสัผดิพลาด (2 หลัก) ไมส่ามารถเขยีนขอ้มูลได้เลย

XX ตําแหน่งสาํหรบัรหสัเตือน/ผดิพลาดท่ีใชแ้ทน 00 ในแผนภาพ

เขยีนได้สงูสดุ 64 Words ต่อขอ้ความ · ตรวจความหมาย Termination Code ในหวัขอ้ 7-6 (หน้า 7-14)

W U 0 0

(1) (2) (3) (4) (5) (6)
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7-4 การกําหนด Word Address

ชว่ง RAM และ Nonvolatile Memory · โปรดระวงัอายุการเขยีนหน่วยความจาํ

Word Address ในการสื่อสาร CPL แบง่ออกเป็นสองชว่งตามพื้นท่ีหน่วยความจาํท่ีเขยีนขอ้มูล

Word Address (Decimal /
Hex)

พื้นท่ีหน่วยความจาํ ผลของการอ่าน/เขยีน

273W–15935W
(0111–3E3F)

RAM Access Word Address อ่านและเขยีนขอ้มูลใน RAM เท่านัน้ ไมม่กีารเขยีน Nonvolatile
Memory เมื่อปิดและเปิดไฟใหม ่ค่าในหน่วยความจาํไมล่บเลือนจะถกู
โหลดกลับมาทับค่าท่ีเขยีนไวใ้น RAM

16657W–32319W
(4111–7E3F)

Nonvolatile Memory
Access Word Address

การเขยีนสง่ค่าไปทัง้ RAM และหน่วยความจาํไมล่บเลือน สว่นการอ่าน
ขอ้มูลอ่านจาก RAM เท่านัน้ เมื่อปิดและเปิดไฟใหม ่ค่าท่ีเขยีนลงใน
หน่วยความจาํไมล่บเลือนจะยงัอยู่

ขอ้ควรระวงัในการใชง้าน

อุปกรณ์รุน่ท่ีไมม่ ีExtended Data Memory มจีาํนวนรอบลบ/เขยีนหน่วยความจาํไมล่บเลือนจาํกัดประมาณ 100,000 ครัง้ หากพารามเิตอร์
ต้องเขยีนบอ่ยมาก ควรเลือกพื้นท่ี RAM ซึ่งไมม่ขีอ้จาํกัดจาํนวนรอบลบ/เขยีนนี้ แต่เมื่อเปิดเครื่องใหม ่ค่าจากหน่วยความจาํไมล่บเลือนจะเขยีนทับ
ขอ้มูลใน RAM

ชว่งค่าท่ีอนุญาตให้เขยีน (Write Data Range)
หากค่าท่ีสัง่เขยีนอยูน่อกชว่งท่ีกําหนดไวข้องพารามเิตอร ์จะไมเ่ขยีนค่านัน้ และสง่รหสัสิน้สดุการทํางานท่ีระบุขอ้ผดิพลาดกลับมา

เง่ือนไขการเขยีน (Write Conditions)
หากเง่ือนไขสาํหรบัการเขยีนขอ้มูลไมค่รบถ้วน อุปกรณ์จะสง่รหสัขอ้ผดิพลาดกลับมาเชน่กัน
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7-5 การแทนค่าตัวเลขในชัน้ Application

Decimal Variable-Length / Hexadecimal Fixed-Length

ขอ้มูลของคําสัง่ RS/WS ใชเ้ลขฐานสบิแบบความยาวแปรผนั (ตัดเลขศูนยท่ี์ไมจ่าํเป็น) สว่นคําสัง่ RD/WD/RU/WU ใชเ้ลขฐานสบิหก
แบบความยาวคงท่ี

คําสัง่ RS และ WS (เลขฐานสบิแบบตัดเลขศูนย)์

รายการ ขอ้กําหนด

ชอ่งวา่งท่ีไมจ่าํเป็น หา้มใส่

เลขศูนยน์ําหน้าท่ีไมจ่าํเป็น หา้มใส่

เมื่อค่าตัวเลขเป็นศูนย์ ต้องสง่ 0 ไมส่ามารถเวน้วา่ง

อักขระอ่ืนท่ีไมจ่าํเป็น อนุญาตเครื่องหมายลบ − หน้าตัวเลขเพื่อแสดงค่าลบเท่านัน้ หา้มเติมอักขระอ่ืน และหา้ม
ใสเ่ครื่องหมาย + ใหค่้าบวก

ชว่งท่ีใชไ้ด้ −32768 ถึง +32767

หากขอ้ความมชีอ่งวา่ง/อักขระท่ีหา้มใช ้หรอืค่าตัวเลขอยูน่อกชว่ง อุปกรณ์จะยุติการประมวลผลขอ้ความและสง่ Termination Code แจง้ขอ้
ผดิพลาด

คําสัง่ RD, WD, RU และ WU (ฐานสบิหกความยาวคงท่ี)

รายการ ขอ้กําหนด

ชอ่งวา่งท่ีไมจ่าํเป็น หา้มใส่

เลขศูนยท่ี์ไมจ่าํเป็น หา้มใส ่(ต้องใชรู้ปแบบความยาวคงท่ีตามกําหนด)

เมื่อค่าตัวเลขเป็นศูนย์ ต้องสง่ 0000 ไมส่ามารถเวน้วา่ง

อักขระอ่ืนท่ีไมจ่าํเป็น หา้มใส่

ชว่งท่ีใชไ้ด้ 0000H ถึง FFFFH

เมื่อพบขอ้มูลรูปแบบไมถ่กูต้อง การประมวลผลขอ้ความจะหยุดและตอบกลับรหสัผดิพลาด · คงรูปแบบฐานสบิ/ฐานสบิหกและเครื่องหมายค่าลบตาม
ต้นฉบบั
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7-6 รายการ Termination Codes

รหสัผลการสื่อสาร CPL · 00 / 99 / 10 / 22 / 23 / 40 / 41 / 42 / 83

เมื่อเกิดขอ้ผดิพลาดในชัน้ Application อุปกรณ์สง่ Termination Code เป็นสว่นหนึ่งของขอ้ความตอบกลับ ขอ้ความและตัวอยา่งคําสัง่ด้านล่างคง
ตามต้นฉบบัผูผ้ลิต

รหัส สาเหต ุ/ ความหมาย การประมวลผล ตัวอยา่งจากต้นฉบบั

00 จบการทํางานปกติ ประมวลผลทกุสว่นสาํเรจ็ —

99 คําสัง่ไมถ่กูกําหนด / ขอ้ผิดพลาดอ่ืน สง่เฉพาะรหสัสิน้สดุ ไมป่ระมวลผลขอ้ความ AA,1001W,1
RX03E80001

10 แปลงค่าตัวเลขผิดพลาด: ตัวเลข ≥ 7 หลัก; มเีลข 0 นําหน้าค่าท่ี
ไมใ่ชศู่นย;์ ผลแปลง ≥ 65535 หรอื ≤ −65536; รูปแบบ
จาํนวนเต็มผิด

หยุดเมื่อพบการแปลงค่าหรอืชว่งผิด (รายการ
ก่อนจุดผิดยงัประมวลผลแล้ว)

RS,1001W,100000
RS,01001W,1
RS,+1001W,1
WS,10?1W,1
RD03E9000>
RU0103E9

22 อ่านค่าท่ีอยูน่อกชว่งหลังเปล่ียนตําแหน่งทศนิยม (≤ −32769
หรอื ≥ 32768)

อ่านค่าขดีสงูสดุ/ต่ําสดุของ Word Address นัน้
แทน และประมวลผลรายการถัดไปต่อ

—

22 เขยีนขอ้มูลท่ีอยูน่อกชว่งท่ีกําหนดไว้ ขา้ม Word Address นัน้แล้วดําเนินการต่อ ตัวอยา่งชว่ง 5001W = 0–1
WS,5001W,3000
WD13890BB8
WU0013890BB8

23 ไมอ่นุญาตใหเ้ขยีนเพราะค่าตัง้หรอืเง่ือนไขภายนอกไมค่รบ ขา้ม Word Address นัน้และทํารายการถัดไปต่อ —

23 หา้มอ่าน/เขยีนเนื่องจากล็อก Communication/Loader สง่เฉพาะ Termination Code ไมป่ระมวลผลคํา
สัง่

—

40 จาํนวน Word ท่ีอ่าน/เขยีนไมถ่กูต้อง สง่เฉพาะรหสั ไมป่ระมวลผล RS,1001W,100
RD03E90064

41 Word Address อยูน่อกชว่ง (นอก 256–65534) สง่เฉพาะรหสั ไมป่ระมวลผล RS,100000W,1
RD03G90001
RU00$3E903EA
WS,03E9W,1
WD0XXX0001
WU00o3E90001

42 ค่าท่ีเขยีนนอกชว่ง ≤ −32769 หรอื ≥ 32768 ประมวลผลถึง Word Address ท่ีพบปัญหา และ
ไมป่ระมวลผลรายการต่อไป

WS,2101W,100,XXX
WS,2101W,100000
WD03E900010XXX

83 เกิด Alarm อยา่งใดอยา่งหนึ่ง: AL74 / AL80 / AL81 /
AL82 / AL83 / AL84 / AL95 / AL96 / AL97 / AL99

สง่เฉพาะรหสั ไมป่ระมวลผลคําสัง่ —

Alarm ของรหสั 83: AL74 หน่วยความจาํไมล่บเลือนผดิพลาด; AL80 ยงัไมเ่ริม่ต้นหน่วยความจาํ; AL81 พื้นท่ีตัง้ค่าผดิพลาด; AL82 พื้นท่ีค่าปรบัเทียบผดิพลาด;
AL83 ระบบภายใน; AL84 เริม่ต้นการตัง้ค่า; AL95 ค่าตัง้; AL96 ค่าปรบัเทียบ; AL97 Extended Data Memory; AL99 โปรแกรมภายในผดิพลาด
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7-7 จงัหวะเวลาการรบัและสง่ขอ้มูล

ขอ้ความคําสัง่ / ตอบกลับ และ RS-485 Driver Control Timing

การกําหนดเวลาในการสง่ขอ้ความคําสัง่จากสถานีหลัก (Master) และรบัขอ้ความตอบกลับจาก C2/C3 (Slave) ต้องเป็นไปตามค่าท่ี
ระบุต่อไปนี้

เวลารอรบัคําตอบ (Response Monitoring Time)
นับตัง้แต่สถานีหลักสง่ขอ้ความคําสัง่เสรจ็จนได้รบัขอ้ความตอบกลับจาก C2/C3 ใชเ้วลาสงูสดุ 2 วนิาที ดังนัน้ใหตั้ง้เวลาตรวจจบั
Timeout เท่ากับ 2 วนิาที โดยทัว่ไปเมื่อ Timeout ควรสง่คําสัง่ซํ้า

เวลารอก่อนเริม่สง่คําสัง่ใหม ่(Transmission Start Time)
หลังรบัขอ้ความตอบกลับเสรจ็ ต้องรออยา่งน้อย 10 ms ก่อนสง่คําสัง่ถัดไป ไมว่า่จะสง่ไปยงั Slave เดิมหรอื Slave อ่ืน

(1) จบการสง่ของ Master → C2/C3 เริม่สง่กลับ: ไมเ่กิน 2000 ms · (2) จบการสง่ของ C2/C3 → Master เริม่สง่คําสัง่ใหม:่ อยา่งน้อย 10
ms

กําหนดเวลาควบคมุไดรเวอร ์RS-485 แบบ 3 สาย

หมายเลข เหตกุารณ์ เวลาท่ีกําหนด

(1) Master สง่คําสัง่เสรจ็ → ปิดไดรเวอร์ ≤ 500 μs

(2) C2/C3 รบัขอ้มูลเสรจ็ → เปิดไดรเวอร์ ไมน่้อยกวา่ Response Timeout
Setting (C070)

(3) C2/C3 สง่คําตอบเสรจ็ → ปิดไดรเวอร์ ≤ 10 ms

(4) Master รบัขอ้มูลเสรจ็ → เปิดไดรเวอร์ ≥ 10 ms

ภาพเวลาและรูปคล่ืนอ้างอิงจากต้นฉบบัโดยตรง ไมเ่ปล่ียนลําดับไดรเวอร ์สญัลักษณ์ หรอืค่าเวลา

Instruction
messageTransmission line Instruction 

message
Response 
message

Response 
message

(1) (2)

(enabled)

(enabled)

(disabled)

(disabled)

Master station’s 
driver control

Model C2/C3’s 
driver control

Transmission line

(Instruction
message)

Valid data Valid data

(Response
message)

(1)

(2) (3)

(4)

(enabled)

(enabled)

(disabled)

(disabled)

Master station’s 
driver control

Model C2/C3’s 
driver control

Transmission line

(Instruction
message)

Valid data Valid data

(Response
message)

(1)

(2) (3)

(4)
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7-8 ขอ้ควรระวงัในการเขยีนโปรแกรมฝั่ ง Master

การสง่ซํ้า ค่าตรวจจบั Timeout และตัวอยา่ง C++

ขอ้ควรระวงัเมื่อสรา้งโปรแกรมสื่อสารฝั่ ง Master

C2/C3 อาจใชเ้วลาสงูสดุ 2 วนิาที ก่อนสง่คําตอบ จงึควรตัง้ Response Monitoring Time เป็น 2 วนิาที
หากไมต่อบกลับภายใน 2 วนิาที ใหส้ง่คําสัง่ซํ้า หากยงัไมต่อบกลับหลังสง่ซํ้าอีก 2 ครัง้ ใหแ้จง้ Communications Error
การสง่ซํ้าจาํเป็นเพราะสญัญาณรบกวนทางไฟฟา้อาจทําใหข้อ้ความสง่ไมส่มบูรณ์ได้

หากกําหนด Device ID แบบ X และ x สลับกันเมื่อ Master สง่ซํ้า จะชว่ยแยกได้วา่ขอ้ความตอบกลับเป็นของคําสัง่ก่อนหน้าหรอืปัจจุบนั

ตัวอยา่งโปรแกรม (Communication Program Example)
ไฟล์ตัวอยา่งติดตัง้อยูใ่นโฟลเดอรข์อง SLP-C1F Smart Loader Package โดยค่าตัง้ต้นจะอยูท่ี่

C:\Program Files (x86)\SLP\SLPC1\Samples\cpl.cpp

ตัวอยา่งเขยีนด้วย C++ จดัทําเพื่ออ้างอิงเท่านัน้ ผูผ้ลิตไมร่บัประกันวา่ทกุฟงัก์ชนัจะทํางานถกูต้อง และไมร่บัผดิชอบความเสยีหายอัน
เกิดจากการนําโปรแกรมนี้ไปใช้

ก่อนเรยีกใชง้านตัวอยา่ง

ตรวจประเภทการสื่อสาร (Communication Type), Station Address, Transmission Speed และ Data Format ของอุปกรณ์
ใหถ้กูต้อง

วธิ ีCompile ตัวอยา่งด้วย Visual Studio 2019

เปิด x86 Native Tools Command Prompt for VS 2019 จาก Start Menu และใชคํ้าสัง่ cl

C:\Sample>cl cpl.cpp
Microsoft (R) C/C++ Optimizing Compiler Version 19.29.30133 for x86
Copyright (C) Microsoft Corporation. All rights reserved.
cpl.cpp
Microsoft (R) Incremental Linker Version 14.29.30133.0
Copyright (C) Microsoft Corporation. All rights reserved.
/out:cpl.exe
cpl.obj

• 
• 
• 
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ตัวอยา่งการเรยีกโปรแกรมสื่อสาร CPL (ต่อ)

หน้าต้นฉบบั 7-17 · COM Port 1 · ตัวอยา่ง RS/WS และ AppCPL()

การเรยีกใชตั้วอยา่งโปรแกรม (Running the Sample Program)
โปรแกรมตัวอยา่งอ่านและเขยีนขอ้มูลผา่น COM Port 1 เมื่อรนัจะแสดงขอ้ความสว่น Application Layer ของขอ้ความคําสัง่และ
ขอ้ความตอบกลับท่ีมกีารสื่อสารกัน

command:RS,14356W,2
result:00,0,0
command:WS,14357W,2
result:00

ขัน้ตอนการประมวลผลของโปรแกรมตัวอยา่ง

ขัน้ตอน คําอธบิาย

ตัง้ค่าการสื่อสาร (Setup for
Communication)

เรยีกฟงัก์ชนั open() และเริม่ต้นใชง้านพอรต์ RS-232C

สัง่ประมวลผลคําสัง่ (Executing
Commands)

กําหนดสายอักขระคําสัง่ท่ีต้องการลงในตัวแปร command แล้วเรยีกฟงัก์ชนั AppCPL()

ขอ้ความ RS,14356W,2, WS,14357W,2 และผลตอบกลับ 00 คงรูปแบบอักขระตามตัวอยา่งต้นฉบบั เพื่อใหส้ามารถนําไปเปรยีบเทียบกับผลการ
สื่อสารจรงิได้
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บทท่ี 8 การสื่อสาร Modbus

สาํหรบัอุปกรณ์ C2/C3 รุน่ท่ีมกีารสื่อสาร RS-485 ผูใ้ชง้านสามารถสรา้งโปรแกรมบน PC, PLC หรอือุปกรณ์ควบคมุหลักเพื่ออ่านและเขยีน
ขอ้มูลได้ โดยเลือกโปรโตคอล CPL (Controller Peripheral Link ของ Azbil) หรอื Modbus บทนี้อธบิายการสื่อสาร Modbus

8-1 ภาพรวมการสื่อสารและคณุสมบติั
Master หนึ่งเครื่องเชื่อมต่อ C2/C3 ได้สงูสดุ 31 เครื่อง
สามารถอ่านหรอืเขยีนขอ้มูลพารามเิตอรเ์กือบทัง้หมดของ C2/C3 ได้ (ดบูทท่ี 10 รายการขอ้มูลสื่อสาร)

ขอ้ควรระวงั: Host บางรุน่อาจสง่ Data Address ลดลง 1 จากค่าท่ีตัง้ เชน่ ตัง้ Address 1001 ใน Host แต่สง่จรงิ 1000 ต้องตรวจคู่มอื Host
ก่อนใชง้าน

พารามเิตอรส์าํหรบัการสื่อสาร Modbus

รายการ รหัส ค่าท่ีเลือกได้ ค่าเริม่ต้น User Level

ประเภทการสื่อสาร 0 Simple / Standard /
Advanced

หมายเลขสถานี 0 Simple / Standard /
Advanced

ความเรว็สื่อสาร 2 Simple / Standard /
Advanced

ความยาวขอ้มูล 1 Simple / Standard /
Advanced

Parity 0 Simple / Standard /
Advanced

Stop Bits 0 Simple / Standard /
Advanced

เวลารอก่อนตอบกลับ 3 Advanced

รายการเหล่านี้ตัง้ค่าได้เฉพาะรุน่ท่ีรองรบั RS-485 และเมื่อเลือก Modbus/RTU ความยาวขอ้มูลจะถกูกําหนดเป็น 8 bits เสมอ ไมข่ึ้นกับ C067

• 
• 

0: CPL
1: Modbus/ASCII
2: Modbus/RTU
3: PLC Link Communication

0: ไมส่ื่อสาร
1–127: Station Address

0: 4800 bps
1: 9600 bps
2: 19200 bps
3: 38400 bps
4: 57600 bps

0: 7 bits
1: 8 bits

0: Even parity
1: Odd parity
2: No parity

0: 1 bit
1: 2 bits

1–250 ms
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8-1 ขัน้ตอนการสื่อสาร Modbus

ขอ้ควรระวงัและลําดับรบั–สง่ขอ้มูล

สามารถตัง้ค่าการสื่อสารด้วยปุม่บน C2/C3 หรอืด้วย Smart Loader Package SLP-C1F เท่านัน้ ไมส่ามารถใช ้RS-485 เพื่อกําหนด
ค่าพารามเิตอรก์ารสื่อสารเหล่าน้ีได้

ลําดับการสื่อสาร (Communication Procedure)
อุปกรณ์หลัก Master (Host) สง่ขอ้ความคําสัง่ไปยงั C2/C3 ท่ีเป็น Slave เครื่องหนึ่ง
Slave รบัขอ้ความ แล้วประมวลผลการอ่านหรอืเขยีนตามรายละเอียดคําสัง่
Slave สง่ขอ้ความตอบกลับท่ีตรงกับชนิดและผลการประมวลผล
Master รบัขอ้ความตอบกลับจาก Slave

ขอ้ควรระวงั: หา้มผสมขอ้ความของ CPL, Modbus/ASCII, Modbus/RTU และ PLC Link บนสายสง่ RS-485 เสน้เดียวกัน

คําสาํคัญ

คํา คําอธบิาย

Master / Host อุปกรณ์ต้นทางท่ีสง่คําสัง่ เชน่ PC หรอื PLC

Slave / C2/C3 อุปกรณ์ท่ีรบัคําสัง่และสง่ขอ้ความตอบกลับ

Instruction Message ขอ้ความคําสัง่อ่าน/เขยีน

Response Message ขอ้ความตอบกลับหลังทําตามคําสัง่

1. 
2. 
3. 
4. 
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8-2 โครงสรา้งขอ้ความ Modbus/ASCII

รหสัฐานสบิหก รูปแบบ Frame และ Station Address

ขอ้ความของ Modbus/ASCII แสดงเป็นรหสั ASCII ฐานสบิหก แต่ละชอ่งในแผนภาพแทนอักขระหนึ่งตัว ขอ้ความคําสัง่และขอ้ความตอบ
กลับถกูบรรจุไวใ้นฟลิด์ (3)

โครงสรา้งเฟรม (1)–(5)
ตําแหน่ง สว่นประกอบ รายละเอียด

(1) Start : (Colon), รหสั ASCII 3AH

(2) Station Address เลขฐานสบิหก 2 หลัก (ในขอ้ความเป็น ASCII 2 อักขระ)

(3) ขอ้ความคําสัง่/ตอบกลับ รายละเอียดคําสัง่หรอืขอ้มูลท่ีสง่กลับ

(4) Checksum (LRC) ตัวอักษร ASCII ฐานสบิหก 2 หลัก

(5) Delimiter CR = 0DH และ LF = 0AH

เครื่องหมาย Colon (3AH)

เมื่อ C2/C3 ได้รบั Colon (3AH) จะถือวา่เป็นจุดเริม่ต้นขอ้ความใหมทั่นที ไมว่า่ก่อนหน้านัน้จะได้รบัอักขระใด วธินีี้ชว่ยให ้Slave กลับมารบัคํา
สัง่ท่ีถกูต้องซึ่ง Master สง่ซํ้าได้ แมคํ้าสัง่ก่อนหน้าจะถกูรบกวนทางไฟฟา้

Station Address

C2/C3 จะตอบกลับเฉพาะคําสัง่ท่ีระบุหมายเลขสถานีของตนเท่านัน้ และใสห่มายเลขสถานีของตนไวใ้นขอ้ความตอบกลับ กําหนดด้วย C065
(ต้นฉบบัเขยีนยอ่วา่ C65) หากตัง้ Address เป็น 0 (ขอ้ความ 30H 30H) อุปกรณ์จะไมต่อบกลับ แม ้Address ตรงกัน

3AH 0DH 0AH

: CR LF

(1) (2) (3) (4) (5)

1 frame
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การคํานวณ Checksum แบบ LRC

Modbus/ASCII · ต่อจากหวัขอ้ 8-2

LRC (Longitudinal Redundancy Check) ตรวจจบัการเปล่ียนแปลงของขอ้ความจากสญัญาณรบกวน การสง่ค่า Checksum ใช้
อักขระฐานสบิหก 2 หลัก

ขัน้ตอนการคํานวณ Checksum (LRC)

นําขอ้มูลตัง้แต่ Station Address จนถึงไบต์ก่อน Checksum มาบวกกัน โดยแปลง ASCII ทกุ 2 อักขระเป็นขอ้มูล Binary 1 Byte
ก่อน ไมใ่ชน่ํารหสัอักขระ ASCII มาบวก
หา Two’s Complement ของผลรวม
ใชไ้บต์ล่างสดุของผลท่ีได้และแปลงเป็นอักขระฐานสบิหก 2 หลัก

ตัวอยา่งจากขอ้ความคําสัง่ต้นฉบบั

: 0 A 0 3 0 3 E 9 0 0 0 2 ... LRC CR LF
Station = 0AH · Function = 03H
Starting Word Address = 03E9H · Read Count = 0002H

0AH + 03H + 03H + E9H + 00H + 02H = FBH
Two’s Complement ของ FBH = 05H
LRC = 05H  →  ASCII '0' = 30H, '5' = 35H

ไบต์ขอ้มูล (Binary) Hex ความหมาย

Station Address 0AH เลขสถานี

Function 03H คําสัง่อ่าน

Starting Address 03H E9H Address เริม่ต้น

Read Count 00H 02H จาํนวน Word ท่ีอ่าน

Delimiter (CR/LF)

CR/LF เป็นเครื่องหมายสิน้สดุขอ้ความ หลังจาก C2/C3 รบั LF แล้ว จงึเขา้สูส่ถานะท่ีพรอ้มประมวลผลขอ้ความท่ีรบัมา

เครื่องหมายและค่า 3AH, 0DH, 0AH, FBH, 05H, 30H, 35H คงตามตัวอยา่งในต้นฉบบั

1. 

2. 
3. 

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 368 / 528 | 8-4



Modbus/RTU และการตรวจสอบ CRC

โครงสรา้ง Binary Frame และโค้ด CRC ตามต้นฉบบั

Modbus/RTU ใชข้อ้มูลแบบ Binary โดยแต่ละชอ่งในเฟรมแทน 1 Byte และม ี3 สว่นหลัก คือ (1) Station Address 1 Byte, (2)
ขอ้ความคําสัง่หรอืขอ้ความตอบกลับ และ (3) Checksum 2 Bytes

อุปกรณ์จะตอบกลับเฉพาะขอ้ความท่ีระบุ Station Address ของตน ซึ่งตัง้ด้วย C065 (ต้นฉบบัยอ่วา่ C65) หากตัง้ Address เป็น 0 จะไม่
ตอบกลับแมค่้า Address ตรงกัน

การคํานวณ CRC

CRC ใชต้รวจสอบขอ้มูลระหวา่งสง่ โดยต้นฉบบัระบุค่าตรวจสอบยาว 2 Bytes ด้านล่างเป็น โค้ด C ต้นฉบบัผู้ผลิต ท่ีรกัษารูปแบบและตัว
ดําเนินการไวต้ามภาพเดิม (ไมด่ัดแปลงสตูร)

ตัวอยา่งใชค่้าเริม่ต้น CRC = 0xFFFF และพหนุาม 0xA001; ผลลัพธม์กีารจดัเรยีงไบต์ตามโค้ดต้นฉบบั ผูใ้ชง้านควรตรวจลําดับไบต์กับกรอบขอ้มูลจรงิ
ก่อนนําไปเขยีนโปรแกรม

(1) (2) (3)

1 frame
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ชว่งเวลาเฟรมและชนิดคําสัง่ Modbus

เง่ือนไขสิน้สดุ 1 Frame

เมื่อไมม่กีารรบัอักขระต่อไปนานกวา่ชว่งเวลาท่ีกําหนดตามความเรว็สื่อสาร จะถือวา่เฟรมนัน้สิน้สดุลง ค่าชว่งเวลา Timeout ในตารางมคีวาม
คลาดเคล่ือน ±1 ms

ความเรว็ (bps) เวลาหยุดรบัท่ีพจิารณาวา่เฟรมสิน้สดุ

4800 อยา่งน้อย 9 ms

9600 อยา่งน้อย 5 ms

19200 อยา่งน้อย 3 ms

38400 อยา่งน้อย 2 ms

57600 อยา่งน้อย 2 ms

ชนิดคําสัง่ท่ี C2/C3 รองรบั

ชนิดคําสัง่ Modbus/ASCII Modbus/RTU Class

อ่านขอ้มูลหลายรายการ 03 (2 Bytes) 03H (1 Byte) Class 0

เขยีนขอ้มูลหลายรายการ 10 (2 Bytes) 10H (1 Byte) Class 0

เขยีนขอ้มูล 1 รายการ 06 (2 Bytes) 06H (1 Byte) Class 1*

ต้นฉบบัระบุวา่ C2/C3 ไมร่องรบัคําสัง่ Class 1 อ่ืน นอกจากการเขยีนขอ้มูล 1 รายการ

จาํนวน Data Records ในหนึ่ง Frame

Function ASCII RTU

Read (03H) 1–64 1–64

Write Multiple (10H) 1–64 1–64

Write Single (06H) 1 1

จาํนวนและค่า Function Code คงตามต้นฉบบั หน้า 8-6 โดยไมเ่ปล่ียนเง่ือนไขของ Modbus/ASCII และ Modbus/RTU
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ขอ้กําหนดอ่ืน: Modbus Exception Codes

หากเกิดขอ้ผดิพลาด อุปกรณ์จะสง่ Exception Code ต่อจาก Function Code ในขอ้ความตอบกลับ ค่ารหสัและความหมายของต้นฉบบัมี
ดังนี้

ประเภทขอ้ผิดพลาด ASCII RTU ความหมาย

Illegal Function Code 01 (2 Bytes) 01H (1 Byte) C2/C3 ไมร่องรบั Function Code ท่ีสง่มา หรอืค่าอยูน่อก
ชว่ง −32767 ถึง +32768 (ตามขอ้ความต้นฉบบั)

Illegal Data Address 02 (2 Bytes) 02H (1 Byte) Address ท่ีรอ้งขอไมส่ามารถอ่านหรอืเขยีนได้

Device Failure 04 (2 Bytes) 04H (1 Byte) ม ีAlarm ท่ีระบุในตารางด้านล่าง

Illegal Data 03 (2 Bytes) 03H (1 Byte) ขอ้ผดิพลาดอ่ืนนอกเหนือจากรายการขา้งต้น

Alarm ท่ีทําให้เกิด Device Failure (04/04H)

Alarm คําอธบิาย

AL74 Nonvolatile Memory Error — หน่วยความจาํไมล่บเลือนผดิพลาด

AL80 Nonvolatile Memory Not Initialized — หน่วยความจาํยงัไมไ่ด้เริม่ต้น

AL81 Settings Area Error — พื้นท่ีตัง้ค่าผดิพลาด

AL82 Adjustment Value Area Error — พื้นท่ีค่าปรบัแต่งผดิพลาด

AL83 Internal System Error — ระบบภายในผดิพลาด

AL84 Settings Initialization Error — เริม่ต้นค่าตัง้ผดิพลาด

AL95 Settings Error — ค่าตัง้ผดิพลาด

AL96 Adjustment Value Error — ค่าปรบัแต่งผดิพลาด

AL97 Extended Data Memory Error — หน่วยความจาํขอ้มูลเพิม่เติมผดิพลาด

AL99 Internal Program Error — โปรแกรมภายในผดิพลาด

รหสั Exception ท่ีแสดงเป็นเลขฐานสบิหกใน RTU มขีนาด 1 Byte; สาํหรบั ASCII แสดงด้วยอักขระ 2 Bytes · คงชว่งค่าตัวเลขในเอกสารต้นฉบบัแมม้ี
ขอ้ควรตรวจสอบ
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8-3 คําสัง่อ่านขอ้มูล (03H): ASCII/RTU

Function 03H อ่านขอ้มูลจาก Word Address ท่ีต่อเนื่องกัน โดยกําหนด Starting Word Address และจาํนวน Word ท่ีต้องการอ่าน
ในขอ้ความเดียว

Instruction Message — Modbus/ASCII

(1) Start Message · (2) Station Address · (3) Read Command 03H · (4) Starting Word Address · (5) Read Count · (6) LRC · (7)
Delimiter

Instruction Message — Modbus/RTU

(1) Station Address · (2) 03H · (3) Starting Word Address · (4) Read Count · (5) CRC

Response Message — Modbus/ASCII (ปกติ)

(1) Start · (2) Station · (3) Function 03H · (4) จาํนวนขอ้มูลอ่าน × 2 (Bytes) · (5) Read Data 1 · (6) Read Data 2 · (7) LRC · (8) Delimiter

Response Message — Modbus/ASCII (ผิดปกติ)

เมื่อ Master สง่ Function ท่ีไมไ่ด้กําหนด 04 ตัวอยา่งตอบกลับจะตัง้บติสงูสดุของ Function Code และสง่ 84 พรอ้ม Exception Code 01 และ LRC;
ดหูน้า 8-7

ตัวอยา่งขอ้ความ Instruction และ Response จากหวัขอ้ 8-8
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ตัวอยา่ง Response ของ Modbus/RTU

ตัวอยา่งขอ้ความตอบกลับของคําสัง่อ่าน 03H เมื่อใชง้าน Modbus/RTU ทัง้กรณีปกติและกรณีสิน้สดุด้วยขอ้ผดิพลาด

Response Message — Modbus/RTU (ปกติ)

0AH 03H 04H 03H 01H 00H 03H 51H 76H

ตําแหน่ง สว่นประกอบ

(1) Station Address

(2) Read Command 03H

(3) จาํนวนขอ้มูลท่ีอ่าน × 2 (Bytes)

(4) Read Data 1

(5) Read Data 2

(6) Checksum (CRC)

Resp ติ)

0AH 84H 01H F3H 02H

ตําแหน่ง สว่นประกอบ

(1) Station Address

(2) Error Flag — Function 04H ท่ีไมร่องรบัถกูตัง้บติสงูสดุเป็น 84H

(3) Exception Code 01H (อ้างอิงหน้า 8-7) ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 373 / 528 | 8-9



คําสัง่เขยีนขอ้มูลต่อเนื่อง (10H)
คําสัง่ 10H ใชเ้ขยีนขอ้มูลหลาย Word ท่ีมแีอดเดรสต่อเนื่องกัน โดยเริม่จากแอดเดรสท่ีระบุไวใ้นคําสัง่เพยีงขอ้ความเดียว

ตัวอยา่ง: เขยีน 01A0H และ 0E53H ไปยงั 2 Word ต่อเนื่อง เริม่ต้นท่ี 1501W (05DDH)

Instruction Message – Modbus/ASCII

ลําดับ ความหมาย

(1) จุดเริม่ขอ้ความ

(2) แอดเดรสสถานี

(3) คําสัง่เขยีน 10H

(4) แอดเดรสเริม่ต้น

(5) จาํนวน Word ท่ีเขยีน

(6) จาํนวน Word × 2 (Byte)

(7)–(8) ขอ้มูล Word ท่ี 1 และ 2
(9) Checksum (LRC)

(10) ตัวคัน่ CR/LF

Instruction Message – Modbus/RTU

ลําดับ (1) สถานี · (2) 10H · (3) แอดเดรสเริม่ · (4) จาํนวน Word · (5) จาํนวน Byte · (6)–(7) ขอ้มูล 2 Word · (8) CRC

Response Message – ตอบกลับเมื่อเขยีนสาํเรจ็
Modbus/ASCII Modbus/RTU

ขอ้ความตอบกลับยนืยนัแอดเดรสเริม่ต้นและจาํนวน Word ท่ีเขยีน โดย ไมส่ง่ขอ้มูล Word กลับมา หากคําสัง่สิน้สดุผดิปกติ รูปแบบขอ้ความตอบกลับจะเหมอืน
กับกรณีคําสัง่อ่าน (03H)

3AH 30H 31H 31H 30H 30H 35H 44H 44H 30H 30H 30H 32H 30H 34H 30H 31H 41H 30H 30H 45H 35H 33H 30H 35H 0DH 0AH

: 0 1 1 0 0 5 D D 0 0 0 2 0 4 0 1 A 0 0 E 5 3 0 5 CR LF

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8) (9) (10)

01H 10H 05H DDH 00H 02H 04H 01H A0H 0EH 53H 45H B9H

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8)
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คําสัง่เขยีนขอ้มูลหนึ่งรายการ (06H)

คําสัง่นี้ใชเ้ขยีนขอ้มูลหนึ่งรายการไปยงัแอดเดรสท่ีกําหนด ตัวอยา่งขอ้ความคําสัง่มดีังนี้

ตัวอยา่ง: เขยีน 01A0H ไปยงัแอดเดรสเวริด์ 1501W (05DDH)

ขอ้ความคําสัง่ - Modbus/ASCII

3AH 30H 31H 30H 36H 30H 35H 44H 44H 30H 31H 41H 30H 37H 36H 0DH 0AH

: 0 1 0 6 0 5 D D 0 1 A 0 7 6 CR LF

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7)

หมายเลข สว่นประกอบ

(1) จุดเริม่ต้นขอ้ความ

(2) แอดเดรสสถานี

(3) คําสัง่เขยีน (06H)

(4) แอดเดรสเวริด์

(5) ขอ้มูลท่ีเขยีน

(6) ผลรวมตรวจสอบ (LRC)

(7) ตัวคัน่ CR/LF

ขอ้ความคําสัง่ - Modbus/RTU

01H 06H 05H DDH 01H A0H 18H D4H

(1) (2) (3) (4) (5)

(1) แอดเดรสสถานี (2) คําสัง่เขยีน (06H) (3) แอดเดรสเวริด์

(4) ขอ้มูลท่ีเขยีน (5) ผลรวมตรวจสอบ (CRC)

ขอ้ความตอบกลับ

เมื่อคําสัง่สิน้สดุตามปกติ รูปแบบขอ้ความตอบกลับจะเหมอืนกับขอ้ความคําสัง่ท่ีสง่ไป

หมายเหต:ุ หากคําสัง่สิน้สดุผดิปกติ รูปแบบขอ้ความตอบกลับจะเหมอืนกับคําสัง่อ่าน

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 375 / 528 | 8-11



8-4 ขอ้กําหนดท่ีใชร้ว่มกับการสื่อสาร CPL

การสื่อสาร Modbus ใชข้อ้กําหนดพื้นฐานบางรายการรว่มกับฟงัก์ชนัสื่อสาร CPL ของ Azbil โดยอ้างอิงรายละเอียดจากบทท่ี 7 ดังนี้

รายการ หัวขอ้อ้างอิงท่ีต้องอ่าน

การกําหนด Word Address 7-4 Definition of Word Addresses — หน้า 7-12

การแทนค่าตัวเลข 7-5 Numerical Representation in the Application Layer — หน้า 7-13 โดยใช้
รูปแบบของคําสัง่ RD, WD, RU และ WU

ขอ้กําหนดจงัหวะการควบคมุไดรเวอร ์RS-485 7-7 Reception and Transmission Timing — หน้า 7-15

การอ้างอิงขา้งต้นเป็นไปตามต้นฉบบั CP-SP-1478E หน้า 8-12 ผูใ้ชง้านควรตรวจรายละเอียดการเขยีน Word, ชว่งค่าท่ีอนุญาต และ Timing ในบทท่ี 7
ก่อนพฒันาการสื่อสาร Modbus
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บทท่ี 9 ฟงัก์ชนัสื่อสาร PLC Link

9-1 ภาพรวม
รุน่ท่ีมพีอรต์ RS-485 สามารถสื่อสารกับ PLC โดยตรงผา่น PLC Link เพื่อแลกเปล่ียนขอ้มูลท่ีเก็บอยูใ่น PLC และใน C2/C3 ได้ หาก
โปรโตคอลและความเรว็สื่อสารตรงกัน รุน่ C1M, C1A, C2 และ C3 สามารถใชง้าน PLC Link บนระบบเดียวกันได้

ตัวอยา่งการต่อระบบ

ระบบประกอบด้วย PLC จาํนวน 1 เครื่อง และตัวควบคมุแบบ Single Loop สงูสดุ 31 เครื่อง ตามรูปต้นฉบบั

โปรโตคอล PLC ท่ีรองรบั
Mitsubishi Electric QnA-compatible 3C frame format 4; Mitsubishi Electric A-compatible 1C frame format 4; Omron FINS; KEYENCE
protocol mode 4; Keyence Modbus/RTU; Siemens Modbus/RTU; General-purpose Modbus/RTU

รุน่ PLC ท่ีรองรบั (ตัวอยา่ง)
ผู้ผลิต รุน่และโปรโตคอล

Mitsubishi Electric MELSEC iQ-R/L, iQ-F, Q — QnA-compatible 3C format 4
MELSEC F — A-compatible 1C format 4

Omron CS/CJ/CP, NJ/NX — FINS

KEYENCE KV-8000/7000/5000/3000 — KEYENCE mode 4
KV Nano — Modbus/RTU

Siemens S7-1200 — Modbus/RTU

Modbus/RTU Device อุปกรณ์ทัว่ไปท่ีรองรบั Modbus/RTU

Serial module

……

……

Controller Controller Controller

31 units max.

PLC
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9-1 ขอ้มูลจาํเพาะและขอ้ควรระวงั PLC Link

ขอ้มูลจาํเพาะ

รายการ ค่า

จาํนวน PLC ท่ีเชื่อมต่อ 1 เครื่อง

จาํนวน Single Loop Controller ท่ีเชื่อมต่อ สงูสดุ 31 เครื่อง

จาํนวนขอ้มูลสื่อสาร 64 (PLC → Controller) และ 64 (Controller → PLC)

ขอ้ควรทราบเมื่อใช ้PLC Link
ระหวา่งใช ้PLC Link จะไมส่ามารถสื่อสาร RS-485 กับอุปกรณ์ Host แบบปกติไปพรอ้มกันได้

ตัง้ค่า Data format (data length) = 1 (8 bits)

บนสาย RS-485 ใหต่้อเฉพาะตัวควบคมุแบบ Single Loop และ PLC จาํนวน 1 เครื่องเท่านัน้

กําหนด Station Address ของตัวควบคมุตัง้แต่ 1 ถึงจาํนวนตัวควบคมุสงูสดุท่ีตัง้ไว ้ซึ่งเลือกได้ 8 (ค่าเริม่ต้น), 16, 24 หรอื 31
และทกุสถานีในเครอืขา่ยต้องตัง้ค่าขดีจาํกัดนี้เหมอืนกัน
PLC และตัวควบคมุแต่ละเครื่องต้องใช ้Station Address ไมซ่ํ้ากัน

หา้มใช ้Station Address 255 หรอื 254 สาํหรบั PLC

การตัง้ค่าใหมจ่ะมผีลหลังปิดและเปิดไฟเล้ียงอุปกรณ์อีกครัง้
จดัสรร Register บน PLC ใหม้จีาํนวนเพยีงพอและมแีอดเดรสต่อเนื่องกัน
ไมส่ามารถใชห้ลายโปรโตคอลบนระบบเดียวกันในเวลาเดียวกันได้
หากตัวควบคมุบนสาย RS-485 ใชแ้หล่งจา่ยไฟต่างชุดกัน ใหเ้ปิดไฟเล้ียงของตัวควบคมุท่ีม ีStation Address ต่ําท่ีสดุก่อน

เมื่อใช ้MELSEC iQ-F ใหตั้ง้ MELSEC เป็น Format 4 (X, Y octal)

1. 
2. 
3. 
4. 

5. 
6. 
7. 
8. 
9. 

10. 
11. 
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9-2 การสง่ขอ้มูล (Data Transmission)

PLC Link ใชส้ง่ขอ้มูลระหวา่ง PLC กับตัวควบคมุ โดยม ี2 รูปแบบ คือ Cyclic Data Transfer (สง่ตามรอบ) และ Triggered Data
Transfer (สง่เมื่อมทีรกิเกอร)์ ผูใ้ชเ้ลือกชนิดการสง่ขอ้มูลได้ในโปรแกรม SLP-C1F Smart Loader Package

รูปแบบการสง่ แผ่นต้ังค่าสงูสดุ กระบวนการ/แผ่น ขดีจาํกัดรวมต่อฟงัก์ชนั

Cyclic 4 sheets 64 lines 4 sheets / 64 lines

Triggered 4 sheets 64 lines รวมรว่มกับการกําหนดค่าขา้งต้นตามตารางต้นฉบบั

Cyclic Data Transfer — การสง่ขอ้มูลแบบวนรอบ
สง่ขอ้มูลจากตัวควบคมุไปยงั PLC ตามชว่งเวลา หรอืสง่ขอ้มูลจาก PLC มายงัตัวควบคมุได้ เหมาะสาํหรบัจดัเก็บขอ้มูลของตัวควบคมุใน PLC
และติดตามสถานะเพื่อจดัการเครื่องจกัร

ตัวควบคมุเริม่การสง่ขอ้มูลวนรอบตาม Configuration Sheet

อ่านค่าจากตัวควบคมุ เชน่ PV, MV, Input Alarm Status และ Instrument Alarm Status

เขยีนค่าท่ีอ่านได้ไปยงั PLC เชน่ D0000–D0003

เมื่อสง่ขอ้มูลของ Sheet ครบแล้ว ใหเ้ขยีนแจง้เสรจ็สิน้ เชน่ M0010

ขอ้มูลท่ี PLC เขยีนเขา้สูตั่วควบคมุใชไ้ด้ทัง้ RAM Address และ Nonvolatile Memory Address โดยต้องตรวจสอบรายการ Address ในบทท่ี 10

Triggered Data Transfer — สง่เมื่อเกิดทรกิเกอร์
เริม่สง่ขอ้มูลเมื่ออุปกรณ์ Trigger เปล่ียนสถานะจาก OFF → ON เชน่ ใช ้PLC เปล่ียน SP, PID หรอืสัง่เปล่ียน RUN/READY ของตัวควบคมุ

1. 
2. 
3. 
4. 
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9-2 การสง่ขอ้มูลแบบ Triggered (ต่อ)

เมื่อเกิดขอบสญัญาณ OFF → ON ท่ี Trigger Device ตัวควบคมุจะเริม่สง่ขอ้มูลตาม Sheet ท่ีกําหนดไว้

ตัวควบคมุอ่าน Trigger Device เพื่อตรวจจบัการเปล่ียนจาก OFF เป็น ON และเริม่การสง่ขอ้มูล

อ่านขอ้มูลจาก PLC เชน่ SP, RUN/READY, AUTO/MANUAL และ Manual MV

เขยีนค่าท่ีอ่านได้เขา้สูตั่วควบคมุ

เมื่อสง่ขอ้มูลตาม Sheet ครบ ใหเ้ขยีนสญัญาณแจง้เสรจ็สิน้ (Completion Notification)

รอบการสแกน Trigger
การสง่ขอ้มูลเริม่สาํหรบัทกุ Sheet ท่ีตรวจพบ Trigger Device = ON ตามจงัหวะการสแกน

ขอ้ควรระวงั: หาก PLC ทําให ้Trigger Device ON แล้ว OFF เรว็กวา่รอบสแกน ตัวควบคมุอาจไมส่ามารถตรวจจบัการเกิด Trigger ON ได้

1. 
2. 
3. 
4. 

PLC
Single loop controller

D0000

M0000

D0001

D0002

D0003

M0010

(2) Read
(3) Write

(1) Trigger = ON

(4) Notify

SP

RUN/READY

AUTO/MANUAL

Manual MV

Trigger device

Triggered transfer scan cycle

Recognizes OFF Recognizes ON

Trigger device 
(ON/OFF by PLC)

Triggered data t
ransfer sheet 1

ON

OFF

Processing

Stopped

Triggered transfer scan cycle

Recognizes OFF Recognizes ON

Trigger device 
(ON/OFF by PLC)

Triggered data t
ransfer sheet 1

ON

OFF

Processing

Stopped
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9-2 การตรวจจบั Trigger และการเริม่ต้นอุปกรณ์

การทํางานของตัวเลือก Trigger Device Initialization ขึ้นอยูกั่บตําแหน่งท่ีกําหนด Trigger Device/Live Notification Device

ตําแหน่งอุปกรณ์ Trigger พฤติกรรมเมื่อ Initialization = 1 (Enable)

กําหนดเป็นอุปกรณ์ของ PLC หลังตรวจพบ Trigger ตัวควบคมุจะปิด (OFF) Trigger Device ทันที จงึถือวา่ได้เหน็สถานะ OFF แล้ว
หากรอบสแกนถัดไปตรวจพบ ON อีกครัง้จะตรวจจบั Trigger ใหมไ่ด้

กําหนดเป็นอุปกรณ์ของ ตัวควบคมุ C2/C3 แมเ้ปิด Initialization = 1 ตัวควบคมุจะไมป่ิด Trigger Device ทันทีหลังตรวจพบ และจะตรวจจบั
Trigger ต่อเนื่องตราบเท่าท่ีอุปกรณ์นัน้ยงั ON

แผนภาพรอบสแกนและการรบัรูส้ถานะ OFF/ON

ตามแผนภาพ เมื่อฟงัก์ชนัเริม่ต้น Trigger Device ปิดสญัญาณเพื่อใหต้รวจพบ OFF แล้ว ระบบจะสามารถรบัรู ้Trigger ครัง้ต่อไปได้เมื่อกลับมา ON

Triggered transfer scan cycle

Recognizes OFF Recognizes ON Recognizes ON

Trigger device initialization

Trigger device

Triggered data 
transfer sheet 1

ON

OFF

Processing

Stopped

Has recognized OFFHas recognized OFF

เมื่ออุปกรณ์สั่งการถูกปิดทำงาน
โดยฟังก์ชันการเริ่มต้นการทำงานของอุปกรณ์สั่งการ

ระบบจะตรวจจับการสั่งการครั้งถัดไปได้

ตามแผนภาพ เมื่อฟังก์ชันเริ่มต้น ������� ������ ปิดสัญญาณเพื่อให้ตรวจพบสถานะ ��� แล้ว ระบบจะสามารถรับรู้ ������� ครั้งถัดไปได้เมื่อกลับมา ��

เมื่ออุปกรณ์สั่งการถูกปิดทำงาน
โดยฟังก์ชันการเริ่มต้นการทำงานของอุปกรณ์สั่งการ

ระบบจะตรวจจับการสั่งการครั้งถัดไปได้

ตามแผนภาพ เมื่อฟังก์ชันเริ่มต้นของอุปกรณ์สั่งการปิดสัญญาณเพื่อตรวจพบสถานะ ��� แล้ว ระบบจะตรวจจับการสั่งการครั้งถัดไปได้เมื่อกลับมา ��
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9-2 อุปกรณ์และแอดเดรสท่ีใชง้านได้

เลือกขอ้มูล Monitor หรอื Parameter ของตัวควบคมุได้ในโปรแกรม SLP-C1F ขอ้มูลท่ีใชบ้อ่ยสามารถระบุแอดเดรสได้โดยตรงตามตาราง

ขอ้มูลของ C2/C3 R/W Decimal Hex

Representative alarm R/- 14336 3800
DO state R/- 14337 3801
DI state R/- 14338 3802
Loop PV R/- 14356 3814
Loop SP R/- 14357 3815
MV R/- 14358 3816
CT1 current when output ON R/- 14418 3852
CT2 current when output ON R/- 14419 3853
Heat MV R/- 14420 3854
Cool MV R/- 14421 3855
LSP group selection R/W 14592 3900
LSP in use R/W 14593 3901
Manual MV R/W 14594 3902
RUN/READY R/W 14595 3903
AUTO/MANUAL R/W 14596 3904
AT stop/start selection R/W 14597 3905
P (Proportional band) in use R/W 14848 3A00

I (Integral time) in use R/W 14849 3A01

D (Derivative time) in use R/W 14850 3A02

Manual reset in use R/W 14851 3A03

Output low limit in use R/W 14852 3A04

Output high limit in use R/W 14853 3A05

P (Proportional band) (Cool) in use R/W 14854 3A06

I (Integral time) (Cool) in use R/W 14855 3A07

D (Derivative time) (Cool) in use R/W 14856 3A08

Output low limit (Cool) in use R/W 14858 3A0A

Output high limit (Cool) in use R/W 14859 3A0B

R/- อ่านจากตัวควบคมุและเขยีนขอ้มูลไปยงั PLC ได้ · R/W รบัสง่ขอ้มูลได้ทัง้สองทิศทางระหวา่งตัวควบคมุกับ PLC (ค่าตัวเลขและแอดเดรสคงตามต้นฉบบั)

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 382 / 528 | 9-6



9-2 แอดเดรสของ Mitsubishi MELSEC iQ-R/L

โปรโตคอล: Mitsubishi Electric QnA-compatible 3C frame format 4

ชนิดอุปกรณ์ (Device Type) แอดเดรสเริม่ต้น แอดเดรสสงูสดุ

Input relay X000000 X7FFFFF

Output relay Y000000 Y7FFFFF

Internal relay M000000 M999999

Special relay SM00000 SM99999

Link special relay SB00000 SB7FFFF

Edge relay V000000 V999999

Latch relay L000000 L999999

Link relay B000000 B7FFFFF

Annunciator F000000 F999999

Timer (contact) TS00000 TS99999

Timer (coil) TC00000 TC99999

Retentive timer (contact) SS00000 SS99999

Retentive timer (coil) SC00000 SC99999

Counter (contact) CS00000 CS99999

Counter (coil) CC00000 CC99999

Data register D000000 D999999

Link register W000000 W7FFFFF

Index register Z000000 Z999999

File register (R) R000000 R999999

File register (ZR) ZR00000 ZR99999

Special register SD00000 SD99999

Link special register SW00000 SW7FFFF

Timer current value TN00000 TN99999

Retentive timer current value SN00000 SN99999

Counter current value CN00000 CN99999

หมายเหตจุากผู้ผลิต: ชว่งแอดเดรสท่ีสามารถใชไ้ด้จรงิจะแตกต่างกันตามขอ้มูลจาํเพาะและการตัง้ค่า CPU Unit ของ PLC แต่ละรุน่
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9-2 ตารางแอดเดรส Mitsubishi MELSEC iQ-F

โปรโตคอล: Mitsubishi Electric QnA-compatible 3C frame format 4 · ชว่งแอดเดรสต่อไปนี้คงตามคู่มอืต้นฉบบัทกุหลัก

ประเภทอุปกรณ์ / Device type แอดเดรสเริม่ต้น แอดเดรสสิน้สดุ

รเีลยอิ์นพุต (Input relay) X000000 X777777

รเีลยเ์อาต์พุต (Output relay) Y000000 Y777777

รเีลยภ์ายใน (Internal relay) M000000 M999999

รเีลยพ์เิศษ (Special relay) SM00000 SM99999

รเีลยลิ์งก์พเิศษ (Link special relay) SB00000 SB7FFFF

รเีลยค์งสถานะ (Latch relay) L000000 L999999

รเีลยลิ์งก์ (Link relay) B000000 B7FFFFF

สญัญาณแจง้เหต ุ(Annunciator) F000000 F999999

หน้าสมัผัส Timer TS00000 TS99999

คอยล์ Timer TC00000 TC99999

หน้าสมัผัส Retentive Timer SS00000 SS99999

คอยล์ Retentive Timer SC00000 SC99999

หน้าสมัผัส Counter CS00000 CS99999

คอยล์ Counter CC00000 CC99999

รจีสิเตอรข์อ้มูล (Data register) D000000 D999999

รจีสิเตอรลิ์งก์ (Link register) W000000 W7FFFFF

รจีสิเตอรด์ัชนี (Index register) Z000000 Z999999

File register (R) R000000 R999999

รจีสิเตอรพ์เิศษ (Special register) SD00000 SD99999

รจีสิเตอรลิ์งก์พเิศษ SW00000 SW7FFFF

ค่าปัจจุบนัของ Timer TN00000 TN99999

ค่าปัจจุบนัของ Retentive Timer SN00000 SN99999

ค่าปัจจุบนัของ Counter CN00000 CN99999

หมายเหตจุากผู้ผลิต: ชว่งแอดเดรสท่ีใชง้านได้ขึ้นอยูกั่บขอ้มูลจาํเพาะและการตัง้ค่า CPU Unit ของ PLC แต่ละรุน่ โปรดตรวจสอบรุน่อุปกรณ์ก่อนกําหนด
ค่า
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9-2 ตารางแอดเดรส Mitsubishi MELSEC Q และ F

MELSEC Q series · QnA-compatible 3C format 4
ประเภทอุปกรณ์ / Device type แอดเดรสเริม่ต้น แอดเดรสสิน้สดุ
รเีลยอิ์นพุต (Input relay) X000000 X7FFFFF

รเีลยเ์อาต์พุต (Output relay) Y000000 Y7FFFFF

รเีลยภ์ายใน (Internal relay) M000000 M999999

รเีลยพ์เิศษ (Special relay) SM000000 SM999999

รเีลยลิ์งก์พเิศษ (Link special relay) SB000000 SB7FFFFF

รเีลยต์รวจจบัขอบสญัญาณ (Edge relay) V000000 V999999

รเีลยค์งสถานะ (Latch relay) L000000 L999999

รเีลยลิ์งก์ (Link relay) B000000 B7FFFFF

สญัญาณแจง้เหต ุ(Annunciator) F000000 F999999

หน้าสมัผสั Timer TS000000 TS999999

คอยล์ Timer TC000000 TC999999

หน้าสมัผสั Retentive Timer SS000000 SS999999

คอยล์ Retentive Timer SC000000 SC999999

หน้าสมัผสั Counter CS000000 CS999999

คอยล์ Counter CC000000 CC999999

รจีสิเตอรข์อ้มูล (Data register) D000000 D999999

รจีสิเตอรลิ์งก์ (Link register) W000000 W7FFFFF

รจีสิเตอรด์ัชนี (Index register) Z000000 Z999999

File register (R) R000000 R999999

File register (ZR) ZR000000 ZR7FFFFF

รจีสิเตอรพ์เิศษ (Special register) SD000000 SD999999

รจีสิเตอรลิ์งก์พเิศษ SW000000 SW7FFFFF

ค่าปัจจุบนัของ Timer TN000000 TN999999

ค่าปัจจุบนัของ Retentive Timer SN000000 SN999999

ค่าปัจจุบนัของ Counter CN000000 CN999999

MELSEC F series · A-compatible 1C format 4
ประเภทอุปกรณ์ / Device type แอดเดรสเริม่ต้น แอดเดรสสิน้สดุ
รเีลยอิ์นพุต (Input relay) X000000 X000377

รเีลยเ์อาต์พุต (Output relay) Y000000 Y000377

รเีลยช์ว่ย / รเีลยช์ว่ยพเิศษ M000000 M009999

หน้าสมัผสั Timer TS000000 TS002047

หน้าสมัผสั Counter CS000000 CS001023

Data register / File register D000000 D009999

รจีสิเตอรส์ว่นขยาย (Extended register) R000000 R009999

ค่าปัจจุบนัของ Timer TN000000 TN001023

ค่าปัจจุบนัของ Counter CN000000 CN004096

สถานะ (State) S000000 S004096

หมายเหตจุากผู้ผลิต: ชว่งแอดเดรสท่ีใชง้านได้ขึ้นอยูกั่บขอ้มูลจาํเพาะและการตัง้ค่า CPU Unit ของ PLC แต่ละรุน่ โปรดตรวจสอบรุน่อุปกรณ์ก่อนกําหนด
ค่า
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9-2 ตารางแอดเดรส Omron CS/CJ/CP และ NJ/NX

ใชโ้ปรโตคอล Omron FINS สาํหรบั Omron CS/CJ/CP series และ Omron NJ/NX series โดยคงรูปแบบบติและรหสั Bank ของหน่วยความจาํตามต้นฉบบั

ประเภทอุปกรณ์ / Device type แอดเดรสเริม่ต้น แอดเดรสสิน้สดุ
บติ Channel I/O 0000.00 6143.15

บติรเีลยช์ว่ยภายใน W0000.00 W0511.15

บติรเีลยเ์ก็บสถานะ H0000.00 H1535.15

บติรเีลยช์ว่ยพเิศษ A0000.00 A1471.15

Timer (Up flag) T00000 T04095

Counter (Up flag) C00000 C04095

Channel I/O 00000 06143

ค่าปัจจุบนัของ Timer TN00000 TN04095

ค่าปัจจุบนัของ Counter CN00000 CN04095

หน่วยความจาํขอ้มูล (Data memory) D00000 D32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 0 E0_00000 E0_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 1 E1_00000 E1_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 2 E2_00000 E2_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 3 E3_00000 E3_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 4 E4_00000 E4_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 5 E5_00000 E5_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 6 E6_00000 E6_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 7 E7_00000 E7_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 8 E8_00000 E8_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 9 E9_00000 E9_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank A EA_00000 EA_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank B EB_00000 EB_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank C EC_00000 EC_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank D ED_00000 ED_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank E EE_00000 EE_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank F EF_00000 EF_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 10 E10_00000 E10_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 11 E11_00000 E11_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 12 E12_00000 E12_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 13 E13_00000 E13_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 14 E14_00000 E14_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 15 E15_00000 E15_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 16 E16_00000 E16_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 17 E17_00000 E17_32767

หน่วยความจาํขยาย Bank 18 E18_00000 E18_32767

ขอ้มูลสว่นขยายปัจจุบนั E00000 E32767

หมายเหตจุากผู้ผลิต: ชว่งแอดเดรสท่ีใชง้านได้ขึ้นอยูกั่บขอ้มูลจาํเพาะและการตัง้ค่า CPU Unit ของ PLC แต่ละรุน่ โปรดตรวจสอบรุน่อุปกรณ์ก่อนกําหนด
ค่า
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9-2 ตารางแอดเดรส Keyence KV-8000/7000/5000/3000

โปรโตคอล Keyence protocol mode 4 · ประเภทอุปกรณ์และชว่งแอดเดรสท่ีรองรบัสาํหรบั PLC แต่ละซรีสี์

ประเภทอุปกรณ์ / Device type แอดเดรสเริม่ต้น แอดเดรสสิน้สดุ

รเีลย ์(Relay) R00000 R99915

รเีลยลิ์งก์ (Link relay) B0000 B7FFF

รเีลยช์ว่ยภายใน MR00000 MR99915

รเีลยค์งสถานะ (Latch relay) LR00000 LR99915

รเีลยค์วบคมุ CR0000 CR7915

หน้าสมัผสั Timer T0000 T3999

หน้าสมัผสั Counter C0000 C3999

ค่าปัจจุบนัของ Timer T0000 T3999

ค่าปัจจุบนัของ Counter C0000 C3999

หน่วยความจาํขอ้มูล (Data memory) DM00000 DM65534

หน่วยความจาํขอ้มูลสว่นขยาย EM00000 EM65534

File register FM00000 FM32767

File register (หมายเลขต่อเนื่อง) ZF000000 ZF524287

หน่วยความจาํควบคมุ (Control memory) CM0000 CM7599

รจีสิเตอรลิ์งก์ (Link register) W0000 W7FFF

หมายเหตจุากผู้ผลิต: ชว่งแอดเดรสท่ีใชง้านได้ขึ้นอยูกั่บขอ้มูลจาํเพาะและการตัง้ค่า CPU Unit ของ PLC แต่ละรุน่ โปรดตรวจสอบรุน่อุปกรณ์ก่อนกําหนด
ค่า
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9-2 ตารางแอดเดรสสาํหรบัอุปกรณ์ Modbus/RTU

รองรบั Keyence KV Nano, Siemens S7-1200 และอุปกรณ์ทัว่ไปท่ีใชโ้ปรโตคอล Modbus/RTU

ประเภทอุปกรณ์ / Device type แอดเดรสเริม่ต้น แอดเดรสสิน้สดุ

คอยล์ (Coil) 000001 065536

รเีลยอิ์นพุต (Input relay) 100001 165536

รจีสิเตอรอิ์นพุต 300001 365536

รจีสิเตอรค์งค่า 400001 465536

การแสดงแอดเดรสในโปรโตคอล Modbus และ SLP-C1F

ประเภท อ่าน (FC) เขยีน (FC) โปรโตคอล (Hex) SLP-C1F (Decimal)

Coil 1 (0x01) 15 (0x0F) 0000–FFFF 000001–065536
Input relay 2 (0x02) – 0000–FFFF 100001–165536
Input register 4 (0x04) – 0000–FFFF 300001–365536
Retaining register 3 (0x03) 16 (0x10) 0000–FFFF 400001–465536

ตัวอยา่งการนับแอดเดรส: 0000 ในโปรโตคอล = 000001 ใน SLP-C1F และ 0001 = 000002 โดย SLP-C1F ใชค่้าแอดเดรสโปรโตคอล + 1

เลขหลักแรกของแอดเดรส SLP-C1F ระบุประเภทอุปกรณ์: 0 = Coil · 1 = Input relay · 3 = Input register · 4 = Retaining register เชน่ 
400101 ระบุประเภท 4 และแอดเดรส Decimal หลังบวก 1

ขอ้ควรระวงั: หากเชื่อมต่อ Keyence KV PLC ใหตั้ง้ Send Delay Time อยา่งน้อย 100 ms การตัง้ค่าต่ํากวา่นี้อาจทําใหก้ารสื่อสารผิดปกติ
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9-2 ขอ้มูลแจง้ผลการสง่ขอ้มูลเสรจ็สิน้

เมื่อการสง่ขอ้มูลภายในหนึ่ง Sheet เสรจ็สิน้ ไมว่า่จะเป็น Cyclic Data Transfer หรอื Triggered Data Transfer ตัวควบคมุจะเขยีนขอ้มูล
แจง้ผลการทํางานลงในอุปกรณ์ท่ีกําหนดไวใ้น [Completion notification data]

สถานะ Code ความหมาย

Communication succeeded 0 ตอบกลับปกติ / การสื่อสารสาํเรจ็

Timeout 1 หมดเวลารอขณะสื่อสารระหวา่ง PLC กับตัวควบคมุ

Controller error 2 เกิดขอ้ผดิพลาดภายในตัวควบคมุ

PLC error 3 ขอ้มูลตอบกลับจาก PLC มรีหสัท่ีระบุความผดิปกติ

การทํางานตามค่า [Notification device initialization]
ต้ังค่า 0 (Disabled): เมื่อสถานะ PLC Link เปล่ียนจากผิดปกติกลับเป็นปกติ อุปกรณ์ท่ีกําหนดเป็น [Completion notification data] จะคง
รหัสขอ้ผิดพลาดล่าสดุท่ีไมใ่ช ่0 ไว ้หากต้องการล้างรหสัเป็น 0 ใหเ้ขยีนค่า 1 ลงใน [Clear monitoring information] โดยจาํนวนครัง้การ
สื่อสารจะถกูรเีซต็เป็นศูนยด์้วย

ต้ังค่า 1 (Enabled): เมื่อสถานะการสื่อสารกลับเป็นปกติ ตัวควบคมุจะเขยีนค่า 0 (Communication succeeded) ลงใน [Completion
notification data] โดยอัตโนมติั

ขอ้ควรระวงั: หากต้องการเขยีนค่าไปยงั [Clear monitoring information] ใหล้งทะเบยีนแอดเดรสของรายการนี้เป็น User-defined address บน
หน้าจอ [Numeric Monitor] ของ SLP-C1F

เอกสารอ้างอิงของผู้ผลิต: คู่มอืรายละเอียด Smart Loader Package รุน่ SLP-C1F สาํหรบั C1M/C1A/C2/C3, เอกสาร CP-SP-1463E (หวัขอ้ User-defined
addresses บนหน้าจอ Numeric Monitor)
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9-3 การต้ังค่า PLC Link ด้วย SLP-C1F

ใชโ้ปรแกรม SLP-C1F Smart Loader Package ตัง้ค่าการสื่อสาร PLC Link เปิดหน้าจอการตัง้ค่า SLP-C1F และคลิกปุ่ม [PLC Link] เพื่อ
แสดงหน้าต่าง [PLC Link]

ขอ้ควรระวงั: หากต้องการใช ้PLC Link ใหตั้ง้ค่า Communication type = 3 (PLC link communication) ใน Setup (communication)
Bank

การต้ังค่าท่ัวไป (Common settings)

(1) เลือกแท็บ [Common] เพื่อกําหนดค่าการเชื่อมต่อ PLC ท่ีใชร้ว่มกันกับ Transfer 1–4

(2) กรอกค่าของแต่ละรายการตามความต้องการ

(3) ปุม่ [Initial PLC Link] ใชล้้างค่า / เริม่ต้นการตัง้ค่าหน้าจอ PLC Link ใหม่

(4) ปุม่ [Check] ใชต้รวจวา่ได้กําหนดแอดเดรสทัง้หมดท่ีใชส้ง่ขอ้มูลแล้ว

(5) ปุม่ [Register] ใชล้งทะเบยีนค่าท่ีตัง้ไว ้แต่เปน็การแก้ขอ้มูลในหน่วยความจาํ PC เท่านัน้ หลังจากนัน้ต้องเขยีนค่าพรอ้มพารามเิตอรอ่ื์นไปยงัตัวควบคมุ
หรอืบนัทึกเป็นไฟล์บน PC

(6) ปุม่ [Cancel] ใชย้กเลิกการตัง้ค่า PLC Link ท่ีกําหนดไว้

1. 
2. 
3. 
4. 
5. 

6. 
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9-3 การต้ังค่าการสง่ขอ้มูล (Transfer settings)

การตัง้ค่านี้ใชกั้บแท็บ [Transfer 1] ถึง [Transfer 4] ภาพอ้างอิงด้านล่างคงหมายเลขกํากับและหน้าจอจากคู่มอืต้นฉบบัไว้

สว่น [A] — Transfer operation settings
(1) เลือกแท็บ [Transfer 1]–[Transfer 4]
(2) เลือก [Transfer type] ก่อนกําหนดรายการอ่ืน

(3) ลากแอดเดรสจากสว่น [C] ไปยงั [Trigger device/Live notification device], [Completion notification bit] และ [Completion notification
data] สาํหรบั Cyclic Transfer ใหเ้ลือกอุปกรณ์ PLC เป็น Live notification และเปิด [Completion notice] ก่อนกําหนดรายการแจง้เสรจ็สิน้ การลบใชปุ้ม่
[×] ด้านขวา

(4) ใช ้[Transfer: Enabled/Disabled] เพื่อเปิดหรอืปิดการตัง้ค่า แท็บท่ีปิดใชง้านจะแสดงเป็นสจีาง

สว่น [B] — Transfer data settings
(5) [Clear sheet] ล้างขอ้มูลภายใน Sheet ของแต่ละ Transfer

(6) [Ins] / [Del] เพิม่หรอืลดบรรทัด โดยหนึ่งบรรทัดเท่ากับหนึ่งรายการ รวม Transfer 1–4 ได้สงูสดุ 64 รายการ และม ี[Remaining items] แสดง
รายการท่ียงัเพิม่ได้

(7) [Up] / [Down] ใชเ้ลือกบรรทัดอ่ืน

(8) กําหนด [PLC address] และ [Address] โดยลากจาก [C] หรอืปอ้นแอดเดรสเลขฐานสบิผา่นแปน้พมิพท่ี์ [Address]

1. 
2. 
3. 

4. 

1. 
2. 

3. 
4. 
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9-3 รายการแอดเดรสและตัวอยา่ง Cyclic Transfer

สว่น [C] — Address list
(9) เลือกแสดงรายการของ “PLC” หรอืตัวควบคมุนี้

(10) เลือกประเภทขอ้มูล (Data type)
(11) ปอ้นแอดเดรสแรกของรายการ

(12) เลือกแอดเดรสในรายการ แล้วลากไปวางในสว่น [A] หรอื [B]

ตัวอยา่งการต้ังค่า: Cyclic Data Transfer (PLC → Controller)

ใชเ้ขยีนค่าพารามเิตอรจ์าก PLC เขา้สูตั่วควบคมุอยา่งต่อเนื่อง โดยตัวอยา่งนี้สง่ขอ้มูลแอดเดรส D0000100–D0000103 ไปยงัตัวควบคมุเป็น
ระยะ

รายการต้ังค่า ค่าตัวอยา่งตามต้นฉบบั

Transfer type Cyclic data transfer (PLC →)

Live notification device M000100

Completion notification bit M0000010

Completion notification data D000010

หมายเหตกุารทํางาน: ตัวควบคมุเขยีนค่า 0 และ 1 สลับกันไปยงั Live notification device เป็นระยะ หลังสง่ขอ้มูลครบจะเขยีนค่า 1 ไปยงั Completion
notification bit หากผิดพลาดจะเขยีนรหสัท่ีไมใ่ช ่0 ไปยงั Completion notification data

ตามขอ้ความตัวอยา่งในต้นฉบบั หาก [Notification device initialization] บนแท็บ [Common] ตัง้เป็น 0 (enabled) จะเขยีนค่า 0 ไปยงั
Completion notification bit ทันทีก่อนสง่ขอ้มูล และหากตัง้เป็น 1 (enabled) เมื่อขอ้ผิดพลาดถกูแก้แล้ว จะเขยีน 0 (สื่อสารสาํเรจ็) ลงใน
Completion notification data

หมายเหตสุาํหรบัการตรวจต้ังค่า: ต้นฉบบัหน้า 9-13 อธบิายค่า 0 ของ [Notification device initialization] วา่ “disabled” แต่ขอ้ความตัวอยา่งหน้า
9-16 ใช ้“0 (enabled)” จงึรกัษาคําอธบิายของแต่ละหน้าไวต้ามต้นฉบบั และควรตรวจสอบกับเอกสารผู้ผลิตก่อนใชง้านจรงิ

1. 
2. 
3. 
4. 
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9-3 ตัวอยา่งการกําหนดขอ้มูลสง่แบบ Cyclic

กรณีท่ี 1: เขยีนจาก PLC ไปยงัตัวควบคมุ
กําหนดขอ้มูลใน Sheet สาํหรบัแอดเดรสและพารามเิตอรด์ังนี้

PLC address พารามเิตอรข์องตัวควบคมุ

D000100 SP (Target value / ค่าเปา้หมาย)

D000101 P (Proportional band / ชว่งสดัสว่น)

D000102 I (Integral time / เวลาอินทิกรลั)

D000103 D (Derivative time / เวลาอนุพนัธ)์

ขอ้ควรระวงั: เมื่อตัง้ใหเ้ขยีนขอ้มูลเขา้ Controller เป็นระยะ ต้องใช ้RAM write addresses ตามท่ีระบุในคู่มอืต้นฉบบั

กรณีท่ี 2: อ่านจากตัวควบคมุไปยงั PLC (Controller → PLC)

ใชติ้ดตามค่าของตัวควบคมุบน PLC โดยตัวอยา่งสง่ขอ้มูลไปยงัแอดเดรส D000200–D000201

รายการต้ังค่า ค่าตัวอยา่งตามต้นฉบบั

Transfer type Cyclic data transfer (→ PLC)

Live notification device M000101

Completion notification bit M000011

Completion notification data D000011

Live notification device จะมค่ีา 0 และ 1 สลับกันเป็นระยะ และหลังสง่ขอ้มูลครบจะเขยีน 1 ลงใน Completion notification bit หากผดิพลาดจะบนัทึกรหสัท่ีไม่
ใช ่0 ลงใน Completion notification data

ต้นฉบบัระบุเง่ือนไขการตัง้ค่า [Notification device initialization] ในกรณีนี้เชน่เดียวกับตัวอยา่งหน้า 9-16 โดยใหต้รวจความหมายค่า 0/1 กับเอกสาร
ผู้ผลิตก่อนกําหนดใชง้านจรงิ
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9-3 ตัวอยา่งการต้ังค่าขอ้มูลสง่แบบ Cyclic (ต่อ)

การตัง้ค่าขอ้มูลท่ีสง่จากตัวควบคมุไปยงั PLC

ขอ้มูลจากตัวควบคมุ แอดเดรส PLC

PV - ค่ากระบวนการ D000200

SP (target value) - ค่าเปา้หมาย D000201

ตัวอยา่งหน้าจอการต้ังค่าในโปรแกรม SLP-C1F
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9-3 การถ่ายโอนเมื่อมทีรกิเกอร:์ PLC → ตัวควบคมุ

ใชเ้ขยีนพารามเิตอรจ์าก PLC ไปยงัตัวควบคมุตามเวลาท่ี PLC กําหนด ในตัวอยา่งนี ้เมื่อ M000050 เป็น ON ขอ้มูลจาก M000016 และ M000017
จะถกูสง่ไปยงัการตัง้ค่าโหมดของตัวควบคมุ

การต้ังค่าการถ่ายโอนขอ้มูล

รายการ ค่าตามตัวอยา่งต้นฉบบั

ชนิดการถ่ายโอน (Transfer type) Triggered data transfer (PLC →)

อุปกรณ์ทรกิเกอร ์(Trigger device) M000050

บติแจง้การถ่ายโอนเสรจ็สิน้ M0000060

ขอ้มูลแจง้การถ่ายโอนเสรจ็สิน้ D000050

หมายเหตุ

• หาก [Trigger device initialization] ในแท็บ [Common] เป็น 0 (enabled) จะเขยีนค่า 0 ไปยงัอุปกรณ์ทรกิเกอรเ์มื่อตรวจพบทรกิเกอร์

• หาก [Notification device initialization] เป็น 0 (enabled) จะเขยีนค่า 0 ไปยงัอุปกรณ์ท่ีระบุใน [Completion notification bit] เมื่อตรวจพบทรกิเกอร์

• หลังถ่ายโอนขอ้มูล จะเขยีนค่า 1 ไปยงับติแจง้การถ่ายโอนเสรจ็สิน้

• หากถ่ายโอนผดิพลาด จะเขยีนค่าท่ีไมใ่ช ่0 ไปยงั [Completion notification data] หากตัง้ [Notification device initialization] เป็น 1 (enabled)
เมื่อขอ้ผดิพลาดถกูแก้ไข จะเขยีนค่า 0 (communication succeeded) ไปยงัอุปกรณ์ดังกล่าว

ขอ้มูลท่ีสง่

แอดเดรส PLC ขอ้มูลในตัวควบคมุ

M000016 การเลือกโหมด RUN/READY

M000017 LSP ท่ีกําลังใชง้าน (LSP in use)
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9-3 การถ่ายโอนเมื่อมทีรกิเกอร:์ ตัวควบคมุ → PLC

ใชเ้ขยีนขอ้มูลจากตัวควบคมุไปยงั PLC เมื่อเกิดเหตกุารณ์ท่ีตัวควบคมุ ในตัวอยา่งนี ้เมื่อ [Alarm summary] เปล่ียนเป็นค่าท่ีไมใ่ช ่0
ขอ้มูลจะถกูสง่ไปยงั D0000070 และ D0000071

การต้ังค่าการถ่ายโอนขอ้มูล

รายการ ค่าตามตัวอยา่งต้นฉบบั

ชนิดการถ่ายโอน (Transfer type) Triggered data transfer (→ PLC)

อุปกรณ์ทรกิเกอร ์(Trigger device) Representative alarm (สญัญาณเตือนรวม)

บติแจง้การถ่ายโอนเสรจ็สิน้ M0000051

ขอ้มูลแจง้การถ่ายโอนเสรจ็สิน้ D000051

หมายเหตุ

• หาก [Notification device initialization] เป็น 1 (enabled) และเลือกอุปกรณ์ของตัวควบคมุเป็น [Trigger device/Live notification device] จะไมเ่ขยีนค่า
0 ไปยงัอุปกรณ์ทรกิเกอรทั์นทีหลังตรวจพบ แต่จะตรวจจบัทรกิเกอรต่์อเนื่องตราบใดท่ีค่าของอุปกรณ์นัน้ไมใ่ช ่0

• หาก [Notification device initialization] เป็น 0 (enabled) จะเขยีนค่า 0 ไปยงัอุปกรณ์ท่ีระบุใน [Completion notification bit] เมื่อตรวจพบทรกิเกอร์

• หลังถ่ายโอนขอ้มูล จะเขยีนค่า 1 ไปยงับติแจง้การถ่ายโอนเสรจ็สิน้

• หากถ่ายโอนผดิพลาด จะเขยีนค่าท่ีไมใ่ช ่0 ไปยงั [Completion notification data] หากตัง้ [Notification device initialization] เป็น 1 (enabled)
เมื่อขอ้ผดิพลาดถกูแก้ไข จะเขยีนค่า 0 (communication succeeded) ไปยงัอุปกรณ์ดังกล่าว

ขอ้มูลท่ีสง่

ขอ้มูลในตัวควบคมุ แอดเดรส PLC

Representative alarm D000070

PV D000071
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9-4 รายการต้ังค่า PLC Link — Common settings

การตัง้ค่า PLC Link แบง่เป็นสามสว่น คือ Common settings, Transfer settings และ Data settings ตารางนี้แปลคําอธบิายโดยคงค่า
เริม่ต้นและชว่งค่าตามต้นฉบบั

รายการ ชว่งค่า / ตัวเลือก เริม่ต้น หมายเหตุ

PLC link function 0: ปิดใชง้าน
1: เปิดใชง้าน

0

PLC link operation at power-on 0: หยุด PLC Link เมื่อเปิดเครื่อง
1: เริม่ PLC Link เมื่อเปิดเครื่อง

0 ใชไ้ด้เมื่อ PLC Link Function
= 1 เท่านัน้

PLC link operation 0: หยุด
1: ทํางาน

0 ใชไ้ด้เมื่อ PLC Link Function
= 1 เท่านัน้

Max. No. of units connected by PLC link 8, 16, 24, 31 8 จาํนวนอุปกรณ์สงูสดุ

Startup delay time 0–60 s 5
Trigger device initialization 0: No

1: Yes
0

Notification device initialization 0: No
1: Yes

0

Station address 0–127 0 แอดเดรสของ PLC ท่ีต้องการ
สื่อสาร

Timeout time 0–32000 ms 1000
Send delay time 0–1000 ms 5

ขอ้ควรระวงัในการใชง้าน: ก่อนใชฟ้งัก์ชนั PLC Link ใหตั้ง้ C064 (Communication type) = 3 (PLC link communication) และตัง้ค่ารายการ
ขา้งต้นผา่นหน้าจอ PLC Link ของโปรแกรม SLP-C1F ก่อนเริม่การสื่อสาร
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9-4 รายการต้ังค่า PLC Link — Transfer และ Data

Transfer settings
กําหนดค่าแต่ละ Sheet 1–4 แยกจากกันได้

รายการ ค่าท่ีต้ังได้ / ความหมาย ค่าเริม่ต้น

Transfer: Enabled/Disabled Unchecked: ปิดใชง้าน
Checked: เปิดใชง้าน

Unchecked

Transfer type Cyclic data transfer (PLC →)
Cyclic data transfer (→ PLC)
Triggered data transfer (PLC →)
Triggered data transfer (→ PLC)

None

Trigger device address สาํหรบั PLC: เลือกจากรายการชนิดอุปกรณ์และชว่งแอดเดรส (หวัขอ้ Usable
devices หน้า 9-6)
สาํหรบัตัวควบคมุ: เลือกจาก Monitoring data และ Parameters ของ
เครื่อง

Not set

Live notification device address เลือกอุปกรณ์ PLC ตามตารางชนิดและชว่งแอดเดรสหน้า 9-6 (ใชส้าํหรบั
Cyclic data transfer)

Not set

Completion notification bit address เลือกอุปกรณ์ PLC จากรายการท่ีรองรบั (หน้า 9-6) Not set

Completion notification data address เลือกอุปกรณ์ PLC จากรายการท่ีรองรบั (หน้า 9-6) Not set

Data settings
Sheet 1–4 ตัง้ค่าได้แยกกัน และกําหนดรายการขอ้มูลรวมทกุ Sheet ได้ไมเ่กิน 64 รายการ

รายการ ค่าท่ีต้ังได้ ค่าเริม่ต้น

PLC address เลือกตามประเภทและชว่งแอดเดรสท่ี PLC รองรบั Not set

Address เลือกจาก Monitoring data และ Parameters ของตัวควบคมุนี้ Not set

เลือก Trigger device address สาํหรบั Triggered transfer และ Live notification device address สาํหรบั Cyclic transfer ใหส้อดคล้องกับ
ชนิดการถ่ายโอนท่ีกําหนด
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร

ความหมายของสญัลักษณ์ในคอลัมน์อ่าน/เขยีน RAM และ Nonvolatile
ชอ่งวา่ง: ทําได้ · □ ทําได้ตามเง่ือนไข · △ ทําได้แต่ขอ้มูลไมถ่กูต้อง · × ทําไมไ่ด้

การอ่านแอดเดรส Nonvolatile Memory เชน่เดียวกับการอ่าน RAM Address จะอ่านขอ้มูลจาก RAM ตามขอ้กําหนดในต้นฉบบั

สญัลักษณ์ตําแหน่งจุดทศนิยม (Decimal point)
− ไมม่ทีศนิยม · 1–3 ตําแหน่งทศนิยม (ค่าดิบในการสื่อสารคณูด้วย 10, 100 หรอื 1000) · P ขึ้นกับชว่งอินพุต PV · C ขึ้นกับตําแหน่งทศนิยม Integral/
Derivative Time · S ขึ้นกับเง่ือนไขต่าง ๆ

การระบุ Word Address: คําสัง่ CPL แบบ RS/WS ใชแ้อดเดรสฐานสบิต่อท้ายด้วย W สว่นคําสัง่ CPL แบบ RD/WD/RU/WU และคําสัง่ Modbus ใช้
Word Address ฐานสบิหก

Instrument Information — ขอ้มูลตัวเครื่อง

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NV จุด

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

ROM ID 273 0111 16657 4111 × × − C2A: 18 · C2B: 19 · C3A: 20
· C3B: 21

ROM version 1 274 0112 16658 4112 × × 2
ROM version 2 275 0113 16659 4113 × × 2
Loader Information 276 0114 16660 4114 × × −
EST Information 277 0115 16661 4115 × × −

รหสัปีท่ีผลิต 278 0116 16662 4116 × × − ปี ค.ศ. − 2000; ตัวอยา่ง
2024 → 24

รหสัเดือน/วนัท่ีผลิต 279 0117 16663 4117 × × 2 เดือน + (วนั ÷ 100); 1 ธ.ค.
→ 12.01

Serial No. 280 0118 16664 4118 × × −

R = Read, W = Write · ค่าและสญัลักษณ์ในตารางคงตามคู่มอืผูผ้ลิต
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — รหัสผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงูและบติมาตรฐาน

R/W ใน RAM และ Nonvolatile แยกกัน · ชอ่งวา่ง = ทําได้ · × = ทําไมไ่ด้ · □ = ทําได้ตามเง่ือนไข · แอดเดรสทกุหลักคงตามต้นฉบบั

Bank: แถว 5021–5036 = Advanced function password; แถว 1024 เป็นต้นไป = Standard bit

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NV จุด

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 1 5021 139D 21405 539D −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 2 5022 139E 21406 539E −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 3 5023 139F 21407 539F −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 4 5024 13A0 21408 53A0 −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 5 5025 13A1 21409 53A1 −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 6 5026 13A2 21410 53A2 −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 7 5027 13A3 21411 53A3 −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 8 5028 13A4 21412 53A4 −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 9 5029 13A5 21413 53A5 −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 10 5030 13A6 21414 53A6 −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 11 5031 13A7 21415 53A7 −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 12 5032 13A8 21416 53A8 −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 13 5033 13A9 21417 53A9 −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 14 5034 13AA 21418 53AA −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 15 5035 13AB 21419 53AB −
รหสัผ่านฟงัก์ชนัขัน้สงู 16 5036 13AC 21420 53AC −
คงค่า 0 (OFF) 1024 400 17408 4400 × × −
คงค่า 1 (ON) 1025 401 17409 4401 × × −
เหตกุารณ์ภายใน (Internal Event) 1 1088 440 17472 4440 × × −
เหตกุารณ์ภายใน (Internal Event) 2 1089 441 17473 4441 × × −
เหตกุารณ์ภายใน (Internal Event) 3 1090 442 17474 4442 × × −
เหตกุารณ์ภายใน (Internal Event) 4 1091 443 17475 4443 × × −
เหตกุารณ์ภายใน (Internal Event) 5 1092 444 17476 4444 × × −
เหตกุารณ์ภายใน (Internal Event) 6 1093 445 17477 4445 × × −
เหตกุารณ์ภายใน (Internal Event) 7 1094 446 17478 4446 × × −
เหตกุารณ์ภายใน (Internal Event) 8 1095 447 17479 4447 × × −
Internal Event 1 — สถานะ Standby 1104 450 17488 4450 × × −
Internal Event 2 — สถานะ Standby 1105 451 17489 4451 × × −
Internal Event 3 — สถานะ Standby 1106 452 17490 4452 × × −
Internal Event 4 — สถานะ Standby 1107 453 17491 4453 × × −
Internal Event 5 — สถานะ Standby 1108 454 17492 4454 × × −
Internal Event 6 — สถานะ Standby 1109 455 17493 4455 × × −
Internal Event 7 — สถานะ Standby 1110 456 17494 4456 × × −
Internal Event 8 — สถานะ Standby 1111 457 17495 4457 × × −
CT1 ตรวจจบัฮีตเตอรข์าด 1120 460 17504 4460 × × −

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 400 / 528 | 10-2



บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — บติมาตรฐาน (Standard bit) — ต่อ

R/W ใน RAM และ Nonvolatile แยกกัน · ชอ่งวา่ง = ทําได้ · × = ทําไมไ่ด้ · □ = ทําได้ตามเง่ือนไข · แอดเดรสทกุหลักคงตามต้นฉบบั

Bank: Standard bit

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NV จุด

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

CT2 ตรวจจบัฮีตเตอรข์าด 1121 461 17505 4461 × × −
CT1 ตรวจจบักระแสเกิน 1128 468 17512 4468 × × −
CT2 ตรวจจบักระแสเกิน 1129 469 17513 4469 × × −
CT1 ตรวจจบัลัดวงจร 1136 470 17520 4470 × × −
CT2 ตรวจจบัลัดวงจร 1137 471 17521 4471 × × −
สถานะขัว้ DI 1 1152 480 17536 4480 × × −
สถานะขัว้ DI 2 1153 481 17537 4481 × × −
สถานะขัว้ DI 3 1154 482 17538 4482 × × −
สถานะขัว้ DI 4 1155 483 17539 4483 × × −

ผล OR ของสถานะ DI ทัง้หมด 1168 490 17552 4490 × × − This function was added in
ROM version 1.03.

สถานะหน้าสมัผัสภายใน 1 1184 4A0 17568 44A0 × × −
สถานะหน้าสมัผัสภายใน 2 1185 4A1 17569 44A1 × × −
สถานะหน้าสมัผัสภายใน 3 1186 4A2 17570 44A2 × × −
สถานะหน้าสมัผัสภายใน 4 1187 4A3 17571 44A3 × × −
สถานะหน้าสมัผัสภายใน 5 1188 4A4 17572 44A4 × × −
สถานะหน้าสมัผัสภายใน 6 1189 4A5 17573 44A5 × × −
สถานะหน้าสมัผัสภายใน 7 1190 4A6 17574 44A6 × × −
สถานะหน้าสมัผัสภายใน 8 1191 4A7 17575 44A7 × × −
สถานะ MV ของการควบคมุ ON/OFF 1264 4F0 17648 44F0 × × −
สถานะขัว้ OUT 1 1280 500 17664 4500 × × −
สถานะขัว้ OUT 2 1281 501 17665 4501 × × −
สถานะขัว้ EV1 1282 502 17666 4502 × × −
สถานะขัว้ EV2 1283 503 17667 4503 × × −
สถานะขัว้ EV3 1284 504 17668 4504 × × −
เหตกุารณ์ Segment 1 1360 550 17744 4550 × × −
เหตกุารณ์ Segment 2 1361 551 17745 4551 × × −
เหตกุารณ์ Segment 3 1362 552 17746 4552 × × −
เหตกุารณ์ Segment 4 1363 553 17747 4553 × × −
เหตกุารณ์ Segment 5 1364 554 17748 4554 × × −
เหตกุารณ์ Segment 6 1365 555 17749 4555 × × −
เหตกุารณ์ Segment 7 1366 556 17750 4556 × × −
เหตกุารณ์ Segment 8 1367 557 17751 4557 × × −
เหตกุารณ์ Segment 9 1368 558 17752 4558 × × −
เหตกุารณ์ Segment 10 1369 559 17753 4559 × × −
เหตกุารณ์ Segment 11 1370 55A 17754 455A × × −
เหตกุารณ์ Segment 12 1371 55B 17755 455B × × −
เหตกุารณ์ Segment 13 1372 55C 17756 455C × × −
เหตกุารณ์ Segment 14 1373 55D 17757 455D × × −
เหตกุารณ์ Segment 15 1374 55E 17758 455E × × −
เหตกุารณ์ Segment 16 1375 55F 17759 455F × × −
บติกําหนดเอง 1 1408 580 17792 4580 × × −
บติกําหนดเอง 2 1409 581 17793 4581 × × −
บติกําหนดเอง 3 1410 582 17794 4582 × × −
บติกําหนดเอง 4 1411 583 17795 4583 × × −
บติกําหนดเอง 5 1412 584 17796 4584 × × −
บติกําหนดเอง 6 1413 585 17797 4585 × × −
บติกําหนดเอง 7 1414 586 17798 4586 × × −

หมายเหต:ุ ฟงัก์ชนั OR ของสถานะ DI ทัง้หมดเพิม่ใน ROM version 1.03 ตามต้นฉบบั
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — บติมาตรฐาน (Standard bit) — ต่อ

R/W ใน RAM และ Nonvolatile แยกกัน · ชอ่งวา่ง = ทําได้ · × = ทําไมไ่ด้ · □ = ทําได้ตามเง่ือนไข · แอดเดรสทกุหลักคงตามต้นฉบบั

Bank: Standard bit

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NV จุด

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

บติกําหนดเอง 8 1415 587 17799 4587 × × −
บติกําหนดเอง 9 1416 588 17800 4588 × × −
บติกําหนดเอง 10 1417 589 17801 4589 × × −
บติกําหนดเอง 11 1418 58A 17802 458A × × −
บติกําหนดเอง 12 1419 58B 17803 458B × × −
บติกําหนดเอง 13 1420 58C 17804 458C × × −
บติกําหนดเอง 14 1421 58D 17805 458D × × −
บติกําหนดเอง 15 1422 58E 17806 458E × × −
บติกําหนดเอง 16 1423 58F 17807 458F × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 1 1440 5A0 17824 45A0 × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 2 1441 5A1 17825 45A1 × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 3 1442 5A2 17826 45A2 × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 4 1443 5A3 17827 45A3 × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 5 1444 5A4 17828 45A4 × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 6 1445 5A5 17829 45A5 × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 7 1446 5A6 17830 45A6 × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 8 1447 5A7 17831 45A7 × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 9 1448 5A8 17832 45A8 × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 10 1449 5A9 17833 45A9 × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 11 1450 5AA 17834 45AA × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 12 1451 5AB 17835 45AB × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 13 1452 5AC 17836 45AC × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 14 1453 5AD 17837 45AD × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 15 1454 5AE 17838 45AE × × −
ผลการประมวลผลตรรกะ 16 1455 5AF 17839 45AF × × −
สถานะปุ่มลกูศร 1536 600 17920 4600 × × −
สถานะปุ่มลกูศร 1537 601 17921 4601 × × −
สถานะปุ่ม [<] 1538 602 17922 4602 × × −
สถานะปุ่ม [>] 1539 603 17923 4603 × × −
สถานะปุ่ม [ENT] 1540 604 17924 4604 × × −
สถานะปุ่ม [MENU] 1541 605 17925 4605 × × −
สถานะปุ่ม [FUNC] 1542 606 17926 4606 × × −
RS-485 รบัขอ้ความปกติ 1 ขอ้ความ 1545 609 17929 4609 × × −
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — บติมาตรฐาน (Standard bit) — ต่อ

R/W ใน RAM และ Nonvolatile แยกกัน · ชอ่งวา่ง = ทําได้ · × = ทําไมไ่ด้ · □ = ทําได้ตามเง่ือนไข · แอดเดรสทกุหลักคงตามต้นฉบบั

Bank: Standard bit

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NV จุด

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

RS-485 สง่ขอ้ความปกติ 1 ขอ้ความ 1546 60A 17930 460A × × −
สถานะเอาต์พุตค่าคงท่ี 1552 610 17936 4610 × × −
สถานะ RUN/READY 1568 620 17952 4620 × × −
สถานะ AUTO/MANUAL 1584 630 17968 4630 × × −
สถานะ AT หยุด/เริม่ 1600 640 17984 4640 × × −
ขอ้ผิดพลาด Auto Tuning 1608 648 17992 4648 × × −
สถานะ LSP/RSP 1616 650 18000 4650 × × −
สถานะการแก้ไข SPOS 1632 660 18016 4660 □ × □ × −
สถานะการแก้ไข DROS 1640 668 18024 4668 □ × □ × −
SP Ramp ขาขึ้นกําลังทํางาน 1648 670 18032 4670 × × −
SP Ramp ขาลงกําลังทํางาน 1656 678 18040 4678 × × −

SP Ramp กําลังทํางาน 1660 67C 18044 467C × × − * This function was added
in ROM version 1.03.

กําลังจาํกัดการเพิม่ค่า Pattern SP 1664 680 18048 4680 × × −
กําลังจาํกัดการลดค่า Pattern SP 1672 688 18056 4688 × × −
การกู้คืน Pattern หลังไฟดับชัว่ขณะ 1680 690 18064 4690 × × −
กําลังสง่เอาต์พุต FF-FITTER FF MV 1704 6A8 18088 46A8 □ × □ × −
สถานะ Constant Value / Pattern 1712 6B0 18096 46B0 × × −
สถานะ HOLD 1720 6B8 18104 46B8 × × −
สถานะ END 1728 6C0 18112 46C0 × × −
สถานะ G.SOAK 1736 6C8 18120 46C8 × × −
ขอ้ผิดพลาด PLC Link 1 1744 6D0 18128 46D0 × × −
ขอ้ผิดพลาด PLC Link 2 1745 6D1 18129 46D1 × × −
ขอ้ผิดพลาด PLC Link 3 1746 6D2 18130 46D2 × × −
ขอ้ผิดพลาด PLC Link 4 1747 6D3 18131 46D3 × × −
ขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึง Reception Monitoring 1 1760 6E0 18144 46E0 × × −
ขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึง Reception Monitoring 2 1761 6E1 18145 46E1 × × −
ขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึง Reception Monitoring 3 1762 6E2 18146 46E2 × × −
ขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึง Reception Monitoring 4 1763 6E3 18147 46E3 × × −
Reception Monitoring Access Error (Latch) 1 1776 6F0 18160 46F0 × × −
Reception Monitoring Access Error (Latch) 2 1777 6F1 18161 46F1 × × −
Reception Monitoring Access Error (Latch) 3 1778 6F2 18162 46F2 × × −
Reception Monitoring Access Error (Latch) 4 1779 6F3 18163 46F3 × × −
PLC Link หยุด/กําลังทํางาน 1784 6F8 18168 46F8 × × −

หมายเหต:ุ ฟงัก์ชนั SP ramp in progress เพิม่ใน ROM version 1.03 ตามต้นฉบบั
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
คําอธบิาย: ชอ่งวา่ง = อ่าน/เขยีนได้ตามคอลัมน์ · × = ไมอ่นุญาต · □ = ใชไ้ด้ตามเง่ือนไข · R = Read, W = Write

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

ผลรวมสญัญาณเตือนทัง้หมด (OR ของ Alarm ท่ี
แสดง) 1792 700 18176 4700 × × −

สญัญาณเตือน PV (AL01/AL02) 1793 701 18177 4701 × × − เพิม่ฟงัก์ชนัใน ROM version
1.03

อินพุต PV เกินขอบเขตบน (AL01) 1808 710 18192 4710 × × −

อินพุต PV ต่ํากวา่ขอบเขตล่าง (AL02) 1809 711 18193 4711 × × −

ขอ้ผิดพลาดReference junction compensation
error / RTD input (AL03) 1810 712 18194 4712 × × −

อินพุต RSP เกินขอบเขตบน (AL05) 1812 714 18196 4714 × × −

อินพุต RSP ต่ํากวา่ขอบเขตล่าง (AL06) 1813 715 18197 4715 × × −

ขอ้ผิดพลาดอินพุต MFB (AL07) 1814 716 18198 4716 × × −

ขอ้ผิดพลาดการปรบัตัง้มอเตอร ์(AL10) 1817 719 18201 4719 × × −

ขอ้ผิดพลาดอินพุต CT1/CT (AL11) 1818 71A 18202 471A × × −

ขอ้ผิดพลาดอินพุต CT2/VT (AL12) 1819 71B 18203 471B × × −

ขอ้ผิดพลาดสาย Loader (AL50) 1857 741 18241 4741 × × −

ขอ้ผิดพลาดPLC Link (AL51) 1858 742 18242 4742 × × −

ขอ้ผิดพลาดแปลงสญัญาณ A/D ของ PV (AL70) 1877 755 18261 4755 × × −

ขอ้ผิดพลาดแปลงสญัญาณ A/D ของ RSP (AL71) 1878 756 18262 4756 × × −

ขอ้ผิดพลาดแปลงสญัญาณ A/D ของ MFB (AL72) 1879 757 18263 4757 × × −

ขอ้ผิดพลาดหน่วยความจาํ Nonvolatile (AL74) 1881 759 18265 4759 × × −

หน่วยความจาํ Nonvolatile ยงัไมไ่ด้เริม่ต้น (AL80) 1887 75F 18271 475F × × −

ขอ้ผิดพลาดพื้นท่ีการตัง้ค่า (AL81) 1888 760 18272 4760 × × −

ขอ้ผิดพลาดพื้นท่ีค่าปรบัเทียบ (AL82) 1889 761 18273 4761 × × −

ขอ้ผิดพลาดระบบภายใน (AL83) 1890 762 18274 4762 × × −

ขอ้ผิดพลาดการเริม่ต้นค่าตัง้ (AL84) 1891 763 18275 4763 × × −

ขอ้ผิดพลาดค่าตัง้ (AL95) 1902 76E 18286 476E × × −

ขอ้ผิดพลาดค่าปรบัเทียบ (AL96) 1903 76F 18287 476F × × −

ขอ้ผิดพลาดหน่วยความจาํขอ้มูลขยาย (AL97) 1904 770 18288 4770 × × −

ขอ้ผิดพลาดโปรแกรมภายใน (AL99) 1906 772 18290 4772 × × −

กําลังประมาณค่า MFB 1920 780 18304 4780 × × −

กําลังปรบัตัง้ MFB 1924 784 18308 4784 × × −

หมายเหต:ุ แถว PV alarm (AL01/AL02) ถกูเพิม่ใน ROM version 1.03
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
คําอธบิาย: ชอ่งวา่ง = อ่าน/เขยีนได้ตามคอลัมน์ · × = ไมอ่นุญาต · □ = ใชไ้ด้ตามเง่ือนไข · R = Read, W = Write

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

เอาต์พุตควบคมุตําแหน่งสัง่เปิด (OPEN) 1928 788 18312 4788 × × −

เอาต์พุตควบคมุตําแหน่งสัง่ปิด (CLOSE) 1932 78C 18316 478C × × −

CT1 ตรวจวดักระแสเมื่อเอาต์พุต ON 1952 7A0 18336 47A0 × × −

การตรวจวดักระแส CT2 เมื่อเอาต์พุต ON / แรงดัน
VT 1953 7A1 18337 47A1 × × −

CT1 ตรวจวดักระแสเมื่อเอาต์พุต OFF 1960 7A8 18344 47A8 × × −

CT2 ตรวจวดักระแสเมื่อเอาต์พุต OFF 1961 7A9 18345 47A9 × × −

สถานะการเชื่อมต่อสาย Loader 1968 7B0 18352 47B0 × × −

ค่าคงท่ี 0.0 2048 800 18432 4800 × × −

ค่าคงท่ี 1.0 2049 801 18433 4801 × × −

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 1 2112 840 18496 4840 × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 2 2113 841 18497 4841 × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 3 2114 842 18498 4842 × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 4 2115 843 18499 4843 × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 5 2116 844 18500 4844 × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 6 2117 845 18501 4845 × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 7 2118 846 18502 4846 × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 8 2119 847 18503 4847 × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 9 2120 848 18504 4848 × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 10 2121 849 18505 4849 × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 11 2122 84A 18506 484A × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 12 2123 84B 18507 484B × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 13 2124 84C 18508 484C × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 14 2125 84D 18509 484D × × S

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 15 2126 84E 18510 484E × × S
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
คําอธบิาย: ชอ่งวา่ง = อ่าน/เขยีนได้ตามคอลัมน์ · × = ไมอ่นุญาต · □ = ใชไ้ด้ตามเง่ือนไข · R = Read, W = Write

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 16 2127 84F 18511 484F × × S

Virtual PV ก่อนชดเชยค่า 2288 8F0 18672 48F0 × × P

Virtual RSP ก่อนชดเชยค่า 2289 8F1 18673 48F1 × × P

Virtual PV 2296 8F8 18680 48F8 × × P

Virtual RSP 2297 8F9 18681 48F9 × × P

PV ก่อนชดเชยค่า 2304 900 18688 4900 × × P

RSP ก่อนชดเชยค่า 2305 901 18689 4901 × × P

PV 2313 909 18697 4909 × × P

RSP 2314 90A 18698 490A × × P

ค่า PV ของลปู 2320 910 18704 4910 × × P

ค่า SP ของลปู 2336 920 18720 4920 × × P

ค่า SP หลังการทํางาน OS 2344 928 18728 4928 □ × □ × P

ค่าLSP เปา้หมายท่ีจะไปถึง 2352 930 18736 4930 × × P

ค่าLSP ปัจจุบนั 2360 938 18744 4938 × × P

ค่าRSP เปา้หมายท่ีจะไปถึง 2368 940 18752 4940 × × P

ค่าRSP ปัจจุบนั 2376 948 18760 4948 × × P

ค่าpattern SP ปัจจุบนั 2384 950 18768 4950 × × P

ค่าSP เปา้หมายท่ีจะไปถึง 2385 951 18769 4951 × × P

ค่าpattern number ปัจจุบนั 2386 952 18770 4952 × × −
ค่าsegment number ปัจจุบนั 2387 953 18771 4953 × × −
จาํนวนรอบ Cycle ท่ีทําแล้ว 2388 954 18772 4954 × × −
จาํนวนรอบ Cycle คงเหลือ 2389 955 18773 4955 × × −
เวลาท่ีผา่นไปใน Pattern 2390 956 18774 4956 × × S

เวลาคงเหลือของ Pattern 2391 957 18775 4957 × × S

เวลาท่ีผา่นไปใน Segment 2392 958 18776 4958 × × S

เวลาคงเหลือของ Segment 2393 959 18777 4959 × × S

สถานะ Segment Event 2394 95A 18778 495A × × −
MV 2416 970 18800 4970 × × 1
Heat MV (การใหค้วามรอ้น) 2432 980 18816 4980 × × 1
Cool MV (การทําความเยน็) 2440 988 18824 4988 × × 1
FF MV 2448 990 18832 4990 □ × □ × 1
Feedback MV 2456 998 18840 4998 □ × □ × 1
ค่าตัวนับ MFB 2464 9A0 18848 49A0 × × −
ค่าการเปิด MFB (รวมค่าประมาณ) 2468 9A4 18852 49A4 × × 1
ค่าการเปิด MFB 2472 9A8 18856 49A8 × × 1
ค่าประมาณการเปิด MFB 2476 9AC 18860 49AC × × 1
ค่าการเปิดเปา้หมาย (%) 2480 9B0 18864 49B0 × × 1
กระแส CT1 ขณะเอาต์พุต ON 2496 9C0 18880 49C0 × × S

กระแส CT2 ขณะเอาต์พุต ON 2497 9C1 18881 49C1 × × S
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
คําอธบิาย: ชอ่งวา่ง = อ่าน/เขยีนได้ตามคอลัมน์ · × = ไมอ่นุญาต · □ = ใชไ้ด้ตามเง่ือนไข · R = Read, W = Write

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

กระแส CT1 ขณะเอาต์พุต OFF 2512 9D0 18896 49D0 × × S

กระแส CT2 ขณะเอาต์พุต OFF 2513 9D1 18897 49D1 × × S

ค่าคลาดเคล่ือน (Loop PV − Loop SP) 2528 9E0 18912 49E0 × × P

แรงดัน VT 2548 9F4 18932 49F4 × × 1
ค่าความต้านทาน 2552 9F8 18936 49F8 × × 1
ค่า Loop PV ท่ีแสดง 2576 A10 18960 4A10 × × P

ค่า Loop SP ท่ีแสดง 2577 A11 18961 4A11 × × P

ค่า MV ท่ีแสดง 2578 A12 18962 4A12 × × 1
ค่าการเปิด MFB ท่ีแสดง 2579 A13 18963 4A13 × × 1
ค่าคลาดเคล่ือนท่ีแสดง 2580 A14 18964 4A14 × × P

เวลาคงเหลือของตัวตัง้เวลา Internal Event 1 2656 A60 19040 4A60 × × S

เวลาคงเหลือของตัวตัง้เวลา Internal Event 2 2657 A61 19041 4A61 × × S

เวลาคงเหลือของตัวตัง้เวลา Internal Event 3 2658 A62 19042 4A62 × × S

เวลาคงเหลือของตัวตัง้เวลา Internal Event 4 2659 A63 19043 4A63 × × S

เวลาคงเหลือของตัวตัง้เวลา Internal Event 5 2660 A64 19044 4A64 × × S

เวลาคงเหลือของตัวตัง้เวลา Internal Event 6 2661 A65 19045 4A65 × × S

เวลาคงเหลือของตัวตัง้เวลา Internal Event 7 2662 A66 19046 4A66 × × S

เวลาคงเหลือของตัวตัง้เวลา Internal Event 8 2663 A67 19047 4A67 × × S

จาํนวนครัง้ท่ี Control Output 1 เปล่ียน ON/OFF 2688 A80 19072 4A80 □ × □ × −
จาํนวนครัง้ท่ี Control Output 2 เปล่ียน ON/OFF 2689 A81 19073 4A81 □ × □ × −
จาํนวนครัง้ท่ี Event Output 1 เปล่ียน ON/OFF 2690 A82 19074 4A82 □ × □ × −
จาํนวนครัง้ท่ี Event Output 2 เปล่ียน ON/OFF 2691 A83 19075 4A83 □ × □ × −
จาํนวนครัง้ท่ี Event Output 3 เปล่ียน ON/OFF 2692 A84 19076 4A84 □ × □ × −
ระยะเวลาทํางาน (วนั) 2704 A90 19088 4A90 × × −
จาํนวนครัง้ท่ีเขยีนหน่วยความจาํ NVM 2705 A91 19089 4A91 × × −
กระแส CT1 ท่ีวดัแบบ Time Proportional 2736 AB0 19120 4AB0 × × S

กระแส CT2 ท่ีวดัแบบ Time Proportional 2737 AB1 19121 4AB1 × × S

เปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุตแบบ Continuous ของ OUT 1 2768 AD0 19152 4AD0 × × 1
เปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุตแบบ Continuous ของ OUT 2 2769 AD1 19153 4AD1 × × 1
เปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุตแบบ Continuous ของ AUX
output: 2770 AD2 19154 4AD2 × × 1
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
คําอธบิาย: ชอ่งวา่ง = อ่าน/เขยีนได้ตามคอลัมน์ · × = ไมอ่นุญาต · □ = ใชไ้ด้ตามเง่ือนไข · R = Read, W = Write

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

เปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุตแบบ Time Proportional ของ
OUT 1 2784 AE0 19168 4AE0 × × 1

เปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุตแบบ Time Proportional ของ
OUT 2 2785 AE1 19169 4AE1 × × 1

เปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุตแบบ Time Proportional ของ
EV1 2786 AE2 19170 4AE2 × × 1

เปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุตแบบ Time Proportional ของ
EV2 2787 AE3 19171 4AE3 × × 1

เปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุตแบบ Time Proportional ของ
EV3 2788 AE4 19172 4AE4 × × 1

จาํนวนครัง้การสื่อสาร PLC Link 2832 B10 19216 4B10 × × −

จาํนวนครัง้ขอ้ผิดพลาด PLC Link 2833 B11 19217 4B11 × × −

จาํนวนครัง้สแกน PLC Link 2834 B12 19218 4B12 × × −

เวลาสแกน PLC Link 2835 B13 19219 4B13 × × −

เวลาสแกน PLC Link สงูสดุ 2836 B14 19220 4B14 × × −

จาํนวน Node PLC Link สงูสดุ 2837 B15 19221 4B15 × × −

จาํนวนครัง้สื่อสารของ PLC Link — Sheet 1 2848 B20 19232 4B20 × × −

จาํนวนครัง้เกิดขอ้ผิดพลาดของ PLC Link — Sheet
1 2849 B21 19233 4B21 × × −

จาํนวนครัง้สื่อสารของ PLC Link — Sheet 2 2850 B22 19234 4B22 × × −

จาํนวนครัง้เกิดขอ้ผิดพลาดของ PLC Link — Sheet
2 2851 B23 19235 4B23 × × −

จาํนวนครัง้สื่อสารของ PLC Link — Sheet 3 2852 B24 19236 4B24 × × −

จาํนวนครัง้เกิดขอ้ผิดพลาดของ PLC Link — Sheet
3 2853 B25 19237 4B25 × × −

จาํนวนครัง้สื่อสารของ PLC Link — Sheet 4 2854 B26 19238 4B26 × × −

จาํนวนครัง้เกิดขอ้ผิดพลาดของ PLC Link — Sheet
4 2855 B27 19239 4B27 × × −

ล็อกแปน้กด (Key Lock) 5001 1389 21385 5389 −

ล็อกการสื่อสาร (Communication Lock) 5002 138A 21386 538A × × −

ล็อก Loader 5003 138B 21387 538B × × −

การแสดงรหสัผ่าน 5004 138C 21388 538C × − ค่าท่ีอ่านผา่นการสื่อสารหรอื
Loader เป็น 0 เสมอ

รหสัผ่าน Password 1A - - - - × × × × − หา้มเขยีนผา่นการสื่อสารหรอื
Loader

รหสัผ่าน Password 2A - - - - × × × × − เชน่เดียวกับ Password 1A

รหสัผ่าน Password 1B - - - - × × × × − เชน่เดียวกับ Password 1A

รหสัผ่าน Password 2B - - - - × × × × − เชน่เดียวกับ Password 1A

Password 1A/2A/1B/2B ไมม่แีอดเดรสการสื่อสาร และไมส่ามารถเขยีนผ่านการสื่อสารหรอื Loader ตามต้นฉบบั
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
คําอธบิาย: ชอ่งวา่ง = อ่าน/เขยีนได้ตามคอลัมน์ · × = ไมอ่นุญาต · □ = ใชไ้ด้ตามเง่ือนไข · R = Read, W = Write

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 1 4001 0FA1 20385 4FA1 −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 1 4002 0FA2 20386 4FA2 −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 1 4003 0FA3 20387 4FA3 S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 1 4004 0FA4 20388 4FA4 −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 2 4005 0FA5 20389 4FA5 −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 2 4006 0FA6 20390 4FA6 −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 2 4007 0FA7 20391 4FA7 S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 2 4008 0FA8 20392 4FA8 −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 3 4009 0FA9 20393 4FA9 −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 3 4010 0FAA 20394 4FAA −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 3 4011 0FAB 20395 4FAB S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 3 4012 0FAC 20396 4FAC −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 4 4013 0FAD 20397 4FAD −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 4 4014 0FAE 20398 4FAE −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 4 4015 0FAF 20399 4FAF S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 4 4016 0FB0 20400 4FB0 −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 5 4017 0FB1 20401 4FB1 −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 5 4018 0FB2 20402 4FB2 −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 5 4019 0FB3 20403 4FB3 S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 5 4020 0FB4 20404 4FB4 −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 6 4021 0FB5 20405 4FB5 −
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
คําอธบิาย: ชอ่งวา่ง = อ่าน/เขยีนได้ตามคอลัมน์ · × = ไมอ่นุญาต · □ = ใชไ้ด้ตามเง่ือนไข · R = Read, W = Write

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 6 4022 0FB6 20406 4FB6 −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 6 4023 0FB7 20407 4FB7 S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 6 4024 0FB8 20408 4FB8 −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 7 4025 0FB9 20409 4FB9 −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 7 4026 0FBA 20410 4FBA −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 7 4027 0FBB 20411 4FBB S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 7 4028 0FBC 20412 4FBC −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 8 4029 0FBD 20413 4FBD −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 8 4030 0FBE 20414 4FBE −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 8 4031 0FBF 20415 4FBF S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 8 4032 0FC0 20416 4FC0 −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 9 4033 0FC1 20417 4FC1 −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 9 4034 0FC2 20418 4FC2 −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 9 4035 0FC3 20419 4FC3 S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 9 4036 0FC4 20420 4FC4 −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 10 4037 0FC5 20421 4FC5 −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 10 4038 0FC6 20422 4FC6 −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 10 4039 0FC7 20423 4FC7 S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 10 4040 0FC8 20424 4FC8 −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 11 4041 0FC9 20425 4FC9 −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 11 4042 0FCA 20426 4FCA −

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 410 / 528 | 10-12



บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
คําอธบิาย: ชอ่งวา่ง = อ่าน/เขยีนได้ตามคอลัมน์ · × = ไมอ่นุญาต · □ = ใชไ้ด้ตามเง่ือนไข · R = Read, W = Write

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 11 4043 0FCB 20427 4FCB S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 11 4044 0FCC 20428 4FCC −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 12 4045 0FCD 20429 4FCD −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 12 4046 0FCE 20430 4FCE −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 12 4047 0FCF 20431 4FCF S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 12 4048 0FD0 20432 4FD0 −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 13 4049 0FD1 20433 4FD1 −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 13 4050 0FD2 20434 4FD2 −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 13 4051 0FD3 20435 4FD3 S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 13 4052 0FD4 20436 4FD4 −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 14 4053 0FD5 20437 4FD5 −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 14 4054 0FD6 20438 4FD6 −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 14 4055 0FD7 20439 4FD7 S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 14 4056 0FD8 20440 4FD8 −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 15 4057 0FD9 20441 4FD9 −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 15 4058 0FDA 20442 4FDA −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 15 4059 0FDB 20443 4FDB S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 15 4060 0FDC 20444 4FDC −

ชนิดเครื่องหมายของ User-Defined Value 16 4061 0FDD 20445 4FDD −

ตําแหน่งจุดทศนิยมของค่าท่ีตัง้ — User-Defined
Value 16 4062 0FDE 20446 4FDE −

ค่าท่ีกําหนดไว ้— User-Defined Value 16 4063 0FDF 20447 4FDF S

ตําแหน่งทศนิยมของค่ามอนิเตอร ์— User-Defined
Value 16 4064 0FE0 20448 4FE0 −
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
คําอธบิาย: ชอ่งวา่ง = อ่าน/เขยีนได้ตามคอลัมน์ · × = ไมอ่นุญาต · □ = ใชไ้ด้ตามเง่ือนไข · R = Read, W = Write

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

ฟงัก์ชนัท่ีผู้ใชกํ้าหนด (User Function) 1 5101 13ED 21485 53ED −

ฟงัก์ชนัท่ีผู้ใชกํ้าหนด (User Function) 2 5102 13EE 21486 53EE −

ฟงัก์ชนัท่ีผู้ใชกํ้าหนด (User Function) 3 5103 13EF 21487 53EF −

ฟงัก์ชนัท่ีผู้ใชกํ้าหนด (User Function) 4 5104 13F0 21488 53F0 −

ฟงัก์ชนัท่ีผู้ใชกํ้าหนด (User Function) 5 5105 13F1 21489 53F1 −

ฟงัก์ชนัท่ีผู้ใชกํ้าหนด (User Function) 6 5106 13F2 21490 53F2 −

ฟงัก์ชนัท่ีผู้ใชกํ้าหนด (User Function) 7 5107 13F3 21491 53F3 −

ฟงัก์ชนัท่ีผู้ใชกํ้าหนด (User Function) 8 5108 13F4 21492 53F4 −

หน้าจอผู้ใช ้1 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 1 5151 141F 21535 541F −

หน้าจอผู้ใช ้1 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 2 5152 1420 21536 5420 −

หน้าจอผู้ใช ้1 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 3 5153 1421 21537 5421 −

หน้าจอผู้ใช ้2 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 1 5154 1422 21538 5422 −

หน้าจอผู้ใช ้2 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 2 5155 1423 21539 5423 −

หน้าจอผู้ใช ้2 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 3 5156 1424 21540 5424 −

หน้าจอผู้ใช ้3 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 1 5157 1425 21541 5425 −

หน้าจอผู้ใช ้3 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 2 5158 1426 21542 5426 −

หน้าจอผู้ใช ้3 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 3 5159 1427 21543 5427 −

หน้าจอผู้ใช ้4 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 1 5160 1428 21544 5428 −

หน้าจอผู้ใช ้4 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 2 5161 1429 21545 5429 −

หน้าจอผู้ใช ้4 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 3 5162 142A 21546 542A −

หน้าจอผู้ใช ้5 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 1 5163 142B 21547 542B −

หน้าจอผู้ใช ้5 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 2 5164 142C 21548 542C −

หน้าจอผู้ใช ้5 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 3 5165 142D 21549 542D −
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
คําอธบิาย: ชอ่งวา่ง = อ่าน/เขยีนได้ตามคอลัมน์ · × = ไมอ่นุญาต · □ = ใชไ้ด้ตามเง่ือนไข · R = Read, W = Write

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

หน้าจอผู้ใช ้6 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 1 5166 142E 21550 542E −

หน้าจอผู้ใช ้6 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 2 5167 142F 21551 542F −

หน้าจอผู้ใช ้6 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 3 5168 1430 21552 5430 −

หน้าจอผู้ใช ้7 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 1 5169 1431 21553 5431 −

หน้าจอผู้ใช ้7 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 2 5170 1432 21554 5432 −

หน้าจอผู้ใช ้7 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 3 5171 1433 21555 5433 −

หน้าจอผู้ใช ้8 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 1 5172 1434 21556 5434 −

หน้าจอผู้ใช ้8 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 2 5173 1435 21557 5435 −

หน้าจอผู้ใช ้8 — ขอ้มูลท่ีแสดงในชอ่งแสดงผล 3 5174 1436 21558 5436 −

ประเภทชว่งอินพุต PV 5201 1451 21585 5451 −

การชดเชยจุดต่ออ้างอิง (Cold Junction
Compensation) 5203 1453 21587 5453 −

ตําแหน่งทศนิยม PV 5204 1454 21588 5454 □ □ −

ขอบล่างชว่ง PV 5205 1455 21589 5455 □ □ P

ขอบบนชว่ง PV 5206 1456 21590 5456 □ □ P

ค่าจาํกัดล่าง SP 5207 1457 21591 5457 P

ค่าจาํกัดบน SP 5208 1458 21592 5458 P

ชว่งหยุดคํานวณรากท่ีสอง PV (Dropout) 5209 1459 21593 5459 □ □ 1

ประเภทชว่งอินพุต RSP 5210 145A 21594 545A −

ขอบล่างชว่ง RSP 5211 145B 21595 545B □ □ P

ขอบบนชว่ง RSP 5212 145C 21596 545C □ □ P

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5213 145D 21597 545D △ △ △ △ −

ทิศทางการควบคมุ (Direct/Reverse) 5214 145E 21598 545E −

การทํางานของเอาต์พุตเมื่อเกิด PV Alarm 5215 145F 21599 545F −

ค่าเอาต์พุตเมื่อเกิด PV Alarm 5216 1460 21600 5460 1

ค่าเอาต์พุตในโหมด READY 5217 1461 21601 5461 1

ค่าเอาต์พุตในโหมด READY (Cool) 5218 1462 21602 5462 1

การทํางานเอาต์พุตขณะเปล่ียน AUTO/MANUAL 5219 1463 21603 5463 −
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
กลุ่มพารามเิตอร:์ Setup

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

ค่าเอาต์พุตท่ีกําหนดล่วงหน้าในโหมด MANUAL 5220 1464 21604 5464 1

ชนิด (โหมด) เอาต์พุตเริม่ต้นของ PID 5221 1465 21605 5465 −

ค่าเอาต์พุตเริม่ต้นของ PID 5222 1466 21606 5466 1

ตําแหน่งทศนิยมของ Integral Time และ Derivative Time 5223 1467 21607 5467 −

การทํางานแบบ Zone PID 5224 1468 21608 5468 □ □ □ □ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5225 1469 21609 5469 △ △ △ △ 1

การควบคมุความรอ้น/ความเยน็ (Heat/Cool) 5226 146A 21610 546A −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5227 146B 21611 546B △ △ △ △ −

ชว่ง Dead Zone ของการควบคมุ Heat/Cool 5228 146C 21612 546C 1

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5229 146D 21613 546D △ △ △ △ 1

กลุ่มระบบ LSP 5230 146E 21614 546E −

ชนิด SP Ramp 5231 146F 21615 546F −

หน่วยของ SP Ramp 5232 1470 21616 5470 −

OUT 1 — ชว่งเอาต์พุตต่อเนื่อง 5242 147A 21626 547A □ □ −

OUT 1 — ชนิดเอาต์พุตต่อเนื่อง 5243 147B 21627 547B □ □ −

OUT 1 — ค่าต่ําสดุของ Output Scaling 5244 147C 21628 547C □ □ S

OUT 1 — ค่าสงูสดุของ Output Scaling 5245 147D 21629 547D □ □ S

OUT 1 — ความกวา้งสเกล MV 5246 147E 21630 547E □ □ S

OUT 2 — ชว่งเอาต์พุตต่อเนื่อง 5247 147F 21631 547F □ □ −

OUT 2 — ชนิดเอาต์พุตต่อเนื่อง 5248 1480 21632 5480 □ □ −

OUT 2 — ค่าต่ําสดุของ Output Scaling 5249 1481 21633 5481 □ □ S

OUT 2 — ค่าสงูสดุของ Output Scaling 5250 1482 21634 5482 □ □ S

OUT 2 — ความกวา้งสเกล MV 5251 1483 21635 5483 □ □ S

AUX Output — ชว่งเอาต์พุตต่อเนื่อง 5252 1484 21636 5484 □ □ −

AUX Output — ชนิดเอาต์พุตต่อเนื่อง 5253 1485 21637 5485 □ □ −

AUX Output — ค่าต่ําสดุของ Output Scaling 5254 1486 21638 5486 □ □ S

AUX Output — ค่าสงูสดุของ Output Scaling 5255 1487 21639 5487 □ □ S

AUX Output — ความกวา้งสเกล MV 5256 1488 21640 5488 □ □ S

การเลือกวธิคีวบคมุแบบ Position Proportional 5257 1489 21641 5489 −
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
กลุ่มพารามเิตอร:์ Setup

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Dead Zone ของ Position Proportional Control 5258 148A 21642 548A 1

โหมดเน้นอายุการใชง้านของ Position Proportional Control 5259 148B 21643 548B −

การปรบัตัง้อัตโนมติัของ Position Proportional Control 5260 148C 21644 548C −

ค่าปรบัตัง้ขณะปิดสดุ 5261 148D 21645 548D −

ค่าปรบัตัง้ขณะเปิดสดุ 5262 148E 21646 548E −

ค่าปรบัตัง้เวลาจนเปิดสดุ 5263 148F 21647 548F 1

ชนิดการสื่อสาร 5264 1490 21648 5490 × × −

แอดเดรสสถานี (Station Address) 5265 1491 21649 5491 × × −

ความเรว็การสง่ขอ้มูล 5266 1492 21650 5492 × × −

รูปแบบขอ้มูล: ความยาวขอ้มูล (Data Length) 5267 1493 21651 5493 × × −

รูปแบบขอ้มูล: บติพารตีิ (Parity) 5268 1494 21652 5494 × × −

รูปแบบขอ้มูล: Stop Bits 5269 1495 21653 5495 × × −

เวลารอการตอบกลับ (Response Timeout) 5270 1496 21654 5496 × × −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5271 1497 21655 5497 △ △ △ △ −

ฟงัก์ชนัของปุม่ [FN] 5272 1498 21656 5498 −

การตัง้ค่าการแสดงผล Mode 5273 1499 21657 5499 −

การตัง้ค่าการแสดงผล PV/SP 5274 149A 21658 549A −

การตัง้ค่าการแสดงผล MV 5275 149B 21659 549B −

การตัง้ค่าการแสดงผล Event Settings 5276 149C 21660 549C −

การตัง้ค่าการแสดงเวลาคงเหลือของ Event 5277 149D 21661 549D −

การตัง้ค่าการแสดงผล CT/VT 5278 149E 21662 549E −

ระดับผูใ้ช ้(User Level) 5279 149F 21663 549F −

เง่ือนไขการติดสวา่งของไฟแสดง User-Defined Function 5280 14A0 21664 54A0 −

Multi-status (MS) — เง่ือนไขลําดับความสาํคัญสงูสดุ 5281 14A1 21665 54A1 −

Multi-status (MS) — สถานะลําดับความสาํคัญสงูสดุ 5282 14A2 21666 54A2 −

Multi-status (MS) — เง่ือนไขลําดับความสาํคัญอันดับ 2 5283 14A3 21667 54A3 −

Multi-status (MS) — สถานะลําดับความสาํคัญอันดับ 2 5284 14A4 21668 54A4 −

Multi-status (MS) — เง่ือนไขลําดับความสาํคัญอันดับ 3 5285 14A5 21669 54A5 −

Multi-status (MS) — สถานะลําดับความสาํคัญอันดับ 3 5286 14A6 21670 54A6 −
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
กลุ่มพารามเิตอร:์ Setup

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

ชว่งความคลาดเคล่ือนท่ีแสดงบน Multi-status (MS) 5287 14A7 21671 54A7 P

ฟงัก์ชนัปรบัค่า Zener Barrier 5288 14A8 21672 54A8 × −

ค่าปรบั Zener Barrier 5289 14A9 21673 54A9 □ □ 2

ชนิดขอ้ผดิพลาดอินพุต PV เมื่อค่าต่ํากวา่ชว่งวดั 5297 14B1 21681 54B1 −

รอบการสุม่ตัวอยา่ง (Sampling Cycle) 5298 14B2 21682 54B2 −

ความถ่ีแหล่งจา่ยไฟ 5299 14B3 21683 54B3 −

เวลาคืนสูห่น้าจอการทํางาน 5300 14B4 21684 54B4 −

การทํางานในโหมด MANUAL เมื่อเปิดเครื่อง 5301 14B5 21685 54B5 −

ตําแหน่งทศนิยม SP Ramp 5302 14B6 21686 54B6 −

การอนุญาต/หา้มใช ้Pattern Operation 5303 14B7 21687 54B7 −

การอนุญาต/หา้มใช ้OS 5304 14B8 21688 54B8 □ □ □ □ −

การอนุญาต/หา้มใช ้FF-FITTER 5305 14B9 21689 54B9 □ □ □ □ −

ชนิดค่าเปา้หมายสาํหรบั Position Proportional Control 5306 14BA 21690 54BA −

การกําหนดกลุ่ม Linearization Table สาํหรบั Position
Proportional Control 5307 14BB 21691 54BB −

ผลการปรบัตัง้อัตโนมติัของ Position Proportional Control 5308 14BC 21692 54BC

การติดตามค่า RSP (RSP Tracking) 5309 14BD 21693 54BD

การกําหนดกลุ่ม Fixed Value Output 5310 14BE 21694 54BE −

หน่วยเวลาของความชนั Fixed Value Output 5311 14BF 21695 54BF −

ตําแหน่งทศนิยมของความชนั Fixed Value Output 5312 14C0 21696 54C0 −

หน้าจอ User Operation ท่ีเปิดใหใ้ชง้าน 5313 14C1 21697 54C1 −

การตัง้ค่าหน้าจอการทํางาน 5314 14C2 21698 54C2 −

โหมดเมื่อเปิดเครื่อง: RUN/READY 5315 14C3 21699 54C3 − เพิม่ฟงัก์ชนันี้ใน
ROM เวอรช์นั 1.03

หมายเหต:ุ ฟงัก์ชนัโหมดเริม่ต้น RUN/READY เพิม่ใน ROM เวอรช์นั 1.03 ตามต้นฉบบั
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
กลุ่มพารามเิตอร:์ Internal Contacts

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

หน้าสมัผสัภายใน 1 — ชนิดการทํางาน 5401 1519 21785 5519 −

หน้าสมัผสัภายใน 1 — ชนิดอินพุต 5402 151A 21786 551A −

หน้าสมัผสัภายใน 1 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5412 1524 21796 5524 −

หน้าสมัผสัภายใน 2 — ชนิดการทํางาน 5413 1525 21797 5525 −

หน้าสมัผสัภายใน 2 — ชนิดอินพุต 5414 1526 21798 5526 −

หน้าสมัผสัภายใน 2 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5424 1530 21808 5530 −

หน้าสมัผสัภายใน 3 — ชนิดการทํางาน 5425 1531 21809 5531 −

หน้าสมัผสัภายใน 3 — ชนิดอินพุต 5426 1532 21810 5532 −

หน้าสมัผสัภายใน 3 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5436 153C 21820 553C −

หน้าสมัผสัภายใน 4 — ชนิดการทํางาน 5437 153D 21821 553D −

หน้าสมัผสัภายใน 4 — ชนิดอินพุต 5438 153E 21822 553E −

หน้าสมัผสัภายใน 4 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5448 1548 21832 5548 −

หน้าสมัผสัภายใน 5 — ชนิดการทํางาน 5449 1549 21833 5549 −

หน้าสมัผสัภายใน 5 — ชนิดอินพุต 5450 154A 21834 554A −

หน้าสมัผสัภายใน 5 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5460 1554 21844 5554 −

หน้าสมัผสัภายใน 6 — ชนิดการทํางาน 5461 1555 21845 5555 −

หน้าสมัผสัภายใน 6 — ชนิดอินพุต 5462 1556 21846 5556 −

หน้าสมัผสัภายใน 6 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5472 1560 21856 5560 −

หน้าสมัผสัภายใน 7 — ชนิดการทํางาน 5473 1561 21857 5561 −

หน้าสมัผสัภายใน 7 — ชนิดอินพุต 5474 1562 21858 5562 −

หน้าสมัผสัภายใน 7 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5484 156C 21868 556C −

หน้าสมัผสัภายใน 8 — ชนิดการทํางาน 5485 156D 21869 556D −

หน้าสมัผสัภายใน 8 — ชนิดอินพุต 5486 156E 21870 556E −

หน้าสมัผสัภายใน 8 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5496 1578 21880 5578 −
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
กลุ่มพารามเิตอร:์ Event Configuration

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Internal Event 1 — ชนิดการทํางาน 5801 16A9 22185 56A9 −

Internal Event 1 — ทิศทาง Direct/Reverse 5802 16AA 22186 56AA −

Internal Event 1 — เง่ือนไข Standby 5803 16AB 22187 56AB −

Internal Event 1 — สถานะ Event ในโหมด READY 5804 16AC 22188 56AC −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5805 16AD 22189 56AD △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5806 16AE 22190 56AE △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5807 16AF 22191 56AF △ △ △ △ −

Internal Event 1 — หน่วยเวลาหน่วง 5808 16B0 22192 56B0 −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5809 16B1 22193 56B1 △ △ △ △ −

Internal Event 2 — ชนิดการทํางาน 5810 16B2 22194 56B2 −
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
กลุ่มพารามเิตอร:์ Event Configuration

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Internal Event 2 — ทิศทาง Direct/Reverse 5811 16B3 22195 56B3 −

Internal Event 2 — เง่ือนไข Standby 5812 16B4 22196 56B4 −

Internal Event 2 — สถานะ Event ในโหมด READY 5813 16B5 22197 56B5 −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5814 16B6 22198 56B6 △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5815 16B7 22199 56B7 △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5816 16B8 22200 56B8 △ △ △ △ −

Internal Event 2 — หน่วยเวลาหน่วง 5817 16B9 22201 56B9 −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5818 16BA 22202 56BA △ △ △ △ −

Internal Event 3 — ชนิดการทํางาน 5819 16BB 22203 56BB −

Internal Event 3 — ทิศทาง Direct/Reverse 5820 16BC 22204 56BC −

Internal Event 3 — เง่ือนไข Standby 5821 16BD 22205 56BD −

Internal Event 3 — สถานะ Event ในโหมด READY 5822 16BE 22206 56BE −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5823 16BF 22207 56BF △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5824 16C0 22208 56C0 △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5825 16C1 22209 56C1 △ △ △ △ −

Internal Event 3 — หน่วยเวลาหน่วง 5826 16C2 22210 56C2 −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5827 16C3 22211 56C3 △ △ △ △ −

Internal Event 4 — ชนิดการทํางาน 5828 16C4 22212 56C4 −

Internal Event 4 — ทิศทาง Direct/Reverse 5829 16C5 22213 56C5 −

Internal Event 4 — เง่ือนไข Standby 5830 16C6 22214 56C6 −

Internal Event 4 — สถานะ Event ในโหมด READY 5831 16C7 22215 56C7 −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5832 16C8 22216 56C8 △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5833 16C9 22217 56C9 △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5834 16CA 22218 56CA △ △ △ △ −

Internal Event 4 — หน่วยเวลาหน่วง 5835 16CB 22219 56CB −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5836 16CC 22220 56CC △ △ △ △ −

Internal Event 5 — ชนิดการทํางาน 5837 16CD 22221 56CD −

Internal Event 5 — ทิศทาง Direct/Reverse 5838 16CE 22222 56CE −

Internal Event 5 — เง่ือนไข Standby 5839 16CF 22223 56CF −

Internal Event 5 — สถานะ Event ในโหมด READY 5840 16D0 22224 56D0 −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5841 16D1 22225 56D1 △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5842 16D2 22226 56D2 △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5843 16D3 22227 56D3 △ △ △ △ −

Internal Event 5 — หน่วยเวลาหน่วง 5844 16D4 22228 56D4 −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5845 16D5 22229 56D5 △ △ △ △ −

Internal Event 6 — ชนิดการทํางาน 5846 16D6 22230 56D6 −
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
กลุ่มพารามเิตอร:์ Event Configuration

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Internal Event 6 — ทิศทาง Direct/Reverse 5847 16D7 22231 56D7 −

Internal Event 6 — เง่ือนไข Standby 5848 16D8 22232 56D8 −

Internal Event 6 — สถานะ Event ในโหมด READY 5849 16D9 22233 56D9 −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5850 16DA 22234 56DA △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5851 16DB 22235 56DB △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5852 16DC 22236 56DC △ △ △ △ −

Internal Event 6 — หน่วยเวลาหน่วง 5853 16DD 22237 56DD −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5854 16DE 22238 56DE △ △ △ △ −

Internal Event 7 — ชนิดการทํางาน 5855 16DF 22239 56DF −

Internal Event 7 — ทิศทาง Direct/Reverse 5856 16E0 22240 56E0 −

Internal Event 7 — เง่ือนไข Standby 5857 16E1 22241 56E1 −

Internal Event 7 — สถานะ Event ในโหมด READY 5858 16E2 22242 56E2 −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5859 16E3 22243 56E3 △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5860 16E4 22244 56E4 △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5861 16E5 22245 56E5 △ △ △ △ −

Internal Event 7 — หน่วยเวลาหน่วง 5862 16E6 22246 56E6 −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5863 16E7 22247 56E7 △ △ △ △ −

Internal Event 8 — ชนิดการทํางาน 5864 16E8 22248 56E8 −

Internal Event 8 — ทิศทาง Direct/Reverse 5865 16E9 22249 56E9 −

Internal Event 8 — เง่ือนไข Standby 5866 16EA 22250 56EA −

Internal Event 8 — สถานะ Event ในโหมด READY 5867 16EB 22251 56EB −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5868 16EC 22252 56EC △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5869 16ED 22253 56ED △ △ △ △ −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5870 16EE 22254 56EE △ △ △ △ −

Internal Event 8 — หน่วยเวลาหน่วง 5871 16EF 22255 56EF −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 5872 16F0 22256 56F0 △ △ △ △ −

Internal Event 1 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 5951 173F 22335 573F −

Internal Event 1 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5952 1740 22336 5740 −

Internal Event 2 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 5953 1741 22337 5741 −

Internal Event 2 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5954 1742 22338 5742 −

Internal Event 3 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 5955 1743 22339 5743 −

Internal Event 3 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5956 1744 22340 5744 −
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
กลุ่มพารามเิตอร:์ Event Configuration / Parameter

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Internal Event 4 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 5957 1745 22341 5745 −

Internal Event 4 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5958 1746 22342 5746 −

Internal Event 5 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 5959 1747 22343 5747 −

Internal Event 5 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5960 1748 22344 5748 −

Internal Event 6 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 5961 1749 22345 5749 −

Internal Event 6 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5962 174A 22346 574A −

Internal Event 7 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 5963 174B 22347 574B −

Internal Event 7 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5964 174C 22348 574C −

Internal Event 8 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 5965 174D 22349 574D −

Internal Event 8 — กําหนดหมายเลขการทํางาน 5966 174E 22350 574E −

วธิคีวบคมุ (Control Method) 6001 1771 22385 5771 −

ขดีจาํกัดล่าง MV ขณะทํา AT 6002 1772 22386 5772 1

ขดีจาํกัดบน MV ขณะทํา AT 6003 1773 22387 5773 1

ค่าผลต่างของการควบคมุ ON/OFF 6004 1774 22388 5774 P

ค่า Offset ของจุดสัง่งานควบคมุ ON/OFF 6005 1775 22389 5775 P

ตัวกรอง PV (PV Filter) 6006 1776 22390 5776 1

อัตราสว่น PV (PV Ratio) 6007 1777 22391 5777 3

ค่าไบแอส PV (PV Bias) 6008 1778 22392 5778 P

ตัวกรอง RSP (RSP Filter) 6009 1779 22393 5779 −

อัตราสว่น RSP (RSP Ratio) 6010 177A 22394 577A −

ค่าไบแอส RSP (RSP Bias) 6011 177B 22395 577B −

ขดีจาํกัดอัตราการเปล่ียนเอาต์พุต 6017 1781 22401 5781 1

ความชนัขาขึ้น SP Ramp 6018 1782 22402 5782 S

ความชนัขาลง SP Ramp 6019 1783 22403 5783 S

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 6020 1784 22404 5784 △ △ △ △ −

การกําหนดแหล่งสญัญาณ PV (PV Assignment) 6023 1787 22407 5787 □ □ □ □ −

การกําหนดกลุ่ม Linearization Table สาํหรบั PV 6024 1788 22408 5788 □ □ □ □ −

การกําหนดกลุ่ม Linearization Table สาํหรบั OUT 1
continuous output 6025 1789 22409 5789 □ □ □ □ −

การกําหนดกลุ่ม Linearization Table สาํหรบั OUT 2
continuous output 6026 178A 22410 578A □ □ □ □ −
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
กลุ่มพารามเิตอร:์ Parameter / Zone / Fixed Value Output

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

การกําหนดกลุ่ม Linearization Table สาํหรบั AUX output
continuous output 6027 178B 22411 578B □ □ □ □ −

การเริม่ SP Ramp จากค่า PV 6028 178C 22412 578C −

ความชนัขาขึ้น RSP Ramp 6029 178D 22413 578D S

ความชนัขาลง RSP Ramp 6030 178E 22414 578E S

การเริม่ RSP Ramp จากค่า PV 6031 178F 22415 578F −

การกําหนดแหล่งสญัญาณ RSP (RSP Assignment) 6032 1790 22416 5790 □ □ □ □ −

การกําหนดกลุ่ม Linearization Table สาํหรบั RSP 6033 1791 22417 5791 □ □ □ □ −

โซน 1 (Zone 1) 6201 1839 22585 5839 □ □ □ □ P

โซน 2 (Zone 2) 6202 183A 22586 583A □ □ □ □ P

โซน 3 (Zone 3) 6203 183B 22587 583B □ □ □ □ P

โซน 4 (Zone 4) 6204 183C 22588 583C □ □ □ □ P

โซน 5 (Zone 5) 6205 183D 22589 583D □ □ □ □ P

โซน 6 (Zone 6) 6206 183E 22590 583E □ □ □ □ P

โซน 7 (Zone 7) 6207 183F 22591 583F □ □ □ □ P

ค่าฮิสเทอรซีสิของ Zone 6208 1840 22592 5840 □ □ □ □ P

Fixed Value Output 1 — ค่า MV 6224 1850 22608 5850 1

Fixed Value Output 1 — ความชนัขาขึ้น 6225 1851 22609 5851 S

Fixed Value Output 1 — ความชนัขาลง 6226 1852 22610 5852 S

Fixed Value Output 2 — ค่า MV 6227 1853 22611 5853 1

Fixed Value Output 2 — ความชนัขาขึ้น 6228 1854 22612 5854 S

Fixed Value Output 2 — ความชนัขาลง 6229 1855 22613 5855 S

Fixed Value Output 3 — ค่า MV 6230 1856 22614 5856 1

Fixed Value Output 3 — ความชนัขาขึ้น 6231 1857 22615 5857 S

Fixed Value Output 3 — ความชนัขาลง 6232 1858 22616 5858 S

Fixed Value Output 4 — ค่า MV 6233 1859 22617 5859 1

Fixed Value Output 4 — ความชนัขาขึ้น 6234 185A 22618 585A S

Fixed Value Output 4 — ความชนัขาลง 6235 185B 22619 585B S

Fixed Value Output 5 — ค่า MV 6236 185C 22620 585C 1

Fixed Value Output 5 — ความชนัขาขึ้น 6237 185D 22621 585D S

Fixed Value Output 5 — ความชนัขาลง 6238 185E 22622 585E S

Fixed Value Output 6 — ค่า MV 6239 185F 22623 585F 1

Fixed Value Output 6 — ความชนัขาขึ้น 6240 1860 22624 5860 S

Fixed Value Output 6 — ความชนัขาลง 6241 1861 22625 5861 S

Fixed Value Output 7 — ค่า MV 6242 1862 22626 5862 1
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บทท่ี 10 รายการขอ้มูลสาํหรบัการสื่อสาร — ตารางแอดเดรส (ต่อ)
กลุ่มพารามเิตอร:์ Fixed Value Output / Linearization Table

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Fixed Value Output 7 — ความชนัขาขึ้น 6243 1863 22627 5863 S

Fixed Value Output 7 — ความชนัขาลง 6244 1864 22628 5864 S

Fixed Value Output 8 — ค่า MV 6245 1865 22629 5865 1

Fixed Value Output 8 — ความชนัขาขึ้น 6246 1866 22630 5866 S

Fixed Value Output 8 — ความชนัขาลง 6247 1867 22631 5867 S

Linearization Table 1 — ชนิดการทํางาน 6381 18ED 22765 58ED −

Linearization Table 1 — ตําแหน่งทศนิยม 6382 18EE 22766 58EE −

Linearization Table 1 — Breakpoint A1 6383 18EF 22767 58EF S

Linearization Table 1 — Breakpoint A2 6384 18F0 22768 58F0 S

Linearization Table 1 — Breakpoint A3 6385 18F1 22769 58F1 S

Linearization Table 1 — Breakpoint A4 6386 18F2 22770 58F2 S

Linearization Table 1 — Breakpoint A5 6387 18F3 22771 58F3 S

Linearization Table 1 — Breakpoint A6 6388 18F4 22772 58F4 S

Linearization Table 1 — Breakpoint A7 6389 18F5 22773 58F5 S

Linearization Table 1 — Breakpoint A8 6390 18F6 22774 58F6 S

Linearization Table 1 — Breakpoint A9 6391 18F7 22775 58F7 S

Linearization Table 1 — Breakpoint A10 6392 18F8 22776 58F8 S

Linearization Table 1 — Breakpoint A11 6393 18F9 22777 58F9 S

Linearization Table 1 — Breakpoint A12 6394 18FA 22778 58FA S

Linearization Table 1 — Breakpoint A13 6395 18FB 22779 58FB S

Linearization Table 1 — Breakpoint A14 6396 18FC 22780 58FC S

Linearization Table 1 — Breakpoint A15 6397 18FD 22781 58FD S

Linearization Table 1 — Breakpoint A16 6398 18FE 22782 58FE S

Linearization Table 1 — Breakpoint A17 6399 18FF 22783 58FF S

Linearization Table 1 — Breakpoint A18 6400 1900 22784 5900 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — Breakpoint A19 6401 1901 22785 5901 □ □ □ □ S

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 423 / 528 | 10-25



รายการขอ้มูลสื่อสาร — Linearization Table

กลุ่มขอ้มูล: Linearization Table

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint A20 6402 1902 22786 5902 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B1 6403 1903 22787 5903 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B2 6404 1904 22788 5904 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B3 6405 1905 22789 5905 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B4 6406 1906 22790 5906 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B5 6407 1907 22791 5907 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B6 6408 1908 22792 5908 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B7 6409 1909 22793 5909 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B8 6410 190A 22794 590A □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B9 6411 190B 22795 590B □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B10 6412 190C 22796 590C □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B11 6413 190D 22797 590D □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B12 6414 190E 22798 590E □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B13 6415 190F 22799 590F □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B14 6416 1910 22800 5910 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B15 6417 1911 22801 5911 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B16 6418 1912 22802 5912 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B17 6419 1913 22803 5913 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B18 6420 1914 22804 5914 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B19 6421 1915 22805 5915 □ □ □ □ S

Linearization Table 1 — จุด Breakpoint B20 6422 1916 22806 5916 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — ชนิดการทํางาน 6423 1917 22807 5917 □ □ □ □ −

Linearization Table 2 — ตําแหน่งทศนิยม 6424 1918 22808 5918 □ □ □ □ −

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A1 6425 1919 22809 5919 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A2 6426 191A 22810 591A □ □ □ □ S
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Linearization Table

กลุ่มขอ้มูล: Linearization Table

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A3 6427 191B 22811 591B □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A4 6428 191C 22812 591C □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A5 6429 191D 22813 591D □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A6 6430 191E 22814 591E □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A7 6431 191F 22815 591F □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A8 6432 1920 22816 5920 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A9 6433 1921 22817 5921 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A10 6434 1922 22818 5922 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A11 6435 1923 22819 5923 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A12 6436 1924 22820 5924 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A13 6437 1925 22821 5925 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A14 6438 1926 22822 5926 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A15 6439 1927 22823 5927 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A16 6440 1928 22824 5928 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A17 6441 1929 22825 5929 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A18 6442 192A 22826 592A □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A19 6443 192B 22827 592B □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint A20 6444 192C 22828 592C □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B1 6445 192D 22829 592D □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B2 6446 192E 22830 592E □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B3 6447 192F 22831 592F □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B4 6448 1930 22832 5930 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B5 6449 1931 22833 5931 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B6 6450 1932 22834 5932 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B7 6451 1933 22835 5933 □ □ □ □ S
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Linearization Table

กลุ่มขอ้มูล: Linearization Table

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B8 6452 1934 22836 5934 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B9 6453 1935 22837 5935 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B10 6454 1936 22838 5936 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B11 6455 1937 22839 5937 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B12 6456 1938 22840 5938 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B13 6457 1939 22841 5939 □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B14 6458 193A 22842 593A □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B15 6459 193B 22843 593B □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B16 6460 193C 22844 593C □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B17 6461 193D 22845 593D □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B18 6462 193E 22846 593E □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B19 6463 193F 22847 593F □ □ □ □ S

Linearization Table 2 — จุด Breakpoint B20 6464 1940 22848 5940 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — ชนิดการทํางาน 6465 1941 22849 5941 □ □ □ □ −

Linearization Table 3 — ตําแหน่งทศนิยม 6466 1942 22850 5942 □ □ □ □ −

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A1 6467 1943 22851 5943 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A2 6468 1944 22852 5944 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A3 6469 1945 22853 5945 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A4 6470 1946 22854 5946 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A5 6471 1947 22855 5947 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A6 6472 1948 22856 5948 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A7 6473 1949 22857 5949 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A8 6474 194A 22858 594A □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A9 6475 194B 22859 594B □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A10 6476 194C 22860 594C □ □ □ □ S
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Linearization Table

กลุ่มขอ้มูล: Linearization Table

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A11 6477 194D 22861 594D □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A12 6478 194E 22862 594E □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A13 6479 194F 22863 594F □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A14 6480 1950 22864 5950 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A15 6481 1951 22865 5951 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A16 6482 1952 22866 5952 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A17 6483 1953 22867 5953 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A18 6484 1954 22868 5954 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A19 6485 1955 22869 5955 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint A20 6486 1956 22870 5956 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B1 6487 1957 22871 5957 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B2 6488 1958 22872 5958 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B3 6489 1959 22873 5959 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B4 6490 195A 22874 595A □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B5 6491 195B 22875 595B □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B6 6492 195C 22876 595C □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B7 6493 195D 22877 595D □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B8 6494 195E 22878 595E □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B9 6495 195F 22879 595F □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B10 6496 1960 22880 5960 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B11 6497 1961 22881 5961 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B12 6498 1962 22882 5962 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B13 6499 1963 22883 5963 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B14 6500 1964 22884 5964 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B15 6501 1965 22885 5965 □ □ □ □ S
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Linearization Table

กลุ่มขอ้มูล: Linearization Table

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B16 6502 1966 22886 5966 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B17 6503 1967 22887 5967 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B18 6504 1968 22888 5968 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B19 6505 1969 22889 5969 □ □ □ □ S

Linearization Table 3 — จุด Breakpoint B20 6506 196A 22890 596A □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — ชนิดการทํางาน 6507 196B 22891 596B □ □ □ □ −

Linearization Table 4 — ตําแหน่งทศนิยม 6508 196C 22892 596C □ □ □ □ −

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A1 6509 196D 22893 596D □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A2 6510 196E 22894 596E □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A3 6511 196F 22895 596F □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A4 6512 1970 22896 5970 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A5 6513 1971 22897 5971 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A6 6514 1972 22898 5972 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A7 6515 1973 22899 5973 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A8 6516 1974 22900 5974 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A9 6517 1975 22901 5975 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A10 6518 1976 22902 5976 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A11 6519 1977 22903 5977 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A12 6520 1978 22904 5978 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A13 6521 1979 22905 5979 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A14 6522 197A 22906 597A □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A15 6523 197B 22907 597B □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A16 6524 197C 22908 597C □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A17 6525 197D 22909 597D □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A18 6526 197E 22910 597E □ □ □ □ S
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Linearization Table

กลุ่มขอ้มูล: Linearization Table / SP

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A19 6527 197F 22911 597F □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint A20 6528 1980 22912 5980 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B1 6529 1981 22913 5981 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B2 6530 1982 22914 5982 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B3 6531 1983 22915 5983 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B4 6532 1984 22916 5984 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B5 6533 1985 22917 5985 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B6 6534 1986 22918 5986 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B7 6535 1987 22919 5987 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B8 6536 1988 22920 5988 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B9 6537 1989 22921 5989 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B10 6538 198A 22922 598A □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B11 6539 198B 22923 598B □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B12 6540 198C 22924 598C □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B13 6541 198D 22925 598D □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B14 6542 198E 22926 598E □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B15 6543 198F 22927 598F □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B16 6544 1990 22928 5990 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B17 6545 1991 22929 5991 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B18 6546 1992 22930 5992 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B19 6547 1993 22931 5993 □ □ □ □ S

Linearization Table 4 — จุด Breakpoint B20 6548 1994 22932 5994 □ □ □ □ S

ค่า RSP (Remote Set Point) 7001 1B59 23385 5B59 × × P

หมายเลขกลุ่ม PID ของ RSP 7002 1B5A 23386 5B5A −

สงวนไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 7003 1B5B 23387 5B5B △ △ △ △ −

LSP1 — ค่า SP 7005 1B5D 23389 5B5D P
ตรงกับ RAM
Address 13312 (ฐาน
สบิ)

LSP1 — กลุ่ม PID 7006 1B5E 23390 5B5E −
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — SP และสถานะ Pattern

กลุ่มขอ้มูล: SP / Pattern Operation Configuration

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

LSP1 — ค่า Ramp 7007 1B5F 23391 5B5F S

LSP2 — ค่า SP 7009 1B61 23393 5B61 P ตรงกับ RAM Address
13313 (ฐานสบิ)

LSP2 — กลุ่ม PID 7010 1B62 23394 5B62 −

LSP2 — ค่า Ramp 7011 1B63 23395 5B63 S

LSP3 — ค่า SP 7013 1B65 23397 5B65 P ตรงกับ RAM Address
13314 (ฐานสบิ)

LSP3 — กลุ่ม PID 7014 1B66 23398 5B66 −

LSP3 — ค่า Ramp 7015 1B67 23399 5B67 S

LSP4 — ค่า SP 7017 1B69 23401 5B69 P ตรงกับ RAM Address
13315 (ฐานสบิ)

LSP4 — กลุ่ม PID 7018 1B6A 23402 5B6A −

LSP4 — ค่า Ramp 7019 1B6B 23403 5B6B S

LSP5 — ค่า SP 7021 1B6D 23405 5B6D P ตรงกับ RAM Address
13316 (ฐานสบิ)

LSP5 — กลุ่ม PID 7022 1B6E 23406 5B6E −

LSP5 — ค่า Ramp 7023 1B6F 23407 5B6F S

LSP6 — ค่า SP 7025 1B71 23409 5B71 P ตรงกับ RAM Address
13317 (ฐานสบิ)

LSP6 — กลุ่ม PID 7026 1B72 23410 5B72 −

LSP6 — ค่า Ramp 7027 1B73 23411 5B73 S

LSP7 — ค่า SP 7029 1B75 23413 5B75 P ตรงกับ RAM Address
13318 (ฐานสบิ)

LSP7 — กลุ่ม PID 7030 1B76 23414 5B76 −

LSP7 — ค่า Ramp 7031 1B77 23415 5B77 S

LSP8 — ค่า SP 7033 1B79 23417 5B79 P ตรงกับ RAM Address
13319 (ฐานสบิ)

LSP8 — กลุ่ม PID 7034 1B7A 23418 5B7A −

LSP8 — ค่า Ramp 7035 1B7B 23419 5B7B S

หมายเลข Pattern ปัจจุบนั 7101 1BBD 23485 5BBD × × −

หมายเลข Segment ปัจจุบนั 7102 1BBE 23486 5BBE × × −

สถานะ READY/RUN/END 7103 1BBF 23487 5BBF × × −

สถานะ HOLD 7104 1BC0 23488 5BC0 × × −

สถานะ END 7105 1BC1 23489 5BC1 × × −

สถานะ G.SOAK 7106 1BC2 23490 5BC2 × × −

ค่า Pattern SP ปัจจุบนั 7107 1BC3 23491 5BC3 × × P

สถานะกําลังจาํกัดการเพิม่ค่า Pattern SP 7108 1BC4 23492 5BC4 × × −

สถานะกําลังจาํกัดการลดค่า Pattern SP 7109 1BC5 23493 5BC5 × × −

จาํนวนรอบท่ีทําไปแล้ว 7110 1BC6 23494 5BC6 × × −
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Pattern / Internal Event

กลุ่มขอ้มูล: Pattern Operation Configuration / Pattern

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

จาํนวนรอบท่ีเหลือ 7111 1BC7 23495 5BC7 × × −

เวลาท่ีดําเนินไปใน Pattern 7112 1BC8 23496 5BC8 × × S

เวลาคงเหลือของ Pattern 7113 1BC9 23497 5BC9 × × S

เวลาท่ีดําเนินไปใน Segment 7114 1BCA 23498 5BCA × × S

เวลาคงเหลือของ Segment 7115 1BCB 23499 5BCB × × S

สถานะ Segment Event 7116 1BCC 23500 5BCC × × −

สถานะการกู้คืนหลังไฟดับ 7117 1BCD 23501 5BCD □ □ −

หน่วยเวลา Pattern 7151 1BEF 23535 5BEF −

ตําแหน่งทศนิยมของเวลา Pattern 7152 1BF0 23536 5BF0 −

ตําแหน่งทศนิยมขดีจาํกัดการเปล่ียน Pattern SP 7153 1BF1 23537 5BF1 −

ขดีจาํกัดการเพิม่ค่า Pattern SP 7154 1BF2 23538 5BF2 S

ขดีจาํกัดการลดค่า Pattern SP 7155 1BF3 23539 5BF3 S

ชนิดการทํางานเพื่อกู้คืนหลังไฟดับ 7156 1BF4 23540 5BF4 −

หมายเลข Pattern เริม่ต้น 7157 1BF5 23541 5BF5 −

หมายเลข Pattern 7171 1C03 23555 5C03 −

จาํนวน Segment 7172 1C04 23556 5C04 −

การเริม่จากค่า PV 7173 1C05 23557 5C05 −

สถานะเมื่อจบการทํางาน 7174 1C06 23558 5C06 −

จาํนวนรอบ (Cycle) 7175 1C07 23559 5C07 −

การเชื่อม Pattern 7176 1C08 23560 5C08 −

เวลา G.SOAK 7177 1C09 23561 5C09 S

Segment 1 — ค่า SP 7178 1C0A 23562 5C0A P

Segment 1 — เวลา 7179 1C0B 23563 5C0B S

Segment 1 — กลุ่ม PID 7180 1C0C 23564 5C0C −

Segment 1 — เหตกุารณ์ Segment 7181 1C0D 23565 5C0D −

Segment 1 — ชนิด G.SOAK 7182 1C0E 23566 5C0E −

Segment 1 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7183 1C0F 23567 5C0F P

Segment 2 — ค่า SP 7184 1C10 23568 5C10 P

Segment 2 — เวลา 7185 1C11 23569 5C11 S

Segment 2 — กลุ่ม PID 7186 1C12 23570 5C12 −

Segment 2 — เหตกุารณ์ Segment 7187 1C13 23571 5C13 −

Segment 2 — ชนิด G.SOAK 7188 1C14 23572 5C14 −

Segment 2 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7189 1C15 23573 5C15 P

Segment 3 — ค่า SP 7190 1C16 23574 5C16 P

Segment 3 — เวลา 7191 1C17 23575 5C17 S

Segment 3 — กลุ่ม PID 7192 1C18 23576 5C18 −

Segment 3 — เหตกุารณ์ Segment 7193 1C19 23577 5C19 −

Segment 3 — ชนิด G.SOAK 7194 1C1A 23578 5C1A −

Segment 3 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7195 1C1B 23579 5C1B P

Segment 4 — ค่า SP 7196 1C1C 23580 5C1C P

Segment 4 — เวลา 7197 1C1D 23581 5C1D S
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Pattern / Internal Event
กลุ่มขอ้มูล: Pattern

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Segment 4 — กลุ่ม PID 7198 1C1E 23582 5C1E −
Segment 4 — เหตกุารณ์ Segment 7199 1C1F 23583 5C1F −
Segment 4 — ชนิด G.SOAK 7200 1C20 23584 5C20 −
Segment 4 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7201 1C21 23585 5C21 P

Segment 5 — ค่า SP 7202 1C22 23586 5C22 P

Segment 5 — เวลา 7203 1C23 23587 5C23 S

Segment 5 — กลุ่ม PID 7204 1C24 23588 5C24 −
Segment 5 — เหตกุารณ์ Segment 7205 1C25 23589 5C25 −
Segment 5 — ชนิด G.SOAK 7206 1C26 23590 5C26 −
Segment 5 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7207 1C27 23591 5C27 P

Segment 6 — ค่า SP 7208 1C28 23592 5C28 P

Segment 6 — เวลา 7209 1C29 23593 5C29 S

Segment 6 — กลุ่ม PID 7210 1C2A 23594 5C2A −
Segment 6 — เหตกุารณ์ Segment 7211 1C2B 23595 5C2B −
Segment 6 — ชนิด G.SOAK 7212 1C2C 23596 5C2C −
Segment 6 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7213 1C2D 23597 5C2D P

Segment 7 — ค่า SP 7214 1C2E 23598 5C2E P

Segment 7 — เวลา 7215 1C2F 23599 5C2F S

Segment 7 — กลุ่ม PID 7216 1C30 23600 5C30 −
Segment 7 — เหตกุารณ์ Segment 7217 1C31 23601 5C31 −
Segment 7 — ชนิด G.SOAK 7218 1C32 23602 5C32 −
Segment 7 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7219 1C33 23603 5C33 P

Segment 8 — ค่า SP 7220 1C34 23604 5C34 P

Segment 8 — เวลา 7221 1C35 23605 5C35 S

Segment 8 — กลุ่ม PID 7222 1C36 23606 5C36 −
Segment 8 — เหตกุารณ์ Segment 7223 1C37 23607 5C37 −
Segment 8 — ชนิด G.SOAK 7224 1C38 23608 5C38 −
Segment 8 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7225 1C39 23609 5C39 P

Segment 9 — ค่า SP 7226 1C3A 23610 5C3A P

Segment 9 — เวลา 7227 1C3B 23611 5C3B S

Segment 9 — กลุ่ม PID 7228 1C3C 23612 5C3C −
Segment 9 — เหตกุารณ์ Segment 7229 1C3D 23613 5C3D −
Segment 9 — ชนิด G.SOAK 7230 1C3E 23614 5C3E −
Segment 9 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7231 1C3F 23615 5C3F P

Segment 10 — ค่า SP 7232 1C40 23616 5C40 P

Segment 10 — เวลา 7233 1C41 23617 5C41 S

Segment 10 — กลุ่ม PID 7234 1C42 23618 5C42 −
Segment 10 — เหตกุารณ์ Segment 7235 1C43 23619 5C43 −
Segment 10 — ชนิด G.SOAK 7236 1C44 23620 5C44 −
Segment 10 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7237 1C45 23621 5C45 P

Segment 11 — ค่า SP 7238 1C46 23622 5C46 P

Segment 11 — เวลา 7239 1C47 23623 5C47 S

Segment 11 — กลุ่ม PID 7240 1C48 23624 5C48 −
Segment 11 — เหตกุารณ์ Segment 7241 1C49 23625 5C49 −
Segment 11 — ชนิด G.SOAK 7242 1C4A 23626 5C4A −
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Pattern / Internal Event

กลุ่มขอ้มูล: Pattern / Event

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Segment 11 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7243 1C4B 23627 5C4B P

Segment 12 — ค่า SP 7244 1C4C 23628 5C4C P

Segment 12 — เวลา 7245 1C4D 23629 5C4D S

Segment 12 — กลุ่ม PID 7246 1C4E 23630 5C4E −

Segment 12 — เหตกุารณ์ Segment 7247 1C4F 23631 5C4F −

Segment 12 — ชนิด G.SOAK 7248 1C50 23632 5C50 −

Segment 12 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7249 1C51 23633 5C51 P

Segment 13 — ค่า SP 7250 1C52 23634 5C52 P

Segment 13 — เวลา 7251 1C53 23635 5C53 S

Segment 13 — กลุ่ม PID 7252 1C54 23636 5C54 −

Segment 13 — เหตกุารณ์ Segment 7253 1C55 23637 5C55 −

Segment 13 — ชนิด G.SOAK 7254 1C56 23638 5C56 −

Segment 13 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7255 1C57 23639 5C57 P

Segment 14 — ค่า SP 7256 1C58 23640 5C58 P

Segment 14 — เวลา 7257 1C59 23641 5C59 S

Segment 14 — กลุ่ม PID 7258 1C5A 23642 5C5A −

Segment 14 — เหตกุารณ์ Segment 7259 1C5B 23643 5C5B −

Segment 14 — ชนิด G.SOAK 7260 1C5C 23644 5C5C −

Segment 14 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7261 1C5D 23645 5C5D P

Segment 15 — ค่า SP 7262 1C5E 23646 5C5E P

Segment 15 — เวลา 7263 1C5F 23647 5C5F S

Segment 15 — กลุ่ม PID 7264 1C60 23648 5C60 −

Segment 15 — เหตกุารณ์ Segment 7265 1C61 23649 5C61 −

Segment 15 — ชนิด G.SOAK 7266 1C62 23650 5C62 −

Segment 15 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7267 1C63 23651 5C63 P

Segment 16 — ค่า SP 7268 1C64 23652 5C64 P

Segment 16 — เวลา 7269 1C65 23653 5C65 S

Segment 16 — กลุ่ม PID 7270 1C66 23654 5C66 −

Segment 16 — เหตกุารณ์ Segment 7271 1C67 23655 5C67 −

Segment 16 — ชนิด G.SOAK 7272 1C68 23656 5C68 −

Segment 16 — ชว่งความกวา้ง G.SOAK 7273 1C69 23657 5C69 P

Internal Event 1 — ค่าตัง้หลัก 7501 1D4D 23885 5D4D S ตรงกับ RAM Address
13056 (ฐานสบิ)

Internal Event 1 — ค่าตัง้รอง 7502 1D4E 23886 5D4E S ตรงกับ RAM Address
13057 (ฐานสบิ)

Internal Event 1 — ค่า Hysteresis 7503 1D4F 23887 5D4F S

Internal Event 1 — เวลาหน่วง ON 7504 1D50 23888 5D50 S

Internal Event 1 — เวลาหน่วง OFF 7505 1D51 23889 5D51 S
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Internal Event

กลุ่มขอ้มูล: Event

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Internal Event 2 — ค่าตัง้หลัก 7506 1D52 23890 5D52 S
ตรงกับ RAM
Address 13058 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 2 — ค่าตัง้รอง 7507 1D53 23891 5D53 S
ตรงกับ RAM
Address 13059 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 2 — ค่า Hysteresis 7508 1D54 23892 5D54 S

Internal Event 2 — เวลาหน่วง ON 7509 1D55 23893 5D55 S

Internal Event 2 — เวลาหน่วง OFF 7510 1D56 23894 5D56 S

Internal Event 3 — ค่าตัง้หลัก 7511 1D57 23895 5D57 S
ตรงกับ RAM
Address 13060 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 3 — ค่าตัง้รอง 7512 1D58 23896 5D58 S
ตรงกับ RAM
Address 13061 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 3 — ค่า Hysteresis 7513 1D59 23897 5D59 S

Internal Event 3 — เวลาหน่วง ON 7514 1D5A 23898 5D5A S

Internal Event 3 — เวลาหน่วง OFF 7515 1D5B 23899 5D5B S

Internal Event 4 — ค่าตัง้หลัก 7516 1D5C 23900 5D5C S
ตรงกับ RAM
Address 13062 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 4 — ค่าตัง้รอง 7517 1D5D 23901 5D5D S
ตรงกับ RAM
Address 13063 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 4 — ค่า Hysteresis 7518 1D5E 23902 5D5E S

Internal Event 4 — เวลาหน่วง ON 7519 1D5F 23903 5D5F S

Internal Event 4 — เวลาหน่วง OFF 7520 1D60 23904 5D60 S

Internal Event 5 — ค่าตัง้หลัก 7521 1D61 23905 5D61 S
ตรงกับ RAM
Address 13064 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 5 — ค่าตัง้รอง 7522 1D62 23906 5D62 S
ตรงกับ RAM
Address 13065 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 5 — ค่า Hysteresis 7523 1D63 23907 5D63 S

Internal Event 5 — เวลาหน่วง ON 7524 1D64 23908 5D64 S

Internal Event 5 — เวลาหน่วง OFF 7525 1D65 23909 5D65 S

Internal Event 6 — ค่าตัง้หลัก 7526 1D66 23910 5D66 S
ตรงกับ RAM
Address 13066 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 6 — ค่าตัง้รอง 7527 1D67 23911 5D67 S
ตรงกับ RAM
Address 13067 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 6 — ค่า Hysteresis 7528 1D68 23912 5D68 S

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 434 / 528 | 10-36



รายการขอ้มูลสื่อสาร — Internal Event / Logical Operation

กลุ่มขอ้มูล: Event / Logical Operation

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Internal Event 6 — เวลาหน่วง ON 7529 1D69 23913 5D69 S

Internal Event 6 — เวลาหน่วง OFF 7530 1D6A 23914 5D6A S

Internal Event 7 — ค่าตัง้หลัก 7531 1D6B 23915 5D6B S
ตรงกับ RAM
Address 13068 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 7 — ค่าตัง้รอง 7532 1D6C 23916 5D6C S
ตรงกับ RAM
Address 13069 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 7 — ค่า Hysteresis 7533 1D6D 23917 5D6D S

Internal Event 7 — เวลาหน่วง ON 7534 1D6E 23918 5D6E S

Internal Event 7 — เวลาหน่วง OFF 7535 1D6F 23919 5D6F S

Internal Event 8 — ค่าตัง้หลัก 7536 1D70 23920 5D70 S
ตรงกับ RAM
Address 13070 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 8 — ค่าตัง้รอง 7537 1D71 23921 5D71 S
ตรงกับ RAM
Address 13071 (ฐาน
สบิ)

Internal Event 8 — ค่า Hysteresis 7538 1D72 23922 5D72 S

Internal Event 8 — เวลาหน่วง ON 7539 1D73 23923 5D73 S

Internal Event 8 — เวลาหน่วง OFF 7540 1D74 23924 5D74 S

Logical Operation 1 — ชนิดการคํานวณ 7801 1E79 24185 5E79 −

Logical Operation 1 — กําหนดอินพุต A 7802 1E7A 24186 5E7A −

Logical Operation 1 — กําหนดอินพุต B 7803 1E7B 24187 5E7B −

Logical Operation 1 — กําหนดอินพุต C 7804 1E7C 24188 5E7C −

Logical Operation 1 — กําหนดอินพุต D 7805 1E7D 24189 5E7D −

Logical Operation 1 — ขัว้บติของอินพุต A 7806 1E7E 24190 5E7E −

Logical Operation 1 — ขัว้บติของอินพุต B 7807 1E7F 24191 5E7F −

Logical Operation 1 — ขัว้บติของอินพุต C 7808 1E80 24192 5E80 −

Logical Operation 1 — ขัว้บติของอินพุต D 7809 1E81 24193 5E81 −

Logical Operation 1 — หน่วยเวลาหน่วง 7810 1E82 24194 5E82 −

Logical Operation 1 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7811 1E83 24195 5E83 −

Logical Operation 1 — เวลาหน่วง ON 7812 1E84 24196 5E84 S
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Logical Operation

กลุ่มขอ้มูล: Logical Operation

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Logical Operation 1 — เวลาหน่วง OFF 7813 1E85 24197 5E85 S

Logical Operation 1 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 7814 1E86 24198 5E86 −

Logical Operation 1 — การค้างสถานะ (Latch) 7815 1E87 24199 5E87 −

Logical Operation 2 — ชนิดการคํานวณ 7816 1E88 24200 5E88 −

Logical Operation 2 — กําหนดอินพุต A 7817 1E89 24201 5E89 −

Logical Operation 2 — กําหนดอินพุต B 7818 1E8A 24202 5E8A −

Logical Operation 2 — กําหนดอินพุต C 7819 1E8B 24203 5E8B −

Logical Operation 2 — กําหนดอินพุต D 7820 1E8C 24204 5E8C −

Logical Operation 2 — ขัว้บติของอินพุต A 7821 1E8D 24205 5E8D −

Logical Operation 2 — ขัว้บติของอินพุต B 7822 1E8E 24206 5E8E −

Logical Operation 2 — ขัว้บติของอินพุต C 7823 1E8F 24207 5E8F −

Logical Operation 2 — ขัว้บติของอินพุต D 7824 1E90 24208 5E90 −

Logical Operation 2 — หน่วยเวลาหน่วง 7825 1E91 24209 5E91 −

Logical Operation 2 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7826 1E92 24210 5E92 −

Logical Operation 2 — เวลาหน่วง ON 7827 1E93 24211 5E93 S

Logical Operation 2 — เวลาหน่วง OFF 7828 1E94 24212 5E94 S

Logical Operation 2 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 7829 1E95 24213 5E95 −

Logical Operation 2 — การค้างสถานะ (Latch) 7830 1E96 24214 5E96 −

Logical Operation 3 — ชนิดการคํานวณ 7831 1E97 24215 5E97 −

Logical Operation 3 — กําหนดอินพุต A 7832 1E98 24216 5E98 −

Logical Operation 3 — กําหนดอินพุต B 7833 1E99 24217 5E99 −

Logical Operation 3 — กําหนดอินพุต C 7834 1E9A 24218 5E9A −

Logical Operation 3 — กําหนดอินพุต D 7835 1E9B 24219 5E9B −

Logical Operation 3 — ขัว้บติของอินพุต A 7836 1E9C 24220 5E9C −

Logical Operation 3 — ขัว้บติของอินพุต B 7837 1E9D 24221 5E9D −

Logical Operation 3 — ขัว้บติของอินพุต C 7838 1E9E 24222 5E9E −
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Logical Operation

กลุ่มขอ้มูล: Logical Operation

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Logical Operation 3 — ขัว้บติของอินพุต D 7839 1E9F 24223 5E9F −

Logical Operation 3 — หน่วยเวลาหน่วง 7840 1EA0 24224 5EA0 −

Logical Operation 3 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7841 1EA1 24225 5EA1 −

Logical Operation 3 — เวลาหน่วง ON 7842 1EA2 24226 5EA2 S

Logical Operation 3 — เวลาหน่วง OFF 7843 1EA3 24227 5EA3 S

Logical Operation 3 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 7844 1EA4 24228 5EA4 −

Logical Operation 3 — การค้างสถานะ (Latch) 7845 1EA5 24229 5EA5 −

Logical Operation 4 — ชนิดการคํานวณ 7846 1EA6 24230 5EA6 −

Logical Operation 4 — กําหนดอินพุต A 7847 1EA7 24231 5EA7 −

Logical Operation 4 — กําหนดอินพุต B 7848 1EA8 24232 5EA8 −

Logical Operation 4 — กําหนดอินพุต C 7849 1EA9 24233 5EA9 −

Logical Operation 4 — กําหนดอินพุต D 7850 1EAA 24234 5EAA −

Logical Operation 4 — ขัว้บติของอินพุต A 7851 1EAB 24235 5EAB −

Logical Operation 4 — ขัว้บติของอินพุต B 7852 1EAC 24236 5EAC −

Logical Operation 4 — ขัว้บติของอินพุต C 7853 1EAD 24237 5EAD −

Logical Operation 4 — ขัว้บติของอินพุต D 7854 1EAE 24238 5EAE −

Logical Operation 4 — หน่วยเวลาหน่วง 7855 1EAF 24239 5EAF −

Logical Operation 4 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7856 1EB0 24240 5EB0 −

Logical Operation 4 — เวลาหน่วง ON 7857 1EB1 24241 5EB1 S

Logical Operation 4 — เวลาหน่วง OFF 7858 1EB2 24242 5EB2 S

Logical Operation 4 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 7859 1EB3 24243 5EB3 −

Logical Operation 4 — การค้างสถานะ (Latch) 7860 1EB4 24244 5EB4 −

Logical Operation 5 — ชนิดการคํานวณ 7861 1EB5 24245 5EB5 −

Logical Operation 5 — กําหนดอินพุต A 7862 1EB6 24246 5EB6 −

Logical Operation 5 — กําหนดอินพุต B 7863 1EB7 24247 5EB7 −

Logical Operation 5 — กําหนดอินพุต C 7864 1EB8 24248 5EB8 −
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Logical Operation

กลุ่มขอ้มูล: Logical Operation

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Logical Operation 5 — กําหนดอินพุต D 7865 1EB9 24249 5EB9 −

Logical Operation 5 — ขัว้บติของอินพุต A 7866 1EBA 24250 5EBA −

Logical Operation 5 — ขัว้บติของอินพุต B 7867 1EBB 24251 5EBB −

Logical Operation 5 — ขัว้บติของอินพุต C 7868 1EBC 24252 5EBC −

Logical Operation 5 — ขัว้บติของอินพุต D 7869 1EBD 24253 5EBD −

Logical Operation 5 — หน่วยเวลาหน่วง 7870 1EBE 24254 5EBE −

Logical Operation 5 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7871 1EBF 24255 5EBF −

Logical Operation 5 — เวลาหน่วง ON 7872 1EC0 24256 5EC0 S

Logical Operation 5 — เวลาหน่วง OFF 7873 1EC1 24257 5EC1 S

Logical Operation 5 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 7874 1EC2 24258 5EC2 −

Logical Operation 5 — การค้างสถานะ (Latch) 7875 1EC3 24259 5EC3 −

Logical Operation 6 — ชนิดการคํานวณ 7876 1EC4 24260 5EC4 −

Logical Operation 6 — กําหนดอินพุต A 7877 1EC5 24261 5EC5 −

Logical Operation 6 — กําหนดอินพุต B 7878 1EC6 24262 5EC6 −

Logical Operation 6 — กําหนดอินพุต C 7879 1EC7 24263 5EC7 −

Logical Operation 6 — กําหนดอินพุต D 7880 1EC8 24264 5EC8 −

Logical Operation 6 — ขัว้บติของอินพุต A 7881 1EC9 24265 5EC9 −

Logical Operation 6 — ขัว้บติของอินพุต B 7882 1ECA 24266 5ECA −

Logical Operation 6 — ขัว้บติของอินพุต C 7883 1ECB 24267 5ECB −

Logical Operation 6 — ขัว้บติของอินพุต D 7884 1ECC 24268 5ECC −

Logical Operation 6 — หน่วยเวลาหน่วง 7885 1ECD 24269 5ECD −

Logical Operation 6 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7886 1ECE 24270 5ECE −

Logical Operation 6 — เวลาหน่วง ON 7887 1ECF 24271 5ECF S

Logical Operation 6 — เวลาหน่วง OFF 7888 1ED0 24272 5ED0 S

Logical Operation 6 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 7889 1ED1 24273 5ED1 −
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Logical Operation

กลุ่มขอ้มูล: Logical Operation

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Logical Operation 6 — การค้างสถานะ (Latch) 7890 1ED2 24274 5ED2 −

Logical Operation 7 — ชนิดการคํานวณ 7891 1ED3 24275 5ED3 −

Logical Operation 7 — กําหนดอินพุต A 7892 1ED4 24276 5ED4 −

Logical Operation 7 — กําหนดอินพุต B 7893 1ED5 24277 5ED5 −

Logical Operation 7 — กําหนดอินพุต C 7894 1ED6 24278 5ED6 −

Logical Operation 7 — กําหนดอินพุต D 7895 1ED7 24279 5ED7 −

Logical Operation 7 — ขัว้บติของอินพุต A 7896 1ED8 24280 5ED8 −

Logical Operation 7 — ขัว้บติของอินพุต B 7897 1ED9 24281 5ED9 −

Logical Operation 7 — ขัว้บติของอินพุต C 7898 1EDA 24282 5EDA −

Logical Operation 7 — ขัว้บติของอินพุต D 7899 1EDB 24283 5EDB −

Logical Operation 7 — หน่วยเวลาหน่วง 7900 1EDC 24284 5EDC −

Logical Operation 7 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7901 1EDD 24285 5EDD −

Logical Operation 7 — เวลาหน่วง ON 7902 1EDE 24286 5EDE S

Logical Operation 7 — เวลาหน่วง OFF 7903 1EDF 24287 5EDF S

Logical Operation 7 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 7904 1EE0 24288 5EE0 −

Logical Operation 7 — การค้างสถานะ (Latch) 7905 1EE1 24289 5EE1 −

Logical Operation 8 — ชนิดการคํานวณ 7906 1EE2 24290 5EE2 −

Logical Operation 8 — กําหนดอินพุต A 7907 1EE3 24291 5EE3 −

Logical Operation 8 — กําหนดอินพุต B 7908 1EE4 24292 5EE4 −

Logical Operation 8 — กําหนดอินพุต C 7909 1EE5 24293 5EE5 −

Logical Operation 8 — กําหนดอินพุต D 7910 1EE6 24294 5EE6 −

Logical Operation 8 — ขัว้บติของอินพุต A 7911 1EE7 24295 5EE7 −

Logical Operation 8 — ขัว้บติของอินพุต B 7912 1EE8 24296 5EE8 −

Logical Operation 8 — ขัว้บติของอินพุต C 7913 1EE9 24297 5EE9 −

Logical Operation 8 — ขัว้บติของอินพุต D 7914 1EEA 24298 5EEA −

Logical Operation 8 — หน่วยเวลาหน่วง 7915 1EEB 24299 5EEB −

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 439 / 528 | 10-41



รายการขอ้มูลสื่อสาร — Logical Operation

กลุ่มขอ้มูล: Logical Operation

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Logical Operation 8 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7916 1EEC 24300 5EEC −

Logical Operation 8 — เวลาหน่วง ON 7917 1EED 24301 5EED S

Logical Operation 8 — เวลาหน่วง OFF 7918 1EEE 24302 5EEE S

Logical Operation 8 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 7919 1EEF 24303 5EEF −

Logical Operation 8 — การค้างสถานะ (Latch) 7920 1EF0 24304 5EF0 −

Logical Operation 9 — ชนิดการคํานวณ 7921 1EF1 24305 5EF1 −

Logical Operation 9 — กําหนดอินพุต A 7922 1EF2 24306 5EF2 −

Logical Operation 9 — กําหนดอินพุต B 7923 1EF3 24307 5EF3 −

Logical Operation 9 — กําหนดอินพุต C 7924 1EF4 24308 5EF4 −

Logical Operation 9 — กําหนดอินพุต D 7925 1EF5 24309 5EF5 −

Logical Operation 9 — ขัว้บติของอินพุต A 7926 1EF6 24310 5EF6 −

Logical Operation 9 — ขัว้บติของอินพุต B 7927 1EF7 24311 5EF7 −

Logical Operation 9 — ขัว้บติของอินพุต C 7928 1EF8 24312 5EF8 −

Logical Operation 9 — ขัว้บติของอินพุต D 7929 1EF9 24313 5EF9 −

Logical Operation 9 — หน่วยเวลาหน่วง 7930 1EFA 24314 5EFA −

Logical Operation 9 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7931 1EFB 24315 5EFB −

Logical Operation 9 — เวลาหน่วง ON 7932 1EFC 24316 5EFC S

Logical Operation 9 — เวลาหน่วง OFF 7933 1EFD 24317 5EFD S

Logical Operation 9 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 7934 1EFE 24318 5EFE −

Logical Operation 9 — การค้างสถานะ (Latch) 7935 1EFF 24319 5EFF −

Logical Operation 10 — ชนิดการคํานวณ 7936 1F00 24320 5F00 −

Logical Operation 10 — กําหนดอินพุต A 7937 1F01 24321 5F01 −

Logical Operation 10 — กําหนดอินพุต B 7938 1F02 24322 5F02 −

Logical Operation 10 — กําหนดอินพุต C 7939 1F03 24323 5F03 −

Logical Operation 10 — กําหนดอินพุต D 7940 1F04 24324 5F04 −

Logical Operation 10 — ขัว้บติของอินพุต A 7941 1F05 24325 5F05 −
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Logical Operation

กลุ่มขอ้มูล: Logical Operation

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Logical Operation 10 — ขัว้บติของอินพุต B 7942 1F06 24326 5F06 −

Logical Operation 10 — ขัว้บติของอินพุต C 7943 1F07 24327 5F07 −

Logical Operation 10 — ขัว้บติของอินพุต D 7944 1F08 24328 5F08 −

Logical Operation 10 — หน่วยเวลาหน่วง 7945 1F09 24329 5F09 −

Logical Operation 10 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7946 1F0A 24330 5F0A −

Logical Operation 10 — เวลาหน่วง ON 7947 1F0B 24331 5F0B S

Logical Operation 10 — เวลาหน่วง OFF 7948 1F0C 24332 5F0C S

Logical Operation 10 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 7949 1F0D 24333 5F0D −

Logical Operation 10 — การค้างสถานะ (Latch) 7950 1F0E 24334 5F0E −

Logical Operation 11 — ชนิดการคํานวณ 7951 1F0F 24335 5F0F −

Logical Operation 11 — กําหนดอินพุต A 7952 1F10 24336 5F10 −

Logical Operation 11 — กําหนดอินพุต B 7953 1F11 24337 5F11 −

Logical Operation 11 — กําหนดอินพุต C 7954 1F12 24338 5F12 −

Logical Operation 11 — กําหนดอินพุต D 7955 1F13 24339 5F13 −

Logical Operation 11 — ขัว้บติของอินพุต A 7956 1F14 24340 5F14 −

Logical Operation 11 — ขัว้บติของอินพุต B 7957 1F15 24341 5F15 −

Logical Operation 11 — ขัว้บติของอินพุต C 7958 1F16 24342 5F16 −

Logical Operation 11 — ขัว้บติของอินพุต D 7959 1F17 24343 5F17 −

Logical Operation 11 — หน่วยเวลาหน่วง 7960 1F18 24344 5F18 −

Logical Operation 11 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7961 1F19 24345 5F19 −

Logical Operation 11 — เวลาหน่วง ON 7962 1F1A 24346 5F1A S

Logical Operation 11 — เวลาหน่วง OFF 7963 1F1B 24347 5F1B S

Logical Operation 11 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 7964 1F1C 24348 5F1C −

Logical Operation 11 — การค้างสถานะ (Latch) 7965 1F1D 24349 5F1D −

Logical Operation 12 — ชนิดการคํานวณ 7966 1F1E 24350 5F1E −
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Logical Operation

กลุ่มขอ้มูล: Logical Operation

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Logical Operation 12 — กําหนดอินพุต A 7967 1F1F 24351 5F1F −

Logical Operation 12 — กําหนดอินพุต B 7968 1F20 24352 5F20 −

Logical Operation 12 — กําหนดอินพุต C 7969 1F21 24353 5F21 −

Logical Operation 12 — กําหนดอินพุต D 7970 1F22 24354 5F22 −

Logical Operation 12 — ขัว้บติของอินพุต A 7971 1F23 24355 5F23 −

Logical Operation 12 — ขัว้บติของอินพุต B 7972 1F24 24356 5F24 −

Logical Operation 12 — ขัว้บติของอินพุต C 7973 1F25 24357 5F25 −

Logical Operation 12 — ขัว้บติของอินพุต D 7974 1F26 24358 5F26 −

Logical Operation 12 — หน่วยเวลาหน่วง 7975 1F27 24359 5F27 −

Logical Operation 12 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7976 1F28 24360 5F28 −

Logical Operation 12 — เวลาหน่วง ON 7977 1F29 24361 5F29 S

Logical Operation 12 — เวลาหน่วง OFF 7978 1F2A 24362 5F2A S

Logical Operation 12 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 7979 1F2B 24363 5F2B −

Logical Operation 12 — การค้างสถานะ (Latch) 7980 1F2C 24364 5F2C −

Logical Operation 13 — ชนิดการคํานวณ 7981 1F2D 24365 5F2D −

Logical Operation 13 — กําหนดอินพุต A 7982 1F2E 24366 5F2E −

Logical Operation 13 — กําหนดอินพุต B 7983 1F2F 24367 5F2F −

Logical Operation 13 — กําหนดอินพุต C 7984 1F30 24368 5F30 −

Logical Operation 13 — กําหนดอินพุต D 7985 1F31 24369 5F31 −

Logical Operation 13 — ขัว้บติของอินพุต A 7986 1F32 24370 5F32 −

Logical Operation 13 — ขัว้บติของอินพุต B 7987 1F33 24371 5F33 −

Logical Operation 13 — ขัว้บติของอินพุต C 7988 1F34 24372 5F34 −

Logical Operation 13 — ขัว้บติของอินพุต D 7989 1F35 24373 5F35 −

Logical Operation 13 — หน่วยเวลาหน่วง 7990 1F36 24374 5F36 −

Logical Operation 13 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 7991 1F37 24375 5F37 −
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รายการขอ้มูลสื่อสาร — Logical Operation

กลุ่มขอ้มูล: Logical Operation

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Logical Operation 13 — เวลาหน่วง ON 7992 1F38 24376 5F38 S

Logical Operation 13 — เวลาหน่วง OFF 7993 1F39 24377 5F39 S

Logical Operation 13 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 7994 1F3A 24378 5F3A −

Logical Operation 13 — การค้างสถานะ (Latch) 7995 1F3B 24379 5F3B −

Logical Operation 14 — ชนิดการคํานวณ 7996 1F3C 24380 5F3C −

Logical Operation 14 — กําหนดอินพุต A 7997 1F3D 24381 5F3D −

Logical Operation 14 — กําหนดอินพุต B 7998 1F3E 24382 5F3E −

Logical Operation 14 — กําหนดอินพุต C 7999 1F3F 24383 5F3F −

Logical Operation 14 — กําหนดอินพุต D 8000 1F40 24384 5F40 −

Logical Operation 14 — ขัว้บติของอินพุต A 8001 1F41 24385 5F41 −

Logical Operation 14 — ขัว้บติของอินพุต B 8002 1F42 24386 5F42 −

Logical Operation 14 — ขัว้บติของอินพุต C 8003 1F43 24387 5F43 −

Logical Operation 14 — ขัว้บติของอินพุต D 8004 1F44 24388 5F44 −

Logical Operation 14 — หน่วยเวลาหน่วง 8005 1F45 24389 5F45 −

Logical Operation 14 — ตําแหน่งทศนิยมของเวลาหน่วง 8006 1F46 24390 5F46 −

Logical Operation 14 — เวลาหน่วง ON 8007 1F47 24391 5F47 S

Logical Operation 14 — เวลาหน่วง OFF 8008 1F48 24392 5F48 S

Logical Operation 14 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 8009 1F49 24393 5F49 −

Logical Operation 14 — การค้างสถานะ (Latch) 8010 1F4A 24394 5F4A −

Logical Operation 15 — ชนิดการคํานวณ 8011 1F4B 24395 5F4B −

Logical Operation 15 — กําหนดอินพุต A 8012 1F4C 24396 5F4C −

Logical Operation 15 — กําหนดอินพุต B 8013 1F4D 24397 5F4D −

Logical Operation 15 — กําหนดอินพุต C 8014 1F4E 24398 5F4E −

Logical Operation 15 — กําหนดอินพุต D 8015 1F4F 24399 5F4F −

Logical Operation 15 — ขัว้บติของอินพุต A 8016 1F50 24400 5F50 −

Logical Operation 15 — ขัว้บติของอินพุต B 8017 1F51 24401 5F51 −
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Logical Operation 15–16

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Logical Operation 15 — ขัว้บติของอินพุต C 8018 1F52 24402 5F52 −

Logical Operation 15 — ขัว้บติของอินพุต D 8019 1F53 24403 5F53 −

Logical Operation 15 — หน่วยเวลาหน่วง 8020 1F54 24404 5F54 −

Logical Operation 15 — ตําแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง 8021 1F55 24405 5F55 −

Logical Operation 15 — เวลาหน่วง ON 8022 1F56 24406 5F56 S

Logical Operation 15 — เวลาหน่วง OFF 8023 1F57 24407 5F57 S

Logical Operation 15 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 8024 1F58 24408 5F58 −

Logical Operation 15 — การค้างสถานะ (Latch) 8025 1F59 24409 5F59 −

Logical Operation 16 — ชนิดการคํานวณ 8026 1F5A 24410 5F5A −

Logical Operation 16 — การกําหนดอินพุต A 8027 1F5B 24411 5F5B −

Logical Operation 16 — การกําหนดอินพุต B 8028 1F5C 24412 5F5C −

Logical Operation 16 — การกําหนดอินพุต C 8029 1F5D 24413 5F5D −

Logical Operation 16 — การกําหนดอินพุต D 8030 1F5E 24414 5F5E −

Logical Operation 16 — ขัว้บติของอินพุต A 8031 1F5F 24415 5F5F −

Logical Operation 16 — ขัว้บติของอินพุต B 8032 1F60 24416 5F60 −

Logical Operation 16 — ขัว้บติของอินพุต C 8033 1F61 24417 5F61 −

Logical Operation 16 — ขัว้บติของอินพุต D 8034 1F62 24418 5F62 −

Logical Operation 16 — หน่วยเวลาหน่วง 8035 1F63 24419 5F63 −

Logical Operation 16 — ตําแหน่งจุดทศนิยมของเวลาหน่วง 8036 1F64 24420 5F64 −

Logical Operation 16 — เวลาหน่วง ON 8037 1F65 24421 5F65 S

Logical Operation 16 — เวลาหน่วง OFF 8038 1F66 24422 5F66 S

Logical Operation 16 — ขัว้การทํางาน (Polarity) 8039 1F67 24423 5F67 −

Logical Operation 16 — การค้างสถานะ (Latch) 8040 1F68 24424 5F68 −
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อินพุต CT1 / CT2 / VT

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

CT1 — ชนิดการทํางาน 8101 1FA5 24485 5FA5 −
CT1 — เอาต์พุต 8102 1FA6 24486 5FA6 −
CT1 — เวลารอก่อนวดั 8103 1FA7 24487 5FA7 −
CT1 — จาํนวนรอบขดลวดเซนเซอร ์CT 8104 1FA8 24488 5FA8 −
CT1 — จาํนวนรอบท่ีรอ้ยสายกําลังผา่น CT 8105 1FA9 24489 5FA9 −
CT1 — ฟลิเตอร์ 8106 1FAA 24490 5FAA 1

CT1 — อัตราสว่น (Ratio) 8107 1FAB 24491 5FAB 3

CT1 — ค่าชดเชย (Bias) 8108 1FAC 24492 5FAC S

CT1 — เกณฑ์ตรวจจบัฮีตเตอรข์าด 8109 1FAD 24493 5FAD S

CT1 — เกณฑ์ตรวจจบักระแสเกิน 8110 1FAE 24494 5FAE S

CT1 — เกณฑ์ตรวจจบัลัดวงจร 8111 1FAF 24495 5FAF S

CT1 — ฮิสเทอรซีสิ (Hysteresis) 8112 1FB0 24496 5FB0 S

CT1 — เวลาหน่วง 8113 1FB1 24497 5FB1 1
CT1 — เง่ือนไขคืนสถานะไมไ่ด้วดั 8114 1FB2 24498 5FB2 −
CT2 — ชนิดการทํางาน 8115 1FB3 24499 5FB3 −
CT2 — เอาต์พุต 8116 1FB4 24500 5FB4 −
CT2 — เวลารอก่อนวดั 8117 1FB5 24501 5FB5 −
CT2 — จาํนวนรอบขดลวดเซนเซอร ์CT 8118 1FB6 24502 5FB6 −
CT2 — จาํนวนรอบท่ีรอ้ยสายกําลังผา่น CT 8119 1FB7 24503 5FB7 −
CT2 — ฟลิเตอร์ 8120 1FB8 24504 5FB8 1

CT2 — อัตราสว่น (Ratio) 8121 1FB9 24505 5FB9 3

CT2 — ค่าชดเชย (Bias) 8122 1FBA 24506 5FBA S

CT2 — เกณฑ์ตรวจจบัฮีตเตอรข์าด 8123 1FBB 24507 5FBB S

CT2 — เกณฑ์ตรวจจบักระแสเกิน 8124 1FBC 24508 5FBC S

CT2 — เกณฑ์ตรวจจบัลัดวงจร 8125 1FBD 24509 5FBD S

CT2 — ฮิสเทอรซีสิ (Hysteresis) 8126 1FBE 24510 5FBE S

CT2 — เวลาหน่วง 8127 1FBF 24511 5FBF 1
CT2 — เง่ือนไขคืนสถานะไมไ่ด้วดั 8128 1FC0 24512 5FC0 −
VT — แรงดันขดปฐมภมูิ 8129 1FC1 24513 5FC1 1
VT — แรงดันขดทติุยภมูิ 8130 1FC2 24514 5FC2 2
VT — ฟลิเตอร์ 8131 1FC3 24515 5FC3 1

VT — อัตราสว่น (Ratio) 8132 1FC4 24516 5FC4 3

VT — ค่าชดเชย (Bias) 8133 1FC5 24517 5FC5 S
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Digital Output — OUT1

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

OUT 1 — ชนิดการทํางาน DO 8151 1FD7 24535 5FD7 −

OUT 1 — ชนิดเอาต์พุต ON/OFF 8152 1FD8 24536 5FD8 −

OUT 1 — ชนิดเอาต์พุตแบบสดัสว่นเวลา 8153 1FD9 24537 5FD9 −

OUT 1 — รูปแบบการทํางานแบบสดัสว่นเวลา 8154 1FDA 24538 5FDA −

OUT 1 — รอบเวลาแบบสดัสว่นเวลา 8155 1FDB 24539 5FDB 1
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Digital Output — OUT1, OUT2 และ EV1–EV3

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

OUT 1 — เวลาต่ําสดุ ON/OFF 8156 1FDC 24540 5FDC −

OUT 1 — กําหนดกลุ่มตาราง Linearization สาํหรบัเอาต์พุต
แบบสดัสว่นเวลา 8157 1FDD 24541 5FDD □ □ □ □ −

OUT 2 — ชนิดการทํางาน DO 8158 1FDE 24542 5FDE −

OUT 2 — ชนิดเอาต์พุต ON/OFF 8159 1FDF 24543 5FDF −

OUT 2 — ชนิดเอาต์พุตแบบสดัสว่นเวลา 8160 1FE0 24544 5FE0 −

OUT 2 — รูปแบบการทํางานแบบสดัสว่นเวลา 8161 1FE1 24545 5FE1 −

OUT 2 — รอบเวลาแบบสดัสว่นเวลา 8162 1FE2 24546 5FE2 1

OUT 2 — เวลาต่ําสดุ ON/OFF 8163 1FE3 24547 5FE3 −

OUT 2 — กําหนดกลุ่มตาราง Linearization สาํหรบัเอาต์พุต
แบบสดัสว่นเวลา 8164 1FE4 24548 5FE4 □ □ □ □ −

EV1 — ชนิดการทํางาน DO 8165 1FE5 24549 5FE5 −

EV1 — ชนิดเอาต์พุต ON/OFF 8166 1FE6 24550 5FE6 −

EV1 — ชนิดเอาต์พุตแบบสดัสว่นเวลา 8167 1FE7 24551 5FE7 −

EV1 — รูปแบบการทํางานแบบสดัสว่นเวลา 8168 1FE8 24552 5FE8 −

EV1 — รอบเวลาแบบสดัสว่นเวลา 8169 1FE9 24553 5FE9 1

EV1 — เวลาต่ําสดุ ON/OFF 8170 1FEA 24554 5FEA −

EV1 — กําหนดกลุ่มตาราง Linearization สาํหรบัเอาต์พุตแบบ
สดัสว่นเวลา 8171 1FEB 24555 5FEB □ □ □ □ −

EV2 — ชนิดการทํางาน DO 8172 1FEC 24556 5FEC −

EV2 — ชนิดเอาต์พุต ON/OFF 8173 1FED 24557 5FED −

EV2 — ชนิดเอาต์พุตแบบสดัสว่นเวลา 8174 1FEE 24558 5FEE −

EV2 — รูปแบบการทํางานแบบสดัสว่นเวลา 8175 1FEF 24559 5FEF −

EV2 — รอบเวลาแบบสดัสว่นเวลา 8176 1FF0 24560 5FF0 1

EV2 — เวลาต่ําสดุ ON/OFF 8177 1FF1 24561 5FF1 −

EV2 — กําหนดกลุ่มตาราง Linearization สาํหรบัเอาต์พุตแบบ
สดัสว่นเวลา 8178 1FF2 24562 5FF2 □ □ □ □ −

EV3 — ชนิดการทํางาน DO 8179 1FF3 24563 5FF3 −

EV3 — ชนิดเอาต์พุต ON/OFF 8180 1FF4 24564 5FF4 −

EV3 — ชนิดเอาต์พุตแบบสดัสว่นเวลา 8181 1FF5 24565 5FF5 −
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DO / Overshoot Suppression / FF-FITTER

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

EV3 — รูปแบบการทํางานแบบสดัสว่นเวลา 8182 1FF6 24566 5FF6 −
EV3 — รอบเวลาแบบสดัสว่นเวลา 8183 1FF7 24567 5FF7 1
EV3 — เวลาต่ําสดุ ON/OFF 1 8184 1FF8 24568 5FF8 −
EV3 — กําหนดกลุ่มตาราง Linearization สาํหรบัเอาต์พุตแบบ
สดัสว่นเวลา 8185 1FF9 24569 5FF9 □ □ □ □ −

SPOS — หา้ม/อนุญาตใหทํ้างาน 8201 2009 24585 6009 □ □ □ □ −

OS — เกณฑ์ตรวจจบัการเปล่ียน SP 8202 200A 24586 600A □ □ □ □ P

SPOS — ชนิดการทํางาน 8203 200B 24587 600B □ □ □ □ −
SPOS — เกณฑ์เริม่ทํางาน 8204 200C 24588 600C □ □ □ □ P

SPOS — ค่าคลาดเคล่ือนขณะเริม่ 8205 200D 24589 600D □ □ □ □ P

SPOS — เริม่จากค่า PV 8206 200E 24590 600E □ □ □ □ −
SPOS — ระดับความแรงของการแก้ไข 8207 200F 24591 600F □ □ □ □ 1
SPOS — ค่าคงท่ีการแก้ไข 8208 2010 24592 6010 □ □ □ □ 1

DROS — หา้ม/อนุญาตใหทํ้างาน 8221 201D 24605 601D □ □ □ □ −

OS — เกณฑ์ตรวจจบัสิง่รบกวน 8222 201E 24606 601E □ □ □ □ P

DROS — ชนิดการทํางาน 8223 201F 24607 601F □ □ □ □ −
DROS — การแก้ไขก่อนเริม่ 8224 2020 24608 6020 □ □ □ □ −
DROS — เกณฑ์เริม่ทํางาน 8225 2021 24609 6021 □ □ □ □ P

DROS — ค่าคลาดเคล่ือนขณะเริม่ 8226 2022 24610 6022 □ □ □ □ P

DROS — ระดับความแรงของการแก้ไข 8227 2023 24611 6023 □ □ □ □ 1
DROS — ค่าคงท่ีการแก้ไข 8228 2024 24612 6024 □ □ □ □ 1
FF-FITTER — ชนิดการทํางาน 8301 206D 24685 606D □ □ □ □ −
ชว่งเวลา T1 8302 206E 24686 606E □ □ □ □ 1
ชว่ง T1 — ชนิด MV 8303 206F 24687 606F □ □ □ □ −
FF1 — ค่า MV ตัง้ล่วงหน้า 8304 2070 24688 6070 □ □ □ □ 1
ชว่งเวลา T1A 8305 2071 24689 6071 □ □ □ □ 1
FF1A — ค่า MV 8306 2072 24690 6072 □ □ □ □ 1
ชว่ง T2 — ชนิดเอาต์พุตเริม่ต้นของ PID 8307 2073 24691 6073 □ □ □ □ −
ชว่ง T2 — เอาต์พุตเริม่ต้นของ PID 8308 2074 24692 6074 □ □ □ □ 1
ชว่งเวลา T2 8309 2075 24693 6075 □ □ □ □ 1
FF2 — ค่า MV 8310 2076 24694 6076 □ □ □ □ 1
FF3 — ค่า MV 8311 2077 24695 6077 □ □ □ □ 1
ชว่ง T1 — สมัประสทิธิ ์Auto Tuning 8312 2078 24696 6078 □ □ □ □ 2
ชว่ง T2 — สมัประสทิธิ ์Auto Tuning 8313 2079 24697 6079 □ □ □ □ 2
ชว่ง T1 — เกณฑ์ Auto Tuning 8314 207A 24698 607A □ □ □ □ 2
FF3 MV — ชนิด Auto Tuning 8315 207B 24699 607B □ □ □ □ −
สถานะ Auto Tuning ของ FF-FITTER 8316 207C 24700 607C □ □ □ □ −
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Virtual PV / Virtual RSP / Extended Tuning

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Virtual PV — ชนิดอินพุต 8401 20D1 24785 60D1 □ □ □ □ −
Virtual PV — ฟลิเตอร์ 8402 20D2 24786 60D2 □ □ □ □ 1

Virtual PV — อัตราสว่น (Ratio) 8403 20D3 24787 60D3 □ □ □ □ 3

Virtual PV — ค่าชดเชย (Bias) 8404 20D4 24788 60D4 □ □ □ □ P

Virtual PV — ขดีล่างของสเกลอินพุต 8405 20D5 24789 60D5 □ □ □ □ S

Virtual PV — ขดีบนของสเกลอินพุต 8406 20D6 24790 60D6 □ □ □ □ S

Virtual PV — ขดีล่างของสเกลเอาต์พุต 8407 20D7 24791 60D7 □ □ □ □ P

Virtual PV — ขดีบนของสเกลเอาต์พุต 8408 20D8 24792 60D8 □ □ □ □ P

Virtual PV — เกณฑ์ตัดการถอดรากท่ีสอง 8409 20D9 24793 60D9 □ □ □ □ 1
Virtual PV — กําหนดกลุ่มตาราง Linearization 8410 20DA 24794 60DA □ □ □ □ −
Virtual RSP — ชนิดอินพุต 8451 2103 24835 6103 □ □ □ □ −
Virtual RSP — ฟลิเตอร์ 8452 2104 24836 6104 □ □ □ □ 1

Virtual RSP — อัตราสว่น (Ratio) 8453 2105 24837 6105 □ □ □ □ 3

Virtual RSP — ค่าชดเชย (Bias) 8454 2106 24838 6106 □ □ □ □ P

Virtual RSP — ขดีล่างของสเกลอินพุต 8455 2107 24839 6107 □ □ □ □ S

Virtual RSP — ขดีบนของสเกลอินพุต 8456 2108 24840 6108 □ □ □ □ S

Virtual RSP — ขดีล่างของสเกลเอาต์พุต 8457 2109 24841 6109 □ □ □ □ P

Virtual RSP — ขดีบนของสเกลเอาต์พุต 8458 210A 24842 610A □ □ □ □ P

Virtual RSP — กําหนดกลุ่มตาราง Linearization 8460 210C 24844 610C □ □ □ □ −

ชนิดการปรบัจูนอัตโนมติั (AT) 8501 2135 24885 6135 −
สาํรองไวใ้ชใ้นอนาคต 8502 2136 24886 6136 △ × △ × −
สาํรองไวใ้ชใ้นอนาคต 8503 2137 24887 6137 △ △ △ △ 2
ค่าคงท่ี SP Lag 8504 2138 24888 6138 1
สาํรองไวใ้ชใ้นอนาคต 8505 2139 24889 6139 △ △ △ △ −

AT — ปรบัชว่งสดัสว่น (Proportional Band) 8506 213A 24890 613A 2
AT — ปรบัเวลาอินทิกรลั 8507 213B 24891 613B 2
AT — ปรบัเวลาอนุพนัธ์ 8508 213C 24892 613C 2
AT — ชนิดจุดสลับ MV 8541 215D 24925 615D −
AT — ค่า PV ท่ีจุดสลับ MV 8542 215E 24926 615E P

อัลกอรทึิมควบคมุ 8509 213D 24893 613D −

อัตราขยายการทําความเยน็ (Cooling Gain) 6071 17B7 22455 57B7 1
สาํรองไวใ้ชใ้นอนาคต 8510 213E 24894 613E △ △ △ △ −
สาํรองไวใ้ชใ้นอนาคต 8511 213F 24895 613F △ △ △ △ −
สาํรองไวใ้ชใ้นอนาคต 8512 2140 24896 6140 △ △ △ △ −
สาํรองไวใ้ชใ้นอนาคต 8513 2141 24897 6141 △ △ △ △ −

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 449 / 528 | 10-51



Extended Tuning และ Mode

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

สาํรองไวใ้ชใ้นอนาคต 8514 2142 24898 6142 △ △ △ △ −

สาํรองไวใ้ชใ้นอนาคต 8515 2143 24899 6143 □ □ □ □ 2

สาํรองไวใ้ชใ้นอนาคต 8516 2144 24900 6144 □ □ □ □ 2

สาํรองไวใ้ชใ้นอนาคต 8517 2145 24901 6145 □ □ □ □ 1

สาํรองไวใ้ชใ้นอนาคต 8518 2146 24902 6146 □ □ □ □ −

โหมด AUTO/MANUAL 9001 2329 25385 6329 □ □ −

เทียบเท่า RAM
Address 14596 (ฐาน
สบิ); เขยีนค่าได้ภายใต้
เง่ือนไขอ่ืนเมื่อไมม่ี
Internal Contact

โหมด RUN/READY 9002 232A 25386 632A □ □ −
เทียบเท่า RAM
Address 14595 (ฐาน
สบิ); เขยีนค่าได้เมื่อไมม่ี
Internal Contact

โหมด LSP/RSP 9003 232B 25387 632B □ □ −

รุน่ AC: 12 VA สงูสดุ
(9 VA ท่ี 100 V AC,
12 VA ท่ี 264 V AC);
รุน่ DC: สงูสดุ 6 W (24
V DC) หรอื 9 VA (24 V
AC) [คงขอ้ความตาม
ชอ่งหมายเหตตุ้นฉบบั]

เลือกเริม่/หยุด AT 9004 232C 25388 632C □ □ −

เทียบเท่า RAM
Address 14597 (ฐาน
สบิ); เขยีนค่าได้ภายใต้
เง่ือนไขอ่ืนเมื่อไมม่ี
Internal Contact

ขอ้ผิดพลาดการปรบัจูนอัตโนมติั 9126 23A6 25510 63A6 □ □ −

ปลดการค้างสถานะทัง้หมด 9005 232D 25389 632D □ □ −
เขยีนค่าได้เมื่อไมม่ี
Internal Contact
ใชง้าน

เลือกควบคมุค่าคงท่ี/ทํางานตามแพตเทิรน์ 9006 232E 25390 632E □ □ −
เทียบเท่า RAM
Address 9006 (ฐาน
สบิ)

แพตเทิรน์ — ADVANCE 9007 232F 25391 632F −

แพตเทิรน์ — HOLD 9008 2330 25392 6330 □ □ −
เขยีนค่าได้เมื่อไมม่ี
Internal Contact
ใชง้าน

แพตเทิรน์ — ล้าง G.SOAK 9009 2331 25393 6331 □ □ −
เขยีนค่าได้เมื่อไมม่ี
Internal Contact
ใชง้าน

เลือก Auto Tuning ของ FF-FITTER 9010 2332 25394 6332 □ □ □ □ −

อ่านหมายเหตใุนแต่ละแถวประกอบกับรหสัและสญัลักษณ์ Read/Write ตามต้นฉบบั คําอธบิายท่ีระบุวา่ต้องไมม่ ีInternal Contact เป็นเง่ือนไขของการเขยีนค่า
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Operation Settings — ค่า PV/SP/MV และ Timer

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

ค่า PV ของลปู 9101 238D 25485 638D × × P
เทียบเท่า RAM
Address 14356 (ฐาน
สบิ)

ค่า SP ของลปู 9102 238E 25486 638E P

การเขยีนค่ามลัีกษณะ
เดียวกับการเขยีน RAM
Address 9123 (ฐาน
สบิ) *1

หมายเลขกลุ่ม LSP 9103 238F 25487 638F □ □ −
เทียบเท่า RAM
Address 14592 (ฐาน
สบิ); เขยีนค่าได้เมื่อไมม่ี
Internal Contact *2

กลุ่ม PID ท่ีกําลังใชง้าน 9104 2390 25488 6390 × × −

ค่า MV 9105 2391 25489 6391 □ □ 1
เทียบเท่า RAM
Address 14594 (ฐาน
สบิ); เขยีนค่าได้ในโหมด
MANUAL

ค่า MV ด้านใหค้วามรอ้น 9106 2392 25490 6392 × × 1
เทียบเท่า RAM
Address 14420 (ฐาน
สบิ)

ค่า MV ด้านทําความเยน็ 9107 2393 25491 6393 × × 1
เทียบเท่า RAM
Address 14421 (ฐาน
สบิ)

ค่าการเปิด MFB (รวมค่าประมาณ) 9108 2394 25492 6394 × × −
เทียบเท่า RAM
Address 14417 (ฐาน
สบิ)

ความคืบหน้าของ AT 9109 2395 25493 6395 × × −

CT1 — กระแสขณะเอาต์พุต ON 9110 2396 25494 6396 × × S
เทียบเท่า RAM
Address 14418 (ฐาน
สบิ)

CT2 — กระแสขณะเอาต์พุต ON 9111 2397 25495 6397 × × S
เทียบเท่า RAM
Address 14419 (ฐาน
สบิ)

เวลาคงเหลือของ Timer — Internal Event 1 9112 2398 25496 6398 × × S

เวลาคงเหลือของ Timer — Internal Event 2 9113 2399 25497 6399 × × S

เวลาคงเหลือของ Timer — Internal Event 3 9114 239A 25498 639A × × S

เวลาคงเหลือของ Timer — Internal Event 4 9115 239B 25499 639B × × S

เวลาคงเหลือของ Timer — Internal Event 5 9116 239C 25500 639C × × S

เวลาคงเหลือของ Timer — Internal Event 6 9117 239D 25501 639D × × S

เวลาคงเหลือของ Timer — Internal Event 7 9118 239E 25502 639E × × S

เวลาคงเหลือของ Timer — Internal Event 8 9119 239F 25503 639F × × S

อ่านหมายเหตใุนแต่ละแถวประกอบกับรหสัและสญัลักษณ์ Read/Write ตามต้นฉบบั คําอธบิายท่ีระบุวา่ต้องไมม่ ีInternal Contact เป็นเง่ือนไขของการเขยีนค่า
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Operation Settings / Input Alarm Status

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

ค่า LSP ปัจจุบนั 9123 23A3 25507 63A3 P
เทียบเท่า RAM
Address 14593
(ฐานสบิ)*1

ค่า PV ของลปูก่อนการชดเชย 9124 23A4 25508 63A4 × × P

ใชค่้า PV ก่อนชดเชย
หรอื Virtual PV
ก่อนชดเชย ตามชนิด
ท่ีเลือกใน [PV
assignment]

ค่า RSP ของลปูก่อนการชดเชย 9125 23A5 25509 63A5 × × P

ใชค่้า RSP ก่อน
ชดเชย หรอื Virtual
RSP ก่อนชดเชย ตาม
ชนิดท่ีเลือกใน [RSP
assignment]

แรงดัน VT 9129 23A9 25513 63A9 × × S

ค่าความต้านทาน 9130 23AA 25514 63AA × × 1

กลุ่มเอาต์พุตค่าคงท่ีท่ีกําลังใชง้าน 9135 23AF 25519 63AF × × −

สถานะ Alarm ของอินพุต 9201 23F1 25585 63F1 × × − ดคํูาอธบิายบติด้าน
ล่าง

ความหมายของแต่ละบติในทะเบยีนสถานะ (คงหมายเลขบติและรหัส AL ตามต้นฉบบั)

Bit 0:  AL01 — อินพุต PV เกินชว่งบน

Bit 1:  AL02 — อินพุต PV ต่ํากวา่ชว่งล่าง

Bit 2:  AL03 — การชดเชยจุดต่ออ้างอิงผดิพลาด / อินพุต RTD ผดิพลาด

Bit 3:  ไมกํ่าหนด

Bit 4:  AL05 — อินพุต RSP เกินชว่งบน

Bit 5:  AL06 — อินพุต RSP ต่ํากวา่ชว่งล่าง

Bit 6:  AL07 — อินพุต MFB ผดิพลาด

Bit 7–8:  ไมกํ่าหนด

Bit 9:  AL10 — การปรบัมอเตอรผ์ดิพลาด

Bit 10:  AL11 — อินพุต CT1/CT ผดิพลาด

Bit 11:  AL12 — อินพุต CT2/VT ผดิพลาด

Bit 12–15:  ไมกํ่าหนด
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Alarm Status / Internal Event / Contact

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

สถานะ Alarm ของการทํางาน/การตัง้ค่าอุปกรณ์ 9202 23F2 25586 63F2 × × − ดคํูาอธบิายบติด้าน
ล่าง

สถานะฟงัก์ชนั Internal Event / Internal Contact 9203 23F3 25587 63F3 × × −

บติ 0–7: Internal
Event 1–8; บติ 8–
15: Internal
Contact 1–8

ความหมายของแต่ละบติในทะเบยีนสถานะ (คงหมายเลขบติและรหัส AL ตามต้นฉบบั)

Bit 0:  AL74 — หน่วยความจาํไมล่บเลือนผดิพลาด

Bit 1:  AL97 — หน่วยความจาํขอ้มูลเพิม่เติมผดิพลาด

Bit 2:  AL70 — การแปลง A/D ของ PV ผดิพลาด

Bit 3:  AL95 — การตัง้ค่าผดิพลาด

Bit 4:  AL96 — ค่าปรบัตัง้ผดิพลาด

Bit 5:  AL81 — พื้นท่ีการตัง้ค่าผดิพลาด

Bit 6:  AL82 — พื้นท่ีค่าปรบัตัง้ผดิพลาด

Bit 7:  AL99 — โปรแกรมภายในผดิพลาด

Bit 8:  AL83 — ระบบภายในผดิพลาด

Bit 9:  AL84 — การเริม่ต้นค่าตัง้ผดิพลาด

Bit 10:  AL71 — การแปลง A/D ของ RSP ผดิพลาด

Bit 11:  AL72 — การแปลง A/D ของ MFB ผดิพลาด

Bit 12:  AL80 — หน่วยความจาํไมล่บเลือนยงัไมไ่ด้เริม่ต้น

Bit 13:  AL50 — สาย Loader ผดิพลาด

Bit 14:  AL51 — PLC Link ผดิพลาด

Bit 15:  ไมกํ่าหนด
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สถานะการควบคมุและความหมายของบติ

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

สถานะการควบคมุ (Control Status) 9204 23F4 25588 63F4 × × − ดคูวามหมายของบติ
ด้านล่าง

สถานะเอาต์พุตดิจทัิล (DO State) 9205 23F5 25589 63F5 × × −
ตรงกับ Address
14337 (ฐานสบิ); ดู
ความหมายบติด้านล่าง

สถานะอินพุตดิจทัิล (DI State) 9206 23F6 25590 63F6 × × −
ตรงกับ RAM Address
14338 (ฐานสบิ); ดู
ความหมายบติด้านล่าง

สถานะ User-Defined Bit 9207 23F7 25591 63F7 − ดคูวามหมายของบติ
ด้านล่าง

Control status
Bit 0 โหมด MANUAL

Bit 1 โหมด READY

Bit 2 โหมด RSP

Bit 3 กําลังทํา AT

Bit 4–5 ยงัไมไ่ด้กําหนด
Bit 6 SP Ramp กําลังทํางาน
Bit 7 SP Up Ramp กําลังทํางาน
Bit 8 SP Down Ramp กําลังทํางาน
Bit 9–10 ยงัไมไ่ด้กําหนด
Bit 11 กําลังประมาณค่า MFB

Bit 12 กําลังปรบั MFB

Bit 13 ใช ้Heating PID อยู ่*3
Bit 14 ใช ้Cooling PID อยู ่*3
Bit 15 ยงัไมไ่ด้กําหนด

DO state
Bit 0 Control Output 1
Bit 1 Control Output 2
Bit 2 Event Output 1
Bit 3 Event Output 2
Bit 4 Event Output 3
Bit 5–15 ยงัไมไ่ด้กําหนด

DI state
Bit 0 DI 1
Bit 1 DI 2
Bit 2 DI 3
Bit 3 DI 4
Bit 4–15 ยงัไมไ่ด้กําหนด

User-Defined Bit
Bit 0–15 User-Defined Bit 1–16

หมายเหต:ุ สญัลักษณ์และหมายเลขบติจากต้นฉบบัถกูคงไว ้โดยเฉพาะ Bit 13–14 ท่ีมเีครื่องหมาย *3 กํากับ
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สถานะระบบ / User-Defined Bit และ Value

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

สถานะ Logical Operation 9241 2419 25625 6419 × × −
บติ 0–16: Logical
Operation 1–16 (คงชว่งบติ
ตามขอ้ความต้นฉบบั)

กระแส CT1 ขณะเอาต์พุต OFF 9127 23A7 25511 63A7 × × S

กระแส CT2 ขณะเอาต์พุต OFF 9128 23A8 25512 63A8 × × S

สถานะการทํางาน SPOS 9131 23AB 25515 63AB □ × □ × −

สถานะการทํางาน DROS 9132 23AC 25516 63AC □ × □ × −

สถานะการทํางาน FF-FITTER 9133 23AD 25517 63AD □ × □ × −

สถานะ Auto-Tuning ของ FF-FITTER 9134 23AE 25518 63AE □ □ □ □ −

User-Defined Bit 1 9208 23F8 25592 63F8 −

User-Defined Bit 2 9209 23F9 25593 63F9 −

User-Defined Bit 3 9210 23FA 25594 63FA −

User-Defined Bit 4 9211 23FB 25595 63FB −

User-Defined Bit 5 9212 23FC 25596 63FC −

User-Defined Bit 6 9213 23FD 25597 63FD −

User-Defined Bit 7 9214 23FE 25598 63FE −

User-Defined Bit 8 9215 23FF 25599 63FF −

User-Defined Bit 9 9216 2400 25600 6400 −

User-Defined Bit 10 9217 2401 25601 6401 −

User-Defined Bit 11 9218 2402 25602 6402 −

User-Defined Bit 12 9219 2403 25603 6403 −

User-Defined Bit 13 9220 2404 25604 6404 −

User-Defined Bit 14 9221 2405 25605 6405 −

User-Defined Bit 15 9222 2406 25606 6406 −

User-Defined Bit 16 9223 2407 25607 6407 −

User-Defined Value 1 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9251 2423 25635 6423 S ตรงกับ RAM Address 4003
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 2 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9252 2424 25636 6424 S ตรงกับ RAM Address 4007
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 3 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9253 2425 25637 6425 S ตรงกับ RAM Address 4011
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 4 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9254 2426 25638 6426 S ตรงกับ RAM Address 4015
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 5 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9255 2427 25639 6427 S ตรงกับ RAM Address 4019
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 6 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9256 2428 25640 6428 S ตรงกับ RAM Address 4023
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 7 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9257 2429 25641 6429 S ตรงกับ RAM Address 4027
(ฐานสบิ)

หมายเหต:ุ ขอ้ความต้นฉบบัของ Logical Operation Status ระบุชว่ง “Bits 0–16” สาํหรบั Logical Operation 1–16 จงึคงชว่งท่ีระบุไวต้ามต้นฉบบั ไมแ่ก้ไข
เป็นค่าอ่ืนโดยคาดเดา
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User-Defined Value / Tag / Host Communication

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

User-Defined Value 8 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9258 242A 25642 642A S ตรงกับ RAM Address 4031
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 9 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9259 242B 25643 642B S ตรงกับ RAM Address 4035
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 10 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9260 242C 25644 642C S ตรงกับ RAM Address 4039
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 11 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9261 242D 25645 642D S ตรงกับ RAM Address 4043
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 12 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9262 242E 25646 642E S ตรงกับ RAM Address 4047
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 13 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9263 242F 25647 642F S ตรงกับ RAM Address 4051
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 14 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9264 2430 25648 6430 S ตรงกับ RAM Address 4055
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 15 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9265 2431 25649 6431 S ตรงกับ RAM Address 4059
(ฐานสบิ)

User-Defined Value 16 — ค่าท่ีตัง้ไว้ 9266 2432 25650 6432 S ตรงกับ RAM Address 4063
(ฐานสบิ)

Tag 1 9301 2455 25685 6455 − ไมส่ามารถแสดงหรอืตัง้ค่าผา่น
หน้าปัดอุปกรณ์

Tag 2 9302 2456 25686 6456 − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 3 9303 2457 25687 6457 − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 4 9304 2458 25688 6458 − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 5 9305 2459 25689 6459 − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 6 9306 245A 25690 645A − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 7 9307 245B 25691 645B − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 8 9308 245C 25692 645C − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 9 9309 245D 25693 645D − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 10 9310 245E 25694 645E − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 11 9311 245F 25695 645F − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 12 9312 2460 25696 6460 − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 13 9313 2461 25697 6461 − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 14 9314 2462 25698 6462 − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 15 9315 2463 25699 6463 − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

Tag 16 9316 2464 25700 6464 − เชน่เดียวกับรายการด้านบน

ท่ีอยูส่ถานี (Station Address) 9984 2700 26368 6700 × × − ตรงกับ RAM Address 5265
(ฐานสบิ)

ชนิดการสื่อสาร (Communication Type) 10000 2710 26384 6710 × × − ตรงกับ RAM Address 5264
(ฐานสบิ)
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การสื่อสารและ Address Link Setting 1–33

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

ความเรว็รบัสง่ขอ้มูล 10001 2711 26385 6711 × × − ตรงกับ RAM Address 5266
(ฐานสบิ)

รูปแบบขอ้มูล — ความยาวขอ้มูล 10002 2712 26386 6712 × × − ตรงกับ RAM Address 5267
(ฐานสบิ)

รูปแบบขอ้มูล — Parity 10003 2713 26387 6713 × × − ตรงกับ RAM Address 5268
(ฐานสบิ)

รูปแบบขอ้มูล — Stop Bits 10004 2714 26388 6714 × × − ตรงกับ RAM Address 5269
(ฐานสบิ)

ระยะเวลาหมดเวลารอการตอบกลับ 10005 2715 26389 6715 × × − ตรงกับ RAM Address 5270
(ฐานสบิ)

สาํรองไวส้าํหรบัใชง้านในอนาคต 10006 2716 26390 6716 △ △ △ △ −

Address Link Setting 1 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10656 29A0 27040 69A0 −

Address Link Setting 2 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10657 29A1 27041 69A1 −

Address Link Setting 3 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10658 29A2 27042 69A2 −

Address Link Setting 4 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10659 29A3 27043 69A3 −

Address Link Setting 5 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10660 29A4 27044 69A4 −

Address Link Setting 6 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10661 29A5 27045 69A5 −

Address Link Setting 7 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10662 29A6 27046 69A6 −

Address Link Setting 8 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10663 29A7 27047 69A7 −

Address Link Setting 9 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10664 29A8 27048 69A8 −

Address Link Setting 10 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10665 29A9 27049 69A9 −

Address Link Setting 11 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10666 29AA 27050 69AA −

Address Link Setting 12 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10667 29AB 27051 69AB −

Address Link Setting 13 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10668 29AC 27052 69AC −

Address Link Setting 14 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10669 29AD 27053 69AD −

Address Link Setting 15 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10670 29AE 27054 69AE −

Address Link Setting 16 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10671 29AF 27055 69AF −

Address Link Setting 17 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10672 29B0 27056 69B0 −

Address Link Setting 18 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10673 29B1 27057 69B1 −

Address Link Setting 19 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10674 29B2 27058 69B2 −

Address Link Setting 20 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10675 29B3 27059 69B3 −

Address Link Setting 21 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10676 29B4 27060 69B4 −

Address Link Setting 22 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10677 29B5 27061 69B5 −

Address Link Setting 23 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10678 29B6 27062 69B6 −

Address Link Setting 24 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10679 29B7 27063 69B7 −

Address Link Setting 25 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10680 29B8 27064 69B8 −

Address Link Setting 26 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10681 29B9 27065 69B9 −

Address Link Setting 27 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10682 29BA 27066 69BA −

Address Link Setting 28 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10683 29BB 27067 69BB −

Address Link Setting 29 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10684 29BC 27068 69BC −

Address Link Setting 30 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10685 29BD 27069 69BD −

Address Link Setting 31 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10686 29BE 27070 69BE −

Address Link Setting 32 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10687 29BF 27071 69BF −

Address Link Setting 33 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10688 29C0 27072 69C0 −
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Address Link Setting 34–64 / Replacement Address 1–17

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Address Link Setting 34 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10689 29C1 27073 69C1 −
Address Link Setting 35 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10690 29C2 27074 69C2 −
Address Link Setting 36 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10691 29C3 27075 69C3 −
Address Link Setting 37 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10692 29C4 27076 69C4 −
Address Link Setting 38 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10693 29C5 27077 69C5 −
Address Link Setting 39 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10694 29C6 27078 69C6 −
Address Link Setting 40 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10695 29C7 27079 69C7 −
Address Link Setting 41 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10696 29C8 27080 69C8 −
Address Link Setting 42 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10697 29C9 27081 69C9 −
Address Link Setting 43 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10698 29CA 27082 69CA −
Address Link Setting 44 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10699 29CB 27083 69CB −
Address Link Setting 45 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10700 29CC 27084 69CC −
Address Link Setting 46 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10701 29CD 27085 69CD −
Address Link Setting 47 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10702 29CE 27086 69CE −
Address Link Setting 48 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10703 29CF 27087 69CF −
Address Link Setting 49 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10704 29D0 27088 69D0 −
Address Link Setting 50 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10705 29D1 27089 69D1 −
Address Link Setting 51 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10706 29D2 27090 69D2 −
Address Link Setting 52 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10707 29D3 27091 69D3 −
Address Link Setting 53 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10708 29D4 27092 69D4 −
Address Link Setting 54 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10709 29D5 27093 69D5 −
Address Link Setting 55 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10710 29D6 27094 69D6 −
Address Link Setting 56 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10711 29D7 27095 69D7 −
Address Link Setting 57 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10712 29D8 27096 69D8 −
Address Link Setting 58 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10713 29D9 27097 69D9 −
Address Link Setting 59 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10714 29DA 27098 69DA −
Address Link Setting 60 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10715 29DB 27099 69DB −
Address Link Setting 61 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10716 29DC 27100 69DC −
Address Link Setting 62 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10717 29DD 27101 69DD −
Address Link Setting 63 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10718 29DE 27102 69DE −
Address Link Setting 64 — กําหนดการเชื่อมโยงแอดเดรส 10719 29DF 27103 69DF −
Replacement Address 1 — แอดเดรสทดแทน 15360 3C00 31744 7C00 −
Replacement Address 2 — แอดเดรสทดแทน 15361 3C01 31745 7C01 −
Replacement Address 3 — แอดเดรสทดแทน 15362 3C02 31746 7C02 −
Replacement Address 4 — แอดเดรสทดแทน 15363 3C03 31747 7C03 −
Replacement Address 5 — แอดเดรสทดแทน 15364 3C04 31748 7C04 −
Replacement Address 6 — แอดเดรสทดแทน 15365 3C05 31749 7C05 −
Replacement Address 7 — แอดเดรสทดแทน 15366 3C06 31750 7C06 −
Replacement Address 8 — แอดเดรสทดแทน 15367 3C07 31751 7C07 −
Replacement Address 9 — แอดเดรสทดแทน 15368 3C08 31752 7C08 −
Replacement Address 10 — แอดเดรสทดแทน 15369 3C09 31753 7C09 −
Replacement Address 11 — แอดเดรสทดแทน 15370 3C0A 31754 7C0A −
Replacement Address 12 — แอดเดรสทดแทน 15371 3C0B 31755 7C0B −
Replacement Address 13 — แอดเดรสทดแทน 15372 3C0C 31756 7C0C −
Replacement Address 14 — แอดเดรสทดแทน 15373 3C0D 31757 7C0D −
Replacement Address 15 — แอดเดรสทดแทน 15374 3C0E 31758 7C0E −
Replacement Address 16 — แอดเดรสทดแทน 15375 3C0F 31759 7C0F −
Replacement Address 17 — แอดเดรสทดแทน 15376 3C10 31760 7C10 −
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Replacement Address 18–64

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Replacement Address 18 — แอดเดรสทดแทน 15377 3C11 31761 7C11 −
Replacement Address 19 — แอดเดรสทดแทน 15378 3C12 31762 7C12 −
Replacement Address 20 — แอดเดรสทดแทน 15379 3C13 31763 7C13 −
Replacement Address 21 — แอดเดรสทดแทน 15380 3C14 31764 7C14 −
Replacement Address 22 — แอดเดรสทดแทน 15381 3C15 31765 7C15 −
Replacement Address 23 — แอดเดรสทดแทน 15382 3C16 31766 7C16 −
Replacement Address 24 — แอดเดรสทดแทน 15383 3C17 31767 7C17 −
Replacement Address 25 — แอดเดรสทดแทน 15384 3C18 31768 7C18 −
Replacement Address 26 — แอดเดรสทดแทน 15385 3C19 31769 7C19 −
Replacement Address 27 — แอดเดรสทดแทน 15386 3C1A 31770 7C1A −
Replacement Address 28 — แอดเดรสทดแทน 15387 3C1B 31771 7C1B −
Replacement Address 29 — แอดเดรสทดแทน 15388 3C1C 31772 7C1C −
Replacement Address 30 — แอดเดรสทดแทน 15389 3C1D 31773 7C1D −
Replacement Address 31 — แอดเดรสทดแทน 15390 3C1E 31774 7C1E −
Replacement Address 32 — แอดเดรสทดแทน 15391 3C1F 31775 7C1F −
Replacement Address 33 — แอดเดรสทดแทน 15392 3C20 31776 7C20 −
Replacement Address 34 — แอดเดรสทดแทน 15393 3C21 31777 7C21 −
Replacement Address 35 — แอดเดรสทดแทน 15394 3C22 31778 7C22 −
Replacement Address 36 — แอดเดรสทดแทน 15395 3C23 31779 7C23 −
Replacement Address 37 — แอดเดรสทดแทน 15396 3C24 31780 7C24 −
Replacement Address 38 — แอดเดรสทดแทน 15397 3C25 31781 7C25 −
Replacement Address 39 — แอดเดรสทดแทน 15398 3C26 31782 7C26 −
Replacement Address 40 — แอดเดรสทดแทน 15399 3C27 31783 7C27 −
Replacement Address 41 — แอดเดรสทดแทน 15400 3C28 31784 7C28 −
Replacement Address 42 — แอดเดรสทดแทน 15401 3C29 31785 7C29 −
Replacement Address 43 — แอดเดรสทดแทน 15402 3C2A 31786 7C2A −
Replacement Address 44 — แอดเดรสทดแทน 15403 3C2B 31787 7C2B −
Replacement Address 45 — แอดเดรสทดแทน 15404 3C2C 31788 7C2C −
Replacement Address 46 — แอดเดรสทดแทน 15405 3C2D 31789 7C2D −
Replacement Address 47 — แอดเดรสทดแทน 15406 3C2E 31790 7C2E −
Replacement Address 48 — แอดเดรสทดแทน 15407 3C2F 31791 7C2F −
Replacement Address 49 — แอดเดรสทดแทน 15408 3C30 31792 7C30 −
Replacement Address 50 — แอดเดรสทดแทน 15409 3C31 31793 7C31 −
Replacement Address 51 — แอดเดรสทดแทน 15410 3C32 31794 7C32 −
Replacement Address 52 — แอดเดรสทดแทน 15411 3C33 31795 7C33 −
Replacement Address 53 — แอดเดรสทดแทน 15412 3C34 31796 7C34 −
Replacement Address 54 — แอดเดรสทดแทน 15413 3C35 31797 7C35 −
Replacement Address 55 — แอดเดรสทดแทน 15414 3C36 31798 7C36 −
Replacement Address 56 — แอดเดรสทดแทน 15415 3C37 31799 7C37 −
Replacement Address 57 — แอดเดรสทดแทน 15416 3C38 31800 7C38 −
Replacement Address 58 — แอดเดรสทดแทน 15417 3C39 31801 7C39 −
Replacement Address 59 — แอดเดรสทดแทน 15418 3C3A 31802 7C3A −
Replacement Address 60 — แอดเดรสทดแทน 15419 3C3B 31803 7C3B −
Replacement Address 61 — แอดเดรสทดแทน 15420 3C3C 31804 7C3C −
Replacement Address 62 — แอดเดรสทดแทน 15421 3C3D 31805 7C3D −
Replacement Address 63 — แอดเดรสทดแทน 15422 3C3E 31806 7C3E −
Replacement Address 64 — แอดเดรสทดแทน 15423 3C3F 31807 7C3F −
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Reception Monitoring / PID

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

แอดเดรสท่ีเฝ้าตรวจสอบ 1 10736 29F0 27120 69F0 −

ระยะเวลาเฝ้าตรวจสอบ 1 10737 29F1 27121 69F1 −

โหมดเฝ้าตรวจสอบ 1 10738 29F2 27122 69F2 −

แอดเดรสท่ีเฝ้าตรวจสอบ 2 10739 29F3 27123 69F3 −

ระยะเวลาเฝ้าตรวจสอบ 2 10740 29F4 27124 69F4 −

โหมดเฝ้าตรวจสอบ 2 10741 29F5 27125 69F5 −

แอดเดรสท่ีเฝ้าตรวจสอบ 3 10742 29F6 27126 69F6 −

ระยะเวลาเฝ้าตรวจสอบ 3 10743 29F7 27127 69F7 −

โหมดเฝ้าตรวจสอบ 3 10744 29F8 27128 69F8 −

แอดเดรสท่ีเฝ้าตรวจสอบ 4 10745 29F9 27129 69F9 −

ระยะเวลาเฝ้าตรวจสอบ 4 10746 29FA 27130 69FA −

โหมดเฝ้าตรวจสอบ 4 10747 29FB 27131 69FB −

ขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึงขณะรบัขอ้มูล 1 15968 3E60 32352 7E60 × × −

ขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึงขณะรบัขอ้มูล 2 15969 3E61 32353 7E61 × × −

ขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึงขณะรบัขอ้มูล 3 15970 3E62 32354 7E62 × × −

ขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึงขณะรบัขอ้มูล 4 15971 3E63 32355 7E63 × × −

ขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึงขณะรบัขอ้มูล 1 (Latch) 15972 3E64 32356 7E64 × × −

ขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึงขณะรบัขอ้มูล 2 (Latch) 15973 3E65 32357 7E65 × × −

ขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึงขณะรบัขอ้มูล 3 (Latch) 15974 3E66 32358 7E66 × × −

ขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึงขณะรบัขอ้มูล 4 (Latch) 15975 3E67 32359 7E67 × × −

ล้างสถานะค้างของขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึงขณะรบัขอ้มูล 1 15976 3E68 32360 7E68 −

ล้างสถานะค้างของขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึงขณะรบัขอ้มูล 2 15977 3E69 32361 7E69 −

ล้างสถานะค้างของขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึงขณะรบัขอ้มูล 3 15978 3E6A 32362 7E6A −

ล้างสถานะค้างของขอ้ผิดพลาดการเขา้ถึงขณะรบัขอ้มูล 4 15979 3E6B 32363 7E6B −

PID1 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) 12288 3000 28672 7000 1

PID1 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) 12289 3001 28673 7001 C

PID1 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) 12290 3002 28674 7002 C

PID1 — ค่า Manual Reset 12291 3003 28675 7003 1
PID1 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา 12292 3004 28676 7004 1
PID1 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู 12293 3005 28677 7005 1

PID2 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) 12294 3006 28678 7006 1

PID2 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) 12295 3007 28679 7007 C

PID2 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) 12296 3008 28680 7008 C

PID2 — ค่า Manual Reset 12297 3009 28681 7009 1
PID2 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา 12298 300A 28682 700A 1
PID2 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู 12299 300B 28683 700B 1

PID3 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) 12300 300C 28684 700C 1

PID3 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) 12301 300D 28685 700D C

PID3 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) 12302 300E 28686 700E C

PID3 — ค่า Manual Reset 12303 300F 28687 700F 1
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พารามเิตอร ์PID 3–8 และ PID ด้านทําความเยน็

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

PID3 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา 12304 3010 28688 7010 1
PID3 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู 12305 3011 28689 7011 1

PID4 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) 12306 3012 28690 7012 1

PID4 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) 12307 3013 28691 7013 C

PID4 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) 12308 3014 28692 7014 C

PID4 — ค่า Manual Reset 12309 3015 28693 7015 1
PID4 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา 12310 3016 28694 7016 1
PID4 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู 12311 3017 28695 7017 1

PID5 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) 12312 3018 28696 7018 1

PID5 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) 12313 3019 28697 7019 C

PID5 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) 12314 301A 28698 701A C

PID5 — ค่า Manual Reset 12315 301B 28699 701B 1
PID5 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา 12316 301C 28700 701C 1
PID5 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู 12317 301D 28701 701D 1

PID6 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) 12318 301E 28702 701E 1

PID6 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) 12319 301F 28703 701F C

PID6 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) 12320 3020 28704 7020 C

PID6 — ค่า Manual Reset 12321 3021 28705 7021 1
PID6 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา 12322 3022 28706 7022 1
PID6 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู 12323 3023 28707 7023 1

PID7 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) 12324 3024 28708 7024 1

PID7 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) 12325 3025 28709 7025 C

PID7 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) 12326 3026 28710 7026 C

PID7 — ค่า Manual Reset 12327 3027 28711 7027 1
PID7 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา 12328 3028 28712 7028 1
PID7 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู 12329 3029 28713 7029 1

PID8 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) 12330 302A 28714 702A 1

PID8 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) 12331 302B 28715 702B C

PID8 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) 12332 302C 28716 702C C

PID8 — ค่า Manual Reset 12333 302D 28717 702D 1
PID8 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา 12334 302E 28718 702E 1
PID8 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู 12335 302F 28719 702F 1

PID1 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) (Cooling) 12336 3030 28720 7030 1

PID1 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) (Cooling) 12337 3031 28721 7031 C

PID1 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) (Cooling) 12338 3032 28722 7032 C

สาํรองไวส้าํหรบัใชง้านในอนาคต 12339 3033 28723 7033 △ △ △ △ 1

PID1 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา (Cooling) 12340 3034 28724 7034 1

PID1 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู (Cooling) 12341 3035 28725 7035 1

PID2 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) (Cooling) 12342 3036 28726 7036 1

PID2 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) (Cooling) 12343 3037 28727 7037 C

PID2 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) (Cooling) 12344 3038 28728 7038 C

สาํรองไวส้าํหรบัใชง้านในอนาคต 12345 3039 28729 7039 △ △ △ △ 1
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พารามเิตอร ์PID ด้านทําความเยน็ (ต่อ)

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

PID2 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา (Cooling) 12346 303A 28730 703A 1

PID2 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู (Cooling) 12347 303B 28731 703B 1

PID3 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) (Cooling) 12348 303C 28732 703C 1

PID3 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) (Cooling) 12349 303D 28733 703D C

PID3 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) (Cooling) 12350 303E 28734 703E C

สาํรองไวส้าํหรบัใชง้านในอนาคต 12351 303F 28735 703F △ △ △ △ 1

PID3 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา (Cooling) 12352 3040 28736 7040 1

PID3 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู (Cooling) 12353 3041 28737 7041 1

PID4 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) (Cooling) 12354 3042 28738 7042 1

PID4 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) (Cooling) 12355 3043 28739 7043 C

PID4 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) (Cooling) 12356 3044 28740 7044 C

สาํรองไวส้าํหรบัใชง้านในอนาคต 12357 3045 28741 7045 △ △ △ △ 1

PID4 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา (Cooling) 12358 3046 28742 7046 1

PID4 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู (Cooling) 12359 3047 28743 7047 1

PID5 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) (Cooling) 12360 3048 28744 7048 1

PID5 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) (Cooling) 12361 3049 28745 7049 C

PID5 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) (Cooling) 12362 304A 28746 704A C

สาํรองไวส้าํหรบัใชง้านในอนาคต 12363 304B 28747 704B △ △ △ △ 1

PID5 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา (Cooling) 12364 304C 28748 704C 1

PID5 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู (Cooling) 12365 304D 28749 704D 1

PID6 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) (Cooling) 12366 304E 28750 704E 1

PID6 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) (Cooling) 12367 304F 28751 704F C

PID6 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) (Cooling) 12368 3050 28752 7050 C

สาํรองไวส้าํหรบัใชง้านในอนาคต 12369 3051 28753 7051 △ △ △ △ 1

PID6 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา (Cooling) 12370 3052 28754 7052 1

PID6 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู (Cooling) 12371 3053 28755 7053 1

PID7 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) (Cooling) 12372 3054 28756 7054 1

PID7 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) (Cooling) 12373 3055 28757 7055 C

PID7 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) (Cooling) 12374 3056 28758 7056 C

สาํรองไวส้าํหรบัใชง้านในอนาคต 12375 3057 28759 7057 △ △ △ △ 1

PID7 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา (Cooling) 12376 3058 28760 7058 1

PID7 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู (Cooling) 12377 3059 28761 7059 1
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PID8 ด้านทําความเยน็ / Internal Event 1–7

รายการ / Item
RAM Address Nonvolatile Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

PID8 — ชว่งสดัสว่น (Proportional Band) (Cooling) 12378 305A 28762 705A 1

PID8 — เวลาอินทิกรลั (Integral Time) (Cooling) 12379 305B 28763 705B C

PID8 — เวลาอนุพนัธ ์(Derivative Time) (Cooling) 12380 305C 28764 705C C

สาํรองไวส้าํหรบัใชง้านในอนาคต 12381 305D 28765 705D △ △ △ △ 1

PID8 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา (Cooling) 12382 305E 28766 705E 1

PID8 — ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู (Cooling) 12383 305F 28767 705F 1

Internal Event 1 — ค่าตัง้หลัก 13056 3300 29440 7300 S ตรงกับ RAM Address 7501
(ฐานสบิ)

Internal Event 1 — ค่าตัง้รอง 13057 3301 29441 7301 S ตรงกับ RAM Address 7502
(ฐานสบิ)

Internal Event 2 — ค่าตัง้หลัก 13058 3302 29442 7302 S ตรงกับ RAM Address 7506
(ฐานสบิ)

Internal Event 2 — ค่าตัง้รอง 13059 3303 29443 7303 S ตรงกับ RAM Address 7507
(ฐานสบิ)

Internal Event 3 — ค่าตัง้หลัก 13060 3304 29444 7304 S ตรงกับ RAM Address 7511
(ฐานสบิ)

Internal Event 3 — ค่าตัง้รอง 13061 3305 29445 7305 S ตรงกับ RAM Address 7512
(ฐานสบิ)

Internal Event 4 — ค่าตัง้หลัก 13062 3306 29446 7306 S ตรงกับ RAM Address 7516
(ฐานสบิ)

Internal Event 4 — ค่าตัง้รอง 13063 3307 29447 7307 S ตรงกับ RAM Address 7517
(ฐานสบิ)

Internal Event 5 — ค่าตัง้หลัก 13064 3308 29448 7308 S ตรงกับ RAM Address 7521
(ฐานสบิ)

Internal Event 5 — ค่าตัง้รอง 13065 3309 29449 7309 S ตรงกับ RAM Address 7522
(ฐานสบิ)

Internal Event 6 — ค่าตัง้หลัก 13066 330A 29450 730A S ตรงกับ RAM Address 7526
(ฐานสบิ)

Internal Event 6 — ค่าตัง้รอง 13067 330B 29451 730B S ตรงกับ RAM Address 7527
(ฐานสบิ)

Internal Event 7 — ค่าตัง้หลัก 13068 330C 29452 730C S ตรงกับ RAM Address 7531
(ฐานสบิ)

Internal Event 7 — ค่าตัง้รอง 13069 330D 29453 730D S ตรงกับ RAM Address 7532
(ฐานสบิ)

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 463 / 528 | 10-65



Internal Event 8 และชุดค่ากําหนด LSP1–8

Bank รายการ / Item
RAM Address NVM Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Event Internal Event 8 — ค่าตัง้หลัก 13070 330E 29454 730E S ตรงกับ RAM Address
7536 (ฐานสบิ)

Internal Event 8 — ค่าตัง้รอง 13071 330F 29455 730F S ตรงกับ RAM Address
7537 (ฐานสบิ)

LSP LSP1 — ค่า SP 13312 3400 29696 7400 P ตรงกับ RAM Address
7541 (ฐานสบิ)

LSP2 — ค่า SP 13313 3401 29697 7401 P ตรงกับ RAM Address
7542 (ฐานสบิ)

LSP3 — ค่า SP 13314 3402 29698 7402 P ตรงกับ RAM Address
7546 (ฐานสบิ)

LSP4 — ค่า SP 13315 3403 29699 7403 P ตรงกับ RAM Address
7547 (ฐานสบิ)

LSP5 — ค่า SP 13316 3404 29700 7404 P ตรงกับ RAM Address
7551 (ฐานสบิ)

LSP6 — ค่า SP 13317 3405 29701 7405 P ตรงกับ RAM Address
7552 (ฐานสบิ)

LSP7 — ค่า SP 13318 3406 29702 7406 P ตรงกับ RAM Address
7556 (ฐานสบิ)

LSP8 — ค่า SP 13319 3407 29703 7407 P ตรงกับ RAM Address
7557 (ฐานสบิ)

LSP1 — ค่า PID 13440 3480 29824 7480 − ตรงกับ RAM Address
7006 (ฐานสบิ)

LSP2 — ค่า PID 13441 3481 29825 7481 − ตรงกับ RAM Address
7010 (ฐานสบิ)

LSP3 — ค่า PID 13442 3482 29826 7482 − ตรงกับ RAM Address
7014 (ฐานสบิ)

LSP4 — ค่า PID 13443 3483 29827 7483 − ตรงกับ RAM Address
7018 (ฐานสบิ)

LSP5 — ค่า PID 13444 3484 29828 7484 − ตรงกับ RAM Address
7022 (ฐานสบิ)

LSP6 — ค่า PID 13445 3485 29829 7485 − ตรงกับ RAM Address
7026 (ฐานสบิ)

LSP7 — ค่า PID 13446 3486 29830 7486 − ตรงกับ RAM Address
7030 (ฐานสบิ)

LSP8 — ค่า PID 13447 3487 29831 7487 − ตรงกับ RAM Address
7034 (ฐานสบิ)
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สถานะการแจง้เตือนและ Instrument Status

Bank รายการ / Item
RAM Address NVM Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Instrument
Status 1

สญัญาณเตือนรวม (Representative
Alarm)

14336 3800 30720 7800 × × − ดคํูาอธบิาย Bit 0–15
ด้านล่าง

สถานะ DO 14337 3801 30721 7801 × × −
ตรงกับ RAM
Address 9205 (ฐาน
สบิ)

สถานะ DI 14338 3802 30722 7802 × × −
ตรงกับ RAM
Address 9206 (ฐาน
สบิ)

Instrument
Status 2

สถานะ RUN/READY 14352 3810 30736 7810 × × −

สถานะ AUTO/MANUAL 14353 3811 30737 7811 × × −

สถานะหยุด/เริม่ AT 14354 3812 30738 7812 × × −

สถานะ LSP/RSP 14355 3813 30739 7813 × × −

สถานะโหมดค่าคงท่ี / โหมด Pattern 14359 3817 30743 7817 × × −

ค่า Loop PV 14356 3814 30740 7814 × × P

ค่า Loop SP 14357 3815 30741 7815 × × P

ค่า MV 14358 3816 30742 7816 × × 1

รายละเอียดบติของ Representative Alarm (RAM Address 14336)

Bit 0 อินพุต PV ผดิพลาด (AL01–AL03) Bit 1 อินพุต RSP ผดิพลาด (AL05/06)

Bit 2 อินพุต CT/VT ผดิพลาด (AL11/12) Bit 3 อินพุต MFB ผดิพลาด (AL07)

Bit 4 ยงัไมไ่ด้กําหนด Bit 5 การปรบัมอเตอรผ์ดิพลาด (AL10)

Bit 6–7 ยงัไมไ่ด้กําหนด Bit 8 ขอ้ผดิพลาดในการเริม่ต้นระบบ (AL80/83/84)

Bit 9 ยงัไมไ่ด้กําหนด Bit 10 ขอ้ผดิพลาด PLC Link (AL51)

Bit 11 ขอ้ผดิพลาดการเขา้ถึงหน่วยความจาํไมล่บเลือน (AL74) Bit 12 ขอ้ผดิพลาดการแปลง A/D (AL70/71/72)

Bit 13 ขอ้ผดิพลาดการตัง้ค่า (AL81/95/97) Bit 14 ขอ้ผดิพลาดค่าปรบัตัง้ (AL82/96)

Bit 15 ขอ้ผดิพลาดภายใน (AL99)

หมายเหต:ุ คําอธบิายหมายเลขบติและรหสั Alarm คงไวต้ามต้นฉบบั ค่าหลัง Bit 15 ไมม่กีารเพิม่คําอธบิาย
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Instrument Status 3 และรายการสัง่งาน

Bank รายการ / Item
RAM Address NVM Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

Instrument
Status 3 ค่า RSP 14416 3850 30800 7850 × × P ตรงกับ RAM Address

7001 (ฐานสบิ)

ตําแหน่งเปิด MFB (รวมค่าประมาณ) 14417 3851 30801 7851 × × 1 ตรงกับ RAM Address
9108 (ฐานสบิ)

กระแส CT1 ขณะเอาต์พุต ON 14418 3852 30802 7852 × × S ตรงกับ RAM Address
9110 (ฐานสบิ)

กระแส CT2 ขณะเอาต์พุต ON 14419 3853 30803 7853 × × S ตรงกับ RAM Address
9111 (ฐานสบิ)

ค่า Heating MV 14420 3854 30804 7854 × × 1 ตรงกับ RAM Address
9106 (ฐานสบิ)

ค่า Cooling MV 14421 3855 30805 7855 × × 1 ตรงกับ RAM Address
9107 (ฐานสบิ)

Operation หมายเลขกลุ่ม LSP 14592 3900 30976 7900 □ □ −
ตรงกับ RAM Address
9103 (ฐานสบิ); เขยีนค่าได้
เมื่อไมม่กีารใช ้Internal
Contacts

ค่า LSP ปัจจุบนั 14593 3901 30977 7901 P ตรงกับ RAM Address
9123 (ฐานสบิ)

ค่า MV 14594 3902 30978 7902 □ □ 1
ตรงกับ RAM Address
9105 (ฐานสบิ); เขยีนค่าได้
ในโหมด MANUAL

โหมด RUN/READY 14595 3903 30979 7903 □ □ −
ตรงกับ RAM Address
9002 (ฐานสบิ); เขยีนค่าได้
เมื่อไมม่กีารใช ้Internal
Contacts

โหมด AUTO/MANUAL 14596 3904 30980 7904 □ □ −

ตรงกับ RAM Address
9001 (ฐานสบิ); เขยีนค่าได้
ภายใต้เง่ือนไขอ่ืนด้วย หากไม่
มกีารใช ้Internal
Contacts

เลือกหยุด/เริม่ AT 14597 3905 30981 7905 □ □ − ตรงกับ RAM Address
9004 (ฐานสบิ)

เลือกโหมด LSP/RSP 14598 3906 30982 7906 □ □ − ตรงกับ RAM Address
9003 (ฐานสบิ)

เครื่องหมาย Read/Write และขอ้จาํกัดการเขยีนค่าในโหมด MANUAL หรอืเมื่อใช ้Internal Contacts คงตามคําอธบิายต้นฉบบั
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กลุ่ม PID ท่ีกําลังใชง้านและขอ้มูล Monitoring

Bank รายการ / Item
RAM Address NVM Address RAM NVM

ทศนิยม หมายเหตุ
Dec Hex Dec Hex R W R W

PID group in use ค่า P (Proportional Band) ท่ีใชง้าน 14848 3A00 31232 7A00 1

ค่า I (Integral Time) ท่ีใชง้าน 14849 3A01 31233 7A01 C

ค่า D (Derivative Time) ท่ีใชง้าน 14850 3A02 31234 7A02 C

ค่า Manual Reset ท่ีใชง้าน 14851 3A03 31235 7A03 1

ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ําท่ีใชง้าน 14852 3A04 31236 7A04 1

ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงูท่ีใชง้าน 14853 3A05 31237 7A05 1

ค่า P (Cooling) ท่ีใชง้าน 14854 3A06 31238 7A06 1

ค่า I (Cooling) ท่ีใชง้าน 14855 3A07 31239 7A07 C

ค่า D (Cooling) ท่ีใชง้าน 14856 3A08 31240 7A08 C

สาํรองไวส้าํหรบัการใชง้านในอนาคต 14857 3A09 31241 7A09 △ △ △ △ 1

ขดีจาํกัดเอาต์พุตต่ํา (Cooling) ท่ีใชง้าน 14858 3A0A 31242 7A0A 1

ขดีจาํกัดเอาต์พุตสงู (Cooling) ท่ีใชง้าน 14859 3A0B 31243 7A0B 1

Monitoring
information ล้างขอ้มูลการเฝ้าตรวจสอบ 15935 3E3F 32319 7E3F -

รายการ Reserved for future use และเครื่องหมาย △ ในคอลัมน์สทิธิก์ารอ่าน/เขยีนคงไวต้ามต้นฉบบั
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การบาํรุงรกัษาและขอ้ควรระวงั

คําเตือนด้านความปลอดภัย (WARNING) — ใชผ้า้นุ่มแหง้เชด็สิง่สกปรกออกจากอุปกรณ์ หา้มใชตั้วทําละลายอินทรยี ์เชน่ ทินเนอร ์เบนซนี
หรอืสารทําความสะอาด หา้มใชอุ้ปกรณ์ในบรเิวณเปียกหรอืขณะมอืเปียก เนื่องจากอาจเกิดอันตรายจากไฟฟา้ชอ็ต

การบาํรุงรกัษา (Maintenance)

การทําความสะอาด
เชด็ตัวเครื่องด้วยผา้นุ่มท่ีแหง้เท่านัน้ หา้มใชตั้วทําละลายอินทรยี ์เชน่ ทินเนอรห์รอืเบนซนี

การเปล่ียนชิน้สว่น
หา้มเปล่ียนชิน้สว่นใด ๆ ภายในอุปกรณ์ด้วยตนเอง

การเปล่ียนฟวิส์
เมื่อต้องเปล่ียนฟวิสข์องสายจา่ยไฟ ต้องใชฟ้วิสท่ี์ตรงตามขอ้กําหนดต่อไปนี้

รายการ ค่าตามต้นฉบบั

มาตรฐาน IEC 60127

ชนิดการตัดวงจร ชนิดหน่วงเวลา Time-lag (T)

แรงดันพกัิด 250 V AC

กระแสพกัิด 1 A (ทัง้รุน่ใชไ้ฟ AC และรุน่ใชไ้ฟ DC)

ก่อนปฏิบติังานเก่ียวกับฟวิสห์รอืระบบไฟฟา้ ต้องปฏิบติัตามขอ้ควรระวงัด้านความปลอดภัยของคู่มอืทัง้เล่ม
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รหัสแจง้เตือนและวธิแีก้ไข: อินพุต

หากอุปกรณ์เกิดขอ้ผดิพลาด หน้าจอจะแสดงรหสั Alarm ตามรายการด้านล่าง ตารางอธบิายสาเหตแุละแนวทางแก้ไขเบื้องต้น

ขอ้ผิดพลาดของอินพุต (Input Error)

รหัส Alarm รายละเอียด สาเหตุ วธิแีก้ไข

AL01

ค่าอินพุต PV สงูเกินชว่งท่ีกําหนด เซนเซอรช์าํรุดหรอืสายสญัญาณไมถ่กูต้อง;
ชนิดหรอืชว่งอินพุต PV ตัง้ค่าไมต่รง

ตรวจสอบการต่อสาย และตรวจสอบชนิดอินพุต PV
(C001) รวมถึงค่าท่ีเก่ียวขอ้ง

AL02

ค่าอินพุต PV ตํ่ากวา่ชว่งท่ีกําหนด เซนเซอรช์าํรุดหรอืสายสญัญาณไมถ่กูต้อง;
การตัง้ค่าชว่งอินพุต PV ไมถ่กูต้อง

ตรวจสอบการเดินสาย และการตัง้ค่าประเภท/ชว่งอินพุต
PV (C001)

AL03

การชดเชยอุณหภมูริอยต่ออ้างอิง (Cold
Junction) ผดิพลาด / อินพุต RTD ผดิพลาด

อุณหภมูบิรเิวณขัว้ต่อเกินชว่งท่ีกําหนด
หรอืเซนเซอร ์RTD ชาํรุด/ต่อสายไมถ่กูต้อง

ตรวจสอบอุณหภมูแิวดล้อมขัว้ต่อใหอ้ยูใ่นขอ้กําหนด
และตรวจสอบการเดินสาย

AL05
ค่าอินพุต RSP สงูเกินชว่ง เซนเซอรช์าํรุด สายผดิพลาด หรอืชนิด/ชว่ง RSP

ตัง้ค่าไมถ่กูต้อง
ตรวจสอบการเดินสาย และชว่งอินพุต RSP (C010)

AL06
ค่าอินพุต RSP ตํ่ากวา่ชว่ง เซนเซอรช์าํรุด สายผดิพลาด หรอืชนิด/ชว่ง RSP

ตัง้ค่าไมถ่กูต้อง
ตรวจสอบการเดินสาย และชว่งอินพุต RSP (C010)

AL07
อินพุต MFB ผดิพลาด วงจร MFB ชาํรุดหรอืเดินสายไมถ่กูต้อง ตรวจสอบการเดินสาย MFB

AL10

การปรบัตัง้มอเตอรผ์ดิพลาด MFB ปรบัตัง้อัตโนมติัไมส่าํเรจ็
หรอืค่าปรบัตัง้ระยะเปิด/ปิดไมถ่กูต้อง

ตรวจสอบสาย MFB
และการปรบัตัง้ท่ีตําแหน่งเปิดสดุและปิดสดุ

AL11

กระแส CT1/CT สงูเกินชว่งแสดงผล กระแสเกินขดีจาํกัดของชว่งแสดงผล
หรอืเดินสายไมถ่กูต้อง

ใช ้CT ท่ีมจีาํนวนรอบเหมาะสม
ตรวจจาํนวนรอบท่ีพนัสายผา่น CT ตรวจการตัง้ค่า
และตรวจสายสญัญาณ

AL12

กระแส CT2 / แรงดัน VT สงูเกินชว่งแสดงผล กระแสหรอืแรงดันเกินขดีจาํกัด;
สายอาจต่อไมถ่กูต้อง

รุน่ CT สองชอ่ง: ตรวจจาํนวนรอบ CT และการตัง้ค่า;
รุน่ CT/VT: ตรวจค่าขดปฐมภมู/ิทติุยภมูขิอง VT
รวมถึงการต่อสาย

หมายเหต:ุ รหสั Alarm อาจแสดงหลายรายการตามสภาวะของอุปกรณ์ ใหต้รวจสอบสาเหตรุว่มด้วย
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รหัสแจง้เตือน: การต้ังค่าและตัวเครื่อง

ขอ้ผิดพลาดระหวา่งการทํางานหรอืการต้ังค่า

รหัส Alarm รายละเอียด สาเหตุ วธิแีก้ไข

AL50
สาย USB Loader ผดิพลาด ไมไ่ด้ใชส้าย USB Loader ชนิด A ไป micro-B ใชส้าย USB Loader แบบ A ถึง micro-B

ตามขอ้กําหนด

AL51

การสื่อสาร PLC Link ผดิพลาด ตัง้ค่า PLC Link ไมถ่กูต้อง; กําหนดระบบสื่อสาร
PLC หรอืโครงขา่ยไมถ่กูต้อง; สาย RS-485
ไมถ่กูต้อง

ตรวจสอบ PLC Link และการสื่อสารของ PLC;
ต่อเฉพาะ C1M/C1A/C2/C3/PLC เขา้กับสาย RS-485
ตามคู่มอื; ตรวจสอบการต่อสาย

ขอ้ผิดพลาดภายในอุปกรณ์

รหัส Alarm รายละเอียด สาเหตุ วธิแีก้ไข

AL70
ชุดแปลง A/D ของ PV ผดิพลาด วงจรแปลงสญัญาณ A/D มปัีญหา ปิดเครื่องแล้วเปิดใหม ่หากยงัเกิด Alarm

ใหเ้ปล่ียนอุปกรณ์

AL71
ชุดแปลง A/D ของ RSP ผดิพลาด ชุดแปลงสญัญาณ A/D มปัีญหา ปิดเครื่องแล้วเปิดใหม ่หากยงัผดิพลาดใหเ้ปล่ียนอุปกรณ์

AL72
ชุดแปลง A/D ของ MFB ผดิพลาด ชุดแปลงสญัญาณ A/D มปัีญหา ปิดเครื่องแล้วเปิดใหม ่หากยงัผดิพลาดใหเ้ปล่ียนอุปกรณ์

AL74
หน่วยความจาํแบบไมล่บเลือนผดิพลาด การสื่อสารภายในผดิพลาด ขอ้มูลท่ีเขยีนเสยีหาย

หรอือุปกรณ์ชาํรุด
ปิด/เปิดเครื่องใหม ่หากยงัผดิพลาดใหเ้ปล่ียนอุปกรณ์

AL80
หน่วยความจาํไมล่บเลือนยงัไมเ่ริม่ต้น หน่วยความจาํยงัไมถ่กูเตรยีมใชง้าน ปิด/เปิดเครื่องใหม ่หากยงัผดิพลาดใหเ้ปล่ียนอุปกรณ์

AL81

พื้นท่ีเก็บการตัง้ค่าผดิพลาด *2 ขอ้มูลการตัง้ค่าเสยีหาย เริม่ต้นการตัง้ค่า (Initialize Settings)
แล้วเขยีนค่าตัง้ใหม ่หากแก้ไมไ่ด้ใหเ้ปล่ียนอุปกรณ์

AL82
พื้นท่ีเก็บค่าปรบัตัง้ผดิพลาด *2 ขอ้มูลการปรบัตัง้อาจเสยีหาย ปิด/เปิดเครื่องใหม ่หากยงัผดิพลาดใหเ้ปล่ียนอุปกรณ์

AL83
ระบบภายในผดิพลาด เกิดความผดิพลาดของอุปกรณ์ ปิด/เปิดเครื่องใหม ่หากยงัผดิพลาดใหเ้ปล่ียนอุปกรณ์

AL84
เริม่ต้นการตัง้ค่าผดิพลาด การเริม่ต้นขอ้มูลไมส่าํเรจ็ ปิด/เปิดเครื่องใหม ่หากยงัผดิพลาดใหเ้ปล่ียนอุปกรณ์

AL95
ขอ้มูลการตัง้ค่าผดิพลาด การตัง้ค่าภายในไมถ่กูต้อง ปิด/เปิดเครื่อง แล้ว Initialize Settings *4

และเขยีนค่าตัง้ใหม่

AL96
ค่าปรบัตัง้ผดิพลาด ขอ้มูลปรบัตัง้ไมถ่กูต้อง ปิด/เปิดเครื่อง แล้ว Restore Adjustment Values

*3; หากแก้ไมไ่ด้ใหเ้ปล่ียนอุปกรณ์

การแก้ไขตามรหสั Alarm ต้องทําตามขัน้ตอนในคู่มอื และปิดเครื่องก่อนตรวจสอบสายสญัญาณ
*2 ขอ้ผดิพลาดนี้อาจเกิดระหวา่งการอัปเดตเฟริม์แวร์
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รหัสแจง้เตือน: หน่วยความจาํและโปรแกรม

รหัส Alarm รายละเอียด สาเหตุ วธิแีก้ไข

AL97

หน่วยความจาํขอ้มูลสว่นขยายผดิพลาด Pattern Operation ผดิพลาด; การอ่าน/เขยีน
Asset Information ผดิพลาด; ขอ้มูลใน
Extended Data Memory เสยีหาย
หรอือุปกรณ์ขดัขอ้ง

ปิดเครื่องแล้วเปิดใหม ่หากยงัเกิด Alarm ให้
Initialize Settings *4 และเขยีนค่าท่ีตัง้ไวใ้หม่
หากไมส่าํเรจ็ใหเ้ปล่ียนอุปกรณ์

AL99

โปรแกรมภายในผดิพลาด ตรวจพบขอ้ผดิพลาดภายในท่ีทําใหก้ารทํางานหยุดชะงัก ปิด/เปิดเครื่องใหม ่แล้วดําเนินขัน้ตอนเดียวกับ
AL97 หากไมส่าํเรจ็ใหเ้ปล่ียนอุปกรณ์

*1 อาจเกิด Alarm หลายรหสัพรอ้มกัน หากคําแนะนําของ Alarm ใดระบุใหเ้ปล่ียนอุปกรณ์ ต้องเปล่ียนอุปกรณ์

*2 ขอ้ผดิพลาดนี้อาจเกิดระหวา่งการอัปเดตเฟริม์แวร์

*3 หากพื้นท่ีหน่วยความจาํสาํหรบัคืนค่าการปรบัตัง้เสยีหาย จะไมส่ามารถกู้คืนค่าท่ีเก็บได้ ดหูวัขอ้ Starting Calibration and Inspection หน้า 12-1

*4 ขัน้ตอน Initialize the Settings ดหูน้า 12-7

หมายเหต:ุ คําเตือนและเลขอ้างอิง *1 ถึง *4 ยดึตามคู่มอื Azbil ต้นฉบบั
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การทํางานเมื่ออินพุต PV ผิดพลาด

หากอินพุต PV ผดิปกติ สามารถกําหนดได้วา่จะใหเ้อาต์พุตควบคมุทํางานต่อหรอืไม ่สว่นการทํางานอ่ืน ๆ ของอุปกรณ์จะดําเนินต่อไป

การแสดงค่าและรหสั Alarm เมื่ออินพุต PV ผดิปกติจะแตกต่างกันตามชนิดของเซนเซอร ์ดังตารางต่อไปนี้

ชนิดอินพุต ขอ้ผิดพลาด ชนิดชว่ง PV ค่าท่ีแสดง รหัส Alarm

เทอรโ์มคัปเปิล
(Thermocouple)

วงจรเซนเซอรข์าด (Burnout) 1–28 ค่าแสดงเกินชว่งบน (110 % FS)

การชดเชยรอยต่ออ้างอิงผดิพลาด 1–28 ไมส่ามารถระบุได้

RTD ตัวต้านทานขาด 41–70 ค่าแสดงเกินชว่งบน (110 % FS)

สาย A ขาด

สาย B ขาด 41–70 ค่าแสดงเกินชว่งบน (110 % FS)*

สาย RTD แบบ 2/3 เสน้ขาด

สาย A และ B ลัดวงจร 41–44 ค่าแสดงตํ่ากวา่ชว่ง (−235 °C)

45–70 ค่าแสดงตํ่ากวา่ชว่ง (−10 % FS)

แรงดัน DC (mV) วงจรเซนเซอรข์าด (Burnout) 81–83 ค่าแสดงเกินชว่งบน (110 % FS)

แรงดัน DC (V) วงจรเซนเซอรข์าด (Burnout) 84 ไมส่ามารถระบุได้ (ประมาณ 0 % FS) ไมม่ี

86 ค่าแสดงตํ่ากวา่ชว่ง (−10 % FS)

87 ไมส่ามารถระบุได้ (ประมาณ 0 % FS) ไมม่ี

88 ไมส่ามารถระบุได้ (ประมาณ 0 % FS) ไมม่ี

91 ค่าแสดงตํ่ากวา่ชว่ง (−10 % FS)

92 ไมส่ามารถระบุได้ (ประมาณ 50 % FS) ไมม่ี

กระแส DC วงจรเซนเซอรข์าด (Burnout) 89 ไมส่ามารถระบุได้ (ประมาณ 0 % FS) ไมม่ี

90 ค่าแสดงตํ่ากวา่ชว่ง (−10 % FS)

* ค่าท่ีแสดงอาจลดลงชว่งสัน้ ๆ ก่อนเปล่ียนเป็นการแสดงเกินชว่งบน (Upscale)

ชอ่งวา่งในตารางคือเซลล์ท่ีใชร้ว่มกันหรอืไมไ่ด้ระบุซ้าํในต้นฉบบั; ไมม่กีารสมมติค่าเพิม่

( )
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การทํางานเมื่ออินพุต RSP ผิดพลาด

หากอินพุต RSP ผดิพลาด ฟงัก์ชนัอ่ืนของอุปกรณ์จะยงัคงทํางานต่อไปตามปกติ เมื่อพบสญัญาณ RSP ผดิปกติ หน้าจอจะแสดงค่า
และรหสัแจง้เตือนตามชนิดอินพุตและชว่งท่ีเลือก ดังตาราง

ชนิดอินพุต ลักษณะผิดพลาด ชนิดชว่ง RSP ค่าท่ีแสดง รหัส Alarm

แรงดัน DC (V) วงจรอินพุตขาด
(Burnout) 84 แสดงค่าตํ่าสดุ (0 % FS) ไมม่ี

86 แสดงค่าตํ่ากวา่ชว่ง (−10 % FS)

87 แสดงค่าตํ่าสดุ (0 % FS) ไมม่ี

88 แสดงค่าตํ่าสดุ (0 % FS) ไมม่ี

91 แสดงค่าตํ่ากวา่ชว่ง (−10 % FS)

92 ไมแ่น่นอน (ประมาณ 50 % FS) ไมม่ี

กระแส DC วงจรอินพุตขาด
(Burnout) 89 ไมแ่น่นอน (ประมาณ 0 % FS) ไมม่ี

90 แสดงค่าตํ่ากวา่ชว่ง (−10 % FS)

กรณีสื่อสารกับ SLP-C1F ผิดพลาด
เมื่อเชื่อมต่อคอมพวิเตอรท่ี์เปิดโปรแกรม SLP-C1F ผา่นสาย USB Loader (A to micro-B) การอ่านหรอืเขยีนขอ้มูลอาจไม่
สาํเรจ็ หากเกิดปัญหา ใหถ้อดสาย USB Loader ออกจากพอรต์ USB ของคอมพวิเตอร์ รออยา่งน้อย 10 วนิาที แล้วจงึเสยีบสาย
กลับเขา้ไปใหม่
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การอัปเดตเฟริม์แวร์

หากจาํเป็น สามารถอัปเดตเฟริม์แวรต์ามขัน้ตอนในหวัขอ้นี้

ขอ้ควรระวงั
ระหวา่งอัปเดต อุปกรณ์จะหยุดทํางาน จงึต้องดําเนินการในชว่งท่ีไมส่ง่ผลกระทบต่อเครื่องจกัรหรอือุปกรณ์ท่ีเชื่อมต่อ
ต้องใชส้าย Loader สาํหรบัการอัปเดต

โฟลเดอรจ์ดัเก็บไฟล์อัปเดต
ไฟล์ Updater อยูภ่ายในโฟลเดอร์ FwUpdates ณ ตําแหน่งติดตัง้โปรแกรม SLP-C1F โดยตําแหน่งเริม่ต้นคือ

C:\Program Files (x86)\SLP\SLPC1\FwUpdates

ชื่อไฟล์อัปเดต
ชื่อไฟล์ขึ้นอยูกั่บรุน่และเวอรช์นั ROM ใหเ้ลือกไฟล์ตรงกับอุปกรณ์ท่ีใชง้าน

FWUP_<model ID>_<ROM version>.exe

รุน่อุปกรณ์ Model ID

C1M 84100109001

C1A 84100110001

C2, C3 84100111001

ROM Version ใชตั้วเลข 4 หลัก ตัวอยา่งเวอรช์นั 1.02 จะมชีื่อไฟล์ลงท้ายด้วย _0102

หากไมม่ไีฟล์อัปเดตสาํหรบัเวอรช์นัในหวัขอ้ ROM version history (หน้า App.-12) ใหด้าวน์โหลด SLP-C1F Smart Loader
Package เวอรช์นัล่าสดุจากเวบ็ไซต์ของ Azbil

•
•
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ขัน้ตอนอัปเดตเฟริม์แวร:์ การเลือกพอรต์และเริม่เขยีน

ขัน้ตอนการอัปเดตเฟริม์แวร ์(1)–(4)

a = ชื่อโปรแกรมอัปเดต; b = หมายเลขและชื่อพอรต์สื่อสารท่ีเลือก

ขอ้ควรระวงัการเลือกพอรต์
รุน่ C1M ต้องเชื่อมต่อสาย USB Loader 81441177-001 มฉิะนัน้จะไมกํ่าหนดพอรต์สื่อสาร สว่น C1A/C2/C3 ต้องใชส้าย SLP-
ULCJA0 แบบ A to micro-B มฉิะนัน้จะไมกํ่าหนดพอรต์เชน่กัน

a = รุน่ท่ีจะอัปเดต; b = ROM Version ปัจจุบนั; c = ROM Version หลังอัปเดต

เชื่อมต่อคอมพวิเตอรกั์บตัวควบคมุท่ีจะอัปเดตด้วยสาย USB Loader(1)

เปิดไฟล์ Updater ท่ีตรงกับรุน่และ ROM Version (ดหูวัขอ้ “ชื่อไฟล์อัปเดต” หน้า 11-7)(2)

เลือกพอรต์สื่อสารจากรายการ เมื่อเปิดโปรแกรม พอรต์ของตัวควบคมุจะเป็นค่าเริม่ต้น หากกด [Auto Select] โปรแกรมจะเลือก
พอรต์ของสาย Loader ท่ีเชื่อมต่อกับคอมพวิเตอรโ์ดยอัตโนมติั

(3)

คลิก [Start] จะมหีน้าต่างยนืยนัการเขยีนเฟริม์แวร ์ตรวจสอบใหต้รงกันทัง้รุน่ตัวควบคมุ เวอรช์นั ROM ปัจจุบนั และเวอรช์นัท่ีจะ
อัปเดต

(4)

a b

a

b c
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ขัน้ตอนอัปเดตเฟริม์แวร:์ การเขยีนและตรวจผล

ตรวจสอบรุน่ก่อนเริม่เขยีน

หากไฟล์อัปเดตไมต่รงกับรุน่ จะปรากฏขอ้ความ “Can’t support this instrument” และการอัปเดตจะไมทํ่างาน

หากการเขยีนครัง้ก่อนล้มเหลว อาจไมแ่สดงรุน่และ ROM Version ปัจจุบนั

ระหวา่งเขยีน: a = ชื่อไฟล์อัปเดต; b = หมายเลข/ชื่อพอรต์สื่อสาร

ขอ้ควรระวงั: อยา่ถอดสาย Loader ระหวา่งกําลังเขยีนเฟริม์แวร์

a = รุน่ตัวควบคมุท่ีอัปเดต; b = ROM Version หลังการอัปเดต

หากการเขยีนล้มเหลว
หากมหีน้าต่างแจง้ขอ้ผดิพลาดและการเขยีนหยุด ใหป้ิด Updater แล้วเริม่ใหมตั่ง้แต่ขัน้ตอน (1)

หากเกิดปัญหาระหวา่งเขยีน หน้าจอตัวควบคมุจะยงัไมแ่สดงผลแมเ้ปิดไฟอยู ่และจะแสดงผลอีกครัง้หลังเขยีนสาํเรจ็ในครัง้ถัดไป

• 

• 

คลิก [OK] เพื่อเริม่เขยีนเฟริม์แวร์(5)

เมื่อเขยีนเสรจ็ โปรแกรมจะแสดงหน้าต่างผลลัพธ ์หากปรากฏ [Write Succeed.] แสดงวา่อัปเดตสาํเรจ็(6)

• 

• 

a

b
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หมายเหตหุลังการอัปเดตเฟริม์แวร์

หมายเหตหุลังอัปเดตเฟริม์แวร์

หากหลังการเขยีนเสรจ็สิน้ม ีAlarm AL81 (Settings area error) ใหด้ําเนินการเริม่ต้นค่าตัง้ใหม ่(Initialize Settings) ตาม
หวัขอ้ Initializing the settings หน้า 12-7

หากเกิด Alarm รหสัอ่ืน ใหต้รวจสอบสาเหตแุละแนวทางแก้ไขในหวัขอ้ Alarm codes and countermeasures หน้า 11-2
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บทท่ี 12 การสอบเทียบและการตรวจสอบ

ขอ้ควรระวงั (CAUTION)

ห้ามเขา้สูโ่หมดสอบเทียบ/ตรวจสอบขณะเครื่องจกัรกําลังทํางาน เพราะเมื่อเขา้สูโ่หมดนี้ จะไมส่ามารถเปล่ียนสถานะของ Control Output
และ Event Output ได้ และเอาต์พุตเหล่านัน้จะไมทํ่างาน ต้องคํานึงถึงผลกระทบดังกล่าวก่อนเริม่สอบเทียบหรอืทดสอบอุปกรณ์

ขอ้ควรระวงัก่อนสอบเทียบ
อาจต้องถอดหรอืเชื่อมต่อสายไฟใหม ่จงึต้องปฏิบติัตามคําเตือนและขอ้ควรระวงัของบทท่ี 4 การเดินสายไฟ (หน้า 4-1)

ใชโ้ปรแกรม SLP-C1F เวอรช์นั 2.3.0 หรอืใหมก่วา่

ผูใ้ชส้ามารถสอบเทียบ ตรวจสอบฟงัก์ชนัอินพุต/เอาต์พุต และเริม่ต้นค่าตัง้ของอุปกรณ์ได้ โดยใช ้SLP-C1F Smart Loader

Package รายการท่ีรองรบัได้แก่
ตรวจสอบ I/O: External Contact Input, Control Output, Event Output และปุ่มกด
สอบเทียบอินพุต PV และ RSP

สอบเทียบอินพุต CT / micro CT / VT

สอบเทียบ Current Output / Voltage Output

การเริม่สอบเทียบและตรวจสอบ
จา่ยไฟจากขัว้จา่ยไฟ (1 และ 2) ด้านหลังอุปกรณ์ เชื่อมต่อคอมพวิเตอรด์้วยสาย USB Loader (A to micro-B) จากนัน้เปิด SLP-C1F

แล้วเลือก [Menu] → [Calibration and checking] ในเมนูแบบดึงลง เมื่อหน้าต่าง “Calibrate” ปรากฏ ใหก้ด [OK] เพื่อ
เขา้สูห่น้าจอสอบเทียบ/ตรวจสอบ อุปกรณ์จะเขา้สูโ่หมดนี้ และชอ่งแสดงผลท่ี 2 จะแสดงขอ้ความ T.E.S.T

ขอ้ควรระวงัเพิม่เติม
Azbil Corporation ไมร่บัผิดชอบปัญหาท่ีเกิดจากผู้ใชส้อบเทียบหรอืตรวจสอบไมถ่กูต้อง
การเลือก [Command] → [Restore adjustment values] จะยกเลิกค่าการสอบเทียบปัจจุบนัทัง้หมดและคืนค่าปรบัตัง้จาก
โรงงาน หากกดโดยไมตั่ง้ใจ ขอ้มูลสอบเทียบปัจจุบนัจะสญูหาย
ต้องจา่ยไฟจากขัว้จา่ยไฟด้านหลัง หา้มใชไ้ฟจากชอ่ง Loader แทน เพราะจะไมส่ามารถอุ่นเครื่อง สอบเทียบ หรอืตรวจสอบได้

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 
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การสิน้สดุการสอบเทียบและเครื่องมอืท่ีต้องใช้

การสิน้สดุการสอบเทียบและตรวจสอบ
สามารถออกจากโหมดนี้ได้ด้วยวธิใีดวธิหีนึ่ง: เลือก [File] → [Quit] บนหน้าจอ Calibration and checking ของ Smart

Loader Package หรอืกดปุม่ [×] มุมขวาบนของหน้าจอ เมื่อออกแล้วขอ้ความ T.E.S.T จะหายไปและอุปกรณ์กลับสูโ่หมดปกติ

ขอ้ควรระวงั: หากถอดสาย Loader ก่อนจบการสอบเทียบผา่นโปรแกรม อุปกรณ์จะยงัค้างในโหมดสอบเทียบ/ตรวจสอบ ใหป้ิดแล้วเปิด
ไฟเล้ียงใหมเ่พื่อกลับสูโ่หมดปกติ

ขอ้ควรระวงัในการสอบเทียบ
ในการสอบเทียบ RTD ใหใ้ชส้ายทัง้สามเสน้ท่ีเป็นชนิดเดียวกันและมคีวามยาวเท่ากัน

เปิดไฟเล้ียงเพื่ออุ่นเครื่องก่อนเริม่สอบเทียบ อยา่งน้อย 1 ชัว่โมง

สอบเทียบภายในชว่งอุณหภมูแิวดล้อมท่ีกําหนดตามสภาวะมาตรฐาน

หลีกเล่ียงบรเิวณท่ีมลีมหรอือุณหภมูแิวดล้อมเปล่ียนแปลง

เครื่องมอืและสภาวะท่ีใชต้้องเป็นไปตามขอ้กําหนดในตารางด้านล่าง มฉิะนัน้ความแมน่ยาํอาจลดลง

เครื่องมอืวดัท่ีต้องใชใ้นการสอบเทียบ

เครื่องมอืวดั ขอ้กําหนด

แหล่งกําเนิดกระแส/แรงดันอ้างอิง ความคลาดเคล่ือนไมเ่กิน ±0.025 %; ความละเอียดต่ําสดุของแรงดัน ≤ 1 µV และ
กระแส ≤ 1 µA

ตัวต้านทาน ความคลาดเคล่ือนไมเ่กิน ±0.025 %; ความละเอียดต่ําสดุ ≤ 0.1 Ω

แอมมเิตอร์ ความคลาดเคล่ือนไมเ่กิน ±0.05 %; ความละเอียดต่ําสดุ ≤ 1 µA

โวลต์มเิตอร์ ความคลาดเคล่ือนไมเ่กิน ±0.025 %; ความละเอียดต่ําสดุ ≤ 1 µV

เทอรโ์มมเิตอร์ ความคลาดเคล่ือนไมเ่กิน ±0.1 °C; ความละเอียดต่ําสดุ ≤ 0.1 °C

• 

• 

• 

• 

• 
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ขัน้ตอนตรวจสอบ I/O และสอบเทียบ PV

การตรวจสอบอินพุต/เอาต์พุต (I/O)

สาํหรบัอินพุต (External Contact Input และ Key Input) สถานะ ON/OFF ท่ีอุปกรณ์เก็บไวจ้ะถกูอ่านมาแสดงในคอมพวิเตอร ์สาํหรบัเอาต์พุต (Control
Output และ Event Output) สถานะ ON/OFF ท่ีเลือกในชอ่งทําเครื่องหมายจะถกูสง่ออกจากขัว้เอาต์พุตของอุปกรณ์

การสอบเทียบอินพุต PV

ผงัการต่อ Thermocouple/mV, RTD และ DC Voltage/Current — ขัว้ 10, 11, 12 ตามผูผ้ลิต

เลือกแท็บ [I/O check](1)

เลือกรายการท่ีต้องการตรวจสอบ(2)

กด [Execute](3)

เลือกแท็บ [PV/RSP input calibration](1)

เลือกอินพุต “PV”(2)

ปรบั Zero Point ก่อนปรบั Span(3)

กด [Read](4)

ปอ้นแรงดัน กระแส หรอืค่าความต้านทานตามท่ีแสดงด้านขวาของ Gain No. เขา้ท่ีขัว้อินพุต PV ตามแผนผงัต้นฉบบัด้านล่าง(5)

คงสญัญาณอินพุตไว้ อยา่งน้อย 30 วนิาที(6)

กด [Write](7)

กลับไปขัน้ตอน (4) แล้วทําซ้าํจนครบ Gain สดุท้าย(8)
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ขัน้ตอนการสอบเทียบอินพุต RSP

การสอบเทียบอินพุต RSP

แผนผงัอินพุต RSP แบบแรงดัน/กระแส — ขัว้ 18 และ 19 ตามต้นฉบบั

ขอ้ควรระวงัสาํหรบั PV/RSP

ปรบัครบทกุ Gain ตามรุน่ท่ีใชง้านจรงิ และอุ่นเครื่องก่อนเริม่สอบเทียบ

ต่อเครื่องมอืปรบัตัง้ภายนอกใหเ้รยีบรอ้ยก่อนเริม่อุ่นเครื่อง โดยกําหนดค่าอินพุตดังนี้: Thermocouple 0 mV , RTD 100
Ω, Voltage 0 mV , Current 0 mA

หา้มปล่อยขัว้อินพุต PV/RSP เปิดวงจรไวร้ะหวา่งอุ่นเครื่อง

เลือกแท็บ [PV/RSP input calibration](1)

เลือกอินพุต “RSP”(2)

ปรบั Zero Point ก่อน Span(3)

กด [Read](4)
ปอ้นแรงดันหรอืกระแสตามค่าท่ีแสดงด้านขวาของ Gain No. เขา้ท่ีขัว้ RSP โดยเชื่อมต่อเครื่องมอืวดัตามแผนผงัด้านล่าง(5)

คงสญัญาณอินพุตไว้ อยา่งน้อย 30 วนิาที(6)
กด [Write](7)
กลับไปขัน้ตอน (4) แล้วทําซ้าํจนสอบเทียบ Gain สดุท้ายเสรจ็(8)

•

•

•
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ขัน้ตอนการสอบเทียบอินพุต CT / micro CT / VT

การสอบเทียบอินพุต CT / micro CT / VT

ผงัต่อ CT1 / micro CT1, CT2 / micro CT2 และ VT โดยคงขัว้หมายเลข ⑦ ⑧ ⑨ ตามต้นฉบบั

ขอ้ควรระวงั:สอบเทียบ CT ด้วยกระแส DC หน่วย mA; ค่ากระแสท่ีใชส้าํหรบั CT และ micro CT แตกต่างกัน สว่น VT ต้องปอ้นแรงดัน DC
หน่วย mV ท่ีขัว้อินพุต

เลือกแท็บ [CT /VT Input Calibration](1)

เลือกชอ่งสญัญาณท่ีต้องการสอบเทียบ(2)

เลือก [Zero] ในชอ่ง [Zero/Span] โดยต้องปรบัทัง้ Zero และ Span สาํหรบัแต่ละชอ่ง และเริม่จาก Zero ก่อน(3)

กด [Read](4)

ปอ้นกระแสหรอืแรงดันจุดศูนยท่ี์ขัว้ CT/VT ของชอ่งท่ีเลือกไวต่้อเนื่อง อยา่งน้อย 30 วนิาที โดยต่อเครื่องมอืวดัตามแผนผงัของผูผ้ลิต(5)

กด [Write](6)

เลือก [Span] ในชอ่ง [Zero/Span](7)

กด [Read](8)

ปอ้นกระแสหรอืแรงดันค่า Span ต่อเนื่อง อยา่งน้อย 30 วนิาที(9)

กด [Write](10)

หากยงัมชีอ่งอ่ืนท่ีต้องสอบเทียบ ใหก้ลับไปทําตัง้แต่ขัน้ตอน (4)(11)
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การสอบเทียบเอาต์พุตกระแส / แรงดันไฟฟา้

การสอบเทียบเอาต์พุตกระแสและแรงดันไฟฟา้ต้องดําเนินการทีละชอ่ง โดยสอบเทียบจุดศูนย ์(Zero) ก่อน แล้วจงึสอบเทียบชว่งเต็ม (Span) ของชอ่ง
เดียวกันใหค้รบ

เปิดแท็บ [Analog Output Calibration]
เลือกชอ่งสญัญาณท่ีจะสอบเทียบ: เอาต์พุตควบคมุ 1 คือ OUT1 , เอาต์พุตควบคมุ 2 คือ OUT2 และเอาต์พุตเสรมิคือ AUX
ในชอ่ง [Zero/Span] เลือก [Zero]
กด [Read]
ตัวควบคมุจะจา่ยกระแสสาํหรบัสอบเทียบจุดศูนยจ์ากขัว้เอาต์พุตของชอ่งท่ีเลือก ใหค้งสภาวะนี้ไว้ อยา่งน้อย 30 วนิาที และต่อเครื่องมอืวดัตาม
แผนผงัต้นฉบบัด้านล่าง

แผนผงัต่อแอมมเิตอร/์โวลต์มเิตอรข์อง OUT1, OUT2 และ AUX ตามต้นฉบบั (คงเลขขัว้ 13–17 และสญัลักษณ์ขัว้ไฟฟา้เดิม)

1.
2.
3.
4.
5.

อ่านค่าแอมมเิตอรห์รอืโวลต์มเิตอรใ์หถึ้งทศนิยม 3 ตําแหน่งปอ้นค่าลงใน [Adjustment value] แล้วกด [Write](6)
ในชอ่ง [Zero/Span] เลือก [Span](7)
กด [Read](8)
ตัวควบคมุจะจา่ยกระแสสาํหรบัสอบเทียบ Span จากชอ่งท่ีเลือก ใหค้งสภาวะนี้ไว้ อยา่งน้อย 30 วนิาที(9)
อ่านค่าเครื่องมอืวดัถึงทศนิยม 3 ตําแหน่งปอ้นใน [Adjustment value] และกด [Write](10)
หากต้องสอบเทียบชอ่งอ่ืน ใหย้อ้นกลับไปทําตัง้แต่ขัน้ตอน (4)(11)
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การคืนค่าการต้ังค่าเริม่ต้น

การคืนค่าการต้ังค่าเริม่ต้น (Initializing the settings)

หลังจากเขา้สูโ่หมดสอบเทียบและตรวจสอบแล้ว หากเลือกเมนู [Command] → [Setting initialization] จากเมนูแบบดึงลง ระบบ
จะคืนค่าการตัง้ค่าต่าง ๆ กลับสูค่่าเริม่ต้นตามท่ีผูผ้ลิตกําหนด

หมายเหตจุากต้นฉบบั

โปรดดหูวัขอ้ Standard bit numbers and standard numerical codes หน้า App.-3 สาํหรบัขอ้มูลการเริม่ต้นการ
สอบเทียบและตรวจสอบตามท่ีต้นฉบบัอ้างอิงไว้

ขอ้ควรระวงั

การคืนค่าการตัง้ค่าอาจทําใหค่้าท่ีกําหนดไวส้าํหรบักระบวนการเปล่ียนแปลง ตรวจสอบผลกระทบต่อระบบก่อนใชง้านคําสัง่นี้
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บทท่ี 13 การกําจดัอุปกรณ์

การกําจดัอุปกรณ์ไฟฟา้และอิเล็กทรอนิกสเ์พื่อรกัษาสิง่แวดล้อม

อุปกรณ์นี้เป็นผลิตภัณฑ์สาํหรบังานอุตสาหกรรม และอยูภ่ายใต้ขอ้กําหนดของ WEEE Directive

ห้ามท้ิงอุปกรณ์ไฟฟา้และอิเล็กทรอนิกสร์วมกับขยะในครวัเรอืน

ผลิตภัณฑ์ท่ีเลิกใชง้านแล้วยงัมวีตัถดุิบท่ีสามารถนํากลับมาใชป้ระโยชน์ได้ จงึต้องสง่คืนใหจุ้ดรวบรวมหรอื
หน่วยงานท่ีได้รบัอนุญาต เพื่อกําจดัหรอืรไีซเคิลอยา่งถกูวธิี

สญัลักษณ์ถังขยะมกีากบาทด้านขวานํามาจากต้นฉบบัผูผ้ลิตโดยตรง
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บทท่ี 14 ขอ้มูลจาํเพาะ: อินพุต PV
ขอ้มูลจาํเพาะอินพุต PV ของรุน่ C2/C3 มรีายละเอียดต่อไปนี้ โดยความแมน่ยาํขึ้นอยูกั่บชนิดอินพุตและรุน่อุปกรณ์

รายการ รายละเอียด

จาํนวนอินพุต 1

รอบเวลาสุม่ตัวอยา่ง 25 ms (เฉพาะ C3A/C3B), 50, 100, 300, 500 ms

เทอรโ์มคัปเปิล

ชนิดเทอรโ์มคัปเปิล

K, J, E, T, R, S, B, N (JIS C 1602: 2015)
PL II, PR40-20, Ni-Ni·Mo, Gold iron-Chromel (ASTM
E1751/E1751M-20)
WRe5/26 (ASTM E988-96 (reapproved 2002), JIS C
1602: 2015 (C thermocouple))
DIN U, DIN L (DIN 43710:1985)

ความแมน่ยาํของค่าท่ีแสดง (ภาวะมาตรฐาน)

C3A/C3B: ±0.1 % rdg. ±1 digit
C2A/C2B: ±0.2 % FS ±1 digit

ไมร่วมความคลาดเคล่ือนการชดเชย Cold Junction; กรณียกเวน้ใหด้ตูารางชว่งอินพุต
PV

ความแมน่ยาํของการชดเชยจุดต่ออ้างอิง (Cold Junction) ±0.5 °C (ภาวะมาตรฐาน)
เมื่ออุณหภมูอิยูน่อกชว่งภาวะมาตรฐาน ความแมน่ยาํลดลง ±0.05 °C ต่อทกุ 1 °C

อินพุตสงูสดุท่ียอมรบัได้ *1 ±1 V

กระแสไบแอสอินพุต +0.2 μA สงูสดุ จากขัว้บวก (+)

ผลกระทบจากความต้านทานสายไฟ 0.2 μV/Ω max.

เสน้ผ่านศูนยก์ลางสายเทอรโ์มคัปเปิล/สายชดเชย 0.3–0.65 mm

การทํางานเมื่อสายอินพุตขาด ดหูวัขอ้การทํางานเมื่ออินพุต PV ผดิพลาด (หน้า 11-5)

RTD

ชนิด RTD Pt100 (JIS C 1604:2013)
JPt100 (JIS C 1604:1989)

ความแมน่ยาํของค่าท่ีแสดง (ภาวะมาตรฐาน)
C3A/C3B: ±0.1 % rdg. ±1 digit
C2A/C2B: ±0.2 % FS ±1 digit

กรณียกเวน้ใหด้ตูารางชว่งอินพุต PV

กระแสวดั (ภาวะมาตรฐาน) 1 mA (ค่าทัว่ไป) จากขัว้ 11 และ 12

ผลกระทบจากความต้านทานสายไฟ ±0.03 °C/Ω max.

ความต้านทานสายไฟสงูสดุท่ียอมรบัได้ 85 Ω max.

การทํางานเมื่อสายอินพุตขาด ดหูวัขอ้การทํางานเมื่ออินพุต PV ผดิพลาด (หน้า 11-5)

อินพุตสงูสดุท่ียอมรบัได้ *1 ±1 V

อินพุตแรงดันไฟ DC

ชว่งอินพุตแรงดันไฟ DC

0–10 mV
−10 to +10 mV
0–100 mV
0–1 V
1–5 V
0–5 V
0–10 V
2–10 V
−10 to +10 V

ความแมน่ยาํของค่าท่ีแสดง (ภาวะมาตรฐาน)
C3A/C3B: ±0.1 % FS ±1 digit
C2A/C2B: ±0.2 % FS ±1 digit

กรณียกเวน้ใหด้ตูารางชว่งอินพุต PV

อินพุตสงูสดุท่ียอมรบัได้ *1 ±12 V (±1 V สาํหรบัอินพุต 0–10, −10 ถึง +10 หรอื 0–100 mV)

อิมพแีดนซอิ์นพุต 1 MΩ min.

การทํางานเมื่อสายอินพุตขาด ดหูวัขอ้การทํางานเมื่ออินพุต PV ผดิพลาด (หน้า 11-5)
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ขอ้มูลจาํเพาะ: อินพุตกระแสไฟ DC

รายการ รายละเอียด

อินพุตกระแสไฟ DC

ชว่งอินพุตกระแสไฟ DC 0–20 mA, 4–20 mA

ความแมน่ยาํของค่าท่ีแสดง (ภาวะมาตรฐาน) C3A/C3B: ±0.1 % FS ±1 digit
C2A/C2B: ±0.2 % FS ±1 digit

อินพุตสงูสดุท่ียอมรบัได้ *1 25 mA max., ±12 V*2

อิมพแีดนซอิ์นพุต 100 Ω สงูสดุ (เมื่ออินพุต 20 mA)

การทํางานเมื่อสายอินพุตขาด ดหูวัขอ้การทํางานเมื่ออินพุต PV ผดิพลาด (หน้า 11-5)

*1การปอ้นแรงดันหรอืกระแสเกินค่าท่ีกําหนดอาจทําใหว้งจรเสยีหาย

*2หากตรวจพบกระแสเกินค่าท่ีกําหนด เสน้ทางกระแสอาจถกูตัดเป็นชว่ง ๆ เพื่อปอ้งกันวงจร
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ความแมน่ยาํเทอรโ์มคัปเปิล รุน่ C2A/C2B

รุน่ C2A/C2B: ตารางความแมน่ยาํของเทอรโ์มคัปเปิล ตามชนิดชว่งอินพุต PV โดยต้องอ่านหมายเหต ุ*1–*6 ประกอบในแถวท่ีมเีครื่องหมายกํากับ

ชนิดชว่ง PV เซนเซอร์ ชว่งอุณหภมู ิ(°C) ความละเอียด (°C) ความแมน่ยาํค่าท่ีแสดง หมายเหตุ

1 K −200.0 ถึง +1200.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit *1

2 K 0.0 ถึง 1200.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit

3 K 0.0 ถึง 800.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit

4 K 0.0 ถึง 600.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit

5 K 0.0 ถึง 400.0 0.1 ±0.15 % FS ±1 digit

6 K −200.0 ถึง +400.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit *1

7 K −200.0 ถึง +200.0 0.1 ±0.15 % FS ±1 digit *1

8 J 0.0 ถึง 1200.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit

9 J 0.0 ถึง 800.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit

10 J 0.0 ถึง 600.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit

11 J −200.0 ถึง +400.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit *1

12 E 0.0 ถึง 800.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit

13 E 0.0 ถึง 600.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit

14 T −200.0 ถึง +400.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit *1

15 R 0.0 ถึง 1600.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit *2

16 S 0.0 ถึง 1600.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit *2

17 B 0.0 ถึง 1800.0 0.1 — *3

18 N 0.0 ถึง 1300.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit

19 PL II 0.0 ถึง 1300.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit

20 WRe5-26 0.0 ถึง 1400.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit

21 WRe5-26 0 ถึง 2300 1 ±0.2 % FS ±1 digit

22 Ni-Ni·Mo 0.0 ถึง 1300.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit

23 PR40-20 0 ถึง 1900 1 ±0.2 % FS ±1 digit *4

24 DIN U −200.0 ถึง +400.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit *1

25 DIN L −100.0 ถึง +800.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit *1

26 Gold iron- Chromel 0.0 ถึง 360.0*6 0.1 — *5

28 E −200.0 ถึง +800.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit *1

*1 ตํ่ากวา่ 0 °C: ±0.4 % FS ±1 digit
*2 ตํ่ากวา่ 200 °C: ±4 °C ±1 digit
*3ขดีจาํกัดล่างของการแสดงผลคือ 20 °C; ตํ่ากวา่ 260 °C: ±72 °C (ค่าอ้างอิง); ตัง้แต่ 260 ถึงตํ่ากวา่ 650 °C: ±7 °C ±1 digit; ตัง้แต่ 650 ถึงตํ่ากวา่ 1000 °C: ±2 °C ±1
digit; ตัง้แต่ 1000 °C ขึ้นไป: ±1.5 °C ±1 digit
*4 ตํ่ากวา่ 400 °C: ไมกํ่าหนดค่าความแมน่ยาํ; ตัง้แต่ 400 ถึงตํ่ากวา่ 1100 °C: ±12.5 °C ±1 digit; ตัง้แต่ 1100 °C ขึ้นไป: ±8 °C ±1 digit
*5 ตํ่ากวา่ 10 K: ±2.5 K ±1 digit; ตัง้แต่ 10 K ถึง 280 K: ±1.5 K ±1 digit; ตัง้แต่ 280.1 K ขึ้นไปใชก้ารประมาณค่าแรงเคล่ือนไฟฟา้ระหวา่งจุดด้วยการอินเตอรโ์พเลตเชงิเสน้
*6หน่วยอุณหภมูเิป็น K (kelvin)
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ความแมน่ยาํเทอรโ์มคัปเปิล รุน่ C3A/C3B

รุน่ C3A/C3B: ตารางความแมน่ยาํของเทอรโ์มคัปเปิล โปรดอ่านหมายเหต ุ*1–*9 ตามหมายเลขท่ีกํากับแต่ละแถว

ชนิดชว่ง PV เซนเซอร์ ชว่งอุณหภมู ิ(°C) ความละเอียด (°C) ความแมน่ยาํค่าท่ีแสดง หมายเหตุ

1 K −200.0 ถึง +1200.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *1 *2

2 K 0.0 ถึง 1200.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *2

3 K 0.0 ถึง 800.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *2

4 K 0.0 ถึง 600.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *2

5 K 0.0 ถึง 400.0 0.1 — *2

6 K −200.0 ถึง +400.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *1 *2

7 K −200.0 ถึง +200.0 0.1 — *1 *2

8 J 0.0 ถึง 1200.0 0.1 — *2

9 J 0.0 ถึง 800.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *2

10 J 0.0 ถึง 600.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *2

11 J −200.0 ถึง +400.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *1 *2

12 E 0.0 ถึง 800.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *2

13 E 0.0 ถึง 600.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *2

14 T −200.0 ถึง +400.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *1 *2

15 R 0.0 ถึง 1600.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *3

16 S 0.0 ถึง 1600.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *3

17 B 0.0 ถึง 1800.0 0.1 — *4

18 N 0.0 ถึง 1300.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *5

19 PL II 0.0 ถึง 1300.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *5

20 WRe5-26 0.0 ถึง 1400.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *6

21 WRe5-26 0 ถึง 2300 1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *6

22 Ni-Ni·Mo 0.0 ถึง 1300.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *5

23 PR40-20 0 ถึง 1900 1 — *7

24 DIN U −200.0 ถึง +400.0 0.1 — *1 *2

25 DIN L −100.0 ถึง +800.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *5

26 Gold iron- Chromel 0.0 ถึง 360.0*9 0.1 — *8

28 E −200.0 ถึง +800.0 0.1 ±0.1 % rdg. ±1 digit *1 *2

*1 ตํ่ากวา่ −50 °C: ±1.5 °C ±1 digit
*2 ตัง้แต่ −50 ถึงตํ่ากวา่ 400 °C: ±0.4 °C ±1 digit
*3 ตํ่ากวา่ 200 °C: ±3.0 °C ±1 digit; ตัง้แต่ 200 ถึงตํ่ากวา่ 1500 °C: ±1.5 °C ±1 digit
*4ขดีจาํกัดล่างของการแสดงผล 20 °C; ตํ่ากวา่ 260 °C: ±72 °C (ค่าอ้างอิง); 260–ตํ่ากวา่ 650 °C: ±7 °C ±1 digit; 650–ตํ่ากวา่ 1000 °C: ±2 °C ±1 digit; ตัง้แต่ 1000
°C: ±1.5 °C ±1 digit
*5 ตํ่ากวา่ 500 °C: ±0.5 °C ±1 digit
*6 ตํ่ากวา่ 1000 °C: ±1 °C ±1 digit
*7 ตํ่ากวา่ 400 °C: ±45 °C ±1 digit; 400–ตํ่ากวา่ 1100 °C: ±12.5 °C ±1 digit; ตัง้แต่ 1100 °C: ±4 °C ±1 digit
*8 ตํ่ากวา่ 10 K: ±2.5 K ±1 digit; 10–280 K: ±1.5 K ±1 digit; ตัง้แต่ 280.1 K ขึ้นไปใชก้ารอินเตอรโ์พเลตแรงเคล่ือนไฟฟา้เชงิเสน้
*9หน่วยอุณหภมูเิป็น K (kelvin)
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ความแมน่ยาํ RTD รุน่ C2A/C2B และ C3A/C3B

ตารางความแมน่ยาํของ RTD (Pt100/JPt100) สาํหรบัแต่ละชนิดชว่งอินพุต PV โดยค่าในชอ่งวา่งยงัคงเวน้วา่งตามต้นฉบบั

ชนิดชว่ง PV ชนิด RTD ชว่งอุณหภมู ิ(°C) ความละเอียด
(°C) ความแมน่ยาํ C2A/C2B ความแมน่ยาํ C3A/C3B หมายเหตุ

41 Pt100 −200.0 ถึง +500.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

42 JPt100 −200.0 ถึง +500.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

43 Pt100 −200.0 ถึง +200.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

44 JPt100 −200.0 ถึง +200.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

45 Pt100 −100.0 ถึง +300.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

46 JPt100 −100.0 ถึง +300.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

47 Pt100 −100.0 ถึง +200.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

48 JPt100 −100.0 ถึง +200.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

49 Pt100 −100.00 ถึง +150.00 0.01 ±0.2 % FS ±1 digit — *1

50 JPt100 −100.00 ถึง +150.00 0.01 ±0.2 % FS ±1 digit — *1

51 Pt100 −50.0 ถึง +200.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

52 JPt100 −50.0 ถึง +200.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

53 Pt100 −50.00 ถึง +100.00 0.01 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.11 °C ±1 digit

54 JPt100 −50.00 ถึง +100.00 0.01 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.11 °C ±1 digit

55 Pt100 −60.00 ถึง +40.00 0.01 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.11 °C ±1 digit

56 JPt100 −60.00 ถึง +40.00 0.01 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.11 °C ±1 digit

57 Pt100 −40.00 ถึง +60.00 0.01 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.11 °C ±1 digit

58 JPt100 −40.00 ถึง +60.00 0.01 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.11 °C ±1 digit

59 Pt100 −10.00 ถึง +60.00 0.01 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.11 °C ±1 digit

60 JPt100 −10.00 ถึง +60.00 0.01 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.11 °C ±1 digit

61 Pt100 0.00 ถึง 100.00 0.01 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.11 °C ±1 digit

62 JPt100 0.00 ถึง 100.00 0.01 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.11 °C ±1 digit

63 Pt100 0.0 ถึง 200.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

64 JPt100 0.0 ถึง 200.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

65 Pt100 0.0 ถึง 300.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

66 JPt100 0.0 ถึง 300.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

67 Pt100 0.0 ถึง 500.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

68 JPt100 0.0 ถึง 500.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

69 Pt100 −200.0 ถึง +850.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

70 JPt100 −200.0 ถึง +640.0 0.1 ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % rdg. ±1 digit *1

*1 อุณหภมูตํ่ิากวา่ 200 °C: ±0.15 °C ±1 digit
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ความแมน่ยาํของอินพุตแรงดันและกระแส DC

ตารางความแมน่ยาํของค่าท่ีแสดงสาํหรบัอินพุตแรงดันและกระแสไฟตรง (DC) โดยแยกตามรหสัชว่ง PV และรุน่ C2A/C2B, C3A/C3B

รหัสชว่ง PV ชนิดสญัญาณ ความแมน่ยาํ C2A/C2B ความแมน่ยาํ C3A/C3B

81 0 ถึง 10 mV ±0.4 % FS ±1 digit ±0.2 % FS ±1 digit

82 −10 ถึง +10 mV ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % FS ±1 digit

83 0 ถึง 100 mV ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % FS ±1 digit

84 0 ถึง 1 V ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % FS ±1 digit

86 1 ถึง 5 V ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % FS ±1 digit

87 0 ถึง 5 V ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % FS ±1 digit

88 0 ถึง 10 V ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % FS ±1 digit

89 0 ถึง 20 mA ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % FS ±1 digit

90 4 ถึง 20 mA ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % FS ±1 digit

91 2 ถึง 10 V ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % FS ±1 digit

92 −10 ถึง +10 V ±0.2 % FS ±1 digit ±0.1 % FS ±1 digit

ความละเอียดของค่าท่ีแสดง
ความละเอียดขึ้นอยูกั่บตําแหน่งจุดทศนิยม PV ท่ีตัง้ไว ้โดยกําหนดชว่งการแสดงผลได้เป็น −19999 ถึง +19999 , −1999.9 ถึง +1999.9 ,
−199.99 ถึง +199.99 หรอื −19.999 ถึง +19.999 ตามการตัง้ค่า
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ขอ้มูลจาํเพาะ: อินพุต DI และ CT

อินพุตดิจทัิล DI1–DI4 (อุปกรณ์เสรมิ)

รายการ รายละเอียด

จาํนวนอินพุต 2 หรอื 4 ชอ่ง

ชนิดอินพุต หน้าสมัผสัไมม่แีรงดัน (Non-voltage contact) หรอื Open Collector แบบ Sink

ควาํมตํ้านทํานหน้ําสมัผัสท่ียอมให้เปน็ ON ไมเ่กิน 250 Ω

ควาํมตํ้านทํานหน้ําสมัผัสท่ียอมให้เปน็ OFF ไมน่้อยกวา่ 100 kΩ

แรงดันตกคํ้างขณะ ON ไมเ่กิน 1.0 V

กระแสท่ีขัว้ต่อขณะ ON ประมาณ 7.5 mA เมื่อชอรต์วงจร / ประมาณ 5.0 mA เมื่อความต้านทานหน้าสมัผสั
250 Ω

ระยะเวลําคงสถํานะขัน้ต;่ํา รอบการสุม่ตัวอยา่ง + 10 ms

แรงดันขัว้ต่อขณะเปิดวงจร 5.5 V DC ±1 V

แรงดันวงจรท่ีต่อขนําน ไมเ่กิน 24 V DC

อินพุตหมอ้แปลงกระแส CT1–CT2 (อุปกรณ์เสรมิ)

รายการ รายละเอียด

จาํนวนอินพุต 2 หรอื 1 ชอ่ง

CT ท่ีรองรบั หมอ้แปลงกระแสท่ีมจีาํนวนรอบขดลวด 100–6000 รอบ

ควาํมแมน่ยาํกํารแสดงผลในสภําวะมาํตรฐาํน ±2.5 % FS ±1 digit (ไมร่วมความคลาดเคล่ือนของ CT เมื่อสญัญาณเป็นคล่ืนไซน์)

อินพุต CT สาํหรบักระแสมาตรฐาน

รายการ รายละเอียด

ชว่งกระแสวดั 1.0–100.0 A AC, 50/60 Hz (CT 800 รอบ; สายไฟกําลังลอดผา่น 1 ครัง้)

ชว่งกระแสท่ียอมให้วดั 0.0–110.0 A AC; กระแสค่าสงูสดุ 155.0 A (CT 800 รอบ; สายไฟลอดผา่น 1 ครัง้)

อินพุตท่ียอมได้ 150 mA และค่าสงูสดุ 212 mA (AC); 1.0 V และค่าสงูสดุ 1.4 V (AC)

แรงดันเกินชัว่ขณะ แรงดันจา่ย 250 V

ควาํมละเอียดท่ีแสดง 0.1 A

อินพุต Micro CT

รายการ รายละเอียด

ชว่งกระแสวดั 0.10–10.00 A AC, 50/60 Hz (CT 800 รอบ; สายไฟกําลังลอดผา่น 1 ครัง้)

ชว่งกระแสท่ียอมให้วดั 0.00–11.00 A AC; กระแสค่าสงูสดุ 15.50 A (CT 800 รอบ; สายไฟลอดผา่น 1
ครัง้)

อินพุตท่ียอมได้ 15.0 mA และค่าสงูสดุ 21.2 mA (AC); 1.0 V และค่าสงูสดุ 1.4 V (AC)

ควาํมละเอียดท่ีแสดง 0.01 A

แรงดันเกินชัว่ขณะ แรงดันจา่ย 250 V
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ขอ้มูลจาํเพาะ: VT, RSP และ MFB

อินพุต Voltage Transformer (VT1) (อุปกรณ์เสรมิ)

รายการ รายละเอียด

จาํนวนอินพุต 1 ชอ่ง

อัตราํสว่นแรงดันหมอ้แปลงท่ีรองรบั (1–500):(1–11)

ควาํมแมน่ยาํกํารแสดงผลในสภําวะมาํตรฐาํน ±2.5 % FS ±1 digit, 50/60 Hz (ไมร่วมความคลาดเคล่ือนของ VT เมื่อ
เป็นคล่ืนไซน)์

ชว่งวดัแรงดัน 24–240 V AC, 50/60 Hz

แรงดันวดัท่ียอมให้ใช้ 0–264 V AC

แรงดันอินพุตท่ียอมได้ 0–16 V AC

ควาํมละเอียดท่ีแสดง 0.1 V

อินพุต RSP (อุปกรณ์เสรมิ)

รายการ รายละเอียด

อินพุตแรงดัน DC 0–1 V, 1–5 V, 0–5 V, 0–10 V, 2–10 V, −10 ถึง +10 V

อินพุตกระแส DC 0–20 mA, 4–20 mA

ควาํมแมน่ยาํกํารแสดงผล ±0.1 % FS ±1 digit

อินพุตแรงดัน DC สงูสดุท่ียอมได้ *1 ±12 V

อินพุตกระแส DC สงูสดุท่ียอมได้ *1 ไมเ่กิน 25 mA, ±12 V *2

*1หากแรงดันหรอืกระแสอินพุตสงูกวา่ค่าท่ีอนุญาต อาจทําใหว้งจรเสยีหายได้

*2 เมื่อพบกระแสเกินค่าท่ีอนุญาต เสน้ทางกระแสอาจถกูตัดเป็นชว่ง ๆ เพื่อปอ้งกันวงจร

อินพุต Motor Feedback (MFB) (อุปกรณ์เสรมิ)

รายการ รายละเอียด

ชนิดอินพุต ความต้านทานของโพเทนชอิอมเิตอร์

ชว่งควาํมตํ้านทําน 100–2500 Ω

ควาํมแมน่ยาํท่ีแสดง ±0.5 % FS ±1 digit

รอบกํารอัปเดตขอ้มูลอินพุต 100 ms
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ขอ้มูลจาํเพาะ: เอาต์พุตควบคมุและ Event

เอาต์พุตควบคมุ (เลือกตามหมายเลขรุน่)

รเีลยเ์อาต์พุต

รายการ รายละเอียด

รูปแบบหน้ําสมัผัส 1c (SPDT)
พกัิดหน้ําสมัผัส 250 V AC / 30 V DC, 3 A (โหลดตัวต้านทาน)
อํายุกํารใชงํ้าน N.O. ≥100,000 ครัง้; N.C. ≥100,000 ครัง้

คํ่าขัน้ต;่ ําในกํารสวติช ์(อํ้างอิง) 5 V, 100 mA
เวลําเปิด/ปิดขัน้ต;่ ํา 50 ms

เอาต์พุตพลัสแ์รงดันสาํหรบัขบั SSR
รายการ รายละเอียด

แรงดันเอําต์พุต 12 V DC ±20 %
กระแสท่ียอมได้ ไมเ่กิน 24 mA
กระแสรัว่ในสถํานะ OFF ไมเ่กิน 100 μA
ระบบป้องกันลัดวงจร มี

เวลํา OFF/ON ขัน้ต;่ ํา 1 ms

เอาต์พุตกระแส

รายการ รายละเอียด

ชนิดเอําต์พุต 0–20 mA DC หรอื 4–20 mA DC
ควาํมตํ้านทํานโหลดท่ียอมได้ ไมเ่กิน 600 Ω
ควาํมแมน่ยาํในสภําวะมาํตรฐาํน ±0.1 % FS
ควาํมละเอียดเอําต์พุต 1/12500 (ท่ี 0–20 mA DC), 1/10000 (ท่ี 4–20 mA DC)
รอบกํารอัปเดตเอําต์พุต เท่ากับรอบการสุม่ตัวอยา่ง

รเีลยข์บัมอเตอร์

รายการ รายละเอียด

รูปแบบหน้ําสมัผัส 2 วงจร; สลับเอาต์พุต OPEN / CLOSE และสามารถสัง่ OFF ทัง้คู่พรอ้มกันได้

พกัิดหน้ําสมัผัส 250 V AC, 6 A (โหลดตัวต้านทาน); 250 V AC, 2 A (cosφ = 0.4); 24 V DC, 2.5
A (L/R = 0.7 ms)

อํายุกํารใชงํ้าน ไมน่้อยกวา่ 120,000 ครัง้ (โหลดตัวต้านทานตามพกัิด); ไมน่้อยกวา่ 100,000 ครัง้ (โหลด
เหนี่ยวนําตามพกัิด)

เอาต์พุตเหตกุารณ ์EV1–EV3 (อุปกรณ์เสรมิ)
รายการ รายละเอียด

จาํนวนเอําต์พุต 3 ชอ่ง สาํหรบัรุน่หน้าสมัผสัรว่ม (Common Contacts); 2 ชอ่ง สาํหรบัรุน่หน้าสมัผสัแยก
อิสระ

รูปแบบหน้ําสมัผัส 1a (SPST)
พกัิดหน้ําสมัผัส 250 V AC / 30 V DC, 2 A (โหลดตัวต้านทาน)
อํายุกํารใชงํ้าน ไมน่้อยกวา่ 100,000 ครัง้

แรงดัน/กระแสสวติชข์ัน้ต;่ ํา (อํ้างอิง) 5 V, 10 mA
เวลําเปิด/ปิดขัน้ต;่ ํา 50 ms
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ขอ้มูลจาํเพาะ: AUX และการสื่อสาร

เอาต์พุตเสรมิ AUX (อุปกรณ์เสรมิ)

รายการ รายละเอียด

ควาํมแมน่ยาํเอําต์พุต ±0.1 % FS

รอบอัปเดตเอําต์พุต เท่ากับรอบการสุม่ตัวอยา่ง

เอําต์พุตกระแส 0–20 mA DC หรอื 4–20 mA DC; ความต้านทานโหลดไมเ่กิน 600 Ω

เอําต์พุตแรงดัน 0–5 V, 1–5 V, 0–10 V หรอื 2–10 V; ความต้านทานโหลดไมน่้อยกวา่ 1 kΩ

การสื่อสารกับ Loader

รายการ รายละเอียด

สาํยสื่อสาํร สาย USB สาํหรบั Loader (A ถึง microB) รุน่ SLP-ULCJA0

สาํยท่ีจดัให้ในแพก็เกจ สายของ Smart Loader Package รุน่ SLP-C1FJA2 / SLP-C1FJA3

การสื่อสาร RS-485 (อุปกรณ์เสรมิ)

รายการ รายละเอียด

สาํยสง่สญัญําณ ระบบ 3 สาย

ควาํมเรว็สง่ขอ้มูล 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 bps

ควาํมยาํวขอ้มูล 8 หรอื 7 บติ

Parity Even, Odd หรอืไมม่ ีParity

Stop bits 1 หรอื 2 บติ

โปรโตคอล CPL, Modbus™/RTU, Modbus/ASCII หรอื PLC Link

ตัวตํ้านทํานปลํายสาํย แนะนําตัวต้านทานภายนอก 120 Ω, กําลังอยา่งน้อย ½ W

เครอืข่าํย Multidrop: 1 Host ต่อ Slave ได้สงูสดุ 31 สถานี

รูปแบบกํารสื่อสาํร/ซงิโครไนซ์ Half-duplex, Start-stop Synchronization

ควาํมยาํวสาํยสงูสดุ 500 m
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การแยกวงจร I/O และสภาวะมาตรฐาน

การแยกวงจร I/O (I/O Isolation)
สว่นท่ีล้อมด้วยเสน้ทึบจะแยกทางไฟฟา้จากสญัญาณอ่ืน การมหีรอืไมม่อิีนพุต/เอาต์พุตขึ้นกับรุน่อุปกรณ์ สว่น เสน้ทึบหนาหมายถึงฉนวนแบบเสรมิความแขง็แรง
(Reinforced Insulation)

ผงัการแยกวงจร C2A/C2B และ C3A/C3B จากต้นฉบบัโดยตรง (รวมหมายเหตขุอง Event Outputs 1–2 สาํหรบัรุน่หน้าสมัผสัแยก)

สภาวะมาตรฐานท่ีใชท้ดสอบ

รายการ รายละเอียด

อุณหภมูแิวดล้อม 25 ±3 °C (มชีอ่งวา่งใต้ผลิตภัณฑ์ 2 cm)

ควาํมชื้นแวดล้อม 60 ±5 % RH (ไมม่กีารควบแน่นหรอืการเยอืกแขง็)

แหล่งจ่าํยไฟ รุน่ AC: 105 V AC ±10 %; รุน่ DC: 24 V DC ±5 %, 24 V AC ±5 %

ควาํมถ่ีไฟฟ้าํ 50/60 Hz ±1 %

กํารสัน่สะเทือน 0 m/s²

แรงกระแทก 0 m/s²

มุมกํารติดต้ัง แนวอ้างอิง ±3°

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 499 / 528

	z Model C2A/C2B

AC power

Event outputs 1–3

* �On models with independent contacts, event 
outputs 1 and 2 have reinforced insulation.

DC power
Control output 1 (relay)

Internal 
circuits

Control outputs 1–2 (voltage pulse, current)

AUX (current) CT input
DI PV
RS-485 Loader communication

	z Model C3A/C3B

AC power

Internal 
circuits

Event outputs 1–3

* �On models with independent contacts, event 
outputs 1 and 2 have reinforced insulation.

DC power Control output 1 (relay, motor drive relay)
MFB Control outputs 1–2 (voltage pulse, current)
RSP CT input / micro CT input
AUX (current, voltage) VT
DI PV
RS-485 Loader communication



สภาวะใชง้าน การขนสง่ และการจดัเก็บ

สภาวะท่ีอนุญาตให้ใชง้าน (Operating Conditions)

รายการ รายละเอียด

อุณหภมูแิวดล้อม −10 ถึง +55 °C (ติดตัง้แยกเดี่ยว)

ควาํมชื้นแวดล้อม 10–85 % RH (ไมเ่กิดการควบแน่นหรอืเยอืกแขง็)

แหล่งจ่าํยไฟ รุน่ AC 85–264 V AC, 50/60 Hz ±2 % (พกัิด 100–240 V AC, 50/60 Hz)

แหล่งจ่าํยไฟ รุน่ DC 20.4–26.4 V DC หรอื 20.4–26.4 V AC, 50/60 Hz ±2 % (พกัิด 24
V DC หรอื 24 V AC, 50/60 Hz)

กํารสัน่สะเทือน 0–5 m/s² (10–60 Hz นาน 2 h ในแต่ละแกน x, y และ z)

แรงกระแทก 0–100 m/s²

มุมติดต้ัง ±10° เทียบกับระนาบอ้างอิง

สภาวะระหวา่งขนสง่และจดัเก็บ

รายการ รายละเอียด

อุณหภมูแิวดล้อม −20 ถึง +70 °C

ควาํมชื้นแวดล้อม 10–85 % RH (ไมค่วบแน่น/เยอืกแขง็ และต้องปอ้งกันความชื้นและฝุ่น)

กํารสัน่สะเทือน 0–10 m/s² (10–60 Hz นาน 2 h ในแต่ละแกน x, y และ z)

แรงกระแทก 0–300 m/s² (แนวดิ่ง 3 ครัง้)

กํารทดสอบตกของบรรจุภัณฑ์ ตกอิสระจากความสงู 60 cm ท่ี 1 มุม, 3 ขอบ และ 6 ด้าน
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ขอ้มูลจาํเพาะอ่ืนและการรบัรอง

ขอ้มูลจาํเพาะอ่ืน ๆ
รายการ รายละเอียด
ระดับกํารป้องกัน IP65 ท่ีด้านหน้าตัวเครื่อง (ติดตัง้แยกบนแผง โดยใชป้ะเก็นท่ีใหม้า)

หน่วยควาํมจาํไมล่บเลือน รุน่ท่ีรองรบั Extended Data Memory: FRAM; รุน่อ่ืน: EEPROM (ลบ/เขยีนได้
100,000 รอบ)

ควาํมแมน่ยาํของเวลํา (คํ่าอํ้างอิง) ±0.18 s typ. ต่อ 1 ชัว่โมง

กําลังไฟท่ีใช้ รุน่ AC: สงูสดุ 12 VA (9 VA ท่ี 100 V AC, 12 VA ท่ี 264 V AC); รุน่ DC: สงูสดุ 6
W ท่ี 24 V DC หรอื 9 VA ท่ี 24 V AC

ระยะเวลําท่ีทนไฟดับชัว่ขณะ รุน่ AC: สงูสดุ 20 ms; รุน่ DC: สงูสดุ 5 ms
ควาํมสงูจาํกระดับน;้ ําทะเล ไมเ่กิน 2000 m

มวล C2A/C3A ประมาณ 220 g; C2B/C3B ประมาณ 280 g (รวมขายดึรุน่
84525941-001)

สถํานท่ีติดต้ัง ภายในอาคาร

วธิติีดต้ัง ติดตัง้บนแผงโดยใชข้ายดึรุน่ 84525941-001 ท่ีใหม้า

แรงบดิสกรูขัว้ต่อ 0.6 ±0.1 N·m

ขอ้กําหนดทางกฎหมายและการรบัรอง
เครื่องหมาย กฎหมาย/ขอ้กําหนด มาตรฐาน/เลขใบรบัรอง หมายเหตุ
CE LVD EN 61010-1
CE EMC EN 61326-1 ใชใ้นพื้นท่ีอุตสาหกรรม
CE RoHS EN IEC63000
UKCA LVD EN 61010-1
UKCA EMC EN 61326-1 ใชใ้นพื้นท่ีอุตสาหกรรม
UKCA RoHS EN IEC63000
KC Korean Radio Act R-R-A2B-A154

รายการ รายละเอียด
หมวดแรงดันเกิน II (IEC 60364-4-443, IEC 60664-1)
ระดับมลพษิท่ีอนุญําต 2
ควาํมตํ้านทํานฉนวน ไมน่้อยกวา่ 20 MΩ ระหวา่งขัว้ไฟและขัว้ I/O ท่ีแยกวงจร (ทดสอบด้วย 500 V DC)

ควาํมทนแรงดันฉนวน รุน่ AC: 1500 V AC นาน 1 นาที; รุน่ DC: 500 V AC นาน 1 นาที (ระหวา่งขัว้ไฟและ
ขัว้ I/O ท่ีแยกจากขัว้ไฟ)

กระแสกระชาํกขณะเปิดเครื่อง รุน่ AC: สงูสดุ 18 A ภายในไมเ่กิน 3 ms; รุน่ DC: สงูสดุ 20 A ภายในไมเ่กิน 10 ms
วสัด/ุสตัีวเรอืน Modified PPE, สดีํา

วสัดแุผงดํ้านหน้ํา Polycarbonate Resin

*ในระหวา่งทดสอบ EMC ค่าท่ีแสดงหรอืเอาต์พุตอาจเปล่ียนแปลงเทียบเท่า ±10 % FS
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ภาคผนวก: ลําดับการประมวลผล

ในแต่ละรอบการสุม่ตัวอยา่ง (Sampling Cycle) ตัวควบคมุจะประมวลผลตามลําดับท่ีปรากฏในผงัต้นฉบบัด้านขวา

คําอธบิายลําดับเปน็ภาษาไทย
ประมวลผลสถานะ DI *1

ประมวลผล Logical Operations 1–8

ประมวลผลหน้าสมัผสัภายใน

ประมวลผล PV (รวม Virtual PV)

ประมวลผล RSP (รวม Virtual RSP) *1

ประมวลผลโหมด AUTO/MANUAL, RUN/READY ฯลฯ

ประมวลผล SP (รวม Pattern Operation)

ประมวลผล PID (รวม Heat/Cool และ ON/OFF)

ประมวลผลอินพุต CT/VT (รวมการคํานวณความต้านทาน) *1 *2

ประมวลผล Position Proportional Control *1 *2

ประมวลผล Alarm

ประมวลผล Internal Events

ประมวลผล Logical Operations 9–16

ประมวลผลเอาต์พุตต่อเนื่องและ DO *1

ประมวลผล Asset Information *1

ผงัต้นฉบบั: คงทิศทางลกูศร ขอ้ความ *1 และ *2 และลําดับทัง้ 15 ขัน้

*1ขัน้ตอนนี้ทํางานเฉพาะรุน่ท่ีมฟีงัก์ชนันัน้

*2รอบการอัปเดตเท่ากับ 100 ms เสมอ ไมข่ึ้นกับค่ารอบการสุม่ตัวอยา่งท่ีตัง้ไว้

1.

2.

3.

4.

5.

6.

7.

8.

9.

10.

11.

12.

13.

14.

15.
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DI status processing*1

Logical operations 1–8 processing

Internal contact processing

PV processing (including virtual PV)

RSP processing (including virtual RSP)*1

Mode processing (AUTO/MANUAL, RUN/READY, etc.)

SP processing (including pattern operation)

PID operation processing (including heat/cool control, ON/OFF control)

CT/VT input processing (including resistance calculation)*1*2

Position proportional control processing*1*2

Alarm processing

Internal event processing

Logical operations 9–16 processing

Output processing (continuous output, DO)*1

Asset information processing*1



ประเภทการทํางานของเหตกุารณ์และฟงัก์ชนัท่ีใชไ้ด้
ฟงัก์ชนัท่ีใชไ้ด้ขึ้นอยูกั่บประเภทการทํางานของเหตกุารณ์ภายใน (Internal Event) ดังตารางนี้

รหัส ประเภทการทํางาน Standby *1 สถานะใน READY *2
0 ไมใ่ชเ้หตกุารณ์ — —

1 PV สงูกวา่ขดีจาํกัด ✓ ✓

2 PV ตํ่ากวา่ขดีจาํกัด ✓ ✓

3 PV สงู/ตํ่ากวา่ขดีจาํกัด ✓ ✓

4 ค่าคลาดเคล่ือนสงูกวา่ขดีจาํกัด ✓ ✓

5 ค่าคลาดเคล่ือนตํ่ากวา่ขดีจาํกัด ✓ ✓

6 ค่าคลาดเคล่ือนสงู/ตํ่ากวา่ขดีจาํกัด ✓ ✓

7 ค่าคลาดเคล่ือนสงู (อ้างอิง SP ปลายทาง) ✓ ✓

8 ค่าคลาดเคล่ือนตํ่า (อ้างอิง SP ปลายทาง) ✓ ✓

9 ค่าคลาดเคล่ือนสงู/ตํ่า (อ้างอิง SP ปลายทาง) ✓ ✓

10 SP สงูกวา่ขดีจาํกัด ✓ ✓

11 SP ตํ่ากวา่ขดีจาํกัด ✓ ✓

12 SP สงู/ตํ่ากวา่ขดีจาํกัด ✓ ✓

13 MV สงูกวา่ขดีจาํกัด ✓ ✓

14 MV ตํ่ากวา่ขดีจาํกัด ✓ ✓

15 MV สงู/ตํ่ากวา่ขดีจาํกัด ✓ ✓

16 ตําแหน่งเปิด MFB สงู/ตํ่ากวา่ขดีจาํกัด ✓ ✓

20 Loop diagnosis 1 ✓ ✓

21 Loop diagnosis 2 ✓ ✓

22 Loop diagnosis 3 ✓ ✓

26 ขดีจาํกัดสงูของรหสัตัวเลขมาตรฐาน — —

27 ขดีจาํกัดตํ่าของรหสัตัวเลขมาตรฐาน — —

28 ขดีจาํกัดสงู/ตํ่าของรหสัตัวเลขมาตรฐาน — —

29 อัตราการเปล่ียนแปลง PV ✓ ✓

55 ขดีจาํกัดสงูของอัตราเปล่ียน PV ✓ ✓

56 ขดีจาํกัดตํ่าของอัตราเปล่ียน PV ✓ ✓

57 ขดีจาํกัดสงูของอัตราเปล่ียนรหสัตัวเลขมาตรฐาน — —

58 ขดีจาํกัดตํ่าของอัตราเปล่ียนรหสัตัวเลขมาตรฐาน — —

61 สถานะ Alarm — ✓

62 สถานะ READY — ✓

63 สถานะ MANUAL — ✓

64 สถานะ RSP — ✓

65 สถานะกําลังทํา AT — ✓

66 สถานะกําลังทํา SP Ramp — ✓

67 สถานะทิศทาง Direct ของการควบคมุ — ✓

70 สถานะ Timer — ✓

71 สถานะกําลังประมาณ MFB — ✓

*1 เครื่องหมาย ✓ หมายถึงใชก้ารตัง้ค่า Standby ได้; — หมายถึงไมม่ ีStandby ตลอดเวลา
*2 เครื่องหมาย ✓ หมายถึงกําหนดสถานะเหตกุารณ์ใน READY ได้; — หมายถึงยงัทํางานต่อเนื่องตลอดเวลา
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หมายเลขบติมาตรฐาน: เริม่รายการ
ใชห้มายเลขบติมาตรฐาน (Standard Bit No.) ในชว่ง1024–2047สาํหรบัระบุสถานะ หา้มนําหมายเลขท่ีไมม่ใีนตารางไปตัง้ค่า เพราะสงวนไวส้าํหรบัระบบ

รหัส ชื่อสถานะ/ค่า ค่าหรอืคําอธบิาย หมายเหตุ

1024 ค่าคงท่ี 0 (OFF) 0: OFF (ค่าคงท่ี)
1025 ค่าคงท่ี 1 (ON) 1: ON (ค่าคงท่ี)
1088 เหตกุารณ์ภายใน 1 0: OFF; 1: ON
1089 เหตกุารณ์ภายใน 2
1090 เหตกุารณ์ภายใน 3
1091 เหตกุารณ์ภายใน 4
1092 เหตกุารณ์ภายใน 5
1093 เหตกุารณ์ภายใน 6
1094 เหตกุารณ์ภายใน 7
1095 เหตกุารณ์ภายใน 8
1104 สถานะ Standby ของเหตกุารณ์ภายใน 1 0: ไมอ่ยูใ่น อยูใ่น Standby; 1: อยูใ่น Standby
1105 สถานะ Standby ของเหตกุารณ์ภายใน 2
1106 สถานะ Standby ของเหตกุารณ์ภายใน 3
1107 สถานะ Standby ของเหตกุารณ์ภายใน 4
1108 สถานะ Standby ของเหตกุารณ์ภายใน 5
1109 สถานะ Standby ของเหตกุารณ์ภายใน 6
1110 สถานะ Standby ของเหตกุารณ์ภายใน 7
1111 สถานะ Standby ของเหตกุารณ์ภายใน 8
1120 ตรวจจบัฮีตเตอรข์าด CT1 0: ไมพ่บฮีตเตอรข์าด; 1: ตรวจพบฮีตเตอรข์าด

1121 ตรวจจบัฮีตเตอรข์าด CT2
1128 ตรวจจบักระแสเกิน CT1 0: ไมพ่บกระแสเกิน; 1: ตรวจพบกระแสเกิน

1129 ตรวจจบักระแสเกิน CT2
1136 ตรวจจบัลัดวงจร CT1 0: ไมพ่บลัดวงจร; 1: ตรวจพบการลัดวงจร

1137 ตรวจจบัลัดวงจร CT2
1152 สถานะขัว้ DI1 0: OFF; 1: ON
1153 สถานะขัว้ DI2
1154 สถานะขัว้ DI3
1155 สถานะขัว้ DI4

1168 ผล OR ของสถานะ DI ทกุชอ่ง 0: DI ทกุชอ่งเป็น OFF; 1: DI อยา่งน้อยหนึ่งชอ่ง
เป็น ON ฟงัก์ชนันี้เพิม่ใน ROM เวอรช์นั 1.03

1184 สถานะหน้าสมัผสัภายใน 1 0: OFF; 1: ON
1185 สถานะหน้าสมัผสัภายใน 2
1186 สถานะหน้าสมัผสัภายใน 3
1187 สถานะหน้าสมัผสัภายใน 4
1188 สถานะหน้าสมัผสัภายใน 5
1189 สถานะหน้าสมัผสัภายใน 6
1190 สถานะหน้าสมัผสัภายใน 7
1191 สถานะหน้าสมัผสัภายใน 8
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หมายเลขบติมาตรฐาน (ต่อ)
ตารางนี้เป็นรายการต่อเนื่องของ Standard Bit No. 1024–2047; รหสั สถานะ 0/1 และหมายเหตใุหย้ดึตามแต่ละแถว

รหัส ชื่อสถานะ/ค่า ค่าหรอืคําอธบิาย หมายเหตุ

1264 สถานะ MV ของการควบคมุ ON/OFF 0: MV = 0.0 % (OFF); 1: MV = 100.0 %
(ON)

เมื่อเลือกการควบคมุ ON/OFF (วธิคีวบคมุ =
0): MV = 0.0 % หมายถึง 0 และ MV =
100.0 % หมายถึง 1; เมื่อเลือก PID (วธิี
ควบคมุ = 1) ค่านี้เป็น 0 เสมอ

1280 สถานะขัว้ OUT1 0: OFF; 1: ON
ใชกั้บรุน่ท่ีระบุ R (Relay), V (Voltage Pulse)
หรอื R1 (Motor Drive Relay) ตามหลัก ⑤
และ ⑥ ของรหสัรุน่; รุน่อ่ืนจะเป็น OFF เสมอ

1281 สถานะขัว้ OUT2
1282 สถานะขัว้ EV1
1283 สถานะขัว้ EV2
1284 สถานะขัว้ EV3
1360 เหตกุารณ์ Segment 1 0: OFF; 1: ON
1361 เหตกุารณ์ Segment 2
1362 เหตกุารณ์ Segment 3
1363 เหตกุารณ์ Segment 4
1364 เหตกุารณ์ Segment 5
1365 เหตกุารณ์ Segment 6
1366 เหตกุารณ์ Segment 7
1367 เหตกุารณ์ Segment 8
1368 เหตกุารณ์ Segment 9
1369 เหตกุารณ์ Segment 10
1370 เหตกุารณ์ Segment 11
1371 เหตกุารณ์ Segment 12
1372 เหตกุารณ์ Segment 13
1373 เหตกุารณ์ Segment 14
1374 เหตกุารณ์ Segment 15
1375 เหตกุารณ์ Segment 16
1408 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 1 0: OFF; 1: ON
1409 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 2
1410 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 3
1411 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 4
1412 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 5
1413 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 6
1414 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 7
1415 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 8
1416 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 9
1417 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 10
1418 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 11
1419 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 12
1420 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 13
1421 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 14
1422 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 15
1423 บติท่ีผูใ้ชกํ้าหนด 16
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หมายเลขบติมาตรฐาน (ต่อ)
ตารางนี้เป็นรายการต่อเนื่องของ Standard Bit No. 1024–2047; รหสั สถานะ 0/1 และหมายเหตใุหย้ดึตามแต่ละแถว

รหัส ชื่อสถานะ/ค่า ค่าหรอืคําอธบิาย หมายเหตุ

1440 ผลลัพธ ์Logical Operation 1 0: OFF; 1: ON
1441 ผลลัพธ ์Logical Operation 2
1442 ผลลัพธ ์Logical Operation 3
1443 ผลลัพธ ์Logical Operation 4
1444 ผลลัพธ ์Logical Operation 5
1445 ผลลัพธ ์Logical Operation 6
1446 ผลลัพธ ์Logical Operation 7
1447 ผลลัพธ ์Logical Operation 8
1448 ผลลัพธ ์Logical Operation 9
1449 ผลลัพธ ์Logical Operation 10
1450 ผลลัพธ ์Logical Operation 11
1451 ผลลัพธ ์Logical Operation 12
1452 ผลลัพธ ์Logical Operation 13
1453 ผลลัพธ ์Logical Operation 14
1454 ผลลัพธ ์Logical Operation 15
1455 ผลลัพธ ์Logical Operation 16
1536 สถานะปุม่ [∧] (ขึ้น) 0: OFF; 1: ON
1537 สถานะปุม่ [∨] (ลง)
1538 สถานะปุม่ [<] (ซา้ย)
1539 สถานะปุม่ [>] (ขวา)
1540 สถานะปุม่ [ENT]
1541 สถานะปุม่ [MENU]
1542 สถานะปุม่ [FUNC]

1545 สถานะ RS-485 (รบัขอ้ความปกติ 1 ครัง้) 0: ไมไ่ด้รบัขอ้ความท่ีถกูต้อง; 1: ได้รบัขอ้ความ
ถกูต้อง

ใชต้รวจการรบัขอ้ความปกติท่ีไฟ UF เป็นหลัก ไม่
ควรผกูบตินี้กับเอาต์พุตรเีลย ์เพราะระหวา่ง
สื่อสาร RS-485 บติจะเปล่ียนสถานะบอ่ย และ
อาจทําใหร้เีลยถึ์งขดีจาํกัดอายุการสวติชก่์อน
กําหนด

1546 สถานะ RS-485 (สง่ขอ้ความปกติ 1 ครัง้) 0: ไมไ่ด้สง่ขอ้ความสาํเรจ็; 1: สง่ขอ้ความสาํเรจ็

ใชต้รวจการสง่ขอ้ความปกติท่ีไฟ UF เป็นหลัก ไม่
ควรผกูบตินี้กับเอาต์พุตรเีลย ์เพราะระหวา่ง
สื่อสาร RS-485 บติจะเปล่ียนสถานะบอ่ย และ
อาจทําใหร้เีลยถึ์งขดีจาํกัดอายุการสวติชก่์อน
กําหนด

1552 สถานะเอาต์พุตค่าคงท่ี 0: OFF; 1: ON
1568 สถานะ RUN/READY 0: โหมด RUN; 1: โหมด READY
1584 สถานะ AUTO/MANUAL 0: โหมด AUTO; 1: โหมด MANUAL
1600 สถานะหยุด/เริม่ AT 0: หยุด AT; 1: เริม่ AT
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หมายเลขบติมาตรฐาน (ต่อ)
ตารางนี้เป็นรายการต่อเนื่องของ Standard Bit No. 1024–2047; รหสั สถานะ 0/1 และหมายเหตใุหย้ดึตามแต่ละแถว

รหัส ชื่อสถานะ/ค่า ค่าหรอืคําอธบิาย หมายเหตุ

1608 ขอ้ผดิพลาด Auto Tuning 0: AT ไมไ่ด้จบแบบผดิปกติ; 1: AT จบแบบผดิ
ปกติ

1616 สถานะ LSP/RSP 0: โหมด LSP; 1: โหมด RSP
1632 สถานะการชดเชย SPOS 0: หยุด; 1: กําลังชดเชย

1640 สถานะการชดเชย DROS

1648 กําลังเพิม่ SP ตาม Ramp 0: ไมไ่ด้เพิม่ SP ด้วย Ramp; 1: กําลังเพิม่ SP
ด้วย Ramp

1656 กําลังลด SP ตาม Ramp 0: ไมไ่ด้ลด SP ด้วย Ramp; 1: กําลังลด SP ด้วย
Ramp

1660 กําลังทํา SP Ramp 0: ไมไ่ด้ทํา SP Ramp เพิม่หรอืลด; 1: กําลังทํา
SP Ramp เพิม่หรอืลด ฟงัก์ชนันี้เพิม่ใน ROM เวอรช์นั 1.03

1664 สถานะจาํกัดอัตราเพิม่ Pattern SP 0: ไมไ่ด้จาํกัดอัตราเพิม่ Pattern SP; 1: กําลัง
จาํกัดอัตราเพิม่ Pattern SP

1672 สถานะจาํกัดอัตราลด Pattern SP 0: ไมไ่ด้จาํกัดอัตราลด Pattern SP; 1: กําลัง
จาํกัดอัตราลด Pattern SP

1680 สถานะคืนการทํางาน Pattern หลังไฟดับชัว่ขณะ 0: ไมม่;ี 1: คืนไฟหลังไฟดับชัว่ขณะ

1704 กําลังสง่ค่า FF MV ของ FF-FITTER 0: ยงัไมส่ง่ FF MV; 1: กําลังสง่ FF MV
1712 สถานะโหมดค่าคงท่ี/โหมด Pattern 0: โหมดควบคมุค่าคงท่ี; 1: โหมดควบคมุ Pattern

1720 สถานะ HOLD 0: ไมไ่ด้อยูใ่น HOLD; 1: อยูใ่น HOLD ของ
Pattern

1728 สถานะ END 0: ไมไ่ด้อยูใ่น END ของ Pattern; 1: อยูใ่น END
ของ Pattern

1736 สถานะ G.SOAK 0: ไมไ่ด้รอ G.SOAK ของ Pattern; 1: กําลังรอ
G.SOAK ของ Pattern
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หมายเลขบติมาตรฐาน (ต่อ)
ตารางนี้เป็นรายการต่อเนื่องของ Standard Bit No. 1024–2047; รหสั สถานะ 0/1 และหมายเหตใุหย้ดึตามแต่ละแถว

รหัส ชื่อสถานะ/ค่า ค่าหรอืคําอธบิาย หมายเหตุ

1744 ขอ้ผดิพลาด PLC Link 1 0: ไมม่ขีอ้ผดิพลาด; 1: มขีอ้ผดิพลาด

ตัง้ ON เมื่อ PLC กับอุปกรณ์นี้สื่อสารเกิน
เวลา, ตัวอุปกรณ์เกิดขอ้ผดิพลาด หรอื PLC
ตอบรหสัผดิปกติ; กลับ OFF เมื่อเขยีน “1” ท่ี
Common Information / Clear
Monitor Information หรอืเปิดอุปกรณ์
ใหม่

1745 ขอ้ผดิพลาด PLC Link 2
1746 ขอ้ผดิพลาด PLC Link 3
1747 ขอ้ผดิพลาด PLC Link 4

1760 ขอ้ผดิพลาด Reception Monitoring 1 0: ไมม่ขีอ้ผดิพลาด; 1: มขีอ้ผดิพลาด
ตัง้ ON เมื่อไมร่บัขอ้ความคําสัง่ท่ีแอดเดรส
เฝ้าตรวจภายในเวลาท่ีกําหนด; กลับ OFF เมื่อ
รบัขอ้ความทันภายในเวลาเฝ้าตรวจ หรอืเปิด
อุปกรณ์ใหม่

1761 ขอ้ผดิพลาด Reception Monitoring 2
1762 ขอ้ผดิพลาด Reception Monitoring 3
1763 ขอ้ผดิพลาด Reception Monitoring 4

1776 ขอ้ผดิพลาด Reception Monitoring 1 (Latch) 0: ไมม่ขีอ้ผดิพลาด; 1: มขีอ้ผดิพลาด
ตัง้ ON เมื่อไมไ่ด้รบัขอ้ความท่ีแอดเดรสเฝ้า
ตรวจตามเวลา; กลับ OFF หลังเขยีน “1”
เพื่อเคลียร ์Latch และได้รบัขอ้ความทัน
ภายในเวลาเฝ้าตรวจ หรอืเปิดอุปกรณ์ใหม่

1777 ขอ้ผดิพลาด Reception Monitoring 2 (Latch)
1778 ขอ้ผดิพลาด Reception Monitoring 3 (Latch)
1779 ขอ้ผดิพลาด Reception Monitoring 4 (Latch)
1784 สถานะหยุด/ทํางาน PLC Link 0: หยุด; 1: กําลังดําเนินการ

1792 ผล OR ของ Alarm ทัง้หมดท่ีแสดง 0: ไมม่ ีม ีAlarm; 1: ม ีAlarm ผลรวม Alarm ไมร่วมขอ้ผดิพลาดสาย
Loader (AL50)

1793 Alarm ของ PV (AL01/AL02) 0: AL01 และ AL02 เป็น OFF; 1: AL01 หรอื
AL02 เป็น ON ฟงัก์ชนันี้เพิม่ใน ROM เวอรช์นั 1.03
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หมายเลขบติมาตรฐาน (ต่อ)
ตารางนี้เป็นรายการต่อเนื่องของ Standard Bit No. 1024–2047; รหสั สถานะ 0/1 และหมายเหตใุหย้ดึตามแต่ละแถว

รหัส ชื่อสถานะ/ค่า ค่าหรอืคําอธบิาย หมายเหตุ

1808 PV เกินขอบเขตบน (AL01) 0: ไมม่ ีม ีAlarm; 1: ม ีAlarm
1809 PV ตํ่ากวา่ขอบเขตล่าง (AL02)
1810 ขอ้ผดิพลาดการชดเชยจุดต่ออ้างอิง (Cold Junction) (AL03)
1812 อินพุต RSP เกินขอบเขตบน (AL05)
1813 อินพุต RSP ตํ่ากวา่ขอบเขตล่าง (AL06)
1814 ขอ้ผดิพลาดอินพุต MFB (AL07)
1817 ขอ้ผดิพลาดการปรบัตัง้มอเตอร ์(AL10)
1818 ขอ้ผดิพลาดอินพุต CT1/CT (AL11)
1819 ขอ้ผดิพลาดอินพุต CT2/VT (AL12)
1857 ขอ้ผดิพลาดสาย Loader (AL50)
1858 ขอ้ผดิพลาด PLC Link (AL51)
1877 ขอ้ผดิพลาดแปลงสญัญาณ A/D ของ PV
1878 ขอ้ผดิพลาดแปลง A/D ของ RSP (AL71)
1879 ขอ้ผดิพลาดแปลง A/D ของ MFB (AL72)
1881 ขอ้ผดิพลาดหน่วยความจาํไมล่บเลือน (AL74)
1887 หน่วยความจาํไมล่บเลือนยงัไมเ่ริม่ต้น (AL80)
1888 ขอ้ผดิพลาดพื้นท่ีเก็บการตัง้ค่า (AL81)
1889 ขอ้ผดิพลาดพื้นท่ีค่าปรบัเทียบ (AL82)
1890 ขอ้ผดิพลาดระบบภายใน (AL83)
1891 ขอ้ผดิพลาดการเริม่ต้นค่าตัง้ (AL84) 0: ไมม่ ีม ีAlarm; 1: ม ีAlarm
1902 ขอ้ผดิพลาดการตัง้ค่า (AL95)
1903 ขอ้ผดิพลาดค่าปรบัเทียบ (AL96)
1904 ขอ้ผดิพลาด Extended Data Memory (AL97)
1906 ขอ้ผดิพลาดโปรแกรมภายใน (AL99)
1920 กําลังประมาณค่า MFB 0: ไมไ่ด้ประมาณค่า; 1: กําลังประมาณค่า

1924 กําลังปรบัตัง้ MFB 0: ไมไ่ด้ปรบัค่า; 1: กําลังปรบัค่า

1928 เอาต์พุต Position Proportional ไปทาง OPEN 0: ON; 1: OFF
1932 เอาต์พุต Position Proportional ไปทาง CLOSE
1952 สถานะวดักระแส CT1 ขณะเอาต์พุต ON 0: ยงัไมไ่ด้วดั; 1: วดัแล้ว

1953 สถานะวดักระแส CT2 ขณะ ON / แรงดัน VT
1960 สถานะวดักระแส CT1 ขณะเอาต์พุต OFF 0: ยงัไมไ่ด้วดั; 1: วดัแล้ว

1961 สถานะวดักระแส CT2 ขณะเอาต์พุต OFF
1968 สถานะการเชื่อมต่อสาย Loader 0: ไมไ่ด้เชื่อมต่อ; 1: เชื่อมต่อแล้ว
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รหัสตัวเลขมาตรฐาน: เริม่รายการ
ใชร้หสัตัวเลขมาตรฐาน (Standard Numerical Code) ในชว่ง2048–3071สาํหรบัระบุค่าตัวเลข หา้มนํารหสัท่ีไมม่ใีนตารางไปตัง้ค่า เพราะสงวนไวส้าํหรบัระบบ

รหัส ชื่อสถานะ/ค่า ค่าหรอืคําอธบิาย หมายเหตุ

2048 ค่าคงท่ี 0.0 0.0 (ค่าคงท่ี)
2049 ค่าคงท่ี 1.0 1.0 (ค่าคงท่ี)
2112 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 1 −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2113 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 2
2114 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 3
2115 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 4
2116 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 5
2117 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 6
2118 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 7
2119 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 8
2120 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 9
2121 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 10
2122 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 11
2123 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 12
2124 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 13
2125 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 14
2126 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 15
2127 ค่ามอนิเตอร ์User-Defined Value 16
2288 Virtual PV ก่อนชดเชย −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2289 Virtual RSP ก่อนชดเชย −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2296 Virtual PV −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2297 Virtual RSP −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2304 PV ก่อนชดเชย −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2305 RSP ก่อนชดเชย −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2313 PV −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2314 RSP −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2320 Loop PV −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2336 Loop SP −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2344 SP หลังทํา OS −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2352 ค่า LSP ท่ีเป็นเปา้หมายสดุท้าย −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2360 ค่า LSP ท่ีกําลังใช้ −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2368 ค่า RSP ท่ีเป็นเปา้หมายสดุท้าย −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2376 ค่า RSP ท่ีกําลังใช้ −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2384 ค่า Pattern SP ท่ีกําลังใช้ −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2385 ค่า Pattern SP เปา้หมายสดุท้าย −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2386 หมายเลข Pattern 1–8
2387 หมายเลข Segment 1–16
2388 จาํนวนรอบท่ีดําเนินการแล้ว 0–19999 ครัง้

2389 จาํนวนรอบท่ีเหลือ 0–19999 ครัง้

2390 เวลาท่ีดําเนินไปใน Pattern 3–19999 s/min/h มตํีาแหน่งทศนิยม

2391 เวลาคงเหลือใน Pattern 2–19999 s/min/h มตํีาแหน่งทศนิยม
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รหัสตัวเลขมาตรฐาน (ต่อ)
รายการต่อเนื่องของ Standard Numerical Code; ชว่งค่า หน่วย และการแสดงทศนิยมต้องอ้างอิงตามตาราง

รหัส ชื่อสถานะ/ค่า ค่าหรอืคําอธบิาย หมายเหตุ

2392 เวลาท่ีดําเนินไปใน Segment 1–19999 s/min/h มตํีาแหน่งทศนิยม

2393 เวลาคงเหลือใน Segment 0–19999 s/min/h มตํีาแหน่งทศนิยม

2394 Segment Event (รหสัตัวเลข) 1–16
2416 MV −10.0 ถึง +110.0 % มตํีาแหน่งทศนิยม

2432 Heat MV (เอาต์พุตฝ่ังใหค้วามรอ้น) −10.0 ถึง +110.0 % มตํีาแหน่งทศนิยม

2440 Cool MV (เอาต์พุตฝ่ังทําความเยน็) −10.0 ถึง +110.0 % มตํีาแหน่งทศนิยม

2448 FF MV −10.0 ถึง +110.0 % มตํีาแหน่งทศนิยม

2456 Feedback MV −10.0 ถึง +110.0 % มตํีาแหน่งทศนิยม

2464 ค่านับ MFB 0–9999

2468 ตําแหน่งเปิด MFB (รวมค่าประมาณ) −10.0 ถึง +110.0 % (0.0–100.0 % ระหวา่ง
การประมาณค่า) มตํีาแหน่งทศนิยม

2472 ตําแหน่งเปิด MFB −10.0 ถึง +110.0 % มตํีาแหน่งทศนิยม

2476 ตําแหน่งเปิด MFB ท่ีประมาณได้ 0.0–100.0 % มตํีาแหน่งทศนิยม

2480 ตําแหน่งเปิดเปา้หมาย −10.0 ถึง +110.0 % มตํีาแหน่งทศนิยม

2496 กระแส CT1 ขณะเอาต์พุต ON 0.0–825.0 A หรอื 0.00–82.50 A มตํีาแหน่งทศนิยม

2497 กระแส CT2 ขณะเอาต์พุต ON
2512 กระแส CT1 ขณะเอาต์พุต OFF 0.0–825.0 A หรอื 0.00–82.50 A มตํีาแหน่งทศนิยม

2513 กระแส CT2 ขณะเอาต์พุต OFF
2528 ค่าคลาดเคล่ือน (Loop PV − Loop SP) −19999 ถึง +19999 มตํีาแหน่งทศนิยม

2548 แรงดัน VT 0.0–1999.9 V มตํีาแหน่งทศนิยม

2552 ค่าความต้านทาน 0–1999.9 Ω (คํานวณจากกระแส CT เมื่อ
เอาต์พุต ON และกระแสอินพุต VT ตามต้นฉบบั)

คํานวณค่าความต้านทานจากกระแส CT ขณะ
เอาต์พุต ON และกระแสอินพุต VT (ตามถ้อยคํา
ต้นฉบบั)

2576 Loop PV ท่ีแสดง −19999 ถึง +19999
2577 Loop SP ท่ีแสดง −19999 ถึง +19999
2578 MV ท่ีแสดง −10.0 ถึง +110.0 %

2579 ตําแหน่งเปิด MFB ท่ีแสดง −10.0 ถึง +110.0% (0.0–100.0 % ระหวา่ง
การประมาณค่า)

2580 ค่าคลาดเคล่ือนท่ีแสดง −19999 ถึง +19999
2656 เวลาท่ีเหลือของ Timer เหตกุารณ์ภายใน 1 0–19999 s/min/h มตํีาแหน่งทศนิยม

2657 เวลาท่ีเหลือของ Timer เหตกุารณ์ภายใน 2
2658 เวลาท่ีเหลือของ Timer เหตกุารณ์ภายใน 3
2659 เวลาท่ีเหลือของ Timer เหตกุารณ์ภายใน 4
2660 เวลาท่ีเหลือของ Timer เหตกุารณ์ภายใน 5
2661 เวลาท่ีเหลือของ Timer เหตกุารณ์ภายใน 6
2662 เวลาท่ีเหลือของ Timer เหตกุารณ์ภายใน 7
2663 เวลาท่ีเหลือของ Timer เหตกุารณ์ภายใน 8

2688 จาํนวนครัง้ ON/OFF ของ Control Output 1 0–11000 (จาํนวนครัง้ ON/OFF จรงิหารด้วย
10)

2689 จาํนวนครัง้ ON/OFF ของ Control Output 2
2690 จาํนวนครัง้ ON/OFF ของ Event Output 1
2691 จาํนวนครัง้ ON/OFF ของ Event Output 2
2692 จาํนวนครัง้ ON/OFF ของ Event Output 3
2704 ระยะเวลาทํางาน (วนั) 0–19999 วนั
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รหัสตัวเลขมาตรฐาน (ต่อ)
รายการต่อเนื่องของ Standard Numerical Code; ชว่งค่า หน่วย และการแสดงทศนิยมต้องอ้างอิงตามตาราง

รหัส ชื่อสถานะ/ค่า ค่าหรอืคําอธบิาย หมายเหตุ

2705 จาํนวนครัง้เขยีนหน่วยความจาํไมล่บเลือน 0–10000 (จาํนวนครัง้ท่ีเขยีนจรงิหารด้วย 10)

2736 กระแส CT1 แบบ Time Proportional 0.0–825.0 A หรอื 0.00–82.50 A มตํีาแหน่งทศนิยม

2737 กระแส CT2 แบบ Time Proportional
2768 เปอรเ์ซน็ต์ Continuous Output ของ OUT1 −10.0 ถึง +110.0 % มตํีาแหน่งทศนิยม

2769 เปอรเ์ซน็ต์ Continuous Output ของ OUT2
2770 เปอรเ์ซน็ต์ Continuous Output ของ AUX
2784 เปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุต Time Proportional OUT 1 0.0–100.0 % มตํีาแหน่งทศนิยม

2785 เปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุต Time Proportional OUT 2
2786 เปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุต Time Proportional EV1
2787 เปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุต Time Proportional EV2
2788 เปอรเ์ซน็ต์เอาต์พุต Time Proportional EV3

2832 จาํนวนการสื่อสาร PLC Link 0-65535 ครัง้
เง่ือนไขเคลียร:์ เขยีน “1” ท่ี Common
Information / Clear Monitor
Information หรอืเปิดเครื่องใหม่

2833 จาํนวนครัง้ PLC Link ล้มเหลว

2834 จาํนวนครัง้สแกน PLC Link
2835 เวลา Scan ของ PLC Link 0-65535 ms

2836 เวลา Scan สงูสดุของ PLC Link
2837 จาํนวนโหนด PLC Link สงูสดุ 0–31

2848 จาํนวนการสื่อสาร PLC Link ของ Sheet 1 0-65535 ครัง้
เง่ือนไขเคลียร:์ เขยีน “1” ท่ี Common
Information / Clear Monitor
Information หรอืเปิดเครื่องใหม่

2849 จาํนวนครัง้ PLC Link ล้มเหลวของ Sheet 1
2850 จาํนวนการสื่อสาร PLC Link ของ Sheet 2
2851 จาํนวนครัง้ PLC Link ล้มเหลวของ Sheet 2
2852 จาํนวนการสื่อสาร PLC Link ของ Sheet 3
2853 จาํนวนครัง้ PLC Link ล้มเหลวของ Sheet 3
2854 จาํนวนการสื่อสาร PLC Link ของ Sheet 4
2855 จาํนวนครัง้ PLC Link ล้มเหลวของ Sheet 4
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ประวติัเวอรช์นั ROM

สว่นนี้อธบิายฟงัก์ชนัท่ีเพิม่ขึ้น และการเปล่ียนแปลงขอ้มูลจาํเพาะของแต่ละเวอรช์นั ROM

ROM เวอรช์นั 1.03 (เริม่ใชต้ั้งแต่เดือนพฤษภาคม 2025)

ฟงัก์ชนัท่ีเพิม่ใหม่

เพิม่พารามเิตอร ์[Mode at startup: Run/Ready] สาํหรบักําหนดโหมดเมื่อเริม่ทํางาน ดหูวัขอ้ “Mode at startup:

Run/Ready” หน้า 5-18

เพิม่หมายเลขบติมาตรฐานสาํหรบั “OR of all DI states” (ผล OR ของสถานะ DI ทัง้หมด), “PV alarm (AL01/

AL02)” และ “SP ramp in progress” (SP Ramp กําลังทํางาน) ดหูวัขอ้ “Standard bit numbers and

standard numerical codes” หน้า App.-3

การปรบัปรุงฟงัก์ชนั

ไมม่ี

การปรบัเปล่ียนโปรแกรม

เปล่ียนค่าเริม่ต้นของการตัง้ค่า DO บางรายการ ดหูวัขอ้ “Operation type” หน้า 5-104 และ “ON/OFF output type” หน้า 
5-105

ROM เวอรช์นั 1.02 (เริม่ใชต้ั้งแต่เดือนสงิหาคม 2024)

ฟงัก์ชนัท่ีเพิม่ใหม่

1. เปิดตัวเวอรช์นัแรก (New release)

การปรบัปรุงฟงัก์ชนั

ไมม่ี

การปรบัเปล่ียนโปรแกรม

ไมม่ี

ขอ้ควรทราบ: “การเปล่ียนค่าเริม่ต้นของ DO” เป็นขอ้มูลเฉพาะเวอรช์นัตามท่ีผูผ้ลิตระบุ ควรตรวจสอบ ROM Version ของเครื่องก่อนใชค่้าตัง้ต้น

1. 

2. 
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คําอธบิายสญัลักษณ์ คําศัพท์ และอักษรยอ่

คู่มอืฉบบันี้ใชคํ้ายอ่ในคําอธบิาย ตาราง และรูปประกอบ โดยอธบิายคํายอ่หลักไวด้้านล่าง สว่นความหมายโดยละเอียดและคําอ่ืน ๆ สามารถ
ตรวจสอบได้จากเวบ็ไซต์ของ Azbil Corporation

สญัลักษณ์ (Symbol)

% FS (% of full scale) Full scale error

ค่าความคลาดเคล่ือนเทียบกับสเกลเต็ม (Full scale) ซึ่งหมายถึงชว่งอินพุตของเครื่องควบคมุหรอืเครื่องบนัทึก ค่าความ
คลาดเคล่ือนหาได้จากการนําชว่งวดัท่ีกําหนดคณูด้วยเปอรเ์ซน็ต์นี้ ใชแ้สดงความแมน่ยาํในการควบคมุหรอืแสดงผลของชว่งวดั เชน่
อุณหภมูแิละอัตราการไหล

% rdg. (% of reading) Reading error

ค่าความคลาดเคล่ือนเทียบกับค่าท่ีอ่านได้ คํานวณจากการนําค่าท่ีแสดง ณ ขณะนัน้คณูด้วยเปอรเ์ซน็ต์นี้ เมื่อเทียบกับ % FS ค่าความ
คลาดเคล่ือนจะน้อยกวา่ในบรเิวณชว่งการวดัค่าต่ํา

A

AT (auto-tuning) Automatic tuning

ฟงัก์ชนัคํานวณหาค่าพารามเิตอรค์วบคมุ PID (P, I, D) ท่ีเหมาะสมโดยอัตโนมติั

C

CJ (cold junction) Cold junction compensation

การชดเชยรอยต่ออ้างอิง โดยกําหนดใหอุ้ณหภมูขิองรอยต่ออ้างอิงเทียบเท่า 0 °C

CPL (Controller Peripheral Link) CPL communication / CPL protocol

รูปแบบหรอืโพรโทคอลการสื่อสารของเครื่องควบคมุ Azbil และอุปกรณ์ท่ีรองรบั ใชเ้ชื่อมต่ออุปกรณ์เพื่ออ่านและเขยีนขอ้มูลภายใน

CT (current transformer) Current transformer

หมอ้แปลงกระแส ใชต้รวจวดักระแสท่ีจา่ยใหฮี้ตเตอร ์และเฝ้าตรวจจบัสภาวะต่าง ๆ เชน่ ฮีตเตอรข์าดและรเีลยลั์ดวงจร
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คําอธบิายคําศัพท์และอักษรยอ่ (ต่อ)

D

D (derivative) Derivative action

การควบคมุเชงิอนุพนัธ ์ใหก้ารแก้ไขท่ีสมัพนัธกั์บอัตราการเปล่ียนแปลงของค่า PV ท่ีเบีย่งเบนจาก SP จงึชว่ยตอบสนองต่อความ
เปล่ียนแปลงได้รวดเรว็ โดยไมใ่ช ้D เพยีงอยา่งเดียว แต่ใชร้ว่มกับ P หรอื PI

DI (digital input) External contact input

อินพุตหน้าสมัผสัจากภายนอก ใชส้ลับการควบคมุระยะไกล/ภายใน เลือก SP หลายค่า หรอืสลับ AUTO/MANUAL ของเครื่องควบคมุ
และอุปกรณ์ท่ีรองรบั

DO (digital output) External output

สญัญาณเอาต์พุต ON/OFF จากขัว้เอาต์พุตควบคมุ ขัว้รเีลย ์หรอืขัว้ Event เพื่อสง่ไปยงัอุปกรณ์ภายนอก

E

EV (event) Event output

ฟงัก์ชนัตรวจจบัความผดิปกติของกระบวนการ เชน่ ค่า PV ผดิปกติ แยกจากการควบคมุหลัก ใชส้ง่การแจง้เตือนเมื่อ PV หรอืค่า
ความเบีย่งเบนเกินขดีจาํกัดสงู/ต่ํา รวมถึงแสดงโหมดเครื่อง เชน่ READY หรอื MANUAL

I

I (integral) Integral action

การควบคมุเชงิอินทิกรลั ซึ่งการเปล่ียนค่าชดเชยสมัพนัธกั์บผลรวมสะสมของความเบีย่งเบน เมื่อเกิด Offset การทํางาน I จะปรบั
MV เพื่อกําจดั Offset โดยใชง้านรว่มกับ P เสมอ

L

LSP (local set point) Local SP

ค่า SP ท่ีบนัทึกไวใ้นเครื่อง ต้นฉบบัระบุเพิม่เติมวา่สาํหรบัรุน่ C1M คําวา่ LSP มคีวามหมายเดียวกับ SP
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คําอธบิายคําศัพท์และอักษรยอ่ (ต่อ)

M

MFB (motor feedback) Motor opening

สญัญาณแสดงระดับการเปิดของมอเตอรท่ี์ควบคมุด้วยเครื่องควบคมุ ใชไ้ด้เฉพาะรุน่ C3 ท่ีมฟีงัก์ชนั Position Proportional
Control

MV (manipulated variable) Manipulated variable

สญัญาณท่ีสง่ไปยงัอุปกรณ์ขบัเคล่ือน (Actuator) เรยีกอีกอยา่งวา่เอาต์พุตควบคมุ

O

OH (output high limit) MV high limit

ขดีจาํกัดสงูสดุของ MV ท่ีอนุญาต สามารถกําหนดแยกสาํหรบัเอาต์พุตควบคมุปกติ เอาต์พุตควบคมุ Cooling และเอาต์พุตระหวา่ง
AT เป็นต้น

OL (output low limit) MV low limit

ขดีจาํกัดต่ําสดุของ MV ท่ีอนุญาต สามารถกําหนดแยกสาํหรบัเอาต์พุตควบคมุปกติ เอาต์พุตควบคมุ Cooling และเอาต์พุตระหวา่ง
AT เป็นต้น

P

P (proportional) Proportional action

การควบคมุเชงิสดัสว่น ใหป้รมิาณการแก้ไขสมัพนัธกั์บขนาดความเบีย่งเบน ชว่งการเปล่ียนแปลงท่ีใชแ้ก้ไขเรยีกวา่ Proportional
Band หากใช ้P เพยีงอยา่งเดียว อาจเกิด Offset ทําใหค่้าควบคมุคงตัวแต่ยงัไมเ่ท่ากับ SP

PID (proportional, integral, derivative) PID control

วธิกีารควบคมุท่ีใชก้ารทํางานรว่มกันของสว่นสดัสว่น (P) อินทิกรลั (I) และอนุพนัธ ์(D)

PLC (programmable logic controller) Programmable controller

เครื่องควบคมุลอจกิท่ีโปรแกรมได้ หรอื Sequencer

PV (process value) Present / measured / detected value

ค่าปัจจุบนัของกระบวนการ หรอืค่าท่ีตรวจวดัได้
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คําอธบิายคําศัพท์และอักษรยอ่ (ต่อ)

R

RJ (reference junction) Reference junction compensation

เทอรโ์มคัปเปิลมจุีดต่อสองตําแหน่งเพื่อวดัอุณหภมู ิคือจุดต่อท่ีวตัถซุึ่งต้องการวดั และจุดต่อท่ีเชื่อมกับเครื่องมอืวดั โดยจุดต่อฝ่ัง
เครื่องมอืวดัเรยีกวา่ Reference Junction

RSP (remote set point) Remote SP

ค่า SP ท่ีสง่มาจากอุปกรณ์ภายนอก ต้นฉบบัระบุวา่รุน่ C1M/C1A ไมม่ฟีงัก์ชนั RSP และฟงัก์ชนันี้ใชไ้ด้เฉพาะเครื่องควบคมุ C3 ท่ีมี
อินพุต RSP

RTD (resistance temperature detector) Resistance temperature detector

ตัวตรวจวดัอุณหภมูแิบบความต้านทาน ประกอบด้วยตัวต้านทานตรวจวดั เชน่ ชนิดแพลทินัม พรอ้มสายภายใน ปลอกปอ้งกัน และขัว้
ต่อ อาศัยความต้านทานท่ีเปล่ียนตามอุณหภมู ิโดย RTD ชนิดแพลทินัมใชง้านในชว่ง −200 ถึง +500 °C

S

SCR (silicon controlled rectifier) Thyristor / power regulator

อุปกรณ์ไทรสิเตอรห์รอืเครื่องควบคมุกําลังไฟฟา้ ใชค้วบคมุฮีตเตอรร์ว่มกับเครื่องควบคมุท่ีสง่สญัญาณเอาต์พุตกระแสแบบต่อเนื่อง
เพื่อใหค้วบคมุตามสดัสว่น

SLP (Smart Loader Package) Smart Loader Package

ซอฟต์แวรบ์นคอมพวิเตอรส์าํหรบัตัง้ค่าและเฝ้าดสูถานะของเครื่องควบคมุ Azbil

SP (set point) Target value / SV (set value)

ค่าเปา้หมายท่ีตัง้ไวใ้นเครื่องควบคมุ ซึ่งอาจเรยีกได้วา่ SV (Set Value)

SSR (solid-state relay) Solid-state relay

รเีลยแ์บบสารก่ึงตัวนํา ใชค้วบคมุฮีตเตอรร์ว่มกับเครื่องควบคมุท่ีสง่เอาต์พุตพลัสแ์รงดัน
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คําอธบิายคําศัพท์และอักษรยอ่ (ต่อ)

ST (self-tuning) Self-tuning

ฟงัก์ชนัตัง้ค่า PID อัตโนมติัเมื่อมกีารเปล่ียน SP หรอืเกิดสิง่รบกวน ต่างจาก Auto-Tuning ตรงท่ีเครื่องควบคมุพจิารณาเองวา่จะ
เริม่ฟงัก์ชนันี้เมื่อใด

T

T/C (thermocouple) Thermocouple

เซนเซอรว์ดัอุณหภมูท่ีิเชื่อมต่อสายโลหะต่างชนิดสองเสน้เขา้ด้วยกัน ณ จุดหนึ่งเพื่อเกิดแรงเคล่ือนไฟฟา้ความรอ้น คู่โลหะท่ีใชกั้นทัว่ไป
ได้แก่ แพลทินัม–แพลทินัมโรเดียม (ชนิด R), อะลเูมล–โครเมล (ชนิด K), เหล็ก–คอนสแตนแทน (ชนิด J) และทองแดง–คอน
สแตนแทน (ชนิด T)

U

U (unit) Unit of a process value

หน่วยยอ่ยท่ีสดุของค่าทางวศิวกรรม เชน่ °C, Pa หรอื L/min: หากชว่ง PV เป็น −200 ถึง +200 °C จะม ี1 U = 1 °C; หาก
ชว่งเป็น 0.0 ถึง 200.0 °C จะม ี1 U = 0.1 °C สาํหรบัอินพุตแรงดัน DC ท่ีสเกล 0.00 ถึง 10.00 จะม ี1 U = 0.01 และ 0.1
U เท่ากับหนึ่งในสบิของ 1 U

UF (user function) User-defined function

ฟงัก์ชนักําหนดเองสาํหรบัแสดงขอ้มูลการตัง้ค่าและขอ้มูลการเฝ้าดท่ีูผูใ้ชเ้ลือกบนหน้าจอการทํางานของเครื่องควบคมุ กําหนดได้สงูสดุ
8 รายการ

V

VT (voltage transformer) Voltage transformer

หมอ้แปลงแรงดัน ใชต้รวจวดัแรงดัน AC ท่ีจา่ยใหฮี้ตเตอรแ์ละใชป้ระกอบการหาค่าความต้านทานของฮีตเตอร ์สามารถเฝ้าดสูภาวะแรง
ดันเพื่อวนิิจฉัยการเสื่อมสภาพของฮีตเตอรห์รอืวตัถปุระสงค์อ่ืน ๆ
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ดัชนีคําศัพท์และหัวขอ้ (Index)
เรยีงตามลําดับหวัขอ้ในดัชนีต้นฉบบั โดยคงเลขหน้าอ้างอิงของผูผ้ลิต (เชน่ 5-34, App.-3 และ D-2) เพื่อใหค้้นหาขา้มสว่นได้ถกูต้อง

ระบบสายไฟ 3 เสน้ 4-8

A
อุปกรณ์ประกอบ 1-3
รหสัแจง้เตือน D-15
การแสดงสญัญาณแจง้เตือน 11-2
ชัน้แอปพลิเคชนั 7-3, 7-5
สัง่เริม่/หยุด AT 5-19, 5-20
โหมด AUTO/MANUAL 5-17
การปรบัจูนอัตโนมติั (AT) 5-39, 5-48
การเริม่/หยุด Automatic Tuning 5-19
ขอ้ผดิพลาดจาก AT 5-20

C
การทํางาน Zone PID แบบ C24 5-37
การสอบเทียบ 12-1
เครื่องหมายรบัรอง CE 1-1
ผลรวมตรวจสอบ Checksum 7-4
การชดเชยจุดต่อเยน็ 5-8

คําสัง่สื่อสาร

คําสัง่ RD 7-8
คําสัง่ RS 7-6
คําสัง่ RU 7-10
คําสัง่ WD 7-9
คําสัง่ WS 7-7
คําสัง่ WU 7-11
ฟงัก์ชนัสื่อสาร 7-1
การล็อกการสื่อสาร 5-170
ขัน้ตอนการสื่อสาร 7-2
ชนิดการสื่อสาร 7-1
ขอ้มูลแจง้การทํางานเสรจ็ 9-13
แผงควบคมุ 1-4
SSR แบบกระแสคงท่ี 4-9
การอ่านขอ้มูลต่อเนื่อง 7-6, 7-8
การเขยีนขอ้มูลต่อเนื่อง 7-7, 7-9
วธิคีวบคมุ 5-25
การทํางานควบคมุ 5-26
เอาต์พุตควบคมุ 2-1
ชนิดเอาต์พุตควบคมุ 1-1
การสื่อสาร CPL 7-1
ตัวกรอง CR 4-13
หางปลาแบบย้าํ 4-7
อินพุต CT 5-91
การสอบเทียบอินพุต CT 12-5
อินพุตหมอ้แปลงกระแส 2-1, 5-91
การสง่ขอ้มูลตามรอบ (Cyclic) 9-3

D
รูปแบบขอ้มูล 7-1
ชัน้เชื่อมโยงขอ้มูล 7-3
เวลาสว่นอนุพนัธ ์(D) 5-34
รหสัระบุอุปกรณ์ 7-4
DI (อินพุตดิจทัิล) 5-65
อินพุตดิจทัิล (DI) 5-65

เอาต์พุตดิจทัิล (DO) 5-103
การทํางาน Direct/Reverse 5-82
DO (เอาต์พุตดิจทัิล) 5-103

E
ขอ้กําหนดของสหภาพยุโรป 1-1
เหตกุารณ์ (Event) 5-71
ขดีจาํกัดความเบีย่งเบนสงู/ตํ่า 5-72
ขดีจาํกัดความเบีย่งเบนสงู 5-72
ขดีจาํกัดความเบีย่งเบนตํ่า 5-72
การวนิิจฉัยลปู 5-74
ขดีจาํกัด MV สงู/ตํ่า 5-73
ขดีจาํกัด MV สงู 5-73
ขดีจาํกัด MV ตํ่า 5-73
ขดีจาํกัด PV สงู/ตํ่า 5-72
ขดีจาํกัด PV สงู 5-72
ขดีจาํกัด PV ตํ่า 5-72
ขดีจาํกัด SP สงู/ตํ่า 5-73
ขดีจาํกัด SP สงู 5-73
ขดีจาํกัด SP ตํ่า 5-73
เอาต์พุต Event 2-1
ตัง้ค่าแสดงเวลาคงเหลือ Event 5-160
ตัง้ค่าแสดงขอ้มูล Event 5-160
ขนาดภายนอกเครื่อง 3-3
ความต้านทานภายนอก 4-10

F
อ่านขอ้มูลต่อเนื่องแบบความยาวคงท่ี 7-8
เขยีนขอ้มูลต่อเนื่องแบบความยาวคงท่ี 7-9
อ่านขอ้มูลสุม่แบบความยาวคงท่ี 7-10
เขยีนขอ้มูลสุม่แบบความยาวคงท่ี 7-11
ผงัการกดปุม่และหน้าจอ D-2

G
ซลียาง (Gasket) 3-5

H
เขตไมต่อบสนองของ Heating/Cooling 5-38
การควบคมุ Heating/Cooling 5-26, 5-38
อุปกรณ์ Host 7-1
วธิตัีง้ค่าขอ้มูล 2-5
ฮิสเทอรซีสิ 5-88

I
เอาต์พุตเริม่ต้นของ PID 5-31
ชนิดอินพุต 1-1
การตรวจสอบ 12-1
การตรวจสอบ I/O 12-3
เวลาอินทิกรลั (I) 5-34
หน้าสมัผสัภายใน 5-66
เหตกุารณ์ภายใน 5-70
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ดัชนีคําศัพท์และหัวขอ้ (Index)
เรยีงตามลําดับหวัขอ้ในดัชนีต้นฉบบั โดยคงเลขหน้าอ้างอิงของผูผ้ลิต (เชน่ 5-34, App.-3 และ D-2) เพื่อใหค้้นหาขา้มสว่นได้ถกูต้อง

K
การล็อกปุม่ 5-170
การใชง้านปุม่ D-2

L
ตัวกรองสญัญาณในสาย 4-13
การล็อก Loader 5-170
LSP (ค่าเปา้หมายภายใน) 5-53
หมายเลข LSP 5-54
กลุ่มระบบ LSP 5-53

M
ค่าตัง้หลัก 5-88
การบาํรุงรกัษา 11-1
การรเีซต็แบบ Manual 5-34
สถานี Master 7-1
โครงสรา้งขอ้ความ 7-3, 8-3
Modbus/ASCII 8-3
การสื่อสาร Modbus 8-1
Modbus/RTU 8-5
ตัง้ค่าการแสดงโหมด 5-157
ตารางเลือกรุน่ 1-2
วธิติีดตัง้ 3-5
MV (ค่าควบคมุเอาต์พุต) 5-34
ตัง้ค่าการแสดง MV 5-159
ความกวา้งสเกล MV 5-47

N
มาตรการลดสญัญาณรบกวน 4-13
จาํนวนอุปกรณ์ท่ีเชื่อมต่อได้ 4-9, 4-10
รูปแบบการแสดงค่าตัวเลข 7-13

O
เวลาหน่วง OFF 5-90
เวลาหน่วง ON 5-90
คําสัง่เขยีน 1 รายการ (06H) 8-11
การควบคมุ ON/OFF 5-22, 5-32
โหมดการทํางาน 2-8
ชนิดการทํางานของ Event ภายใน 5-81
ชิน้สว่นอุปกรณ์เสรมิ 1-3
เอาต์พุตเมื่อเกิด PV Alarm 5-27
ชว่งเอาต์พุต 5-43
ชนิดเอาต์พุต 5-44
ชนิดเอาต์พุตเมื่อเปล่ียนเป็น MANUAL 5-27

P
รหสัผา่น 5-16, 5-171
การควบคมุ PID 5-23
ตําแหน่งทศนิยม PID 5-32
การเริม่ต้นการทํางาน PID 5-31

PLC (เครื่องควบคมุลอจกิ)

การตัง้ค่าทัว่ไป 9-14, 9-21

การตัง้ค่าขอ้มูล 9-22
การตัง้ค่าการถ่ายโอน 9-16, 9-22
การตัง้ค่า PLC Link 9-21
โพรโทคอล PLC 9-1
ค่า MANUAL ท่ีตัง้ล่วงหน้า 5-27
ชว่งสดัสว่น P 5-34
ขดีจาํกัด PV Alarm สงู 5-11
ขดีจาํกัด PV Alarm ตํ่า 5-11
ค่าออฟเซต็ PV (Bias) 5-10
ตําแหน่งจุดทศนิยม PV 5-9
ตัวกรอง PV 5-11
อินพุต PV 2-1
การสอบเทียบอินพุต PV 12-3
ขอ้ผดิพลาดของอินพุต PV 11-5
ขดีจาํกัดสงูสดุของชว่งอินพุต PV 5-10
ขดีจาํกัดตํ่าสดุของชว่งอินพุต PV 5-10
ตารางชว่งอินพุต PV 5-3
ชนิดชว่งอินพุต PV 5-2
ขดีจาํกัด PV 5-11
ค่าเกณฑ์แจง้เตือน PV ตํ่า 5-11
อัตราสว่น PV 5-10
การตัง้ค่าจอ PV/SP 5-158
จุดตัดการคํานวณรากท่ีสองของ PV 5-8

R
Ra-PID 5-41
การควบคมุ Ra-PID 5-23
คําสัง่ RD 7-8
คําสัง่อ่าน (03H) 8-8
เอาต์พุตในสถานะ READY 5-27
การชดเชยจุดต่ออ้างอิง 5-8
ปลด Latch ทัง้หมด 5-21
SSR สาํหรบัโหลดความต้านทาน 4-9, 4-10
เวลาตรวจสอบการตอบกลับ 7-15
เง่ือนไขเริม่การตอบกลับ 7-3
เวลาหมดกําหนดการตอบกลับ 7-1
จงัหวะการควบคมุไดรเวอร ์RS-485 7-15
คําสัง่ RS 7-6
RTD (เซนเซอรค์วามต้านทาน) D-15
คําสัง่ RU 7-10
โหมด RUN/READY 5-17

S
โปรแกรมตัวอยา่ง 7-16
เวลาหน่วง SP 5-42
การคํานวณรากท่ีสอง 5-8
SSR (โซลิดสเตตรเีลย)์ 4-9
สถานะ Standby 5-83
เริม่ AT 5-48
แอดเดรสสถานี 7-1, 7-4
ไฟแสดงสถานะ 5-161
แอดเดรสยอ่ย 7-4
ค่าตัง้รอง 5-88
สญัลักษณ์บนฉลากขัว้ต่อ 4-2
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ดัชนีคําศัพท์และหัวขอ้ (Index)
เรยีงตามลําดับหวัขอ้ในดัชนีต้นฉบบั โดยคงเลขหน้าอ้างอิงของผูผ้ลิต (เชน่ 5-34, App.-3 และ D-2) เพื่อใหค้้นหาขา้มสว่นได้ถกูต้อง

T

ขัว้ต่อสาย 1-5

รหสัจบขอ้ความ 7-14

เทอรโ์มคัปเปิล 5-3

ความเรว็สง่ขอ้มูล 7-1

เวลาเริม่สง่ขอ้มูล 7-15

อุปกรณ์ Trigger 9-3

สง่ขอ้มูลเมื่อม ีTrigger 9-3

U

อุปกรณ์ท่ีใชง้านรว่มกันได้ 9-6

ฟงัก์ชนัของผูใ้ช้ 5-167, 5-168

ระดับสทิธิผ์ูใ้ช้ 2-7, 5-161

การใชปุ้ม่ [FN] 2-6

V

แรงดันระหวา่งขัว้ต่อ 4-9, 4-10

W

การติดตัง้แบบกันน้ํา 3-6

คําสัง่ WD 7-9

แผนผงัการเดินสาย 4-4

ความต้านทานของสายไฟ 5-13

Word Address 7-12

คําสัง่เขยีน (10H) 8-10

เง่ือนไขการเขยีน 7-12

ชว่งขอ้มูลท่ีเขยีนได้ 7-12

คําสัง่ WS 7-7

คําสัง่ WU 7-11

Z

Zone PID 5-37

ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 523 / 528



ADD FURNACE | คู่มอื Azbil C2/C3 ภาษาไทย | CP-SP-1478E | หน้าท่ี 524 / 528



ประวติัการแก้ไขเอกสาร CP-SP-1478E
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ขอ้กําหนดและเง่ือนไข (Terms and Conditions)

บรษัิท Azbil Corporation ขอขอบคณุท่ีท่านเลือกซื้อและใชผ้ลิตภัณฑ์ของบรษัิท การซื้อผลิตภัณฑ์ของ Azbil Corporation ซึ่งรวมถึงผลิตภัณฑ์ระบบ
เครื่องมอืภาคสนาม วาล์วควบคมุ และผลิตภัณฑ์ควบคมุ ถือวา่ท่านต้องรบัทราบและยอมรบัขอ้กําหนดและเง่ือนไขต่อไปนี้ เวน้แต่จะมกีารระบุไวเ้ป็นอยา่งอ่ืนใน
เอกสารแยกต่างหาก เชน่ ใบเสนอราคา ขอ้ตกลงเป็นลายลักษณ์อักษร แค็ตตาล็อก ขอ้มูลจาํเพาะ หรอืคู่มอืการใชง้าน
1. ระยะเวลาและขอบเขตการรบัประกัน
1.1 ระยะเวลาการรบัประกัน
ผลิตภัณฑ์ของ Azbil Corporation ได้รบัการรบัประกันเป็นเวลา หนึ่ง (1) ป ีนับจากวนัท่ีท่านซื้อผลิตภัณฑ์ หรอืวนัท่ีสง่มอบผลิตภัณฑ์ไปยงัสถานท่ีท่ีท่าน
กําหนด
1.2 ขอบเขตการรบัประกัน
หากผลิตภัณฑ์เกิดความขดัขอ้งอันมสีาเหตมุาจาก Azbil Corporation ภายในระยะเวลาดังกล่าว บรษัิทจะจดัสง่ผลิตภัณฑ์ทดแทนไปยงัสถานท่ีซื้อ หรอื
ซอ่มผลิตภัณฑ์และสง่คืนไปยงัสถานท่ีดังกล่าวโดยไมคิ่ดค่าใชจ้า่ย อยา่งไรก็ตาม ความขดัขอ้งต่อไปนี้ไมอ่ยูใ่นความคุ้มครอง:

ความขดัขอ้งท่ีเกิดจากการใชง้านผลิตภัณฑ์ไมถ่กูต้อง เชน่ ไมป่ฏิบติัตามเง่ือนไข สภาพแวดล้อม หรอืขอ้ควรระวงัท่ีกําหนดในแค็ตตาล็อก ขอ้มูลจาํเพาะ
หรอืคู่มอื
ความขดัขอ้งท่ีมสีาเหตจุากสิง่อ่ืนท่ีไมใ่ชผ่ลิตภัณฑ์ของ Azbil Corporation
ความขดัขอ้งท่ีเกิดจากการดัดแปลงหรอืซอ่มโดยบุคคลอ่ืนท่ีไมใ่ช ่Azbil Corporation หรอืผูร้บัเหมาชว่งของบรษัิท
ความขดัขอ้งจากการใชผ้ลิตภัณฑ์ผดิไปจากวตัถปุระสงค์ท่ีกําหนดไว้
ความขดัขอ้งท่ีไมส่ามารถคาดการณ์ได้ด้วยระดับเทคโนโลยใีนขณะท่ี Azbil Corporation สง่มอบผลิตภัณฑ์
ความขดัขอ้งท่ีไมไ่ด้เกิดจากความรบัผดิชอบของ Azbil Corporation เชน่ เหตสุดุวสิยั ภัยพบิติั หรอืการกระทําของบุคคลท่ีสาม

คําวา่ “การรบัประกัน” ในท่ีนี้หมายถึงการรบัประกันเฉพาะตัวอุปกรณ์ Azbil Corporation ไมร่บัผดิชอบต่อความเสยีหายท่ีเก่ียวขอ้งกับหรอืเกิดขึ้นจาก
ผลิตภัณฑ์ ไมว่า่จะเป็นความเสยีหายโดยตรง โดยอ้อม ความเสยีหายพเิศษ ความเสยีหายโดยบงัเอิญ หรอืความเสยีหายสบืเนื่อง
2. การพจิารณาความเหมาะสมในการใชง้าน
ผูใ้ชต้้องรบัผดิชอบตรวจสอบความเหมาะสมของผลิตภัณฑ์ Azbil Corporation เมื่อนําไปใชร้ว่มกับเครื่องจกัรหรอือุปกรณ์ของตน (ต่อไปนี้เรยีกวา่
“อุปกรณ์”) โดยคํานึงถึง:

ขอ้บงัคับ มาตรฐาน และกฎหมายท่ีอุปกรณ์ต้องปฏิบติัตาม
ตัวอยา่งการใชง้านในเอกสารของ Azbil Corporation มไีวเ้พื่ออ้างอิงเท่านัน้ ผูใ้ชต้้องตรวจสอบการทํางานและความปลอดภัยของอุปกรณ์ก่อน
ใชง้านจรงิ
มาตรการท่ีจาํเป็นเพื่อใหไ้ด้ระดับความเชื่อถือได้และความปลอดภัยตามต้องการ

แมบ้รษัิทจะพฒันาคณุภาพและความเชื่อถือได้อยา่งต่อเนื่อง แต่ชิน้สว่นและเครื่องจกัรยงัอาจขดัขอ้งได้ ผูใ้ชจ้งึต้องออกแบบระบบใหป้ลอดภัยแมใ้ชง้าน
ผดิพลาด (fool-proof)*1 และปลอดภัยเมื่ออุปกรณ์ขดัขอ้ง (fail-safe)*2 เชน่ การปอ้งกันการลามของเปลวไฟ เพื่อปอ้งกันการบาดเจบ็ ไฟไหม ้และ
ความเสยีหายรา้ยแรง รวมทัง้จดัใหม้กีารปอ้งกันความขดัขอ้ง*3 หรอืความสามารถในการทํางานต่อเมื่อขดัขอ้ง*4 ตามระดับความปลอดภัยท่ีต้องการ
*1 การออกแบบท่ียงัปลอดภัยแมผู้ใ้ชผ้ดิพลาด · *2 การออกแบบท่ียงัปลอดภัยเมื่ออุปกรณ์เสยี · *3 การหลีกเล่ียงความขดัขอ้ง เชน่ เลือกใชอุ้ปกรณ์ท่ีมคีวามน่าเชื่อถือสงู · *4 การใชร้ะบบ
สาํรอง (redundancy)

3. ขอ้ควรระวงัและขอ้จาํกัดการใชง้าน
3.1 ขอ้จาํกัดการใชง้าน
สาํหรบัการใชง้านกับอุปกรณ์ท่ีเก่ียวกับพลังงานนิวเคลียรห์รอืรงัส ีใหป้ฏิบติัตามตารางต่อไปนี้:

พื้นท่ีใชง้าน ต้องการคณุภาพระดับนิวเคลียร*์5 ไมต้่องการคณุภาพระดับนิวเคลียร*์5

ภายในเขตควบคมุรงัส*ี6 ใชไ้มไ่ด้ (ยกเวน้ลิมติสวติชส์าํหรบังานนิวเคลียร*์7) ใชไ้มไ่ด้ (ยกเวน้ลิมติสวติชส์าํหรบังานนิวเคลียร*์7)

ภายนอกเขตควบคมุรงัส*ี6 ใชไ้มไ่ด้ (ยกเวน้ลิมติสวติชส์าํหรบังานนิวเคลียร*์7) ใชไ้ด้

*5 คณุภาพระดับนิวเคลียร ์หมายถึงการปฏิบติัตาม JEAG 4121 · *6 เขตควบคมุรงัสตีามขอ้กําหนดขอ้ 3 ของ “Rules on the Prevention of Harm from Ionizing Radiation”,
ขอ้ 2 2 4 ของ “Regulations on Installation and Operation of Nuclear Reactors for Practical Power Generation” และขอ้ 4 ของ “Determining the
Quantity, etc., of Radiation-Emitting Isotopes” เป็นต้น · *7 ลิมติสวติชท่ี์ออกแบบ ผลิต และจาํหน่ายสาํหรบังานนิวเคลียรต์าม IEEE 382 และ JEAG 4121

ห้ามใชผ้ลิตภัณฑ์ของ Azbil Corporation กับอุปกรณ์ทางการแพทย ์ผลิตภัณฑ์นี้มไีวส้าํหรบังานอุตสาหกรรม ไมอ่นุญาตใหผู้บ้รโิภคทัว่ไปติดตัง้หรอื
ใชง้านด้วยตนเอง อยา่งไรก็ตาม อาจนําผลิตภัณฑ์ไปประกอบในสนิค้าท่ีผูบ้รโิภคทัว่ไปใชง้านได้ หากประสงค์เชน่นัน้ใหติ้ดต่อฝ่ายขายก่อน
3.2 ขอ้ควรระวงัในการนําไปใชง้าน
หากต้องการใชผ้ลิตภัณฑ์ตามวตัถปุระสงค์ขอ้ (1)–(6) ในหน้าถัดไป ต้องปรกึษาตัวแทนฝ่ายขาย และศึกษาขอ้มูลจาํเพาะ ขอ้ควรระวงั และเอกสารท่ีเก่ียวขอ้ง
โดยละเอียด ผูใ้ชต้้องออกแบบระบบปอ้งกัน เชน่ fool-proof, fail-safe, การปอ้งกันการลามของเปลวไฟ การหลีกเล่ียงความขดัขอ้ง การทนต่อความ
ขดัขอ้ง และวงจรนิรภัยอ่ืน ๆ เพื่อปอ้งกันปัญหาจากผลิตภัณฑ์ชาํรุดหรอืไมเ่ป็นไปตามขอ้กําหนด
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ขอ้กําหนดและเง่ือนไข (ต่อ)

3.2 ขอ้ควรระวงัในการนําไปใชง้าน (ต่อ)
ใชง้านภายใต้เง่ือนไขหรอืสภาพแวดล้อมท่ีไมไ่ด้ระบุในเอกสารทางเทคนิค เชน่ แค็ตตาล็อก ขอ้มูลจาํเพาะ หรอืคู่มอืการใชง้าน
ใชง้านเพื่อวตัถปุระสงค์พเิศษ เชน่ 

สถานท่ีเก่ียวกับพลังงานนิวเคลียรห์รอืรงัส ี[ใชง้านนอกเขตควบคมุรงัสแีละไมต้่องการคณุภาพระดับนิวเคลียร]์ หรอื [การใชลิ้มติสวติชส์าํหรบังาน
นิวเคลียร]์
เครื่องจกัรหรอือุปกรณ์สาํหรบังานอวกาศหรอืใต้ทะเล
อุปกรณ์ขนสง่ เชน่ รถไฟ เครื่องบนิ เรอื และอุปกรณ์บนยานพาหนะ
ระบบปอ้งกันภัยพบิติัหรอืปอ้งกันอาชญากรรม
อุปกรณ์เผาไหม้
อุปกรณ์ใหค้วามรอ้นด้วยไฟฟา้
สถานท่ีเพื่อความบนัเทิงหรอืเครื่องเล่น
สถานท่ีหรอืการใชง้านท่ีเก่ียวขอ้งโดยตรงกับการคิดค่าบรกิารหรอืเรยีกเก็บเงิน

ระบบจา่ยไฟฟา้ ก๊าซ หรอืนํ้า ระบบสื่อสารขนาดใหญ่ ระบบควบคมุการจราจรหรอืจราจรทางอากาศ ซึ่งต้องการความน่าเชื่อถือสงู
สถานท่ีท่ีต้องปฏิบติัตามขอ้กําหนดของหน่วยงานรฐั หน่วยงานสาธารณะ หรอือุตสาหกรรมเฉพาะ
เครื่องจกัรหรอือุปกรณ์ท่ีอาจกระทบต่อชวีติ รา่งกาย หรอืทรพัยส์นิของบุคคล
เครื่องจกัรหรอือุปกรณ์ประเภทอ่ืนท่ีเทียบเท่าขอ้ (1)–(5) และต้องการความน่าเชื่อถือหรอืความปลอดภัยสงู

4. ขอ้ควรระวงัจากการใชง้านเปน็เวลานาน
การใชผ้ลิตภัณฑ์ Azbil Corporation รวมถึงสวติชท่ี์มชีิน้สว่นอิเล็กทรอนิกสเ์ป็นเวลานาน อาจทําใหฉ้นวนเสื่อมสภาพหรอืความต้านทานหน้าสมัผสัเพิม่ขึ้น
จนเกิดความรอ้น ควนั การลกุไหม ้หรอืไฟฟา้รัว่/ไฟฟา้ดดูได้ อัตราการเสื่อมสภาพขึ้นอยูกั่บเง่ือนไขและสภาพแวดล้อมการใชง้าน จงึต้องไมใ่ชผ้ลิตภัณฑ์ของ
Azbil Corporation เกิน สบิ (10) ป ีเวน้แต่ขอ้มูลจาํเพาะหรอืคู่มอืจะระบุไวเ้ป็นอยา่งอ่ืน
5. คําแนะนําในการเปล่ียนอุปกรณ์ใหม่
ชิน้สว่นเชงิกล เชน่ รเีลยแ์ละสวติช ์มอีายุจาํกัดจากการเปิด–ปิดซํ้า สว่นอิเล็กทรอนิกส ์เชน่ ตัวเก็บประจุอิเล็กโทรไลต์ มกีารเสื่อมตามอายุและสภาพแวดล้อม ผู้
ใชต้้องเปล่ียนผลิตภัณฑ์ของ Azbil Corporation เป็นระยะทกุ 5–10 ป ีเวน้แต่ขอ้มูลจาํเพาะหรอืคู่มอืจะระบุเป็นอยา่งอ่ืน โดยพจิารณาจาํนวนรอบการ
เปิด–ปิดท่ีกําหนดและเผื่อความปลอดภัยตามการออกแบบเครื่องจกัรหรอือุปกรณ์ สาํหรบัผลิตภัณฑ์ระบบและเครื่องมอืภาคสนาม เชน่ เซนเซอรว์ดัความดัน
อัตราการไหล ระดับ และวาล์วควบคมุ ใหเ้ปล่ียนชิน้สว่นตามรอบการเปล่ียนท่ีผูผ้ลิตแนะนํา เนื่องจากชิน้สว่นมกีารเสื่อมตามอายุ
6. ขอ้ควรระวงัอ่ืน ๆ
ก่อนใชผ้ลิตภัณฑ์ของ Azbil Corporation ผูใ้ชต้้องทําความเขา้ใจและปฏิบติัตามขอ้มูลจาํเพาะ เชน่ เง่ือนไขและสภาพแวดล้อมใชง้าน ตลอดจนขอ้ควรระวงั
คําเตือน และขอ้สงัเกตในเอกสารทางเทคนิคของผลิตภัณฑ์แต่ละรุน่ เพื่อรกัษาคณุภาพ ความน่าเชื่อถือ และความปลอดภัย
7. การเปล่ียนแปลงขอ้มูลจาํเพาะ
ขอ้ความในเอกสารท่ี Azbil Corporation จดัทําอาจเปล่ียนแปลงโดยไมแ่จง้ล่วงหน้า เพื่อการปรบัปรุงหรอืเหตผุลอ่ืน หากต้องการสอบถามหรอืตรวจสอบ
ขอ้มูลจาํเพาะ ใหติ้ดต่อสาํนักงานสาขา ฝ่ายขาย หรอืตัวแทนจาํหน่ายในพื้นท่ี
8. การยุติการจาํหน่ายผลิตภัณฑ์หรอือะไหล่
Azbil Corporation อาจยุติการผลิตสนิค้าโดยไมแ่จง้ล่วงหน้า และหลังยุติการผลิตอาจไมส่ามารถจดัหาสนิค้าทดแทนได้ แมอ้ยูภ่ายในระยะประกัน สาํหรบั
ผลิตภัณฑ์ท่ีซอ่มได้ โดยหลักบรษัิทจะรบัซอ่มเป็นเวลา ห้า (5) ป ีหลังยุติการผลิต แต่บางกรณีอาจไมส่ามารถซอ่มได้ เชน่ ไมม่อีะไหล่ สาํหรบัผลิตภัณฑ์ระบบ
หรอืเครื่องมอืภาคสนามก็อาจไมส่ามารถเปล่ียนชิน้สว่นด้วยเหตผุลคล้ายกัน
9. ขอบเขตของการให้บรกิาร
ราคาผลิตภัณฑ์ของ Azbil Corporation ไมร่วมค่าบรกิาร เชน่ ค่าสง่วศิวกรไปยงัสถานท่ี จงึคิดค่าบรกิารเพิม่เติมสาํหรบักรณีต่อไปนี้:

การติดตัง้ การปรบัตัง้ การใหคํ้าแนะนํา และการเขา้รว่มทดสอบเดินเครื่อง
การบาํรุงรกัษา การตรวจสอบ การปรบัตัง้ และการซอ่มแซม
การใหคํ้าปรกึษาทางเทคนิคและการฝึกอบรมทางเทคนิค
การทดสอบพเิศษหรอืการตรวจสอบพเิศษของผลิตภัณฑ์ภายใต้เง่ือนไขท่ีลกูค้ากําหนด

บรษัิทไมส่ามารถใหบ้รกิารดังกล่าวภายในเขตควบคมุพลังงานนิวเคลียร ์(เขตควบคมุรงัส)ี หรอืพื้นท่ีท่ีมรีะดับการได้รบัรงัสเีทียบเท่ากับเขตควบคมุดังกล่าว
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